PATENTE DE INVENCION.

SOLICITANTE: .XEROX CORPORATTON.

RESIDENCIA: XEROX, SQUARE. ~ROCHESTER.-X. Y. 14603
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jun rodillo de transferencia ¥ un cepillo limpiador rotativo
-~ {to de rodillo de tranSfefencia alrededor de un eje de soport

' y.en contacto 8 presién con la superflcle fotoconductlva du—

{rante su modo de transrerencla de 1magen. El conjunto de rod]

_|del conjunto, permiten la rotaci6n_independiente del rodillo

_'y del cepillo.
.fgraila, y més partlcularmente ‘con un nuevo conaunto de rodl—'
Hllo de transferenc1a para un aparato electrostatogréflco.

tde Cheste: F. Garlsog, se emplea, para soportar imégenes eled
{perficie que comprende una capa de'matérigl aislanterfotocoﬁ-
ldo usual para poner en préctlca este procedimlento, se carga|

{ superficie y .se la expone entonces a un disefio de luz de la

| imagen que se desea reproduclr, descargando asi la carga en

| tanto, las freas no descargadas de la capa forman un'@iseﬁo
| ‘ _
|de carga electrostética en conformidad con la configuracidn

ldel aisefio de luz original. -

COMPENDIO DE LA DESCRIPCION

Un conjunto de rodillo de transferencia que incluye

para una méquine electrostatogréfica. Se hace girar ei conjun~-

ll"

1llo de transferencia incluye un cepillo.llmplador rotativo en |
contacto de limpieza con el pbdillo de'transferencia Yy eé'mg

vible con el rodillo élrededpr del eje de soporte. Mecénismo

L2 I

separ&dos'dé'impulsién, alba;tir de un solo miembro impulsor

La presente invencién se relaciona con electrostato-

Al poner en préctlca la electrostatografla, de acuer

do con 10 descrlto en la patente norteamerlcana Ne 2.297. 691,

(A X4

trosthticas, una placa electrostatogréfica que tiene una su-

duetivo fijada a un dorso -conductivo. De acuerdo con el'méto

electrostiticamente la placa en una manera uniforme sobre su

las 4reas en las cuales incide la luz sobre la capa.»Por lo
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Se puede revelar entonces 1é‘imagen electrostéfica,,

1éténte, poniéndola en contacto con unjmaterial finamente di

{ vidido, electrostéticamente'atraibie, tal como un polvo resi
nbso. El polvo es retenido en lés éreas de imagen por los cam-
pos electrostéticos de la capa. Donde el campo es méximo, se|

| deposita la m&ima cantidad de material; y donde. el _campo es

ninimo, se dep031ta poco o ningin material. En consecuencia,

sé produce una imagen de polvo en conformldad con la imagen

I de luz de la copia que se desea reproducir. Sub31guientement'

ge transfiere el polvo hacia una hoja de papel u otra superf

cie, ba ge le fija apropiadamente a la misma dg manera que fopr-

me una impresi6n permanente.

Este polvo, comunmente denomlnado matlzador, ‘puede

‘ger fijado haciendo pasar la hoaa de papel, u otra superficl
que incluya la imagen transferlda, entre un rodillo calenta&d'

y un segundo rodlllo en contacto a preslén con el mismo, de

manera que el matlzador se funda sobre la hoja de papel.

: En general, se transf;ere la imagen hacia un miembro

receptor de imagen haCiendo pasar dicho miembro éntre la su;
perflcle fotoconductlva, que’ incluye la imagen revelada, y

un rodillo en contacto con la misma. Para proveer coplas de

calidad durante el funcionamiento de la méqulna, se requ;ere'

dor sobre el rodlllo de transferencia.

Una de las flnalldades de la presente 1nvenc16n es

I proveer un nuevo conaunto de transferencia en una sola unldad.

Otra finslidad de la presentg 1nyenc16n es proveer

un nuevo conjunto de transferencia que incluje un rodillo lim

- |
piador al cual se puede poner fécilmente en contacto operati

vo con un rodillo de transferencia para ser impulsado con’ el

1

e

I 12 separaéi6n continﬁa de lbs'depésitds indeseables de matiza-
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‘mismo ¥y que es movible como una sola unidad con el rodillo,

¥ medios impulsores para el mismo.

4to de cepillado con la superi‘icie del. roch.llo. Tanto el cepi:

munlcan movimiento por separado, estén soportados como una s¢-

) aai también otras i‘:.nalldades y partlcularldades de la mis-|

' reproductora electxﬁosté.fica que incorpora los pi‘incipios de

ke presente invencidn;

Be logra éstas y'otras finelidades de la presente in
‘venc_ién,' al proveer un conjunto’ de transferencia rotativamen

te'soport_ado en el alojemiento de una méquina electrostatogr

THR

fica en 'yuxbaposicién' con una superficie fotoconductiva de 1

124

mlsma. El conaunto de transferencia esté prov:.sto de un rodi

llo de transferencia y un cepillo llmplador rotativo en.contac

1llo como el rodlllo estén 'orova.stos de medios para COmunlcar

les movimento por separado. Tanto el conaunto, como el rodl-

1lo de transferenclg, el cepillo rota‘c:.vo Y los medios que co-

la unided-en el armazén de la méquma y se los puede mover .co-.
no una sola unidad fuera de la méqulna, 0 bien en contacto con 7

la. superflcle fotoconduct:.va. .

Se podré. comprender me;jor la presente invencion,como

ma. que_resulta_xén ev:.dentes al cons:_.de;'ar la s;gu:.ente des-_
cripcién detallada qué' se daréd con rei‘ere-ncia.a los dibujos

que se acompanan, en los cuales las mismas rei‘erenclas numerl-
cas :Lndlcan partes similares: '

_L&.flgura 1 es un corte esquemdtico de jnia méqu:ma '

La figura 2 es uns vista de uno de los extremos del
conjunto de transferencia, que. muestra los medibs que 'CO;ﬁuxii-
cen movimiento para el rodillo de transferencia-

-

La figura 3 es une v:Lsta isometmca(cons:Lderablemen-

A:e simplificada) del conjunto de rodillo de transferencia;'
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lleepillo rotat:wo H

' eje trabador'

' ¢opiado:a/reproductora ilustrada, & la cual se puede -incorpo
tes del sistema de la mquina.

sobre una platina de soporte transparente P que esté fijament

|te dispuesta en un cdnjunto de iluminacidn-al cual se indica

lafecta 1a forma de una correa fotoconductiva flexible 12 gue|.

' Ia figura 4 es una vista del otro extremo del conjuns

to, que muestra los medios que comunican movimiento para el
La figura S es una v1sta posterior del conjunto de

La f:.g&ra 6 es una vista lateral en elevacién de un
armalién de montaje para el conjunto de rodillo de tremsferend
cia-»:j - ' 7 | | ‘_ ' | 7

' La figura 7 es una ﬁista lateral del conjuntd de ro-
dlllo de transferencia, que ilustra su movimiento cuando se
encuentra dispuesto en y*uxtapos:.c:.én con una correa. fotocon—
ductiva de una méquma electrostatogréfica.

Para que se pueda comprender en general la méquina

~

rar la presente invencién, se haré referencia a la figura 1

en la cual se ilustra esqueméticamente ‘1'os diversos dbmponez;—-

. Un documento D, que ée desea cobiér, est.é.;e -colocado

en general mediante la referencia numérica'lp, que es'l':_é pro;- :
visto en el extremo izquierdd de la méquina. Los rayos de 'iu:s,
provenientes de un sistema de iluminaciénm, son proyectados eIt;

forma de destellos sobre el documento a fin de producir rsyo

de imagen que corresponde a las &reas de ini‘ormacién. Be pro-

yecta los rayos de imagen med:.ante un sistema optico sobre la

superficie fotosensible de una placa electrostatogré.f:.carque

estéd dispuesta gobre un conjunto de correa al cual se indica

en general mediante la referencia numérica 14.
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.-formaclén de imagen del aparato, sobre un dorso fotoconduct1»

) sobre el eje 23 que esté fijado al armazén del aparato y al

'1a la flecha, a velocldad constante. Durante la exp031clon

. de la correa 12, la porcidn expuesta es la porclén de la co-
“icho documento original, colocadorsobré la platina,'es‘projecQ
mda en forma de destelloé sobre la superficie de la correa '

Ima en el puesto de exposicién A.

' velador indicado en general mediante la referencia numérica -

La correa 12 comprende una capa fotoconductiva de'sen

lenio que €s lérsuperficie receptora de luz y el médio de

vo. La superficie de la correa fotoconductiva se hace fotosen-
sible mediante une etapa prev;a de cargar uniformemente a la|
misma mediante un dispositivo generador de descarga corona
o corotrén 1l3. 7 - -

Ia correa esté montada rotativamente para su movimien
to continuo sobre tres rodlllos 20, 21 y 22 que estén dlspueJ
tos con sus ejes;en paralelo. Elhconaunto de correa fotocon—
&uctiva 14 esté deslizableﬁente ﬁontado sobre dos ejes de so-

porte 23 ¥ 24, estando el rodlllo 22 rotatlvamente soportado

cualrse impulsa_rotatlvamente medlante,un conjunto apropiado|

de motor v transmisién (no ilustrado) en el'sentido que sefiad

—

rrea que corre entre los rodlllos 21'§722.-Durante este movid

niento de la correa 12, la imagen de luz reflejada desde di-

para producir una imagen latente electrostética sobre la mis-
ot . 7

A medida que la superficie de la correa continia su. |
movimiento, la imegen electrostética pasa a través de un pheg

to -de revelacién B en el cual esté situado’un_conjunto de re-

15 ¥ que provee la revelaclon de la imagen electrostética me]
diante cepillos multlples 16, a medida que la misma se mueve

a través de la zona de revelacién.
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{tica, asi révelada, hacia un puesto de trensferencia C en el|
4cual puede estar dispuesta la presente invencién:y'en el cual

- juna hoja de papel de copia se mueve entre un rodillo de trans-

| en 17 y'que es apto para transportar hojas de papel desde un

) sdbre 1a correa en el puesto C.

tJja permanentemente sobre la misma 1la imagen de polvo electro~

.tatogréflco revelade y transferida del materlalren hoja. Des|

nentes dle tratamiento de la méquina, ademés de lo delinéado .

cidn. : o

3 | .
ca en general en 30, que tiene un rodillo de transferencia 32

| R

Mediante la éérrea se.transportarla imagen electrost;

ferencia y la corres & una velocidad sincronizada con la co-

rrea méwil de manera,ﬁue lleva a cabo la transferencia de la

\J
o]

'imagen réﬁelada, solamente mediante una polarizécién eléctri

del rodillo de transferencla. En este puesto se provee un me

canismo transportador de hojas al cual se indica en general

mecanlsmo manlpulador de papel, al cual se indica en general

mediante la refereneia numerica 18, hacia la imagen reveladaj -

Después de haberse desprendido 1a hoja de la correa

12, se la transporta hacia un-condunto fundidor indicado en

-

general,mediante la referencia numérica 19, en el cual se £i;

L l
L

pﬁés de la fusién, se descarga del aparato 1a'copia terminadd
en un punto apropiadé para su recoleccidn, externa al épara-
to. ' L o _

Se considera inhecesario.dar,otroé detalles referen-|

tes a la estructura del conjunto de correa 14 y otros_compé-

hasta agni, puesto que no forman parte de la‘presente_infenr

Haciendo referencia ahora & las figu:as 2, 35 Q; se

ilustra en ellas un conjunto de'transfgrencia gl cual se indil-

fijado & un eje 32 gque esté montado para su rotacién eﬁ coji+
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sopqrta también al'cqnjunto'd'e transi‘érencia. El eje impulsox -

' 'el eje 34, ¥ se extieﬁde hacia 'afuera més allé de los con;'jun--

lestén dispuestos so‘bz;.e los exﬁremos’ de'l -e;je uy T en conjunto

' 2 52 esté cqmpuesto,-por una seccidén de amazén _53 que tien.e, :
7 qa'ES,capa;z. de reci‘bi_t los-icd;jiné'be,s,lra del eje de soporte -
' esté formade sobre la seccidén de a;rmazon de manera que recibe )
J&a 58, por ejemplo mediante un -perno 762. Se -maq’cie_ne la grape.
{dlente un tornille 64.. En virtud de los cojinetes 48, ‘monte- |

ta el movimiento basculante del 'éon;jﬁn‘co de transferencia’

iqetes apropiados que estén soportados eh'conjuntos de cubo %6
¥ %7. Una polea 38 esté. fijada a uno de los extremos del eje

34 que se extiende a través del conjunto de cubo 36 y se vin-

cula con una correa ginc’ronizadbra sin fin 40 que pasa alred¢
dor de una polea loca 41 y una polea impulsora 42. Ia polea

42 estd fijada a uno de los extremos de un eje impulsorrlm que

L4

54 esté montado para su.rotaciéﬁ en los cdn;jun{bos de cubo-36

¥ 37 encima del rodillo de tramsferencia 32, en paralelo con|

tos de cubo 36 y 37. El otro extremo del eje impulsor 44, més

allﬁ del conjunto de cubo 37, esté conven:.entemente conectad

{&l sistema impulsor prmci_pal de la méquina. I.os coj:metgs

de scporté del armazén, indicados eh_ general en 50 y 52(ver
f:.guras 5y 6). o ' 7 _
Cada uno de los con;juntos de soporte del armezén 50
una superficie ‘de coni‘drmacién ¢ilindrica traba;jada a méqﬁi—
&, Una seccidn proyéctada que se extiénde hacia arriba 58
una grapa 60 rotatlvamente montada so‘bre la seccién proyecta—
60 én.relacién trabadora sobre la seccidn de armazén 54 me-
dos a razén de uno por cada extremo del eje'M, el eje. sépor—

\ . .
completo én el armazén de la méquina. Este eje sirve también

para impulser al rodillo de tra.nsi’er.encia.y, seglin se descrid
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Jras aa montaje 68 para fijar el'conjunto de armazén 52 en el

,16 © |70, que est& compuesto por un eje 72 que esté dispﬁesto'parﬁ,

- |nes de armazén 50 y 52. Una empunadura e esté fijada al eje

172 en una p051c16n intermedia del mismo para la rotacién del|

leual se 1ndica en general en 98, por ejemplo mediente torni-

-|1a superficie fotoconductiva 12, se mueve la empuiladura 74

bir&, & un cepillo rotativo de limpieza. La seccién de srmazdn

54 estf provista de una abertura receptora de ejes 66 y abertu

cierpo principal (no 1lustrado)de la méquina electrostatogréw
fica. Se comprenderé que la seccién de armazén 50 estﬁ forme- -
da en una manera 81m11ar con respecto 8 la seccion de armazon
52, con la excepclon de que es la imagen de espejo del mismo,
Haciendo referencia ahora & la figura 5, se muestra

en ella_un conjunto de eje trebador, indicado en general en

213 rotacion en aberturas receptoras. de eje 66 de las seccio—_r

eje hacia una posicién de trabado, segun ‘8o describirf en de-q
talle més adelante. Hacia el otro lado del eae 72 estén fijas
dos 1los conjuntos de retencion de resorte 76 en los cuales egté
dlspuesto uno de los: éxtremos de los resortes«78. El otro ex|
tremo de 1os resortes 78 esté fiaado a elementos de palanca '
80 nnntados para su rotac16n alrededor del eje 72 § que ‘tie-
nen una seccidn de pefno'que_Se exfieﬁdé hacia afuera 82. Ga»:
da secéién'de perno 82 se vincula cdn-seccionesiprovistas de

surcos 84 formades como superflcie externa de los conJuntos

T

de cubo 36 (ver figuras 2 y 7)2La empunadura 7 estd dispues-
ta dentro de una placa receptora 86 que tiene una dbertura 90
en fnrma de U, estando montada sobre1n.conjunto de cubo al
1los 94.

Haclendo referencla shore a la rlgura 7, para dlspo-

nexr elrrodlllo de transferencia 32 en contacto de presibén con
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-ren en sentido horarlo alrededor del eje 72 para forzar 1a

_:conaunto de rodlllo de. transferencla 30 a presionar contra

la superficle fotoconductlva 12. Esta relaclén de contacto

toconductivo 12, facillta la: transferencla de la 1magen T

"lpara los miembros receptores de imagen. El desplazamiento de

' la empuiiadura 74 desde la posiciéh de trabado nuevamente a-

.90 alivia las fuerzas que ejercen los pernos 82 sobre el cos-

len sentido'antihorario, del'conjunté de transfereﬁcia .30 s0-

{ductiva, pera facilitar asi la correccién de atasceamientos

l miembros'fotoconductivos.

en sentido horario desde su posicién ilustrada con lineas

1ienas.hacia'su posicidén ilustrada con lineas de puntos, y

rior 90a de la sbertura 90 de la placa réceptora 86. Esta
rotacién produce la rotacién del eje trabador 72. La rota-

c16n del eje trabador hace que los elementos de palanca gi-

secclén de perno - 82 del mismo & presmonar contra una -

de 1las caras de los surcos cooperantes 84 de los conjuntos
de cubo, causando asi{ un leve movimiento basculante ] ‘de To-
tacibn del conaunto de transferencla completo alrededor del

eje 44. Esto, bajo tension de resorte, obligas a su vez al.

de pres16n del rodillo de transferencla 32 con el miembro fon

permlte que el_rodlllo de t:ansferenc1a-32 y,el miembro foto;

condﬁctivo'12 actﬁen.comb parte del sistema de tramsporte

su posicidn ilﬁstradé'con 1ineas llenas, en la cual 1a ehpﬁ;
fiadura se encuentra en la muesca. superior S0b de la abertura
tado de los surcos 84, causando el basculamlenxo o rotacién,

bre su eje de soporte 44, Este mov1miento basculante permlte

que el conjunto se mueva alejéndose de la superficie fotoconr

de papel y permifir qde sean retirados de la méquiﬁa los

- {se la traba, contraArotacién antihoraria, en ls muesca infe-|-
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jun cepillo limpiador 100 que tiene puntas de eje 102, una en|
{eubo 36 y 37. EL conjunto de cubo 37, segun se puede ver en

,cion del cepillo 100 de acuerdo con el rodillo de transferen

Jecia 32. Una cublerta 0 aloaamiento semicilindrico 104, dest;_ 

- Irodillo y el cepilio rdtativo,,se'ileva'a'cabo una accibn de

[11evadas por cerdas. Para facilitar la eliminacién del matizg-

arrojadas penetran directamente en el conductb de suceidn.

También,montado para su rotacidén en el conjunto de

transferencia, como parte movible con el mismo, se qncuentra
cada extremo del mismo, que se extienden en los conjuntos de

la figura 4, incluye el tren 1mpulsor para producir la rota—-

nado a contener el cepillo, esté oonvenientémenfe montado en
los conjuntos de cubo %6 y 57 Las cerdas del ceplllo se en-
cuentran en contacto de interferencia con la superflcle del

rodillo 22 ¥y, en respuesta a la rotacién relativa entre el

il

barrido. Estaiéccién de barrido, airoja en el alojamiento‘lol
las partlculas de matizados perdidasg que se’ dep051tan sobre la
superficie texturizada del rodillo .de transferencia y que se
pueden adherlr al dorso, o care de no transferencla, de las
hojas de papel. Las particulas de matizador ellmlnadas por ce-
pillado, pueden'adheriése nechnica orelgctrostéticamente a la:
superficie del fodillb y, si se 1as deja eﬁ esta condicién,
se acumularén y, después de un tiempo, causarén serios defec-
tos de calidad de laé copias producidas'pbr;la méquina. Ei

alojamiento 104 est& conectado, mediante un conducto de suc~
cién 106, a una fuente de succidn de la ﬁéquina paré_despejar

continuamente el alojamiénto 104 de las particulas perdides

llevadas por el aire, y también partfculas de matizador

dor scumulado, de las cerdas del cepillo,'se provee'una barrs

golpeadora que esté dispuesta de tal manera que las particulds
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|montado_sobre el éje impulsor 44 para ser impulsado por el

{ldurante la operacién de cepillado, Vda.nd'o asi néxima diferen—

. velocidades de rotac:.on del cep:.llo de 1:men.eza con respecto

.relac:.én es 6pt1ma para la ef:n.cacla de limpieza. De esta ma-

tur:l.zac:l.on del rod:l.llo y vencer las fuerzas electrosté’c:.cas

El tren impulsor pare producir la rotacién del -cepi-

1lo rotativo 100 ineluye un engranaje impulsor 108 que esté

mismo. El engranaje 108 est& vinculado con un engié.ﬁaje loco
110 que ésté & su vez vinculado éon un engranaje A112 que es-|
t& fijado a la punta del ejg adyacente 102 para el cepillo T
ta‘bi:vo 100. Con esta disposicién de éngranajes, el rodill_o il

transferencia 32 y el cepillo iOQ giran' en él mismo sentido

cia en las velocidedes superficiales relativas. La relaidn
entre los difmetros de los engranajes 108, 110 y 112 e~s tal
qne provee una relacién aproxmada. de 10:1 ala relacién de

al rodlllo de transferenc:.a, habiendose comprobado que esta

nera se Pprovee una velocldad de impacto para las cerdas del
cep:.llo con relaclén a las partlculas de matlzador, que es de

suficiente magnitud para desprender las partlculas de la texs

produc:.das por la supe:ci‘:.c:.e del rodillo. » 7

4 través de lo que precede, - ha'bré resultado eviden’ce
que el conaunto de transferenc:.a es apto, para moverse deni:r.o =
y fuera. de vinculacién con un miem’bro i‘otorreceptor, bago la
forma de una unidad completa, ¥ que e1 cep:.llo de. 11mp1eza
para el rodillo de trgnsferencla resulta movible con el mismg.-
Se provee una sola"'acci'én de impulsidn para comunicar 'rot,a— .
ciéﬁ al rodillo de tra.nsfe,ren;ia independientemente de la ro+
tacién comunicada al .,cepilldi'lim;_oiadbr rotativo. Otras modi-
ficaciones de la presente invencién resultarén evidentes parg

los entendidos en esta materia de,sﬁués de la lectura de la

e P et T - e s - e e e
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presente descrlpclon, debiéndose. considerar incluidas estas

modificaciones dentro del alcance de la invencién.
En fesumen, la Patente de Invencién que se solicita,

recaerd sobre las siguientes:

REIVINDICACIONES

,1,F Una méquina electrostatogrédfica, que tiene un
niembro fotoconductivo movible en un armazén de la méquina,
que comprende: un conjuhto de-transferencia que incluye un

rodillo de transferencia montado para su rotacién en el mis-

[mo, estando dispuesto dicho rodillo de transferencia en relas

cién préxima a dicha superfiie'fotoconductiva, medios en di-

cho conjunto capaces de hacer girar impulsoramente dicho

Jrodillo, medios capaces de soportar rotativamente dicho con-

Jjunto 'en dicha méquina alrededor de.un eje de rotaclén, me-
dios capaces de mover dicho conjunto como una sola unidad en

uno u otro sentidb alrededor de dicho eje para disponer'di-

c¢ho rodillo de transferencia en y fuera de contacto con di-

' ¢ha superfic1e fotoconductiva, un elemento limpiador né-

vil que esté montado para su movimiento -en dicho’ conjunto

para ser rotativamente movible con el mismo, estando dicho
elemento en contado de'frotamiento con la superficié de'
dicho rodillo, y medlos capaces de mover dicho elemento a
una velocidad mayor que la de dicha superficie del rodillo.
© 2.~ Una méquina electrostatogréfica que tlenerun

miembro fotoconductivo movible en un armazén de mAquina,

"que comprende: un conjunto de transferencla que incluye un

rodillo de transferenc1a montado para su rotacion en el mis-|

mo, estando dispuesto dicho rodillo de transferencla en re-
lacién préxima con respecto a dicha superficie fotoconducti-

" |va, medios en dicho conjunto capaces de hacer girar impulso-
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ramente a dicho rodillb, medios capaces de soportar rotati-
7 vamente dicho conjunto en dicha méquina alrededor de un eje"
Jde rotaciéh, medios capaces de mover dicho conjunto, como
una sola unidad, en uno u otro 'sem;ido glrededor de dﬁ.cho
eje para llevér dicho rodillo de transferenciai?{d'eﬁ't::ro Yy
fuexfa de contacto conrdiéha superficie fotoconductiva, un
feepillo limpiador rotativo que esté& montado para su rotaciérl_
en dicho conjuntc:’"de iﬂodo que . séa rofativamente movible con
el msmo, teniendo dlchos cepillos cerdas en contacto de in-
terferencza con la superfn.c:.e de dicho .rodillo, y medlos ca-~
paces de hacer girar dicho cepillo a una velocidad mayor que.
la de d:.cha. superf:.q:.e del rodn.llo.
‘ 3.- Una méqulna de acuerdo con la relvn.nd:.cacién 2,
.jen que dichos medlos capaces de hacer girar dicho rodn.llo,
de transferencia son -independientes de los nedios capaces de’
hacer gii'grrdiciio cepillo. - .

~ 4.~ Una méqﬁiga electrostatogréfica, que tiene una
superficie fotoddnductiva' que es mowiible’rre'n.'un arniaién de la
méqﬁina, Y medios capaces de mover material de-trénsi‘erencia
hac_ia, contac#o con la: superficie fotoconductiva ﬁara produ—~
¢ir la transferencial de _imégenes de ’matizadorh desdé la
superficie hacia el material de transferencia, que'compz.'e'nde
un miembro de transferencia apt6 para su movimiento hacia ‘con-
-ltaeto con la superficié fotoconductiva, con el material de
transferencia entre los mismos, médios capaces de mover dichg
miembro a una velocidad en siggrpnismo con _1a, superficie md-
vible, un cepillo limpiéddr ;'otétivo que esté montado para
su rotacidén y que tiene cerdas en contacto de interferencia
con la superficie de dlcho mn.embro, y medlos capaces de hace:c'

' girar dicho ceplllo independ:.eu’cemente del movimiento de dmcho
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miembro de- transferencla.

|superficie fotoconductiva que es movible en un armazén de la

{to con la superficie fotoconductiva con el material de trans-

- movlble, un cepillo limpiador rotativo montado para su rota—

cién y que tlene cerdas en contacto de 1nterferenc1a con

|y medios capaces de poner el material de transferencla en

5.- Una méqulna electrostatogréfica que tiene una

méqulna, y medios capaces de poner el material de transferenc

en contacto con la superficie fotoconductlva para producir 1lg

transferencia de imégenes de matizador desde la superficie
hacia el meterial de transferencia, que comprende: un rodillg

de transferencia'hpto para su- rotacidn y dispuesto en contag

ferencia entre los mismos, medios capaces de hacer girar di—

cho rodillo a una velocidad en sincronismo con la superficie

1la ‘superficie de dicho rodillo, y.medlos capaces de hacer gi-

rar dicho cepillb independientemente del novimiento de dicho

. 6.~ Una méquina electrostatogréfica .que tiene una

ba 1mégenes de matizador desde la misma, que comprende un rod
1lo de trensferencia apto para su rotacion y dispuesto en cox

tacto con la superf1c1e fotoconductiva con el material de

'transferencia entre los mismos, medios capaces de hacer girax

dicho rodillo a.una velocidad sincronizada con 1la superflcle
mov1b1e, medios capaces de establecer un potencial eléetrico
entre dicho_rodillo Yy 1a'superf1c1e fotocorductiva para pro-
ducir la'trapsferencfa de imégenes de matizedor hacia un

material de transferencia, un cepillo limpiador rotativo que

rodillo de transferencia y & una mayor velocidad con Telacidy

perflcie fotoconductiva movmble en un ‘armazdn de la méquina

contacto con la superficle fotoconductlva, de manera que recn

ia
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. caj_aaces de hacer girar dicho cepillo independienteménté del

: trostét’icas.

_.ha de recaer la Patente de Invenclon que se sollcl’ca " UNA

'mguxm EIECTROSTATOGRAFICA", | .

_ me'ca.nograi‘iadas yrdibujos adjuntos.

estd montado para su rotacidn y que tiene cerdas en contacto

e interferencia con la superi‘icie de dicho iodillo,;y medios

ovimiento de dicho rodillo de transferencis y & una velociddd
suficiente para cepilla:b, de la superficie del rodillo, las

particulas de matizador adheridas a la misma por fuerzas eled

- 7.~ Una méqulna de acuerdo con la reivmdn.cac:.on 6,
en rque dicha velocidad de rotacion del - cepillo tiene lugar en
una relacidn d.g aprquadame;xte 10:1 con rres;oecto a la velo-
cidad de dicho rodillo de transferencia. .

~

"~ B.- Se reivindica po&: Gltimo como objeto sobx‘e"éi qus

Eodo conforme queda descmto ¥ re:.vn.nd:.cado en la

presente Hemoria Derscrlptlva que consta de dieciseis pégmas o

- Mad.rid, 26 Ma:fzo 1, 973
~ BERNARDO PNGRIA.
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