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MEMORIA DHESCRIPTIVA

para solicitar PATENTE DE INVENCION por VEINTE afios

a nombre de URO TAPIO JARVINEN y OLLI OLAVI SALMINEN

de nacionalidad sueca y finlandesa respectivamente

residentes en SHtunavigen 18 y Valstavigen 58, respec-
tivamente ambos en 19500 MErsta, Suecis

por: "UN DISPOSITIVO LIMPIA-FAROS"

(Clase Internacional B60S.)
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El presente invento estd relacionado con un lim-
pia-faros que se ha disefiado especialmente pra utili-
zarlo en un sistema para limpiar los cristales de los
faros de un vehiculo. De un modo mds particular, el -
invento se refiere a un limpia-faros de la clase que
consta de un anillo soporte que se monta en un faro -
en una posicién estacionaria, un anillo portador mon-
tado a rotacién en el anillo soporte, y un brazo lim-
piador mévil que estd montado a pivotamiento en el a-
nillo portador y provisto de un impulsor que coopera
con una gufa estacionaria del anillo soporte estando
provisto el anillo portador de un borde dentado desti
nado a engranar con un pifiém accionado a motor, sien
do la disposicidén tal gque cuando se pone en marcha el
limpia-faros, el brazo limpiador serd hecho oscilar -
desde una posicidn de reposo, sustancizlmente tangen-
cial, hasta una posicidn de trabajo sustencialmente -~
radial, en la que se trasladard a lo largo del cris-
tal del faro mediante el movimiento rotativo que se le
comunica al anillo portador.

Se conocia ya un limpiafaros de esta clase a tra-
vés de la memoria de la patente de los Estados Unidos
N¢ 3 058 142. En dicho limpiafaros, la guia estaciona
ria del anillo soporte estd constituida por una placa

de leva que solamente sirve para trasladar al brazo =
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limpiador desde su posicién de trabajo hasta su posi-
cién de reposo, pero no para producir el movimiento -
de dicho brazo en sentido contrario. En lugar de ello,
el desplazamiento del brazo limpiador desde su posicidén:
de reposo hasta su posicidén de trabajo se obtiene por
medio de un muelle de torsidn montado en el eje del ~
brazo limpiador. Este disetio del limpiafaros conocido
implica un riesgo considerable de que falle el funcio-~
namiento del mecanismo. En primer lugar, puede ser de-~
tenido involuntariamente el brazo limpiador en su posi
cién de reposo debido a la posible acumulacién de pol-
vo y suciedad, asl como & la formacidén de hielo en el
cojinete del brazo o en el muelle , con lo que el bra-
z0 limpiador se quedard en su posicidén de reposo aunque
sea liberado por la placa de leva. En segundo lugar, -
el cojinete del brazo limpiador serd sometido a un in-
tenso desgaste, puesto que el brazo debe trasladarse
desde su posicidn de trabajo hasta su posicidn de repo
s0 ¥y luego volver a su posicidén de trabajo cada vez -
que pasa por la placa de leva. Como el ciclo normal de
trabajo consta de varias revoluciones, esto significa
gue el desgaste del cojinete del brazo limpiador serd
un miltiplo del desgaste ocasionado por un solo movi-
miento del bragzo desde su pogicidén de reposo hasta su

posicidén de trabajo y vuelta a su posicidn de reposo.

27-4-T3 -3~



10

15

20

25

Otra desventaja del citado limpiafaros conocido es gue

la presidén de contacto entre la hoja del limpiador

{

arrastrada por el brazo y el cristal del faro debe
mantenerse en un valor relativamente pequefio, para ase
gurar que el brazo limpiador serd hecho oscilar inme-
diatamente a su posicidn radial de trabajo cuando es -
liberado por la placa de leva, Si se aumenta la presién
de contacto por encima del mencionado valor, puede ocu
rrir que una parte de la superficie del cristal del fa
ro no ses bvarrida por la hoja. Sin embargo, la necesi-
dad de seleccionar una pequefia presidén de contacto entre
la hoja y el cristal implica el riesgo de que la limple
za del cristal resulte insuficiente o imperfecta, espe
cialmente en condiciones meteoroldgicas tales que pue-
da acumularse hielo en el cristal del faro.

El presente invento tiene por objeto proporcionar
un limpiafaros mejorado de la clase mencionada inicial-
mente, que elimina los inconvenientes gue se acaban de
exponer. De acuerdo con el invento, se proporciona un
limpiafaros mejorado de la clase citada, que se carac-
teriza principalmente porque la gufa estacionaria estd
formada por una ranura de guia practicada en el anillo
soporte y porque unz parte del impulsor penetra en di-
cha ranura encajando permanentemente en ella, estando

constituida dicha ranura de guia por una parte que se
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extiende segin una linea espiral y, en su extremo in-
terior, termina en una parte de ranura continua, cir-
cular, en el anillo soporte.

La principal ventaja que se logra con el presen-—
te invento es que el desplazamiento del brazo limpig-
dor ge puede controlar positivamente de forma que —--
siempre se trasladard desde su posicidn.de reposo a -
su posicidn de trabajo en cuanto se ponga en marchas -
el limpiafaros. EL brazo limpiador permanecerd enton-

ces en su posicidén de trabajo hasta que finalice el -

ciclo de limpieza, y la retirada del bragzo hasta su

posicidn de reposo se obtiene mediante la inversidn
de la marcha del motor de accionamiento. Puesto gue el
movimiento del brazo de trabajo entre sus dos posicio-
nes extremas se controla positivamente en ambos senti-
dos, se podrd utilizar una presidn de contacto de mag-
nitud suficiente para asegurar una accién de limpieza
muy eficiente. De hecho, es posible utilizar con ven-
taja la friceién entre la hoja del limpiador y el crig
tal del faro para crear el movimiento pivotante del —-
brazo limpiador desde su posicidn de reposo hasta su
posicién de trabajo y viceversa.

A continuacidén se describird el invento con mds -
detalle, haciédndoge referencia a los dibujos adjuntos,

en los que:
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Ia figura 1 presenta vna vista en perspectivae de
un limpiafaros segin una realizacidén del invento;

la figura 2 es una vista parcial gue muestra, a
escala ampliada, una seccidén tomada por la linea II-II
de 1la figura 1;

La figura 3 es una vista de frente de un anillo
de soporte estacionario del citado limpiafarosy

Ias figuras 4, 5 y 6 son vistas en seccidén toma-
das por las lfneas IV-IV, V-V y VI-VI, respectivamen—
te de la figura 3;

La figura 7 es una vista parcial que representa,
a escals ampliada, una realizacién modificada del ani-
1lo de soporte;

La figura 8 es una vista parcial, en perspectiva,
guie representa, a escala ampliada, el montaje del bra-
zo limpiador;

Ia figura 9 es otra vista parcial en perspeciiva
que ilustra la forma en que puede conectarse el limpia
dor a un cable de accionamiento;

Ta figura 10 es una vista parcial desde atrds de
un anillo portador giratorio gque sirve para transpor-
tar gl brazo limpiador, y

Ta figura 11l es una seccidn transversal tomada -~
por la linea XI-XI de la figura 10,

En los dibujos, el mimero de referencia 1 designa
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generalmente a un faro que tiene una pestalia 2 gue so-
bresale radialmente, sobre la que va montada un limpia
dor por medio de un anillo de montaje 3 provisto en su
cara trasera, de una pluralidad de brazos eldsticos 4
que se extienden axialmente, dispuestos para ser lleva
dos a acoplamiento por salto eldstico con la pestafia 2
del faro. El nimero de referencia 5 designa a un ani-
1lo de soporte destinado a montarse en una posicidn fi
ja sobre el anillo de montaje 4, como se ilustra en la
figura 2. En el anillo de soporte 5 va montado a rota-
cibn un anillo portmder 6, para servir de portador pa-
ra un brazo limpiador 7 que, en uno de sus extremos, -
va instalado a pivotamiento en el anillo portador 6 por
medio de un eje 8 y estd provisto de una rasqueta 9 en
su extremo libre. Con objeto de bloguear al anillo por
tador 6 contra desplazamiento axial respecto al anillo
de soporte 5, el dispositivo estd provisto de un anillo
de blogueo 10 que tiene una pestafia 11 axialmente sobre
saliente, destinada a ser introducida a presién en wn -
rebajo anular 12 practicado en el borde delantero inte-
rior del anillo de soporte. Para gue el dispositivo sea
hermético contra la humedad y las particulas extrafias,
esta provisto de tres anillos de junta 13, 14, y 15,

de los cuales, el 13, esta recibido en una ranura cir-

cunferencial del anillo de blogqueo 10, mientras que el
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anillo de junta 14 va colocado en una muesca del ani-
1lo de soporte 5, y el anillo de junta 15 estd dis-
puesto en el anillo portador 6. El disefio y la misidn
de las distintas juntas se deducen claramente de los
dibujos, especialmente de la figura 2. Por consiguien
te, no se pretende dar aqui una descripcidn detallada
de dichas juntas.

El anillo portador 6 estd provisto en su borde -
trasero radialmente interior, de une pestafia 17 que -
sobresale en direccidn axial, que estd recibida en una
ranura circular 16 del anillo de soporte 5 y forma un.
borde dentado 18. Dicho borde dentado 18 se ha disefia
do para que engrane con un pifién dentado 19 y sea ac~-
¢ionado por éste, el cual, a su vez, puede insertarse
en una cavidad circular 20 del anillo de soporte 5, -
en la forma ilustrada en la figura 9. El pifién va mon
$2d0 en el alambre interior de un cable Bowden 21 cu-
ya parte tubular exterior tiene una bogquilla roscada
22 que puede montarse en un dnima roscada 23 del ani-
1lo de soporte 5, situada coaxialmente con dicha cavi
dad 20. En su extremo opuesto, que no se ha represen-~
tado en la figura, el cable 21 estd destinado a ser -
conectado a un motor eléctrico de accionamiento, rever
sible, mediante el que se puede hacer girar en ambos -

sentidos el anillo portador 6.
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En su extrémo contrario al brazo limpiador 7, el
eje 8 estd provisto de un impulsor 24 montado. en una
posicidn fija en dicho eje ¥y que tiene la forma de una
placa generalmente triangular. En su cara que mira en
direceién contraria al eje 8, la citada placa estd pro
vista de una espiga 25 que estd desplazada radialmente
respecto del eje 8. Dicha espiga 25 se proyecta en una
renura de gula del anillo soporte 5., En la realizacidn
ilustrada, esta ranura de gula consta de una parte inte
rior constituida por la ranura circular 16, una parte
intermedia 26 que se extiende segin una linea espiral
desde la ranura 16, y una parte exterior 27, relativa-
mente corta, que se extiende segin un arco parcialmente
circular, coaxial con la ranura 16. Como puede verse de
las figuras 10 y 11, el impulsor 24 entra en un rebajo
28 en la cara trasera del anillo portador 5. Dicho re-
bajo permite wma rotacidn limitada del impulsor 24 y- -
del brazo limpiador 7 entre las dos posiciones extremas
que se han representado con lineas llenas y lineas de -
trazos en la figura 10 y la primera de las cuales correg
ponde a una posicidén C (figura 3) del brazo limpiador -
en la que éste se extiende en una direccidn sustancial-
mente radial sobre el cristal del faro 1, mientras que
la posicién dltimamente mencionada corresponde a una po

sicién de reposo A del brazo limpiador 7, en la que és-
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te y la rasqueta se extienden en una direccidn sustan
cialmente tangencial a lo largo de la periferiaz del -
cristal del faro.

A continuacidn se explicard el modo de funciona-
miento del limpiafsros. Antes de que tenga lugar la -
actuacién del limpiador, el brazo limpiador 7 y la ras
queta 9 estardn sitvados en una posicidn A, adyacente
al vorde circunferencial de los cristales de los faros.
En estas condiciones, la espiga 25 del impulsor 24 se ~
encuentras en la parte 27 de la ranura de guia. Median-
te la actuacidén del motor de accionamiento conectado -
al cable 21, puede hacerse girar al anillo portador 6
en sentido contrario a las agujas del reloj, de atuer-
do con las figuras 1 y 3. Esto hard que la espiga 25 -
se traslade desde la psrte 27 de la ranuras a la parite
espiral 26. Con ello, el brazo limpiador 7 serd hecho
girar sucesivanente alrededor del eje 8 y luego pasard
por la posicidén intermedia B representada en la figura
3. Cuando la espiga 25 sale de la parte 26 de la ranu
ra vy se introduce en la ranura circular interior 16 --
del anillo soporte 5, el brazo limpiador ha llegado a
su posicidn angular final, designada con C en la figu-
ra 3. Al continuar girando el anillo portador 6 en sen
tido contrario a las agujas del reloj, la rasqueta del

limpiador permanecerd en esta posicidén de trabajo e ird
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barriendo sucesivamente toda la superficie del cristal
del faro.

Cuando el anillo portador ha sido hecho girar co-
mo minimo dos o tres revoluciones completas con el bra
zo limpiador en su posicidn de trabajo C, se invierte
el sentido de giro del motor de accionamiento, con lo
que la espiga 25 se introducird en la parte 26 en es—
piral de la ranura en cuanto llegue al punto de transi
cién entre dicha parte de ranura y la ranura circular
16 del anillo soporte 5. A partir de este instante, el
brazo limpiador serd hecho girar sucesivamente, vol-
viendo a su posicibén de reposo A. Durante este movimien
to del brazo limpiador, el anillo portador 6 gira en el
sentido de las agujas del reloj, de acuerdo con las fi-
guras 1 y 3. Ia fuerza de friccidn que se ejerce en la
hoja limpiadora 9 debido a su contacto con el cristal
del faro asegurard que la espiga 25 se desplace a la -
parte de ranura 26 y gque no continue trasladdndose a -
la ranura 16 al pasar por el punto de transicidn entre
dicha ranura y la parte 26 de ranura. Aunque la mencio
nada fuerza de friccidn puede ser suficiente, en todas
las circunstancias prdcticas, para producir el movimien
t0 deseado de la espiga 25, puede preverse en el citado
punto de transicidn un muelle de ldmina curvo, en la -

forma ilustrada en la figura 7, para obligar a la eg-
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piga 25 a introducirse en la parte de ranura 26 en cuan
t0 se haga girar al anillo portador 6 en el sentido de
las agujas del reloj. Cuando el anillo portador es he-
cho girar en el sentido opuesto, el muélle 29 se des—
viard eldsticamente cada vez que la espiga 25 pase por
él, permitiendo con ello el paso libre deseado a dicha
espiga.

Se ha dicho anteriormente que la fuerza de fric-
cién entre la hojs limpiadora y el cristal del faro -~
contribuye a desplazar al brazo limpiador desde su po-
sicidn de trabajo hasta su posicién de reposc. De wn mo
do correspondiente, dicha fuerza de friccidn contribui-
rd también al desplazamiento del brazo limpiador desde
su posicién de reposo hasta su posicién de trabajo cuan
do se haga girar al anillo portador en sentido contra-
rio a las agujas del reloj.

Esta solicitud que corresponde a la presentada en
Suecia, el dfa 27 de Marzo de 1.972, bajo el N 3963/72,
se acoge a los beneficios del articulo 51 del vigente -

Estatuto sobre Propiedad Industrial.
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REIVINDICACJIONES

Los puntos de invencidn propia y nueva gque se pre
sentan para que sean objebto de esta solicitud de Paten
te de Invencidn en Espafia, por VEINTE afios, son los que
ge recogen en las reivindicaciones siguientes:

l8.,- Un dispositivo limpia-faros constituido por
un anillo soporte que ha de montarse en una posicidn -
estacionaria en un faro, un anillo portador instalado
en el anillo soporte de modo que puede girar, y un bra-
20 limpiador montado a pivotamiento en el anillo porta—
dor y provisto de un impulsor que coopera con una guia
estacionaria del anillo soporte estando provisto el a-
nillo portador de un borde dentado destinado a acoplar—~
se con un pifién accionado por motor, siendo tal la dis-
posicidén que, cuando se pone en marcha el limpiafaros,
el brazo limpiador serd hecho oscilar desde una posi-
cibn de reposo sustancialmente tangencial, hasta una po
sicidn de trabajo sustancialmente radial en la que se
desplazard por el cristal del faro mediante el movimien
to rotativo gque se comuinica al anillo portador, caracte
rizado porgue la gula estacionariz estd formada por una

ranura de guia practicada en el anillo de soporte, y -
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porgue una parte del impulsor se.intro&uce en dicha ra
nura para encajar permanentemente en ella, comprendien
do dicha ranura de guifa una parte que se extiende a lo
large de una linea espiral y que termina, en su extre~
mo interior, en uma parte de ranura continuva circular
practicada en el anillo de soporte.

28,~ Un dispositivo limpia-faros de acuerdo con la
reivindicacién 1&, caracterizado porque en su extremo ex
terior, la parte de ranura en espiral termina en una ra-
nura con radio de curvatura constante.

g,- Un dispositivo limpia-faros de acuerdo con las
reivindicaciones 12 o 28, caracterigzada porque el borde
dentado del anillo portador estd recibido en una ranura
circular del anillo de soporte, incluyendo dicha ranura
circular la parte circular de la ranura de gufa, estan-
do situado el borde dentado a mayor profundidad en la -
citada ranura que la parte saliente del impulsor.

8.~ Un dispositivo limpia-faros de acuerdo con: cual
guiera de las reivindicaciones precedentes, caracteriza-
do porque un miembro de guia eldsticamente desviable, —-
por ejemplo en forma de una muelle de ldmina curvo, estd
previsto en el punto de transicidn, entre la parte de es
piral de la ranura de guia y la ranura circular, parz a-
segurar que la parte saliente del impulsor se trasladard

desde la ranura circular a la parte de ranura en espi-
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ral cuando pase por dicho punto de transicién durante
el giro hacia atrds del portador.

H8.,-~ Un dispositivo limpia~faros.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que ante-
cede, representado en los dibujos que se acompatian, y
para los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de quince hojas escritas a md

quina por una So&% (}?ﬁ?@ 1973

Madrid,

Albertd de Eizabyre

Par Ped
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