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MEMORIA DESCRIPTIVA

Esta invencidn se refiere a unos perfeccionamien—
tos en las disposiciones de accionamiento de limpiadores,
destinados especiglmente pero no exclusivamente a los para-

brisas y faros de vehficulos a mofor. ~ = = = = =« = = - = =

Una disposicibn de accionamiento de limpiadores
segin la invencién comprende un elemento accionador suscep-
tible de rotacién alrededor de uwn primer eje, un elemento
accionado montado para rotacibén relativa con respecto al
elemento accionador alrededor de un segundo eje paralelo al
primer eje y espaciado del mismo, estando dispuesto dicho
elemento accionado en un lado del elemento accionador, me-
dios blogueadores liberables que acoplan el elemento accio-~
nado al elemento accionador para rotacién con éste alrede~-
dor de dicho primer eje, un conjunto de acoplamiento para
transmitir, en servicio, movimiento del elemento accionado
a un brazo de limpiador, incluyendo dicho conjunto de aco=~
plamiento una biela fijada pivotantemente al elemento accig
nado alrededor de un tercer eje que estd espaciado de los
ejes primero y segundo y que es paralelo a los mismos, es-
tando dispuesta dicha biela en el mismo lado del elemento
accionador que el elemento accionado, un dispositivo accio—

nado por solenoide accionable para provocar la liberacién
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de dichos medios bloqueadores para que pueds tener lugar un
movimiento relativo entre el elemento accionador y el ele-—
mento accionado alrededor de dicho segundo eje, y medios de
tope accionables cuando dichos medios blogueadores estdn 1i
berados para evitar el giro del elemento accionado, siendo
tal la disposicidén que, en servicio, cuando dicho elemento
accionado y dicho elemento accionador estdn acoplados por
dichos medios bloqueadores, el giro del elemento accionador
provoca un movimiento alternativo de dicho brazo del limpia
dor por una carrera predeterminada mientras que al producir
se la liberacién de dichos medios bloqueadores y la deten-
cién del elemento accionado contra la rotacién, entonces la
rotacién continuada del elemento accionador provoca, en vir
tud del espaciado de los ejes primero y segundo, un movi-
miento lateral del elemento accionado y por tanto un movi-
miento del limpiador mds alld del LImite de dicha carrera

predeterminada, — = = = = = = = - - - .- _- .- - - - - -

Preferentemente dichos medios blogueadores inclu~
yen un elemento blogueador soportado por el elemento accio-
nado y susceptible de cooperar con un apoyo del elemento ag
cionador para oponerse a la rotacidén relativa, incluyendo
el digpositivo accionado por solenoide un elemento de leva
gue se interpone en la trayectoria del elemento bloqueador
¥y que provoca el movimiento relativo del elemento bloquea-~
dor con respecto al elemento accionador para salvar dicho
apoyo y asi liberar el acoplamiento entre el elemento accip

nador y el elemento accionado, = = = = = = = = = - = = « -
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Convenientemente, la disposicién comprende ademds
un circuito de accionamiento que incluye un motor de limpig
dor, un interruptor accionable a mano que tiene una primera
posicién en la que completa un circuito entre un par de.con
ductores de suministro a través del motor, y una segunda po
sicién en la que completa un circuito a través del motor
hasta un interruptor de final de carrera, teniendo el inte-
rruptor de final de carrera una primera posicién que ocupa
mientras el limpiador est4 dentro del limite de su citada
carrera predeterminada de limpiado y en la que el interrup-
tor de final de carrera completa el circuito del motor, y-
una segunda posicién que el interruptor de final de carrera
ocupa cuando el limpiador se desplaza mis alld del limite
de dicha carrera predeterminada a una posicién de aparcado
y en la gue el interruptor de final de carrera abre el cir-
cuito de excitacién del motor, incluyendo ademds el circui-
to un arrollamiento de solenoide de dicho dispositivo accig
nado por solenoide, el cual arrollamiento, cuando estd exci
tado, hace que el limpiador sea desplazado a su posicidn de
aparcado, y medios accionables cuando se mueve el interrup-
tor accionable a mano a su segunda posicién para excitar di

cho arrollamiento de solenoides = = = =~ = = = = = = = - - -

Ejemplos de la invencién estdn ilustrados en los

planocs anexos en 1logs cuales: = = = = = - « = “ - - - - - -

La Figura 1 es una vista en perspectiva y despig
zada de una parte del mecanismo accionador del limpiapara-

brisas que ilustra wuna forma de elemento accionado y elemen
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t0 bloqueador. = = = = = = = = - = = - -« & - " - = - - -

Tas Figuras 2, 3, 4, 5 y 6 son vistas en planta
esquemdticas que llustran respectivamente cinco etapas del
funcionamiento del mecanismo ilustrado en la Figura 1, (la
Pigura 2 representa el estado de marcha normal; la Figura
3 ilustra el estado cuando el elemento bloqueador excitado
por solenoide se acerca a la leva; la Figura 4 ilustra cuan
do el elemento blogueador estd desacoplado y la placa accip
nadora sigue girando; la Pigura 5 ilustrs la unidad en el
estado de aparcado, el pivote sobresale y el solenoide estd

desexcitado; la Figura 6 ilustra la placa de accionamiento
que gira fuera de la posicién de aparcado y el elemento blo

queador estd bajando pero sigue retenido por la placa de le

La Figura 7 es un diagrama del circuito de accio-
namiento del mecanismo accionador del limpiaparabrisas. Re~
presenta un circuito de motor unidireccional de imédn perma-
nente y de aparcado automdtico y en el dibujo las letras
tienen el significado siguiente A. = interruptor del salpi-
cadero; B. = posicién de aparcado; C. = posicién de marcha;
D. = solenoide; E. = interruptor de final de carrera; F. =
posicién de aparcado; G. = posicién de marcha; H. = interrup

tor del motor; I. = interruptor del salpicadero, = - = = -

La Figura 8 es wna vista en planta esquemdtica de
otra forma de elemento accionado y elemento bloqueador para

Su uso en un mecanismo accionador de limpiador de la presen
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te invencifn., ~ - = = = = = = = = - = - - - - ~ - -

La Figura 9 es una vista en planta esquemdtica
de otra forma de elemento accionadc y elemento blogueador
para su uso en un mecanismo accionador de limpiador de la

presente invencifn; y = — = = = = = = = = = = = = = - -~ -

La Figura 10 es wn esquema de otro eircuito acecip

nador del mecanismo accionador del limpiador. — = = -« = = -

Con referencia primero a la Figurs 1 de los dibu-
jos, el mecanismo accionador de limpiaparabrisas comprende
una carcasa hueca 11 que soporta un motor eléctrico 12, cuyo
eje de salida lleva un tornillo sin fin 13. El tornillo sin
fin 13 engrana con los dientes de la periferis de una placa
accionadora 14 montada para su giro en la carcasa 11 alrede
dor de un primer eje, por medio de wun drbol 15 llevado por
1la placa 14 y un cojinete 16 llevado por la carcasa 11, el
cual cojinete recibe el 4rbol 15. Fijado a la cara de la
placa accionadora 14 en el lado opuesto del 4rbol 15 hay
una espiga 17 que estd posicionada en la placa accionadora
14 excéntricamente con respecto al eje del drbol 15. Coope-
ra rotativamente con la espiga 17 unaplaca accionada 18,
montando la espiga 17 la placa accionada 18 para robacién
relativa con respecto a la placa accionadora 14 alrededor
de un segundo eje paralelo al primer eje pero espaciado del
mismo. Sobresale hacla arriba de la cara de la placa accio-
nada 18 opuesta a la placa accionadora t4 un pivote 19 ¥ se

mantiene la placa accionada 18 en contacto facial con la
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placa accionadora 14 por medio de una placa eldstica 21,
una arandela 22 de relleno, y wn clip 23, cooperando la pla

ca eldstica 21, la arandela de relleno y el clip 23 con la

espiga 17¢ = = = = = = — = = = — = =~ - _—— - - -~ -

En cooperacién con el pivote 19 se encuentra una
biela 24 que en su obro extremo coopera pivotantemente con
un conjunto 25 de cruceta. El conjunto 25 de cruceta estd
montado para movimiento deslizante en un canal 26 de gula
practicado en la carcasa 11 y fijado a la cruceta 25 hay un
cable 27 de tipo Bowden a través del cual se transmite el
movimiento alternativo lineal de la cruceta 25 a las escobi
llas del limpiaparabrisas para hacer que las escobillas del
limpiaparabrisas se desplacen con movimiento angular alter-
nativo y barran el parabrisas. Naturalmente el pivote 19 es
t4 descentrado con respecto al eje del 4rbol 15, y asf, ol-
vidando por el momento la posibilidad de wn movimiento angu
lar relativo entre la placa accionadora 14 y la placa accio
nada 18, cuando la placa accionadora 14 gira, el pivote 19
describird una circunferencia y el movimiento rotativo de
la placa accionadora serd transmitido a la cruceta 25 por
la biela 24 para provocar el movimiento altermativo lineal

de la cruceta 25 dentro de la gufa 26, = = = = = = = = = =

Ta placa accionada 18 est4d formada con una ranura
28 con forma de T dentro de la cual encaja el extremo, tam-
bién con forma de T, de un elemento bloqueador 29. Ia placa
eldstica 21 estd situada por encima de la ranura 28 y as?

obliga al elemento blogueador 29 a quedar en contacto con
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la placa accionadora 14, en un pleno paralelo a los planos
de la placa accionadora 14 y la placa accionada 18. E1l ele-
mento blogueador 29 sobresale mds alld de la periferia de
la placa accionada 18 y durante la marcha normal del meca~
nismo el elemento blogueador 29 encaja entre los resaltes
31, 32 de un tope llevado por la placa acclonadora 14‘junto
a su periferia. El tope estd formado de tal manera que una
superficie en rampa sube a cada uno de los resaltes 31, 32
y dicha superficie de rampa se fusiona en su extremo infe-
rior con la superficie lisa de la placa accionadora 14. As{
cuando el elemento blogueador 29 estd encajado entre los re
saltes 31, 32 la placa 18 estd sujeta por el elemento blo-
queador y el tope contra rotacién relativa con respecto a
la placa accionadors 14, y gira como si fuera uma sola pie-

za, con la placa accionadora 14 = = = = = = = = = = = = = ~

Fijado a la carcasa 11, junto a la periferia de
la placa accionadora 14, hay un dispositivo acclonado por
solenoide que incluye un arrollamiento 33 de solenoide y un
ndclec mévil 34 de solenoide. EL ntcleo 34 estd a tope con-
tra un elemento 35 de leva llevado en un extremo de un re-
sorte laminar 36 cuyo otro extremo estd fijado a la carcasa
11. El resorte 36 fuerza el elemento 35 de leva para sepa~-
rarlo de la periferia de la placa accionadora 14, y dado
que el ndcleo 34 estd a tope contra el elemento 35 entonces
el resorte 36 actia también como resorte de retorno del ni-~
cleo. Cuando el arrollamiento 33 esti excitado, el nicleo
34 es movido hacia la placa accionadora 14, y asi desplasza

el elemento 35 de leva hacia la placa accionadora 14. EL nd
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cleo 34 estd recibido deslizantemente en un elemento 37 de
gufa que estd fijado a la carcasa 11 y que lleva un salien
te 38 contra el cual se pone a tope el elemento 35 de leva

en la posicién retrafda del nicleds ~ = = = = = = = = = = =

En la disposicién ilustrada en la Figura 1, el mo
tor 12 hace que la placa accionadora 14 y la placa acciona-
da 18 giren en el sentido de las agujas del reloj. El ele-
mento 35 de leva tiene una superficie 39 de rampa que esté
inclinada en una direccién tal que el extremo libre del ele
mento bloqueador 29 puede cooperar con el extremo inferior
de la leva en una posicién operativa del elemento 35 de le-
va. Junto al extremo superior de la superficie 39 de rampa
el elemento 35 de leva incluye un tope 41, que forma una so
la pieza con el mismo, y que sobresale mds alld de la super

ficie 39 de rampa, perpendicularmente a la misma, hacia la

placa accionadora 14, = = = = = e« = = = 0 = = = = ¢ = - - =

Un interruptor 42 de final de carrera estd fijado
a la carcasa 11 junto a la gufa 26 de cruceta y la cruceta
25 lleva un elemento 43 accionador de interruptor con lo
gue el interruptor 42 es accionado cuando la cruceta 25 al-
canza una posicién predeterminada en la gufa 26. La cruceta
25 no alcanza lg posicién predeterminada dentro de la carreg
ra de limpiado y asi el interruptor 42 es accionado Unica=
mente cuando la cruceta 25 se desplaza mis alld del limite
de la carrera normal del limpiado a una posicién de aparca-

do, que se describiri més adelante, — - = = = = = = = — ~ =
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En servicio, el circuito eléctrico del mecanismo
incluyé conductores de suministro 51, 52 positivo y negati-
vo de corriente continua. Un interruptor 53 de dos posicio-
nes y de accionamiento manual sirve, en una primera posi-
cibn (que se ilustra) para completar un circuito eléctrico
a través del motor 12 entre los conductores 51, 52 y asl en
la primera posicibn del interruptor 53 el motor 12 estd ex-
citado. En su segunda posicién, el interruptor 53 completa
un circuito desde el conductor 52 a través del motor 12 al
interruptor 42 de final de carrera y cuando la crucebta 25
del mecanismo accionador del limpiador estd dentro de la ca
rrera normal de limpiado, el interruptor 42 de final de ca-
rrera estard en una primera posicién en la que nuevamente
se completa un circuito desde el conductor 51 al conductor
52 a través del motor 12 y el motor también en este caso es
t4 excitado. Asi, mientras la cruceta 25 permanece dentro
de la carrera de limpiado, el motor12 seguird funcionando
a¥in cuando el interruptor 53 haya sido movido desde su pri-~
mera posicién, de marcha, a su segunda posicién, de aparca-—
do. La manera segin la cual la cruceta y, por consiguiente,
los limpiadores alcanzan su posicién de aparcado se descri-
bird mds adelante, no obstante cuando se alcanza la posi~
cién de aparcado el interruptor 42 es movido a su segunda
posicién en la que ambos lados del motor 12 estdn conecta-
dos eléctricamente al conductor 52 y asf el motor es frena-
do dindmicamente. Acoplado al interruptor 53 de accionamien
to manual hay otro interruptor 54 que se cierra cuando el
interruptor 53 es movido a su segunda posicibn, de aparca-

do. El cierre del interruptor 54 completa un circuito eléc-
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trico entre el infterruptor 53 y el conductor 52 a través
del arrollamiento 33 del solenoide. As{ cuando el interrup-
tor 53 es movido a su segunda posicién, de aparcado y el in
terruptor 42 estd en su primera posicién, de marcha, el
arrollamiento 33 del solencide se excita a través de los in

terruptores 42, 53 ¥ 54¢ = = = = = = m o - o e - - -

El funcionamiento del mecanismo es como sigue.

Cuando el interruptor 53 estd en su posicién de marcha, y
el motor 12 estd en marcha y accionando los limpiadores por
su carrera normal de limpiado, el elemento bloqueador 29 es
tard cogido entre los resaltes 31, 32 y la placa accionada
18 estard bloqueada contra la placa accionadora 14. Asf el
pivote 19 describird una circunferencia de movimiento cuyo
centro estd sobre el eje del drbol 15 y la cruceta 25 reali
zard una carrera lineal alternativa a lo largo del canal 26
de acuerdo con el radio de la circunferencia de movimiento
del pivote 19. Los limites de este movimiento alternativo
son tales que el interruptor 42 no es accionado y asf el in
terruptor 42, en este momento, estd en su posicién de mar-
cha., Cuando se desea hacer pasar a los limpiadores a la po-
sicidn de aparcado se pasa el interruptor 53 a su segunda
posicién, de aparcado cerrando asi el interruptor 54 y exci
tando el arrollamiento 33 del solenoide, ya que el interrup
tor 42 estd todavia en su posicién de marcha. La excitacién
del arrollamiento 33 mueve el nticleo 34 hacia la placa ac-
cionadora 14 empujando asi el elemento 35 de leva en la tra
vectoria del extremo libre del elemento blogueador 29 que

gobresale mds alld de la periferia de la placa accionadora
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14. ELl extremo libre del elemento bloqueador 29 sube la su-
Perficie 39 de rampa y la altura de la superficie 39 de ram
pa es tal que se eleva el elemento bloqueador 29 fuera de
los resaltes 31, 32 contra la accién de la placa eldstica
21. En este punto, la placa accionada 18 queda libre de la
placa accionadora 14. No obstante, debido a la friccién en-
tre las placas, la placa 18 continua moviéndose con la pla-
ca 14 hasta que el extremo libre del elemento bloqueador 29
entra en contacto con el tope 41 con lo que se impide el mo
vimiento posterior de la placa 18 con la placa 14. Da Figu~
ra 2 ilustra el estado normal de marcha, estando las placas
14, 18 unidas entre si. Ia Figura 3 ilustra las placas 14,
18 todavis unidas, pero con el elemento 35 de leva en su po
sicién operativa y el elemento blogueador 29 se estd aproxi
mando al elemento 35 de leva. Ia Figura 4 ilustra el elemen
to blogueador 29 liberadc de los resaltes 31, 32 y la placa
18 estd retenida contra movimiento dado gue el elemento blg
queador 29 estd a tope contra el tope 41. La disposicidén de
los componentes del mecanismo es tal que los limpiadores, y
por comsiguiente la cruceta 25, estén en el limite de su mo
vimiento normal de limpiado junto a la posicién de aparcado
cuando el elemento blogueador 29 hace contacto con el tope
41. Adicionalmente, la disposicibn de la placa accionadora
14 y la placa accionada 18 es tal que el giro continuado de
la placa accionadora 14 en la misma direccibén mueve la pla-
ca accionada 18, en virtud de la excentricidad de los ejes
primero y segundo, lateralmente en ung direccién tal que
los limpiadores y la crucelta 25 continuan su movimiento mids

alld del limite de la carrera normal de limpiado, a una po-
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sicién de aparcado que tiene lugar cuando los ejes del 4r-
bol 15, la espiga 17 y el pivote 19 estdn substancialmente
alineados, estando el eje de la espiges entre los ejes del
drbol 15 y el pivote 19. Se apreciard, que si el giro de la
placa accionadora 14 continua mds alld de este punto, el
eje de la espiga 17 pasard entre los ejes del pivote 19 y
el 4rbol 15, y los limpiadores y la cruceta empezardn a vol
ver desde su posicién de aparcado hacia la carrera normal
de limpiado. Por eso, para detener el mecanismo en la posi-
cién de aparcado, el interruptor 42 estd dispuesto para mo-—
ver a su segunda posicién, o sea de aparcado, en este pun-
to. Asf, el mecanismo se detiene con los limpiadores aparca
dos mds 2lld del limite de su carrera normal de limpiado,
por ejemplo, totalmente fuera del parabrisas. E1 movimiento
del interruptor 42 a su posicidén de aparcado abre el circui
to del arrollamiento 33 del solenoide y asi el nidcleo 34 y
el elemento 35 de leva retornan a sus posiciones originales
bajo el efecto del resorte 36. No obstante, el movimiento
lateral de la placa 18 con respecto a la carcasa 11 ha des—
plazado el extremo libre del elemento bloqueador 29 mis pré
ximo a la pared de la carcasa, y asi el extremo libre del
elemento bloqueador 29 permanece en cooperacién con la su-
perficie superior del elemento 35 de leva y tope 41 aun
cuando el elemento 35 de leva y el tope 41 hayan sido re—

trafdos a su posicidn original. = = = = =« = = = - - - - - -

Estando el motor 12 desexcitado y los limpiadores
en su posicién de aparcado, el extremo libre del elemento

bloqueador 29 estd atrapado entre el tope 41 y el saliente
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FAVARA

38 de la gufa 37 y as{ la placa 18 y, por lo tanto, la cru-

ceta 25 y los limpiadores estdn retenidos contra movimiento
que podria tener lugar de otra fﬁrma debido a vibraciln a

medida que circula el vehfculo equipado con la disposicién
de limpiadores. La posicién de los componentes en el estado

de aparcado se ilustra en la Figura 5. — = = = = = = = = =

Cuando se desea accionar los limpiadores la préxi
ma vez, se desplaza el interruptor 53 a su posicién de mar-
cha, con lo que se excita el motor 12 y se abre el interrup
tor 54. Im placa accionada 18 estd retenida todavia contra
rotacién por el elemento blogueador 29 y as{ la placa accig
nadora 14 gira, en el sentido de las agujas del reloj, con
respecto a la placa 18. Este movimiento de la placa acciona
dora 14 desplaza el eje de la espiga 17 fuera de alineacién
de los ejes del 4rbol 15 y el pivote 19 y asi retrae la pla
ca 18 lateralmente fuera de la parte de la carcasa que lle-
va el dispositivo de solenoide, y al hacerlo también retrae
la cruceta 25 y los limpiadores de su posicién de aparcado
nuevamente hacia el limite de la carrera normal de limpiado.
Asf el interruptor 42 es devuelto a su posicidén de marcha.
A medida que se retrae la placa 18, el elemento bloqueador
29 desliza con respecto al elemento 35 de leva, pero perma~
nece en cooperacién con el tope 41. Adicionalmente, el tope
de la placa 14 en este momento se estd aproximando al ele-
mento bloqueador 29, y la disposicién es tal que en el pun~-
to en que el extremo libre del elemento bloqgueador 29 salva
el borde del elemento 35 de leva, la superficie de rampa aso

ciada con el resalte 31 estard por debajo del elemento blo-
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gueador 29, y asi la superficie de rampa asociada con el re
salte 31 impedird que el elemento bloqueador 29 se mueva ba
jo la accién de la placa eldstica 21 a una posicién copla-
nar con la placa accionada 18. E1 tope 41 del elemento 35
de leva sobresale en un dngulo recto con respecto al elemen
to de leva hacia la placa accionadora. 14 y adicionalmente
sobresale hacia abajo hacia la base de la carcasa. Asf, aun
gue el elemento bloqueador 29 cae por debajo de la superfi-
cie superior del elemento 35 de leva, permanece en contacto
con el tope 41 en virtud de la superficie de rampa asociada
con el resalte 31. A medida que el giro de la placa acciona
dora 14 continuz el elemento bloqueador 29 sube la superfi-
cie de rampa asoclads con el resalte 31 ya que el elemento
41 de tope todavia impide el giro. No obstante, cusndo el
elemento blogueador 29 salva el extremo de la superficie de
rampa agociada con el resalte 31, el elemento blogqueador 29
puede moverse bajo la aqoién de la placa eldstica 21 en la
abertura entre los resaltes 31, 32 para ocupar nuevamente
una posicidén coplanar con la placa 18. AL hacerlo, el ele-
mento blequeador 29 cae por debajo del tope 41 para que des
pués la placa 18 pueda girar con respecto a la carcasa. Asi
las partes vuelven a sus posiciones originales en las que
la placa 18 estd blogueada con la placa 14 con el elemento
bloqueador 29 y los resaltes 31, 32. EL mecanismo entonces
continuard funcionando para hacer que los limpiadores reali
cen su carrera normal de limpiado hasta que nuevamente se
mueva el interruptor 53 a su posicién de aparcado para ini-

ciar la secuencia de aparcado arriba descritg. - « = « = =
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Con referencia ahora a la Figura 8 de los dibujos,
el elemento accionado y el elemento bloqueador ilustrados
en la misma son parecidos al elemento accionado 18 y el ele
mento bloqueador 19 descritos anteriormente y llevan los ni
meros de referencia 118 y 129 respectivamente, y se descri=-
birdn con referencia a los componentes de la Figura 1. Tal
como en el caso del elemento blogueador 29, el elemento blo
queador 129 se extiende radialmente con respecto al eje x
de la espiga 17. No obstante, al contrario que el elemento
bloqueador 29, el elemento bloqueador 129 estd dotado de un
saliente 140 en la punta exterior de su borde delantero con

respecto a la direccién de rotacién del elemento accionador

Este saliente 140 sirve para compensar el despla-
zamiento angular del elemento blogueador 129 con respecto
al tope 41 cuando el elemento blogueador 129 se mueve como
resultado del movimiento de la placa accionada 118 con res-
pecto al elemento accionador 14 para llevar los limpiadores
a su posicién de aparcado. Se apreciard que, durante dicho
movimiento de la placa accionada 118, el elemento bloguea-
dor 129 se deslizard no sblo relativamente con respecto al
tope 41, sino que se moverd angularmente con respecto al to
pe 41. E1l efecto del movimiento angular sin compensacién es
impedir que los ejes de la espiga 17, 4rbol 15 y pivote 19
queden debidamente alineados cuando los limpiadores estén
en su posicién de aparcado. La magnitud de compensacién re-
querida, o sea, el dngulo (Figura 8) entre el eje del ele-

mento bloqueador 129 y un plano que contiene los ejes de la
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espiga 17 y el pivote 19. No se requiere compensacibén si &
es cero y se requiere una compensacién méxima si # es de 909,
Se apreciard que no suele ser posible por razones de proyec
to disponer que & sea cero. Cuando el elemento bloqueador
5. 129 entra en contacto por primera vez con el tope 41 des~
pués de excitacidn del arrollamiento 33, 1o hace con una
parte de su borde delantero que estd dispuesta hacia dentro
del saliente 140, Durante el movimiento del elemento accio-
nado 118 con respecto al elemento accionador 14 a la posi-
10. cién de aparcado, el elemento bloqueador 129 se mueve con
respecto al tope 41 de modo que el saliente 140 coopera con
el mismo y as{ modifica el movimiento del elemento bloguea—
dor 129 y elemento 118 accionado angularmente para asegurar

la alineacién correcta de los tres ejes arriba citados. - -

15, La Figura 9 ilustra una forma alternativa de ele-
mento accionado 218 y elemento bloqueador 229 que sirve tam
bién para compensar el movimiento angular del elemento blo-
queador 229 con respecto al tope 41. En esta realizacién no
se proporciona saliente; en su lugar el elemento bloqueador

20. 229 es de una forma parecida al elemento blogueador 29 pero
estd orientado con respecto al elemento accionado 218 de tal
manera que el eje del elemento bloqueador 29 no estd radial
mente con respecto al eje x de la espiga 17 sino que esti
oblicuamente con respecto al mismo. La cantidad de oblicui-

254 dad depende del dngulo A y es mdximo cuando & es de 902 y

cerc cuando & €8 CEBIOs = = = = = = = w = = = - - - - - - -

Con referencia ahora a la Figura 10 de los planos,
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esta PFigura ilustra una forma preferida de circuito de ope-
racibn para el mecanismo accionador de limpiador, el cual
circuito tiene provisién para accionar los limpiadores a dos
velocidades y para actuar el mecanismo para efectuar carre-~
ras normales sueltas. En este circuito, el motor eléctrico
12 puede ser suministrado con corriente a través de cualguiera
de dos conductores 60 y 61, sirviendo el suministro a través
del conducto 60 pars hacer girar el motor 12 a la velocidad
normal y el suministro a través del conductor 61 sirve para
hacer girar el motor 12 a una velocidad mayor. Los conducto
res 60 y 61 estén conectados con respectivos contactos fi-
jos 62 y 63 de un interruptor 64 de tres posiciones. El in-
terruptor 64 también tiene un contacto fijo 65 conectado a
wn conductor de suministro 66, un contacto fijo 67 conecta~-
do con el arrollamiento 33 y un contacto fijo 68 conectado
con el interruptor 42 de final de carrera a través de un in
terruptor 69 eldstico que estd forzado con muelle a la posi

cién ilustrada en la Figura 10 — = = = = = = = = = = - = ~

El interruptor 64 también tiene un contacto 70 de
puente desplazable entre una posicibn de aparcado ilustrada
en la Figura 10 en que hace puente sobre los contactos 62,
67 y 68, una posicibn de velocidad normal de limpiador en
que hace puente entre los contactos 62 y 65 y una posicidn
de velocidad rdpida de limpiador en que hace puente entre .

los contactos 63 §y 65c = = = = — = = e e = — - - - - - - -

En la posicién de velocidad normal del limpiador,

se suministra energia al motor 12 a través del conductor 66,
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contactos 65, 70 y 62 y del conductor 60, En la posicidn de
velocidad rdpida del limpiador, se suministra energfa al mo
tor 12 a través del conductor 66, contactos 65, 70 y 63 y

del conductor 61, — — = = = = = = = = = = 0 0 - - - -~

Cuando se mueve el interruptor 64 por primera vez
a la posicién de aparcado, se suministra energlfa al contac-
to 68 desde el conductor 66 a través de un conductor 71,
del interruptor 42 de final de carrera que inicialmente es-
t4 en la posicién opuesta a la que se ilustra en la PFigura
10, y del interruptor 69 eldstico. Dado que el contacto 68
estd conectado a los contactos 67 y 62, el arrollamiento 33
es excitado y el motor 12 sigue girando. Cuando los limpia-
dores alcanzan la posicién de aparcado, el interruptor 42 de
final de carrera es movido a la posicibn ilustrada en la Fi
gura 10 que corta el suministro al motor 12 y al arrollamien
to 33 y también frena dindmicamente el motor 12 conectando

ambos lados del mismo con el conductor negabtivo. = = =~ = =

Cuando el interruptor 64 estd en la posicidn de
aparcado, es posible hacer que los limpiadores realicen una
sola carrera normal seguida de una operacién de aparcado agc
cionando el interruptor 69 eldstico una sola vez y aguantin
dolo, Al hacerlo asi, el motor 12 recibe corriente a través
del conductor 66, del interruptor 69, de los contactos 68,
70 y 62 y del conductor 60. Ello hace que los limpiadores
salgan de su posicién de aparcado que se ha descrito ante-
riormente con referencia a la Figura 7. Cuando los limpiado

res estdn fuera de su posicidén de aparcado, el interruptor
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42 de final de carrera se mueve a la posicidn en que mantie
ne el suministro al motor 12 desde el conductor 66 a través
del conductor 71, del interruptor 69 eldstico que ha sido
soltado y ahora esti en la posicién ilustrada en la Figura
10, de los contactos 68, 70 y 62, y del conductor 60. El
arrollamiento 33 también estd excitado en este momento de
modo que los limpiadores vuelven a su posicién de aparcado

despuds de una sola carrera NOrmal, = = « = = « o o - - - =

Se declaran de novedad y propiedad para Espafia,

sus territorios y plazas de soberanfa, las siguientes: - -

REIVINDICACTIONES

1+.= Perfeccionamientos en las disposiciones de ac
cionamiento de limpiadores, tales como limpiaparabrisas y
anflogos, caracterizados porque la disposicién comprende un
elemento sccionador susceptible de rotacién alrededor de un
primer eje, un elemento accionado montado para rotacién re-
lativa con respecto al elemento accionador alrededor de un
segundo eje paralelo al primer eje y espaciado del mismo,
estando dispuesto dicho elemento accionado en un lado del
eleﬁento accionador, medios bloqueadores liberables que aco
Plan el elemento accionado al elemento accionador para rota
cién con éste alrededor de dicho primer eje, un conjunto de
acoplamiento para transmitir, en servicio, movimiento del

elemento accionado a un brazo de limpiador, incluyendo di-
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cho conjunto de acoplamiento una biela fijada pivotantemen-
te al elemento accionado alrededor de un tercer eje que estd
espaciado de los ejes primero y segundo y que es paralelo a
los mismos, estando dispuesta dicha biela en el mismo lado
del elemento accionador que el elemento accionado, un dispo
sibtivo accionado por solenoide accionable para provocar la
liberacidén de dichos medios bloqueadores para que pueda te-
ner lugar un movimiento relativo entre el elemento acciona-
dor y el elemento accionado alrededor de dicho segundo eje,
y medios de tope accionables cuando dichos medios bloqueado
res estdn liberados para evitar el giro del elemento accio~
nado, siendo tal la disposicién que, en servicio, cuando di
cho elemento accionado y dicho elemento accionador estédn
acoplados por dichos medios blogueadores, el giro del ele-
mento accionador provoca un movimiento alternativo de dicho
brazo del limpiador por una carrera predeterminada mientras
que al producirse la liberacién de dichos medios bloqueado-
res y la detencién del elemento accionado contra la rota-
cifn, entonces la rotacibn continuada del elemento acciona=—
dor provoca, en virtud del espaciado de los ejes primero y
segundo, un movimiento lateral del elemento accionado y por
tanto un movimiento del limpiador mds alld del limite de di

cha carrera predeterminada, = = = = = = ¢ = - - - - - - - -

2.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizados porque dichos medios bloqueadores incluyen
un elemento blogueador soportado por el elemento accionado

¥y susceptible de cooperar con un apoyo del elemento acciong
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dor para oponerse a la rotacién relativa, incluyendo el dig
positivo accionado por solenoide un elemento de leva que se
interpone en la trayectoria del elemento bloqueador y que
provoca el movimiento relativo del elemento blogqueador con
respecto al elemento accionador para salvar dicho apoyo y
asl liberar el acoplamiento entre el elemento accionador y

el elemento accionado. = = = = = « = =@ - = - - .- _-——— -

3.~ Perfeccionamientos seglin la reivindicacién 2,
caracterizados porque el elemento accionado es en forma de
una placa substancialmente plana y el elemento blogueador
es témbién substancialmente plano y tiene un primer extremo
introducido en une hendidursa de dicho elemento sccionado y
su otro extremo sobresaliendo de la periferia de dicho ele-
mento accionado y el elemento de leva, cuando se interpone
en la trayectoria del elemento bloqueador, gueda posiciona-
do de modo que sea tocado por dicho otro extremo del elemen

10 bloqueador. — = = = = = = = - .. m - -

4.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 3,
caracterizados porque dicha hendidura del elemento acciona-
do y dicho primer extremo del elemento bloqueador son ambos

en forma de Te = = = = o = & & - - - - - - — - -

5.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 3
6. 4, caracterizados porque el elemento de leva tiene una su
perficie en rampa contra la que puede cooperar dicho otro
extremo del elemento blogueador de modo que haga que este

Ultimo se separe del elemento accionador. = = = = = = = = =
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6.~ Perfeccionamientos segin cualquiera de las
reivindicaciones 2 a 5, caracterizados porque los medios de

tope son soportados por el elemento de leva, — = = w = ~ =

T+~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 6,
cuando depende de la 5, caracterizados porgue los medios de
tope comprenden un tope posicionado en un primer extremo de

dicha superficie en rampg,. =~ = @ = = = = = = = =@ « « -

8.~ Perfeccionamientos segin cualquiera de las
reivindicaciones 2 a 7, caracterizados porque una placa
eldstica queda sobre dicho elemento accionado y fuerza al

elemento bloqueador hacia la cooperacién con dicho apoyo. -

9.~ Perfeccionamientos segin cualquiera de las
reivindicaciones 2 a 8, caracterizados porque dicho apoyo
comprende un par de resaltes espaciados y opuestos previs—
tos en una cara del elemento accionador enfrentada al ele-
mento accionado y el elemento bloqueador estd introducido
entre dichos resaltes cuando los elementos accionador y ac—

cionado son acoplados por el MisMO, = « = = = = = = « - -

10.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién
9, caracterizados porque dicha cara del elemenio accionador
es substancialmente flana y el apoyo comprende ademds una su
perficie en rampa que conduce hasta cada resalte y que se
une por su extremo alejado del respectivo resalte con la ca

ra plana de la placa accionadora. = = = = = = = = = = = =

11.- Perfeccionamientos segin cualquiera de las
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reivindicaciones anteriores, caracterizados porque dicho
conjunto de acoplamiento incluye ademds un cable acoplado

operativamente con dicha bielg. — = = =« = = o = = = = = =~

12.~ Perfeccionamientos segin cualquiera de las
reivindicaciones anteriores, caracterizados porque, en el
limite del movimiento del brazo del limpiador mis alld de
dicha carrera predeterminada, dichos ejes primero, segun-
do y tercero guedan substancialmente alineados, quedando

el segundo eje dispuesto entre los ejes primero y tercero.-

13.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién
12, caracterizados porque, en dicho lImite de dicha carrera
predeterminada, los tres ejes quedan substencialmente ali-
neados, quedando el eje primero dispuesto entre los ejes se

gunGo ¥ Terceroc = = = — = = = = = — = = — o o~ e e

14.~ Perfeccionamientos seglin cualquiera de las
reivindicaciones 2 a 13, caracterizados porque el elemento

bloqueador se extiende radialmente con respecto al segundo

15.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién
14 cuando depende de la reivindicacidn 12 6 13, caracteriza
dos porque el elemento bloguesador tiene una extensién en di
cho otro extremo, la cual extensién se extiende desde un
borde de ataque del elemento bloqueador con respecto a la
direccién de rotacién del elemento accionador, y el eje lon

gitudinal del elemento accionador estd inclinado formando
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16.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién
12 6 13, caracterizados porque el eje longitudinal del ele-
mento bloqueador estid espaciado del segundo eje y estd in-
clinado con un 4ngulo respecto a un plano que contiene los

ejes segundo y Tercero.s = = = = = = =« = = = - - - - - o - -

17.- Perfeccionamientos seglin cualquiera de las
reivindicaciones anteriores, caracterizados porque la dis-—
posicién comprende ademds un circuito de accionamiento que
incluye un motor de limpiador, un interruptor accionable a
mano que tiene una primera posicién en la que completa un
circuito entre un par de conductores de suministro a través
del motor, y una segunda posicién en la que completa wn cir
cuito a través del motor hasta un interruptor de final de
carrera, tenlendo el interruptor de final de carrers una
primera posicién que ocupa mientras el limpiador estd den-
tro del 1fmite de su citada carrera predeterminada de lim-
piado y en la que el interruptor de final de carrera complg
ta el circuito del motor, y una segunda posicién que el in-
ferruptor de final de carrera ocupa cuando el limpiador se
desplaza mds alld del 1limite de dicha carrera predetermina-—
da a una posicién de aparcado y en la que el interruptor de
final de carrera abre el circuito de excitacién del motor,
incluyendo ademés el circuito un arrollamiento de solenoide
de dicho dispositivo accionado por solenoide, el cual arro-

llamiento, cuando estd excitado, hace que el limpiador sea
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desplazado a su posicién de aparcado, y medios accionables
cuando se mueve el interruptor accionable a mano a su segun

da posicién para excitar dicho arrollamiento de solenoide.-

18.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién
17, caracterizados porque dichos medios incluye un interrup
tor acoplado g dicho interruptor acclonable a mano de modo
que se cierra cuando el interruptor accionable a mano es mo

vido a su segunda posicidn, = = = = = = = = = - =~ - - - - -

19.~ Perfeccionamientos segln la reivindicacién
18, caracterizados porque el arrollamiento del solenoide es

excitado, en servieio, a través del interruptor de final de

carrera en su primera posicidn, del interruptor accionable

a mano en su segunda posicién y de dicho interruptor acopla

do en su posicibn cerrada., — = = = = = = = = = = - = -~ =

20.~ Perfeccionamientos segiin la reivindicacién
17, caracterizados porque dichos medios comprenden un con-
tacto en el interruptor accionable a mano, estando dicho
contacto conectado eléctricamente con el arrollamiento del
solenoide y dispuesto de tal manera que completa el circui-
to al mismo cuando el interruptor accionable a mano esté en
su segunda posicibén y el interruptor de final de carrera es

t4 en su primera posicifn. = = = - - - - e e e e e e - -

21.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién
20, caracterizados porque se proporciona otro interruptor

accionable a meno, estando el otro interruptor forzado elds
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ticamente a una posicién en la que el interruptor de final
de carrera esti conectado con otro contacto del interruptor
accionable a mano citado en primer lugar a través de dicho
otro interruptor, estando conectado dicho otro contacto
eléctricamente con dicho contacto cuando el interruptor ac-
cionable a mano citado en primer lugar estd en su segunda
posicidn, y porque el otro interruptor es movible a una po-
sicién en que el interruptor de final de carrera es puesto
en derivacién de modo que se pueda excitar.el motor para ac
cionar una sola carrera predeterminada de limpiado cuando

el interruptor de final de carrera estd en su segunda posi-

22.- Perfeccionamientos segin la reivindicacién
20 § 21, caracterizados porque el motor eléctrico es un mo-
tor de dos velocidades y el interruptor accionable a mano
citado en primer lugar tiene una tercera posicién para ha-
cer que el motor funcione a una velocidad diferente de la
velocidad de funcionamiento del motor cuando el interruptor
accionable a mano citado en primer lugar estd en su primera

POSICifn. = = = = = = = = . - - e - -

23.~ "PERFECCIONAMIENTOS EN LAS DISPOSICIONES DE
ACCIONAMIENTO DE LIMPIADORES, TALES COMO LIMPIAPARABRISAS Y
ANATOGOS". = = = = = = = = = = = = == ———

Todo ello conforme se describe y reivindica en la

presente memoria que consta de veintiocho hojas, foliadas y
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mecanografiadas por una sola de sus caras, y de cuatro Llé-

minas de dibujos que la ilustran.

MADRID, 24 MAR. 1973
P.A. M, CURELL SUNOL

/\) maf.
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