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La Patente de invencidén a que se refiere la presen-
te Memoria, se destina a garantizar le explotacidn y la pro=
piedad exclusivas, en todo el territorio nacionsl, de un mo=-
tor esférico cuya novedad represents una evidente y sustancial
mejora & todo 1o conocido por el estado actual de la técnica.

La invencidn se refiere a wa nuevo motor de explo=-
sidn en el que per{ddicamente se crean cuatro cémaras de vo-
lumen variable que va desde una capacidad mdxima (final de
los tiempos de admisidn y expansidn) hasta una capacidad mi-
nima (final de los tiempos de compresidn y escape).

En el conjunto del nuevo motor las cuatro cdmaras ci-
tadas forman dos parejas en cada una de las cuales se compren-
den dos cémaras antagonistas, o sea, que cuando una de ellas
estd en su capacidad mdxima la otra estd en su capacidad mi-
nima. Ademds de esto, la otra pareja de cimaras va dispuesta
de manera tal que sus ciclos de trabajo resultan intercalados
con los de las cdmaras de la anterior, obteniéndose de esta
manera el perfecto "redondeo" del trabajo del motor.

El funcionamiento del motor segin la invencidn se
base en el comportamiento de determinadas partes de una esfera
girando en condiciones anormales. Las dichas partes de esfera
gon las sigulentes;

a2) - Una zona esférica con bases circulares exacta-
mente iguales y equidistantemente paralelas con respecto al
plano diametral determinado por el ecuador de la esfera. En
este plano diametral se han considerado dos didmetros imagi-
narios perpendiculares enire s{ y superpuestos con los ejes
de dos semicilindros que se manifiestan sobresalientes cada
uno de una de las bases de la citada zona esférica. Sin incon~

veniente puede ser alterada la forme geométrica de los dichos
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dos semicilindros, que puede ser sustitufda, por ejemplo, con
una formacidn integradé por dos semiconos truncados del mismo
valor unidos indlgtintamente por sus bases mayores ¢ por sus
bases menores. Esta zona esférica o plato ecuatorial se mueve
durante el funcionamiento con un movimiento combinado de giro
y de oscilacidn de dos ciclos por vuelta.

b) - Dos cufias esféricas del mismo valor, en las que
el vértice diametral ha sido sustitufdo por un vaciado que co-
pia exactamente las formas del saliente diametral semicili{ndri-
co en cada uns de las bases de la zona esférica anteritrmente
considerada, & sobre el que se apoya para realizar movimientos
ogscilanteg relativos que proximan o distanciak alternativamen~
te cada una de sus dos caras semicirculares a la superficie de
la base de la dicha zona esférica que es la que oscila en rea-
lidad. Cada una de estas dos cufias forma parte de un casquete
que, materializado a cada lado de la repetida zona esférica
central, complementa y totaliza la figura de la esfera. Igual-
mente, cada ana de las dichag cufias es solidaria de un eje que
la prolonga radialmente, que estd exactamente situado sobre el
plano bisectriz del adngulo formado por sus dos caras semicircu-
lares ¥ que es perpendicular a la linea de interseccidn de las
dichas caras que, como antes hemos dicho, es un didmetro de la
esfera total,

Estos tres elementos esenciales, zona central plana
y cufias esféricas a cada lado de 1la misma son los que, bajo
determinadas circunstancias, dan lugar al funcionamiento del
motor esférico segin la invencidn, Son los que determinan las
cuatro cdmaras de volumen variable dispuestas por parejas a uno
y otro lado de la dicha gona central o plato ecuatorial, en las

que cada pareja estd determinada por los dos espacios libres
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en forma de cufia esférica que resultan dispuestos a uno y

otro lado de la cuiia esférica correspondiente, la cual, en

sus movimientos giratorios, haciendo oscilar al plato ecuabo=-
rial, producird alternativamente el incremento de una de las
cémaras en perjuicio de la antagénica. E1l sincronismo escalona-
do de los movimientos relativos de las dos cufias esféricas

se produce por el hecho de que sus ejes de oscilacidn con res-
pecto a la zona central plana son perpendiculares entre si,

Por su parte, los mbvimientos oscilantes del plato
ecuatorial son la consecuencia del hecho de que los ejes que
prolongen radialmente a cada una de las cufias esféricas estén
situados sobre un mismo plano pero determinando entre ellos un
éngulo en cuys bisectriz resulta situado el ecuador comprendi-
do en la zona esférica central. El valor de este dngulo es el
que hace gqume, al girar el conjunto de la esfera, las superfi-
cies paralelas del plato ecuatorial varien de condicidn respec-
to a los semicirculos que forman las caras de las cufias y se
gproximen hasta casi tomar contacto o se distancien alterna-
tivamente, dando lugar a las fases de un ciclo completo de tra~
bajo en cada una de las cdmaras asi determinadas.

Las oscilaciones del plato ecuatorial son producidas
por cangs del dngulo que forman los ejes de las dos citadas cu~
flas esféricas. Cuando, durante el giro, el eje geométrico de
su articulacidn sobre el plato ecuatorial se sitda sobre el
plano en el que estdn comprendidos los dos citados ejes, segin
sea la cufia superior o la cufia inferior la que se considere,
el plato ecuatorial es hecho bajar ¢ subir en la zona de sipe-
rimetro que resulta situada dentro del dngulo formado por los
ejes de las referidas cufias, 1o gue se repite alternativamente

dos veces para cada cufia en cada vuelta completa.
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Los tres citados elementos esenciales esféricos se
mueven girando conjuntamente en el interior de una esfera hue-
ca contra cuya superficie interior realizan un acoplamiento es-
tanco por medio de segmentos u otros mediocs de hermeticidad
que ven digpuestos en forma de anillos sobre la superficie es-
férica de la zona central y en fomma paralela a los bordes so-
bre los husos esféricos que comprenden las cufias, A su vez, la
citada esfera hueca estd animada de un movimiento giratorio con
una velocidad que es exactamente la mitad de la de los elemen-
tos esféricos interiores, y va comprendida en una envolvente
fija que forma parte del blogque del motor y a la que se ads—
criben elementos accesorios tales como colectores de admisidn
y de escape ¥y, en su caso, bujias de ignicidn.

La esfers hueca lleva realizadas en su pared las
lumbreras necesarias para que en cada una de las cuatro céma~
ras se produzcan las cuatro fases de trabajo y, ademds, en su
debido tiempo, No existen vdlvulas, ya que la admisidn y el es-
cape se producen por la coincidencia durante el giro de las
lumbreras de la esfera hueca con los medios complementarios
dispuestos en el bloque en el preciso momento en que el plato
ecuagtoriel oscilante y las cuflas se encuentran en adecuada po~
sicidn con respecto a la dicha esfera hueca y ebriendo o cerran
do la ecdmara correspondiente, El giro de la esfera hueca, es
de destacar que se realiza sin oscilaciones,

Para mejor comprensién del objeto y solamente a titu~
lo de ejemplo, se adjunta una hoje de planos en la que se ilus
tran una serie de esquemas explicativos de las diferentes fa=-
gses en el funcionamiento del nuevo motor segin la invencidn sin.
tetizando al mdximo los elementos que lo componen, a los gue

nos iremos refiriendo en el curso de la subsiguiente descrip-
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cidn en la que, al igual que en las figuras, hen sido utiliza-
das referencias de acuerdo con la sigulente nomencdhtura:

1.-= Zona central o plato ecuatorial.

2.~ Saliente diemetral semicilindrico superior.

3.~ Saliente diametral semicilindrico inferior,

4.~ Cufia esférica superior.

5.- Cufia esférics inferioxr,

6.~ Segmentos o juntas estancas.

Te= Eje.

8e— Eje.

9o~ Esfera hueca,

100~ Blogue,

11e=~ Transmisidén de movimiento,

12.~ Esfers hueca.

134~ Lumbreras de admisidn.

14.~ Lumbreras de escape.

En la figura 1 puede observarse esquemdticamente el
conjunto del motor esférico segin la invencidn, cuyo ndcleo es-
t4 constituf{do por la zona central o plato ecuatorial =1- pro-
visto de los salientes diametrales semicilindricos superior -2-
e inferior =3-, sobre cada uno de los cuales se acopla la co-
rrespondiente cufia superior -~4- e inferior -5-. la primera de-
termina a uno y otro de sus lados las cdmaras superiores —=A~ ¥y
-B- mientras que la segundé determina las cémaras inferiores
~0= y -D-, gsiendo estas situaciones de superior e inferior com-
pletamente circunstanciales y citadas unicamente para facili-
tar la localizacidén sobre las figuras.

Bn la superficie esférica de la zona central -1-y
de los husog de las-cufias =4-5-, unas lineas indican la posi-

cién recomendable para los segmentos o juntas de estanqueidad
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La cufia superior -4~ es golidaria del eje ~7-, mien-
tras que la cufia inferior -5- es solidaria del eje -8-, los cua
les estan soportados por adecuados cojinetes que pueden ger fi-
jos o de posicidn varisble para una finalidad que mds adelante
explicaremos,

Bl ndcleo esférico del motor va alojado en el inte-
rior de la esfera hueca ~9- que, a su vez, resulta comprendida
en el interior del blogue -10- gue es portador de los colecto~
res de admisidn y de escape as{ como de los restantes elementos
complementarios para el funcionamiento del motoxr.

Lae esfera hueca ~9- depende para su movimiento de una
transmisién -11- de cualguier tipo sincronizado que asegure
que su velocidad de giro es exactamente la mitad de la veloci-
dad a que gira el nicleo central esférico del motor.

La figura 2 es un esquema que se puede tomar como
punto de partida para explicar la sucesidn de fases que se
producen en el ciclo de una vuelta completa del ndcleo del mo-
tor. Las figuras 3, 4 ¥y 5 ilustran las posiciones en que se en-
cuentran los elementos esenciales gue integran el ndcleo del
motor inmovilizados en el giro a 902, a 1802 y a 2702 a partir
de la posicidn ilustrada en la figura 2, y en todas ellas pie=-
de observarse que la situacidén respectiva de log ejes ~7-8-
permanece invariable, Las figuras 6 y 7 ilustran respectivamen=~
te posiciones intermedias entre les figuras 2 y 3 y las figuras
37 4o

En la figura 2 = la cédmars ~A-~ estd abriendo; la cé-
mara =B-, no visibls, estéd cerrando; la cdmara -C- estd en el
fin de la admisidn; y la cémara -D- estd en el fin de la com-

presién o sea en el momento de la explosidn.
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En la figura 3 = La cdmara -A- estd en el fin de la

admisidn; la cémara -B- estd en el fin de la compresidn o sea

‘en el momento de la explosidén; la cémara -C- no visible estd

cerrando; y la cdmara ~D- estd gbriendo,

En la figura 4 = La cdmara ~A- no visible estid ce-

rrando; la cdmara —-B- estéd abriendo; la cdmara -C- estd en el
fin de la compresidn o sea en el momento de ly explosién; y la
cdmars ~D- estd en el fin de la admisién,

En la figura 5 = La cdmara =A~ estd en el fin de la

compresidén o sea en el momento de la explosidn; la cdmara -B-
estd a punto de finalizar la admisidn; la cdmara -C- estd en
pleno ciclo de admisidn; y la cdmara -D- no visible en pleno
ciclo de compresidn.

Como ya hemos dicho, la figura 6 ilustra una posicidn
intermedie entre las posiciones de las figuras 2 y 3, ¥y en
ella:s la cémara -A~- se encuentra en la fase expansién-admisidn;
la cémara -B- se encuentra a punto de finalizar la compresidn;
la cdmara -C~ se encuentra al comienzo de la fase de compresidn;
vy la camara -D- estd en plena expansidn.

Por su parte, la figura 7 ilustra una posicidn inter-
media entre las posiciones de las figuras 3 y 4, ¥y en ella: la
cdmara ~A- se encuentra empezando g comprimir; la cdmara -B-
estd en expansién; la cdmara -C- estd a punto de finalizar la
compresidn; y la cdmara ~D~ estd en plena admisidn,

Como puede observarse y de acuerdo con las necesida-
des de un perfecto motor de explosidn, en cada dos vueltas del
ndcleo del motor esférico se cumplen en cada una de sus cuatro
cédmaras las cuatro fases de un c¢iclo completo de trabajo y ello
de manera tal que, alternada y escalonadamente, cada 902 de giro

gse encuentra en explosidn wna cdmara (-A- § ~B-) determinada
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por la cufia superior -4- o una cdmara (-C- § =D=) determinada
por la cufia inferior ~5-, Cada una de las referidas cdmaras,

en la primera vuelta reduce su volumen pars comprimir y dar
lugar a la explosidn, luego se amplia al méximo durante la ex-
pansién, despuds vuelve a cerrarse para producir la expulsidén
y, seguidamente, se vuelve a abrir para cumplir la fase de ad=-
migidn y cerrar el ciclo. De esta manera, en cada vuelta se pro
ducen dos explosiones, una por encima y otra por debajo del
plato ecuatorigl =1,

El motivo de que la esfera hueca -9~ gire a la mitad
de la velocidad del ndcleo central del motor esférico, es para
congeguir la correspondencia de sus lumbreras con las de la
envolvente del blogue -10- en los momentos precisos de la ad-
misidn y del escape para una determinada cdmara, y que sea su
pared la que obture a las lumbreras en el blogue cuando la di-
cha cédmara circula ante las mismas en sus momentos de compre-
sién y expansidn,

En un motor tan revolucionario como el esférico que
hemos descrito, pueden ser supuestas diversas variantes cons-
titutivas y de funcionamiento. Una de ellas es la gue se re=-
presenta esquemdticamente en la figura 6 y que se refiere a la
posibilidad de que una de las parejas de cdmaras antagonistas,
sea colaborante con las dos camaras de la otra pareja y asi
conseguir una organizacidn en la que dos de las cdmaras, por
ejemplo las superiores -A- y —B- son dependientes con respecto
a las cémaras inferiores -C- y -D- en el sentido de que son
estas Ultimas las que realizan las fases de trabajo "compre-
sidn" y texpansidn", mientras que en las primeras se producen
las fases de "admisidn® y "expulgidn',

En otra variante, el ndcleo esférico bdsico compren-

de en su interior una egfera hueca -~12- por cuyas lumbreras
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-13- se lleva a cabo la admisidén, ya que el interior de la di-
cha esfera =12- estd relacionado con el interior hueco de, por
ejemplo, el eje =T-, a través del cual se realiza la alimenta-
¢idn. Al cerrarse la cdmara, el escape o sea la alimentacidn

a la cfémara inferior de que se trata se realiza a través de

las lumbreras =14~ de la esfera hueca -9- y de las correspon-
dientes ep el blogue ~10-~ que, a los fines expuestos, dispon~-
drd de una canalizacidn exterior que lleve los gases comprimi-
dos hasta las lumbreras periféricas de la admisidén de la cédmara
inferior correspondiente. Durante el ciclo completo de trabajo,
los gases precomprimidos se mantienen almacenados en la citada
canalizacidén exterior (no expresada pero fécilmente imaginable)
hasta que la correspondencia de lumbreras permite su paso a la
dichs cdmera inferior. En este caso, puede ser suprimida la es-
fera hueca ~9=- y alojar directamente el micleo central en el blo
que =10=,

En este motor se da la circunstancia caracteristica
de que es técnicamente muy fdeil el poder variar la inclinacidén
de los ejes =T~ y =8~ y, desde una posicidén de minimo 4ngulo
que es la que hemos utilizado para la anterior explicacidn,
pueden ser llevados hasta ser colocados en prolongacién geomé-
trica el uno del otro. En esta posicidn extrema gqueda anulado
todo Hrabajo del motor, ya que las cufias esféricas —4-5- y el
plato ecuatorial -1- no sufren la menor oscilacién, y las cua-
tro cdmeras -A-B~-(-D- permanecen con la misma capacidad invaria-
ble hasta que los citados ejes no vuelven g ser dispuestos en
inclinacidn respectiva. Esta caracterdstica permite la utiliza-
cién del conjunto mecdnico que ha sido descrito como motor, ghora
como bomba volumétrica en la que las regulaciones de caudal se

congiguen variando de manera controlada la citada inclinacién



5e

10,

15,

20.

250

30.

PN

-1] -
entre los repetidos ejes =7~ y =8-. Una ventaja importante
es la de que las variaciones de dngulo entre los dichos ejes
pueden ser llevadas a cabo durante el funcionamiento, actuan-
do sobre gulas correctoras exteriores que ordenan la situacidn
respectiva de los cojinetes en los que ge apoyan en giro los
ejes en cuestidn y, por tanto, las cuilas esféricas que arras-
tran al plato ecuatorial -1=-,

Son variables las cirecungtancias de tamafio, forma y
material particularmente referidas a cada uno de los elementos
que integran el conjunto, en el gue podrd ser variado todo
aquello gue no suponga una alteracidén de la esencialidad del
objeto expuesto en la pasada deseripeidn, la cual debers ser
considerada en su mds amplio sentido y no como una limitacidn
de posibilidades de realizacidn.

Bl golicitante se reserva el derecho de extender es-
ta demanda a los pafses extranjeros, reivindicando la misma
prioridad de la presente solicitud al amparo del Convenio In-
ternacional para la proteccidn de la Propiedad Industrial.

Igualmente el solicitante se reserva el derecho de
introducir en la presente invencidn cuantos perfeccionamientos
gobre la misma puedan derivarge, mediante la solicitud de los
correspondientes Certificados de Adicidn en la forma sefialada
ror la Ley,

N 0o P A

ILa Patente de Invencidn, que se solicita por veinte
afios, pars Espafia, de acuerdo con la figente Legislacidn, de-
berd recaer sobre: "UN MOTOR ESFERICO", segdn las caracter{s-
ticas esenciales de~1as siguientess . ‘

REIVINDICACIONES

18.~ Un motor esférico, caracterizado por comprender
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cuatro cdmaras de volumen variable dispuestas por parejas a

un lado y al otro de un elemento separador mévil, cada una de
las cuales parejas estd constituida por dos cémaras antagonis-
tas en las que, cuando una estd en su capacidad méxima la otra
estd en su capacidad minima, pero estando cada pareja de céma-
ras dispuesta de manera tal que sus ciclos de trabajo resultan
sincrdénicamente intercalados con los de la otra pareja.

28 ,~ Un motor esférico, segin la reivindicacidén 18,
caracterizado por comprender un ndcleo central esférico del
que forma parte un plato ecuatorial o zona esférica con bases
circulares exactamente iguales y equidistantemente paralelas
con respecto al plano diametral determinado por el ecuador o
didmetro médximo de la esfera, en cuyo plano diametral imagina-
rio se han consideradc dos didmetros perpendiculares entre si
¥ superpuestos con los ejes de dos semicilindros gue se mani-
fiestan sobresalientes cada uno de una de las bases del citado
plato ecuatorial, la forma geométrica de los cuales semicilin-
dros puede ser sustituida por otra adecnada como, por ejemplo,
por una formacidn integrada por dos semiconos truncados del
mismo valor unidos indistintamente por sus bases mayores o por
sus bases menores.

38,~ Un motor esférico, segin las reivindicaciones
18 y 28, caracterizado porque el nicleo central esférico com=
prende dos cufias esféricas del mismo valor en las que el vérti-
ce diametral ha sido sustitufdo por un vaciado que copia exacta-
mente las formas del saliente diametral semicilindrico (o de
otra forma) en cada ung de las bases del plato ecuatorial ante-
riomente considerado, y sobre el que se apoya para realizar
movimientos oscilantes relativos que aproximan o distancian

alternativamente cada una de sus dos caras semicirculares a la
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superficie de la base del dicho plato ecuatorial o zona esféri-
ca, que es el que oscila en realidad, cada una de las cuales

dos cufias forma parte de un casquete que, materializado a cada
lado de la repetida zona central complementa y totaliza la figu-
ra de la esfera.

48 .- Un motor esférico, segin la reivindicacidn 48,
varacterizado porque cada una de las cufiags esféricas es solida-
ria de un eje que la prolonga radialmente, que esti exactamente
gituado sobre el plano bisectriz del dngulo formado por sus dos
caras gemicirculares y que es perpendicular a la linea de inter-
seccién de las dichas caras que, como ya se ha dicho, es un did-
metro de la esfera total.

58.,- Un motor esférico, segin las reivindicaciones an-
teriores, caracterizado porque los ejes que prolongan radialmen
te a las cufias esféricas se encuentran situgdos sobre un mismo
plano pero determinando entre ellos un determinado dngulo en cu-
ya bisectriz resulta comprendido el ecuador o circulo mdximo
que incluye la zona central o plato ecuatorial, giendo esta an-
gulacidn la que produce que, al girar el conjunto de la esfera,
las superficles o bases paralelas del plato varfen de condicidn
regpecto a los semicirculos que forman las caras de las cufias y
se aproximen o se distancien alternativamente dando lugar a las
fases de un ciclo completo de trabajo en cada una de las cdmaras
asi{ determinadas.

68 .~ Un motor esférico, segin las anteriores reivindi-
caciones, caracterizado porque, durante el funcionamiento, el
plato ecuatorial o zona esférica se mueve con un movimiento com-
binado de giro y de oscilacidn con dos ciclos por vuelia, las
cuales oscilaciones son producidas por causa del dngulo que for-

man los ejes de las dos cufias esféricas ya que cuando, durante
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el giro, el eje geométrico de sug articulaciones respectivas so-
bre el plato ecuatorial se sitda sobre el plano en el que estdn
comprendidos los dos citados ejes de las cufias, segin sea la
cufia superior o la cufia inferior la que se considers, el plato
ecuatorigl es hecho bajar o subir en la zona de su perimetro
que en aguél momento resulta situada dentro del 4dngulo formado
por los ejes de las referidas cufias, lo que se repite alterna-
tivemente dos veces para cada cufia en cada vuelia completa.
78,~ Un motor esférico, segin las anteriores reivin-
dicaciones, caracterizado porque el ndeleo central esférico in-
tegredo por el plato ecuatorial, las dos cufias esféricas y las
cuatro cdmaras de capacidad variable por ellos determinadas,
se mueve girando conjuntamente en el interior de una esfera
hueca, contra cuya superficie interior realizan un acoplamiento
egtanco por medio de segmentos u otros medios de hermeticidad
que van dispuestos en forma de anillos sobre la superficie la=-
teral del plato ecuatorial y en forma paralela a los bordes so-
bre los husos esféricos que comprenden lag cufias, la cual egfe-
ra hueca estd animada de un movimiento giratorio con una veloci-
dad que es exactamente la mitad de la del ndcleo central esfé-
rico, y va comprendida en una envolvente fija que forma parte
del blogque del motor y a la que se adscriben elementos acceso-
rics tales como colectores de admisidn y de escape, bujias de
ignicidn, etec., siendo la citada esfera hueca la que lleva rea-
lizadas en su pared las lumbreras necesarias para que, en cada
ung de las cdmaras se produzcan las cuatro fases del ciclo de
trabajo, y ello a su debido tiempo ya que, por no existir v4l-
vulas, la admisidn y el escape se producen por la coincidencia
durante el giro de las lumbreras de la esfers hueca con los me-

dios complementarios digpuestos en el b10que en el preciso mo-

mento en que el plato ecuatorial oscilante y las cufias esféri-



cas se encuentran en adecuada posicidén con respecto a la dicha
esfera hueca y sbriendc o cerrando la cdmara correspondiente.
88.~ Un motor esférico, segin las anteriores reivin-

dicaciones, caracterizado porque, en lugar de que cada una de

5e lag cuatro cdmaras cumpla las cuatro fases del ciclo completo
de trabajo, puede ser organizado de manera que dos de lag céd-
maras situadas a un lado del plato ecuatorial sean dependientes
con regpecto a las otras dos en el sentido de que sean estas
dltimas las que realicen las fases de trabajo "expansién" y

10, negcape", mientras que en las primeras se producen las fases de
"admigidnh ¥y “eompresidn®, existiendo una comunicacién perifé-
rica entre cada dos cdmaras colaborantes.

9¢,- Un motor esférico, segin las anteriores reivin-
dicaciones, caracterizado porque el micleo central esférico bé-

15, sico comprende concéntricamente en su interior una esfera hueca
provista de lumbreras por las que se realiza la admisidn, y cu-
yo interior ge comunica con el interior hueco de uno de los
ejes de las cuflas esféricas a través del cual se lleva a cabo
la alimentacidn, en cuyo caso, la expulsidn se realiza por las

20, lumbreras periféricas existentes en la citada esfera hueca o
en las paredes del bloque cuando esta es suprimida.

108,« Un motor esférico, segin las anteriores reivin-
dicacioneg, caracterizado porque los ejes solidarios de las cu-
fias esféricas giran sobre cojinetes adscritos a gufas correcto-

2b. ras exteriores que permiten regular el dngulo en que se encuen-
tran situados los citados ejes que, desde una posicidn de 4ngu-
lo minimo gue no puede sobrepasarse sin producir bloqueo, pueden
ser llevados hasta ser colocados en prolongacidén geométrica el
uno del otro, en cuya posicidn queda anulado todo trabajo del

30, motor ya que las cufias esféricas y el plato ecuatorial no su-

fren la menor ogcilacidn y las cuatro cdmaras se mantienen con
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lg misma invariable capacidad.
118,~ UN MOTOR ESFERICO.
Segin queda sustancialmente deserito en la presente

memoria, que consta de dieciseis hojas, escritas a mdguina por

ung gola cara, y acompafiada de dibujos.
Madrid, 4 2 MAR, 1513

D. Alfonso Pons Trenor
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