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El invento se refiere & un dispositivo de conversidn
de energia y en particular a un motor accionado por la expansidn
de un medio fldido que se le aplica. Sin embargo, el invento no
debe considerarse como limitandose solamente a un motor; puede
relacionarse por ejemplo a una bomba y la expresidn "digpositi
co de conversidén de energia" debe entenderse en éste contexto.

El dispositivo de scuerdo con el invento puede definir
ge en términos generales como incluyendo una cémara, un elemen
to de émbolo montado excentricamente en el interior de la cama
ra pare que pueda tener un movimiento orbital dentro de una pa
red circunferencisl de la cdusra, unos orificios de entrads y de
gsalida que se abren en la camara, estando los orificios respegc
tivos preferentemente gseparados en la direccidén del movimiento
orbital del elemento de émbclo, un elemento de tabigue que se
extiende entre una porcién de pared circunferencial de la céma
ra y una porcién periferica del elemento de émbolo, estando el
elemento de separscidn dispuesto preferentemente entre los ori
ficios de entrada y de salida y teniendo el elemento de separg
cidn una longitud efectiva que varis de acuerdo con le posiciodn
orbital del elemento de émbolo, y durante cualquier ciclo orbi
tgal del elemento de émbolo, existen por lo menos dos zonas sepa
radss o substancislmente separadas de volimen verigble defini
das por la periferia del elemento de émbolo, la pared circunfe
rencial de la cémsre y el elemento de separacidn.

La cémara y el elemento de émbolo mencionados mas arri
ba tienen preferentemente una forma cilindrica, teniendo la c&
mara una cavidad cilindrica y estando el e.umento de émbolo cons
titufdo por un disco cilindrico que se desplsza en un circuito
orbital entre las paredes terminsles o las caras de la camara.

Sin embargo, se obuservaréz gue podrisn igualmente adopterse otras
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formas constructivas; la cdreru y/o el elemento de émbolo po
drian construirse por ejemplo de forma eliptica (en cuyo caso
el trayecto orbitsl del elemento de émbolo deberia ser adapita
do) y tanto la cémera como el elemento de émbolo podrian tener
la forma de un tronco de COnLO.

Igualmente, el elemento de émbolo estd montado prefe
rentemente en el intericr de la cémara de itol manera qgue no &1
re slrededor de su propio eje durante el movimiento orbital sino
que por el contrario realice un movimiento oscilante alrededor
de su eje de éste manera. 5in enbargo, la no rotacidn del ele
mento de émbolo no es una carscteristica esencisl del invento
ya que el unico eriterio en éate contexto es que el elemento
divisorio se extienda entre la pared de 1z céamara y la perife
rig del elemento de émbolo pars cusrir permanentemente estog
dos elementos.

cuando el elementc de éubolo estd constituido por un
elemento no giratorio, el elemento de separacibn se hace prefe
rentemente de una sola pieza con el elemento de émbolo y en for
ma de una lengleta que se exti-=nde radiglmente hacia el exterior
a partir de la periferis de dicho elemento, £1 elemento de sepg
racién podria extenderse en una poréién de pared circunf -necial
de la cémare y estar soportado por ¢lla de manera que pueda te
ner un movimiento pivotuante (oscilatorio) y rectilineo. En va
rignte, el elemento divisorio podria ester constitufdo por una
glete soportads en el interior de una ranura formeda en el ele
mentc de émbolo y orientada por un ruelle de manera que g€ a8co
ple con una porcidn de pared circunferencisl fija de la cémera.
En el caso de un elemernto de éuvolc giratorio, el elemento de
separacibn puede tener le forme de Una aleta en el interlor de

una ranura formeda en la pared de la camura y egstar orientada



10

15

20

25

30

por un muelle de modo gue se acople con la periferia del elemen

" to0 de émbolo.

Se observeré en lo que antecede que el elemento de se
paracién debe tener una longitud "real" igual por lo menos a la
separacidén méxima que existe entre la pared circunferencial de
la cémsra y la periferie del elemento de ézbolo durante el movi
miento orbitel del elemento de émbolo, pero que la porcibn de la
longitud del mismo que 8e extiende entre la pared de la camars
y el elemento de dmbolo ve-.iaréd con el movimiento orbital del
elemento de émbolo.La porcidén verieble de la longitud del ele
mento de separacidn es la que se llama squl longitud "“eficaz".

5] elemento de émbolo podrie disponerse en el interior
de la cémara de tal menera que su periferia esté en contacto pun
tual con las porciones sucesives de la pared circunferencial de
la cémara durante el movimiento orbital del elemento de émbolo
pero, para evitar desgaste y pérdidas debidas a la friccidn, el
elemento de émbolo se dispone preferentemente de mgnera que exis
ta una pequefia holgurs entre la pared y la periferis del elemen
to de démbolo. El valor real de la holgura gera impuesto por el
funcionamiento del dispositivo y por la viscosidad del fluide
que se aplica pero, para una descripcidn general puede decirse
que es inferior a 0,0254 mm (0,001 pulgada).

Cusndo se utilize una holgura entre la pared de la
cémars y el émbolo, el elemento de émbolo no funciona realmen
te para dividir el volGmen definido por la pared de la camara
y el émbolo en dos zonas totalmente separadas durante el movi
miento orbital del elemento de émbolo, y por tanto se explica
ssi 1a referencia que se hace més arriba a zonas "subatancial

mente separczdas".

E1l dispositivo de conversidn de energia de acuerdo
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con el invento ha sido deserrolledo en primer lugar para ser
utilizedo como motor y en éste caso el elemento de émbolo estg
réd conectado s un 8rbol de suministro de par motor g través de
un érbol excéntrico y el émbolo seréd scciocnado por la expansién
del fliido aplicado a la cémers. La expansién del fldido podria
realizarse por combustidén interna y en dste caso se introduciria
y se encenderia en 1a cémare una mezcla de aire ¥ carburante, 0
eventualmente le expansidn podria hacerse por medio de un f£1di
do bajo presién tal como vapor.

Sin embargo, el dispositivo puede utilizarse como motor
gin érbol; es decir por ejemplo como motor o unidad vibretoria;
o en varisnte como bomba. En éste Gltimo caso, el elemento de
dmbolo se conectars a un 8rbol de accionamiento para recibir
la energia de rotacion.

Cuando se utilizs el dispositivo como motor, debe nor
melmente (es decir preferentemente) incorporar por 1lo menos dos
cémaras montadas espalda contra espalda o en tandem, alojendo
cada cdmsra un elemento de émbolo separsdo y estando cada ele
mento de émbolo conectado a un 4rbol comin. Por tanto para evi
tar o reducir el efecto de cualquier fuerza de vibracién (centri
fuga) y pars evitar lss dificultades que podrien presentarse en
el momento de la puests en marcha del dispositivo en la pogicidn
de punto muerto alto, los elementos de émbolo respectivos esta
rén preferentemente gituados de maners gue estén decalados el
uno respecto al otro en los trayectos orbitales. Se observara
que cuanto mas elevado es el ntmero de unidades montadas en tan
dem tento més importante es la capgcidad de par motor de la uni
dad total.

E1 invento se entenderd més cleramente utilizando la

siguiente descripcidn de un wmodo de reali :ién preferido tomeada

PRONR
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conjuntamente con 1los dibujos adjuntos en los cuales:

La Figura 1 es una vista en perspectiva de un motor
ensamblado;

Le Figura 2 es una vista en perspective de despiece
del motor ilustrado en la Flgura 1;

La PFigura 3 es una vista en alzado y en geccibn del
motor tomeda s lo largo del plano de geccidn 3-3 de la Figura 1;

La Figura 4 es una vista en perspectiva del interior
de una cémgra del motor;

La Figurs 5 es una vista en perspectiva de un elemen
to de émbolo y de los cojinetes de sopor’ del mismo, represen
tados fuers de su camarsa;

Le FPigurs 6 es una vista en alzedo de extremidad del
motor tomads s lo largo del plano de seccidn 6-6 de la Figure 1
¥y que represents el elemento de émbolo dispuesto en el interior
de la cémara en la posicién de punto muerto alto;

Las Figurss 7 y 8 son unas vistas similares a las que
se ilustren en la Figura 6 pero que representan el elemento de
émbolo en posiciones orbitales sucesivamente diferentes en el
interior de la camare; y

La Figure 9 representsz una disposicidn esquemética
del motor conectado s un sistema de suministro de par motor.

En genersl, el motor ilustrado particularmente en lasg
Pigurss 1 2 8 incluye dos motores montados espalda contra espal
da sunque, segln se ha indicado m&.; erriba, pueda estar consti
tuido por una sola unidad.

Is unidad totel o doble que se ilustra incluye dos car
teres simileres 10 y 11 fundidos cada unc con una elescidn de
aluminio y doteda de aletas de una sola pieza 12, de bridas 13

y de un compartimiento 3Je cojiretes 14. Los dos carteres 10y 11
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estén atornillados conjuntamente por sus bridas con una place
intermedia divisoria 15 (anular) sujeta entre ellas, y unas
caperuzas de extremidad 16 wotdn atornilladas en las extremi
dades libres de los compartimientos de cojinetes 14.

Cada uno de los carteres 10 y 11 egtd provisto en su
interior de una cdmara principal (cilindrica) 17 que estd defi
nida por una pared circunferencial 18 y una pared de extremidsd
19, y una segunda cémara o receptdculo 20 que comunica con la
camara principal.

Unog orificios de entrade ¥y de egcape separsdos 21§
20 (no provistos de vdlvules) comunican con lg cémara 17 & treg
vés de la pared circunferencial 1&, estando los orificios respeg
tivos situsdos cada uno adyocente & un lgdo del receptaculo 20
y pudiendo los orificios conectarse a través de unas tuberias
de conduccidén y de retorno (que se mencionardn mas adelante),
con una fuente de fluaido bajo presibén a alta temperaturs.

Un cigliefial 25 que tiene dos ejes acodados 26 se extien
de en el sentido de la longzitud a trévés de los dos carteres 10
y 11 y a través de la placa divisoria intermedia 15. Los dos ejes
acodados 26 sobresalen en direcciones opuestas (longitudinales)
a partir de un brazd intermedio en forma de disco 27 ¥ estan de
caledos 1802 el uno respecto al otro segin se representa en las
Figuras 2 y 3.

£1 brazo 27 del cislieiial se situa en un orificio cen
tral 28 de la placa divisoris 15 de manera que pueda girar libre
mente y concéntricemente en éate.

Los ejes acodados 26 estén provistos en sus extremos
opuestos de espigas de una sola pleza 29, estando las egspigas
situadas en unos cojinetes excéntricos 30 de los elementods 31y

32 de transaformacidn del movimiento giratorio.
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Los elementos de transformacidén de movimiento 31 y 32
estan soportados de manera que puedan girar por unos rodaemien
tos de rodillos 33 en el interior de los respsctivos comparti
mientos de rodamientos 14, y uno de éstos elementos (por ejem
plo el elemento 32) estd hecho de una sola pieza con un érbol
de salidas de suministro de energia 34.

%n la construccidn descrita hasta asqui, el movimiento
orbital de los ejes acodados 26 alrededor Jdel eje de los carte
res 10 y 11 y de la placa divisoria 15 se transformara en rota
cidn concéntrica del &drbol de salida 34 por medio de los elemen
tos de trensformacibén de movimiento 31 y 32. Por tanto, el coji
nete excentrico 30 de los elementos 31 y 32 debe ajustarse de
manera que pueda desplazerse en las espigas respectivas 29 de
log ejes.

Los elementos de émbolo 35 eatdan montados de manera
giratoria en cada uno de los ejes acodaedos 26, teniendo los ele
mentos de émbolo una configuracidn generalmente cilindrica y es
tando dimensionados de manera que se situen y funcionen ( alo
largo de un trayecto orbital) entre las caras respectivas de la
placa divisoria 15 y las caras extremas 19 de las cdmaras respec
tivas 17. El didmetro de los elementos de émbolo 35 se caicula
de manera que proporcione una pequefla holgura de funcionamiento
del orden de 0,00508 - 0,0254 mm (0,0002 - 0,001 pulgada), entre
su periferia y la pared cirounferencial 18 de las cdmaras 17 du
rante el movimiento orbital de los elementos de émbolo,

Los elementos de émbolo 35 estéan provistos alrededor
de un circulo de didwetro primitivo comin de una serie de orifi
cios longitudinales 36 { Figura 5), estando cada uno de éatos
orificios adaptado para recibir un muelle de coumpresién helicoi

dal 37. Igualmente, ambas caras terminales de los émbolos estén
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provistas de ranuras en 34 para recibir unas juntas snulares
de carbono 39. ILas juntas pueden estar soportadas por unos &ros
de soporte amunque éstos no se representen en los dibujos.

Un elemento divisorio que se extiende radialmente o
lengieta 40 estd formado de una s0la pieza con cada uno de los
elementos de émbolo y gobresale en el receptédculo 20 de los
carteres respectivos 10 y 11, segin se indice rés claramente
en las Figuras 6, 7 y 8 de los dibujos. El elemento divisorio
esté soportado en los receptédculos respectivos 20 por medio
de un par de cojinetes de goporte gemicilindricos 41 de carbo
no, estando a su vez dichos cojinetes situados en unos recepta
culos complementario 42, ¥ el elemento divisorio estd perforado
y provisto de ranuras par: recibir unos muelles de compresiodn
y unas juntas de carbono (no representadaa) de lg misma manera
que los elementos de émbolo.

Durante el funcionemiento del dispositivo, los ele
mentos de émbolo 35 no pueden girar glrededor de sus ejes acQ
dados respectivos 26 debido a los elementos divisorios o lengie
tas 40 pero quedan libres de realizar un movimiento oscilante al
rededor de sus ejes durante los ciclos orbitales sucesivos. De
&ste modo, durante cada ciclo orbital de los elementos de émbg
lo, sus lengletas respectives 40 realizeran un ciclo compussto
de movimientos tanto oscilatorios como rectilineos.

¥n lasFigures 6 a 8 de los dibujos, se ilustra el mo
vimiento de los elementos de émbolo 35 en el interior de las
cdmaras 17 durante un ciclo operacional del motor, Tor e¢jemplo,
un medio constituido por un fliido bajo presidén tsl como vapor
penetraré en la cémaras por el orificio de entrada 21 y se dila
tard pars arrastrar el elemento de éwxbolo s través de un ciclo

orbitel complei., cooperando el elemento de ézbolo 35, la len
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glieta 40 y las paredes de la cémara 17 para definir une zona

Lo

de expansidn cuyo volamen varia desde un valor minimo hasta un
valor méximo durente un ciclo orbital completo del elemento de
émbolo. A continuamcibn, juato antes del comienzo de un nuevo ci
clo (es decir cuando el elemento de émbolo pasa justo por el ori
ficio de escape 22) la zona de expansidn comunicaréd con el ori
ficio de escape 22 y & continuacidn el gas dilatado gerd evacua
do de la cémara,

Durante cualquier ciclo orbital del elemento de émbolo,
se barreran dos zonas de volimen creciente y decreciente respeg
tivamente; constituyendo una de ellas una z0na de expansién y la
otra una zona de escape, segin se representa mds claramente en
la Figura 7. 3in embargo, como s ilustra en la Figura 6, cuan
do el elemento de émbolo esté situado en la posicibn de punto
muerto alto(es decir a la mitad de camino entre dos ciclos su
cesivos) se definird una sola zona y awmbos orificios de entrada
y de escape estaran en comunicacién instanténea, Se observard,
en el caso de que el ciclo operacional completo del dispositivo
ss termine con su elemento de émbolo situado en la posicidn de
punto muerto alto, que la nueva puesta en marcha de un wotor
compuesto de una sols unidad puede revelarse dificil sin la uti
lizacidén de vdlvulas auxiliares. Por tanto, se ve la convenien
cia de una unidad doble dotada de elementos de émbolo dispues
tos de manera decalada el uno respecto gl otro.

El motor descrito mds arriba es particularmente aplica
ple como fuente de suministro de energie para un automdévil. Una
fuente de energia completa destinada a ser utilizade en un auto
mévil se representa esquemdticamente en la Figura 9 de los dibu
jos e incluye:

a) una instalecidn generadoras Jde vapor gque incluye,
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entre otros, un depdsito de agua 50, una bomba 51, un generador

de vapor 52 y un condensador 53;
b) unas vdlvulas de control 54 J 553
¢) un motor 56 del tipo descrito més arriba; ¥
d) un sistema de transmisién 57 conectado al motor.

Haciendo referencia en primer lugar al circuito de
agua/vapor, se ve que el agus se bombea del depbsito 50 por me
dio de una bomba 51 y se introduce en el generador donde se trans
forma en vapor recalentado por ejemplo & una presidén de 28 g/ o
y a una temperatura de 4272C (400 libras/pulgada2 y B800¢F). El
vapor procedente del generador es conducido a través de una vél
vula de estrengulamiento 54 que se controla manualmente para dg
terminar la cantidad de vapor que s€ transmite al motor, y &
continuacién a través de una vélvulae de control de admisidn de
vapor 55 hasta los orificios de admisidén que comunican cada uno
con las cémaras 17 del motor.

Aungue el vapor se dirija normalmente a log orificios
de entrada de las cémaras, la valvula 55 (o en variante otra
vélvula) podria ser controlada manualmente para hacer pasar el
vapor a los orificios inversos Yy prdducir asi el accionamisnto
en sentido inverso del drbol del motor.

Bl vapor que se esgcapa del motor vuelve al condenssdor
53 y en éste punto es trensformado de nuevo en agua volviendo al
depbsito 50, Por tanto, todo el circuito constituye un circuito
cerrado.

la vélvula de control de admisibn de vapor 55 es col
trolada (o programeda) para permitir el suministro de vapor al
motor en una parte predetermingda © elegida de cada ciclo del

motor.

Varios dispositivos economizadores pueden ger incorpo



10

15

20

25

30

-0

412469

rados en el circuito., Por ejemplo, el calor exiraido del vapor

en el condensador puede ser utilizado para precalentar el agua
que pasa del depésito al generador.

El vapor que se produce en el generador es obtenido
por combustién de una mezcla de aire/combustible, y los gases
de escape del generador son evacuados a la atmodsfera.

Ia potencia giratoria procedente del grbol del motor
ge aplice por medio de una correa o de una cadena 58, directa
mente a un diferencial de deslizamiento limitado 57 a partir
del cusl se aplica por medio de medios ejes 59 g las ruedas de
accionamiento.

Le utilizacidn de una caja de transmisién en el siste
mg de transmisidén no es necesaria. La potencia de galida del
motor (es decir el par motor medio) serd proporcionsl a la pre
sién de vapor que actla sobre los elementos de émbolo y, supo
niendo que el vapor se suministre a presién y temperatura cons
tantes, el par motor de salida geré aproximademente constante
én toda la gama de velocidades.

Pueden realizarse variaciones y modificaclones en los
modos de realizacibn del motor y del sistema de transmisifn deg
crito més arriba sin alejarse del alcance del invento. Por ejem
plo, aunque el dispositivo haya gido descrito en el contexto de
un elemento de émbolo montado de manera que pueda tener un movi
miento orbital en el interior de la cémars, el elemento de émbo
lo podrfa iguaslmente mantenersec .jo y el carter podria girer
alrededor del elemento de émbolo. De éste modo, el movimiento
podris ser transmitido al cuerpo del carter o a partir de éste,
en cierto modo un Arbol de accionamiento.

Igualmente, aunque el modo de realizacién del invento

descrito mds arriba necesita que los orificios de entrada y de
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galide 21 y 22 estén separados en la direccidén del movimiento
orbitsl del émbolo 35 y que la lengiieta 40 esté dispuesta entre
dichos orificios, el motor podria construirse con los orificios
de entrads y de salida situados el uno al lasdo del otro. De és
te modo, proveyendo de valvulas los orificios de entrada ¥ de
galida y situando un orificio suplementario en la lengiieta 40,
dote Gltimo orificio qudaria descubierto al estar el émbolo 35
en su punto muerto bajo, ¥ el gas de escape podria ser evacuado
de la cémara del motor. Por tanto no €s esencial para el lnven
to en su forma fundamental que log orificios de entrada y de sg
1ida esten separados en la direccidén del movimiento del émbolo
o que la lengiieta esté dispuesta entre los orificios.

En resumen la presents Patente de Invencidn que se

solicita deberd recaer sobre las sigulentes.

REIVINDICACIONES

1.) Dispositivo de conversidn de energia que incluye
una cémara {(17), un elementc de embolo (35) montado de manera -
excéntrica en el interior de la cdmara para que pueda tener -un
movimiento orbital en ella y unos orificios de entrade y de sa
1ida (21 y 22) que se abren en la cémare; ceracterizado porque
g6 utiliza un elemento divisorio (40) que se extiende entre una
porcidén de pared circunferencisl (18) de la cémara y una porcidn
periférica del elemento de émbolo (35), teniendo el elemento di
vigorio una longitud efectiva gque vaeria de acuerdo con la posi
cidén orbital del elemento de émbolo y, durante cualquier ciclo
orbital del elemento de émbolo, existiendo por 1o menos dos 22
nas separadas O substancialmente separsdas de volémen varisble
definidas por la periferia del elemento de émbolo, la pared cir

cunferencial de la cémara y el elemento divisorio.

2.) Dispositivo de conversibn de energia segin la
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reivindicacidén 1, caracterizedo ademas porque los orificios de

entrada y de salida (21 ¥ 22) estén separados en la direccidn
del movimiento orbital del elemento de émbolo (35) y porgue
el elemento divisorio (40) estéd dispuesto entre los orificios
de entrada y de salida.

3.) Dispositivo segin la reivindicacidén 2, caracteri
zado porque se utilizen por 1o menos dos de diches cdmaras (17)
montadas espalda contra espalda, estando las cémaras adyacentes
separadas por una pared extrema comin (15).

4.) Dispositivo segin una cualquiera de las reivindi
caciones 1 a 3, caracterizado ademds porque el elemento de ég
polo (35) en el interior de la cédmera o de ceda camara (17) tie
ne una forma en seccidn transversal similar e la de la cémara

5.) Dispositivo segin una cualquiera de las relvindi
caciones 1 a 4, caracterizado ademas porque ambos elementos de
émbolo (35) y cémeras (17) tienen una forma cilindrice, definien
do cada cémara una cavidad cilindrica y estando cada émbolo cons
tituido por un disco cilindrico que se desplaza en un trayecto
orbital entre las paredes extremas (19 y 15) de la camara o de
ceda cémara.

6.) Dispositivo segin una cualquiera de las reivindi
caciones 1 a 5, caracterizado ademds porque durante el movimien
to orbital del émbolo o de cada émbolo (35), dicho elemento reg
1iza un movimiento oscilante alrededor de su propio eje.

7.) Dispositivo segin una cualquiera de lgs reivindi
caciones 1 a 6, caracterizado ademdés porque el elemento divisp
rio o cada elemento divisorio (40) estd hecho de una sola pieza
con su elemento de émbolo asociado (35), constituyendo el ele
mento divisorio una lengiieta que se extiende radialmente hacia

el exterior a partir de ls periferia del elemento de émbolo,
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extendiendose el clemento divisorio en un receptéculo (20) en
el interior de la pared circunferencial (16) de la camars, €2
tando soportado el elemento divisorio en el interior del recep
tdculo de maners que pueda tener un movimiento pivotante ¥ reg
tilineo.

8.) Dispositivo gegin una cualgquiera de las reivindica
ciones 1 8 T, caracterizado ademg&s porque el elemento O los elg
mentos de émbolo (35) estd o estén montados en un eje acodado
(26) que estd montado de maners giratoria en 1gs paredes exirg
mas opuestas (19) de la cémars O je las cémaras.

g,) Dispositivo gegin la reivindicacion 3, o una cual
quiera de 1gs reivindicaclones 4 a 8 cuendo dependen de le rei
vindicecidn 3, caracterizado ademés porque 108 varios elementos
de émbolo (35) octén dispuestos de manera que esten desfasados
10g unos respecto @ log otros en la direccidn de su movimiento
orbital,

10.) Dispositivo segln la reivindicacién 9, caracteri
zado ademés porque los varios elementos de éubolo (35) estan
montados sobre un cigiiefial comdn (26).

11.) Dispositivo segdﬁ‘la reivindicacién 10, caracte
rizado ademés porque el cigliefial (26) esta montado de manera
giratoria en unos olementos de transformacién de movimiento (31
y 32) los cuales estén 8 su V€2 montados de manere giratoria en
unas paredes extremas reapectivas (19) de la cdmers (17) de ma
nera que giren concéntricemente con el eje de la pared circunfe
rencial (18) de la camars.

12.) Dispositivo gegin una cuslquiera de las reivindi
caciones 1 & 11, c& .terizado ademés porque el dispositivo
tiene la forma de un motor, existiendo wn arbol de accionamien’

giratorio (34) acoplado con 105 elementos de dmbolo (35) y pud

" POOR
QUALITY
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do ser accionados los elementos de émbolo en un trayecto orbital
por la expansién de un medio fliido introducido en las cémaras
a través del orificio de entrada (21).

13.) Dispositivo segin 1la reivindicacién 12, caracte
rizado sdemés porque el érbol de accionamiento (34) estéd forma
do de una sola pieza con el elemento de transformacién de movi
miento (32).

14.) Se reivindica por Wltimo, como objeto sobre el
que ha de recaer la patente de invencidén que se solicita: DIS-
POSITIVO DE CONVERSION DE ENERGIA.

Todo corforme queda descrito y reivindicado en la pre
sente Memoria descriptiva, que consta de dieciseis paginas meca
nografiadas ¥y dibujos que se acompafan.

Madrid, 8 de marzo de 1.975
BERNARDO UNGRIA
PePejf
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