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P A T E N T E  DE I N V E N C I O N

por vein te años,

para todo e l  t e r r i t o r io  español, por " APARATO PARA EL MANDO 

Y SELECCION DE FUNCIONES ELECTRICAS, EXCLUIDAS LAS MOTRICES,

DE UN VEHICULO AUTOMOVIL, TAL COMO UN CONMUTADOR DE VOLANTE", 

cuyo p r iv ile g io  se s o l ic i t a  a favor de la  entidad nacional 

MECANISMOS AUXILIARES INDUSTRIALES, S.A. , s i ta  enVALLS (Tarra­

gona), Avda.Generalísim o, na 6, y cuyo in ven tor es D.SEBASTIAN 

ALTEMIR ALTEMIR, de nacionalidad española, dom iciliado en 

VALLS (Tarragona), c .G a lo fre  O lle r , na 2 , e l  cual ha hecho 

cesión  de todos sus derechos sobre esta  Patente a la  entidad 

s o lic it a n t e .

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

E l objeto de la  presente memoria lo  co n stitu ye  un apara­

to para e l mando de funciones e lé c tr ic a s  exclu id as la s  mo­

t r i c e s ,  de un vehículo  autom óvil, t a l  como un conmutador de 

vo lan te.

Esencialm ente, e l  objeto de la  invención es disponer de 

un aparato para la  c e n tra liza c ió n  d el mando de la s  fun cio­

nes e lé c tr ic a s  de un veh ícu lo  autom óvil, reunidas en un solo
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aparato.

Con e l  objeto  de la  invención se consigue dar a l  usuario

mayor autonomía sobre e l  mando del ve h ícu lo , pues no presen­

ta  un ta b lero  de mando, complejo como hasta la  fecha con d i­

versos d is p o s itiv o s  para e l  mando e lé c tr ic o , debiendo concen­

t r a r  su aten ción  en una so la  maneta de maniobra.

A e fe c to s  de comprensión de la  presente invención, se acom­

paña la  presente memoria de unos dibujos en lo s  que se mues­

tr a  un modo p referen te de e jecu ción  p ra ctica  de la  invención, 

d esarro llad a  en sus lín e a s  gen era les, a s í  pues en la  fig u ra  

1 , puede observarse una sección  d e l alzado fro n ta l del apara­

to , la  f ig u ra  2, corresponde a una sección  tra n sv e rsa l del 

aparato, la  fig u ra  3 corresponde a una v is ta  seccionada en 

p lanta d el d is p o s itiv o  de retorno automático que comprende 

a l  aparato.

E l aparato preconizado apto para e l  mando y se le cc ió n  de 

la s  funciones e lé c tr ic a s ,  exclu id as la s  m otrices, de un vehícu­

lo  automóvil t a l ,  c o n s is te , esencialm ente, en un conmutador 

de v o la n te , integrado a base de un d is p o s itiv o  para e l  p o si- 

cionado y  retorno automático y/o manual de un elemento bas­

culante para accionado de la s  lu ces de in term iten cia , un con­

mutador para e l  accionado de ilum inación a ráfagas y/o de 

modo continuo y un in te rru p to r general de t a le s  lu c e s , un 

d isp o s itiv o  in te rru p to r para e l  accionado d e l claxon, siendo 

accion ables sim ultánea, independiente o alternativam ente, 

algunos de dichos elementos mediante una so la  maneta 10, sus­

cep tib le  de o s c ila r  en un"plano v e r t ic a l  y/o transversalm ente, 

presentando asociado en un extremo un pomo 11 o pulsante
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a x ia l  para accionado d e l claxón , dotado interiorm ente de 

elementos de contacto e lé c tr ic o  y en e l  extremo opuesto 

de un perno 12 cargado axialm ente por reso rte  de expansión 

13 y que es su scep tib le  de desplazarse v e r t ic a l  y/o tra n s­

versalmente por una p is ta  quebrada configurada en una p ie ­

za o carro g ir a to r io  20, de carrera  angular lim itad a , a l  

tiempo que e l c itad o  extremo de la  maneta presenta in fe r io r -  

mente una co la  para e l  accionado de portacontactos f le x ib le s  

de la s  luces a ráfagas de iluminado continuo de cruce o la r ­

ga, en tanto que e l  d isp o sitiv o  de se le cc ió n  y d isp o sic ió n  

de la s  lu ces de in term iten cia , se dispone en p osición  opues­

ta  a lo s  c itad o s portacontactos y  comprende un bloque sus­

c e p tib le  de basculamiento tra n sv e rsa l, que comprende en dicho 

sentido un par de pernos opuestos lanzadores d e l bloque y 

cargados elásticam ente por m uelles de expansión a x ia l ,  que 

se desplazan sobre sendas cavidades prism áticas convergentes 

que se le  enfrentan, comprendiendo e l  propio bloque lo n g i­

tu d in al y coaxialmente un te r c e r  perno posicionador para la s  

lu ces de in term iten cia , e l  cual se desplaza sobre una viga  

f i j a  d ispuesta  transversalm ente, en una ca zo le ta  contenedora 

del conjunto, la  cual v ig a  presenta a l  e fe cto  tr e s  entrantes 

de forma conjugada a la  punta del perno que re c ib e , siendo 

posicionable de modo más esta b le  e l  perno en e l  entrante 

c e n tra l y de manera más e s t r ic t a  alternativam ente en lo s  

entrantes la t e r a le s ,  con cuya lín e a  a r is ta  de fondo queda 

enrasado un balancín  desen clavados basculante segán un plano 

p a ra le lo  inmediato al-de-.basculam iento d el bloque, por acción 

de a rra stre  de la  maneta o de un brazo de retorno autom ático,



-  4 -

'412462
que .̂1 e fe c to  presenta un te tó n  áe a rra stre  articu lad o  a l  

balan cín  desenclavador y  en p o sició n  opuesta un segundo 

te tó n , posicion able alternativam ente en la  cúspide o a uno 

de sus costados de un doble plano in clin ad o , vinculado tra n s- 

5 versalm ente a l  bloque para cooperar a l  posicionado de la s

lu ce s  de in te rm iten cia , estando s o lic ita d o  dicho brazo de re ­

torno h acia  a fu era  de la  ca zo le ta  por dos re s o rte s  in c lin a ­

dos respecto  a é l ,  d ispuestos en un plano geom étrico p arale lo  

e inm ediato, siendo su scep tib le  t a l  brazo de desplazamiento 

10 a x ia l  y/o basculam iento l a t e r a l ,  en ambos sen tid os.

Lo d e sc r ito  permite a p re c ia r  la  co n stitu c ió n  y funciona­

miento de l a  invención d e s c r ita  seguidamente de modo más de­

ta lla d o  .

Esencialm ente, e l  objeto  de la  invención comprende un d is -  

15 p o s itiv o  para e l  posicionamiento y retorno automático y/o ma­

nual de un elemento basculante para e l  accionado de la s  lu ­

ces de in te rm iten cia , integrado por una maneta 10 asociada 

a l  puente 21 de un bloque 20 su scep tib le  de basculamiento 

tfa n s v e r s a l por la  acción  de la  c ita d a  maneta 10, la  cual 

20 se a so cia  con e l  mismo y concretamente con su puente 21 

mediante un pasador 1 1 , que a tra v ie sa  a ambos elementos.

E l bloque 20 comprende vinculado un carro g ir a to r io  3 0 , 

portador d el contacto 3 1, para e l  accionado de lo s  interm i­

te n te s , contacto que está  cargado elásticam ente por un re so r- 

25 te  32 . E l c itad o  carro g ir a to r io  30 , comprende en su parte

d o rsal una p is ta  quebrada d efin id a  por, a l  menos, dos entran­

te s  33 y 34, uno de lo s  c u a le s , ventajosam ente, e l  superior 

33, corresponde a l a  p osició n  de la  luz; de cruce y e l
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in fe r io r  34 a la  lu z  denominada la rg a , e l  elemento que se 

d e s liz a  sobre t a l  p is ta  es un perno posicionador de la s  lu ­

ces de ilum inación 12, dispuesto en la  punta de la  maneta 10, 

perno 12 que se h a lla  cargado elásticam ente por un resorte  

de expansión a x ia l  o muelle posicionador cambio luces 13 y 

que presenta su punta, la  del perno, con una amplitud angu­

la r  in te r io r  menor que la  correspondiente a lo s  entrantes 

d ieárico s 33-34  que configuran la  p is ta .

Para la  puesta en s e r v ic io  de la s  lu ces de cruce o l a r ­

ga, es p reciso  e l  accionamiento previo de un in terru p to r

asociado a l  aparato y e x te r io r  a é l .

La maneta 10 presenta en su punta y  d ir ig id o  hacia e l  fon­

do de la  ca zo le ta  40, una co la  14 que carga sobre una lengüe­

ta  portacontacto de alim entación 41 , d ispuesta entre dos len ­

güetas f i j a s  superior e in fe r io r  42 y 4 3 , correspondiente a 

la  puesta en s e r v ic io  de la s  c itad as lu ces de cruce y la r g a s , 

presentando la  c a r a c te r ís t ic a  de que una de la s  len gü etas, 

ventajosamente la  superior 43 o correspondiente a la  lu z  de 

cruce, e stá  configurada arqueadamente y h acia  abajo , siendo 

su scep tib le  de segu ir a la  lengüeta portacontacto de alimen­

ta c ió n  41 durante un in te rv a lo , en e l  cu al simultáneamente 

establecen  contacto la s  lengüetas portacontacto de la s  luces 

de cruce y  la rg a s  42-43, para e v ita r  una tra n s ic ió n  con au­

sencia de ilum inación, a l  proceder en sentido inverso desde 

e l  cambio de lu z  e l  d isp o sitiv o  procede del mismo modo no 

presentando una fase  de obscuridad. La cola 14 de la  maneta 

10, se extiende tra n sv e rsa l y simultáneamente sobre una le n ­

güeta 15 dispuesta lateralm ente junto a l  grupo de lengüetas
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que permiten e l  acción alo  s e le c t iv o  de la s  lu ces de cruce 

o la rg a s , por lo  que cuando e l  in te rru p to r correspondiente a 

é s ta s , se h a lla  en posición  in a c t iv a , se pueden producir rá fa ­

gas de lu z  accionando la  maneta manualmente de modo que bascu- 

5 le  en e l  sentido inverso a la s  agujas del r e lo j ,  según se mi­

ra  e l  plano.

E l d is p o s it iv o  de retorno automático y(o manual de la  ma­

neta se in te g ra  a base dBl bloque 20 su scep tib le  de bascular 

por acció n  de la  maneta 10, bloque que adopta esencialm ente 

10 una con figu ración  en T, en dos de cuyas ramas opuestas se

disponen sendos pernos 22 y  23 cargados elásticam ente por un 

reso rte  2 4 , funciones de m uelle disparador, conjunto que ac­

túa para e l  almacenamiento de energía e lá s t ic a  para e l  r e to r ­

no a p o sic ió n  d e l bloque 20, cuando se anula la  acción  o fu e r-  

15 za de reten ció n  del mismo, la s  puntas de ta le s  pernos 22 y 23

se combinan funcionalmente con cavidades prism áticas 44 y 45 

que se le  enfrentan, y  por la s  que son su scep tib le s  de despla­

za rse , cavidades cuya amplitud angular in tern a es mayor que 

la  comprendida entre la s  paredes que definen e l  flanco de 

20 lo s  pernos 22 y 23 a e fe c to s  de un accionamiento más suave, 

evitando lo s  rozamientos que indefectib lem ente se producen, 

presentando como c a r a c te r ís t ic a  p ecu lia r  que la s  paredes 

de t a le s  cavidades 44 y 45 tien en  hacia su parte c e n tra l una 

pequeña in fle x ió n  cóncava 44' y 45*! a e fe c to s  de s e n s ib i l i -  

"25 zar e l  esfu erzo  manual e je rc id o  indebidamente cuando e l  b lo ­

que 20, se h a lla  ya posicionado, en cooperación a l  bloque 

20 presenta en su otra rama, la  c e n tra l, también un perno 25 , 

posicionador d e l in term iten te , de sim ila res  c a r a c te r ís t ic a s ,

t
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e l  cual desplaza su punta sobre una v iga  50 enfrentada y 

dispuesta transversalm ente según la  ca zo le ta  que contiene 

a l  conjunto, v ig a  50, que presenta tre s  en tran tes, uno cen­

t r a l  51 para e l  posicionado neutro del d isp o s itiv o  de am pli- 

5 tud angular sensiblemente mayor que la  del perno conjugado

que re c ib e , y otras dos la te r a le s  52 y  53 ; a e fe c to s  de p osi­

cionado del bloque 20 hacia  uno u otro lado, para la  conmu­

tació n  de lo s  in term iten tes, es obvio, e l  funcionamiento de 

posicionado del bloque 20, por accionamiento manual de la  

10 maneta 10, tanto para e l lo  como para e l  retorno.

A e fe c to s  de retorno automático d el bloque 2 0 , se ha pre­

v is to  un balan cín  desenclavador 60 , dispuesto en un plano de 

basculamiento p ara le lo  a l  del bloque 20, balan cín  que c o n fi­

gura dos brazos 61—62 opuestos, lo s  cuales quedan enrasados 

15 con e l  fondo d4 entrantes dispuestos en la  v ig a  50 , tran sver­

salmente, concretamente con lo s  entrantes la te r a le s  o de p osi­

cionado, quedando la  punta d el perno posicionador del interm i­

ten te 25, enfrentada simultáneamente a l  resp e ctivo  entrante 

52 ó 53 y a l  c itad o  balancín  desenclavador 60 de t a l  modo que 

20 e l  basculamiento de e s te , permite comprimir e l  perno p o sic io -  

nador d e l interm itente 25 cuando se h a lla  ubicado en uno de 

lo s  entrantes la te r a le s  52 ó 53 de la  v iga  50 .

E l balancín  desenclavador 60 , se dispone a e fe c to s  de r e ­

torno automático del bloque 20, y  consiguientemente de la  ma- 

25 neta 10, a t a l  e fe cto  comprende en combinación un brazo de 

rgtorno 70 que asoma de la  c a z o le ta  40, ligeram ente cuando 

e l  bloque 20 está  en p osición  neutra y de un modo mas acusa­

do, cuando e stá  e l  c itad o  bloque 20 hacia  uno de lo s  lad o s,
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en cuyo caso e l  c itad o  brazo 70 también e s tá  inclinado según 

la  maneta 10 y más sa lid o  de la  ca zo le ta  40, a e fe c to s  de re­

c ib ir  e l  empuje de un s a lie n te  81, asociado a un elemento 

g ir a to r io  t a l  como la  barra de d irección  80 . E l brazo de r e -  

5 torno autom ático 7 0 , es su scep tib le  de desplazamiento a x ia l

en cualqu iera  de sus p osicio n es, s in  que t a l  movimiento se 

transm ita a l  b a lan cín  desenclavador 60 , a l  cu al únicamente 

a rra stra  cuando e l  brazo 70 es empujado en sentido con trario  

a su in c lin a c ió n  por e l  c itad o  s a lie n te  81 d e l vo lan te 80.

10 E l brazo de retorno 70 comprende longitudinalm ente, una

abertura 71 oblonga que se conjuga con un tetó n  de a rra stre  

63 con su stan cia l o maculado a l  balancín  de desenclavador 60 , 

haciendo bascule uno de sus brazos de modo que produce la  

compresión d e l perno posicionador de lo s  in term iten tes 25 ,

Í5 definiendo e l  correspondiente brazo 61 ó 62 una rampa momen­

tánea para e l  descenso brusco del perno 25 hasta e l  entrante 

c e n tra l 51 im pelido a su ve z  por la  recuperación d e l muelle 

de disparo 24 correspondientes a lo s  otros dos pernos 22 y 

23 del bloque 20 . E l c itad o  brazo de retorno 70 se h a lla  a 

20 su vez s o lic ita d o  por dos re so rte s  72-73  d ispuestos en un 

plano geom étrico p ara le lo  a l  de basculam iento d el propio 

brazo, de t a l  modo que su tendencia es a mantenerlo o s o l i ­

c i t a r lo  h a cia  a fu era  de la  ca zo le ta  40, a l  tiempo que lo  

condicionan a p osicion arse sensiblemente alineado con e l  p er- 

25 no 25 , c e n tr a l, cuando éste  se h a lla  en p osició n  neutra.

E l d is p o s itiv o  de retorno automático a p osición  d e l bloque 

prevee medios de absorción de lo s  esfuerzos o funcionamiento 

d e fic ie n te  del conjunto.



-  9 -

5

10

15

20

25

412462 '
Cuando e l  usuario del aparato objeto de la  invención r e t i e ­

ne la  maneta 10, en una p osició n  a c tiv a  del interm itente co lo ­

cando e l  perno en uno de lo s  dos entrantes 52 ó 53 y sim ultá­

neamente g ir a  e l  volante de d irección  80, de modo que e l  s a lie n ­

te  81, in cid a  y empuje contra e l  brazo de retorno 70, este  se 

desplaza axialmente h acia  e l  in te r io r  de la  ca zo le ta  40, has­

ta  que su te tó n  74) que d iscu rre  por uno de lo s  dos planos in ­

clinados 26-27, dispuestos a espalda en e l  bloque 20, se e le ­

va t a l  te tó n , con re la c ió n  a lo s  mismos, momento en e l  cual 

e l  brazo de retorno 70 es su scep tib le  de b ascu lar con re la c ió n  

a su única ligad ura  o sea e l te tó n  de a rra stre  63 , siendo re­

basado por e l  citado  s a lie n te  81, momento en e l  cual e l brazo 

de retorno 70 vuelve a su p osición  p rim itiv a , estando en d is ­

p osición  de producir nuevamente e l  a rra stre  automático d e l 

balancín  desenclavador 60 , de t a l  manera, que por la  acción  

d el te tó n  de a rra stre  63, se produzca e l  basculam iento de a- 

quél balan cín  en la  forma d e s c r ita .

E l citad o  bloque 20, es e l  que presenta asociado o vincu­

lado, un carro  g ir a to r io  30, por e l  que se desplaza la  punta 

d el perno posicionador de la s  luces de ilum inación 12, d is ­

puesto en el.extrem o de la  maneta 10, la  cual se dispone 

bajo  e l  c itad o  bloque 20, a l  que a rra stra  en su movimiento 

tra n sv e rsa l a l  e je r c e r  su esfuerzo  lateralm ente contra la s  

columnas de un puente 21, defin ido consustanoiaLnente bajo 

e l  citado bloque 20, a l  cual se aso cia  la  maneta 10, mediante 

e l  oportuno pasador 11.

Para e l  accionamiento del clazon  del v e h ícu lo , en e l  extremo 

de la  maneta se dispone un pomo 90 hueco su scep tib le  de
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desplazamiento axial, con re la c ió n  a l  mismo, a cuyo e fe cto  

presenta e l  extremo de la  maneta una base portacontactos del 

claxon 9 1 , por encima de la  cu al se disponen e l  portacontacto 

f i j o  d e l claxon 92, e l  cu al se enfrenta a una h o rq u illa  m óvil 

portacontacto 93) del claxon, d ispuesta sobre una columna hue­

ca 94 que la  r e c ib e , en cuyo in te r io r  se dispone un reso rte  

95 de expansión a x ia l  y exterioim ente un muelle pulsador del 

claxon 95: quedando e l  conjunto d e s c r ito , en e l  in te r io r  dell 

pomo, e l  cu al se obtura superiormente por una tapa 96 afianzada 

a e l .

D escrito  suficientem ente e l  objeto de la  presente Patente 

de Invención, se comprende que podrán in trod u cirse  en e l  mismo 

cualesq uiera  m odificaciones de d e ta lle  se estimen oportunas, 

siempre que no a lre re  su ese n cia lid a d , a cuyo f in  se declaran 

de novedad la s  s ig u ien tes  re iv in d ica c io n es  que con stituyen  la

N O T A  R E I V I N D I C A T O R I A

1& -  " APARATO PARA EL MANDO Y SELECCION DE FUNCIONES ELEC­

TRICAS, EXCLUIDAS IAS MOTRICES; DE UN VEHICUID. AUTOMOVIL, TAL 

COMO UN CONMUTADOR DE VOLANTE " ,  comprendiendo, esencialm ente, 

un d is p o s it iv o  para e l  posicionado y retorno automaticey/d ma­

nual de un elemento basculante para accionado de la s  luces de 

in te rm iten cia , un conmutador para e l  accionado deiluminación 

a ráfagas y/o de modo continuo y un in te rru p to r  general de ta ­

le s  lu c e s ,'u n  d isp o s itiv o  in terru p to r para e l  accionamiento 

d e l claxon , siendo accion ables sim ultánea, independiente o a l ­

ternativam ente, algunos de dichos elementos mediante una so la  

maneta, su scep tib le  de o s c ila r  en un plano v e r t ic a l  y/o tran s— 

versalm ente, presentando asociado en un extremo un pomo, o
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pulsante a x ia l  para accionado del claxon, dotado interiorm ente 

de elementos de contacto e lé c tr ic o  ca ra cteriza d o , esencialmen­

t e ,  porque la  maneta preseda en e l  extremo opuesto, un perno 

cargado axialm ente por resorte  de expansión y que es su scep ti­

b le  de desplazarse v e r t ic a l  y/o transversalm ente por una p is ta  

quebrada configurada en una pieza o carro g ir a to r io , de ca rre­

ra angular lim itad a, a l  tiempo que e l  citado  extremo de la  ma­

neta presenta inferiorm ente una cola  para e l  accionado de por- 

tucontactos f le x ib le s  de la s  lu ces a ráfagas o de iluminado 

continuo de cruce o la rg a , en tanto  que e l d isp o sitiv o  de se­

le c c ió n  y p osición  de la s  lu ces de in term iten cia , se dispone 

en p osición  opuesta a lo s  citad o s portacontactos y comprende 

un bloque su scep tib le  de basculam iento tra n s v e rs a l, que com­

prende en dicho sentido un par de pernos opuestos lanzadores 

d el bloque y cargados elásticam ente por m uelles disparadores, 

pernos que se desplazan sobre sendas cavidades prism áticas 

convergentes que se le  enfrentan, comprendiendo e l  propio b lo ­

que lo n gitu d in a l y coaxiálmente un te rc e r  perno posicionador 

para la s  lu ces de in term iten cia , e l  cu a l se desplaza sobre 

una v ig a  f i j a  dispuesta jrransversalmente, en una ca zo leta  con­

tenedora d el conjunto, la  cual vi^a presenta a l  e fe c to  tre s  

entrantes de forma conjugada que la  de la  punta d el perno que 

re c ib e , siendo posicion able de modo más esta b le  e l  perno en e l  

entrante d en tra l y de manera más e s t r ic t a  alternativam ente en 

lo s  entraiiBs la t e r a le s ,  con cuya lin e a  a r is ta  de fondo queda en 

rasado un b alan cín  desenelavador, basculante según un plano 

p arale lo  inmediato a l  de basculamiento d e l bloque, por acción  

de a rra stre  de la  maneta o de un brazo de retorno autom ático,
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que a l  e fe c to  presenta un te tó n  de a rra stre  articu lad o  a la  

lev a  de desenclavamiento y en posición  opuesta un segundo 

te tó n , posicion able alternativam ente en la  cúspide o a uno 

de sus costados de un doble plano in clin ad o , vinculado tran s­

versalm ente a l  bloque para e l  posicionado de la s  luces de in ­

term iten cia , estando s o lic ita d o  dicho brazo de retorno h acia  

afuera de la  ca zo leta  por dos re so rte s  in clin ad o s respecto a 

e l ,  siendo e l  brazo de retorno su scep tib le  de desplazamiento 

a x ia l  y/o basculam iento la t e r a l ,  en ambos sen tid o s, en cu a l­

quiera de la s  t r e s  posicion es p o sib les .

23 -  Aparato, según la  a n te rio r  re iv in d ica c ió n , en que e l 

d is p o s it iv o  de accionado d e l claxon se con stitu ye esencialmen­

te  a base de un pomo hueco d e l tip o  desplazable axialmente 

con re la c ió n  a la  maneta, ca ra cteriza d o , esencialm ente, porque 

e l  pomo comprende en a so ciació n  una tapa vinculada rígidam ente 

que presenta coaxialmente una columna hueca en la  que se a lo ­

ja  un re so rte  de expansión a x ia l ,  retenido por una h o rq u illa  

de ramas planas ensanchadas, portadora de con tactos, su scep ti­

b le  de acercarse y a le ja r s e  longitudinalm ente de la  columna 

hueca, según respectivam ente se apliquen o no contra lo s  con­

ta cto s  de la  base soporte de lo s  contactos d el claxón, compren­

diendo calado por fuera  de la  c ita d a  columna, otro resorte  de 

retro ceso  d el t ip o  de expansión a x ia l  comprendido entre e l  

fondo interno de la  tapa d e l pomo y la  p laca portacontacto 

f i j o s  del claxón.

33 -  Aparato, según la  primera re iv in d ica c ió n , c a ra c te r iz a ­

do, esencialm ente, porque e l  bloque para posicionado de lo s  in ­

term iten tes comprende d ir ig id o  hacia la  maneta una expansión
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en puente montada sobre e l l a ,  para a rra stre  y basculamiento 

la t e r a l  del bloque, a l  que se aso cia  t a l  maneta mediante 

un pasador, con re la c ió n  a l  cu a l puede b ascu lar la  maneta

por e l  in te r io r  d el puente d el bloque, posicionandose de

modo e s tr ic to  e l  perno de su extremo, en entrantes adyacen­

te s  de forma conjugada que e l  extremo d e l perno y p ra ctica ­

dos en un carro g ir a to r io , cargando la  cola de la  maneta s i

multáneamente sobre una lengüeta portacontactos de alim enta­

ción , comprendida entre un par de lengüetas correspondientes 

a la s  lu ces de cruce o la rg a  y sobre una lengüeta independien­

te  porta-contactos de la  lu z  a rafagas.

4a -  Aparato, según la s  re iv in d ica c io n es  primera y te r c e ­

ra , ca racterizad o , esencialm ente, porque la  d is ta n c ia  entre 

la s  lengüetas porta-contactos de la s  lu ces de cruce y la rg a s , 

es ligeram ente menor que la  d ista n c ia  reco rrid a  por la  cola  

de la  maneta que la s  carga, para pasar de uno a otro entrante 

de posicionado, de lo s  p rev isto s  en la  p ieza g ir a to r ia , de t a l  

modo que e l  contacto entre la  lengüeta de alim entación de 

co rrien te  y "fu  de la s  lengüetas de puesta en funcionamiento 

de la  lu z  de cruce o la rg a , se produce durante un in te rv a lo

simultáneo.

58 -  Aparato, según la s  an terio re s  re iv in d ica c io n e s , carac­

te r iza d o , esencialm ente, porque la  puesta en funcionamiento 

de la  lu z  de cruce o de la  la r g a , se consigue accionando la  

maneta a lo  largo  de la  p is ta  del carro g ir a to r io , a s í  la  

primera posición  corresponde a la  lu z  de cruce y la  segunda

a la  lu z  la rg a .

68 -  Aparato, según la s  an terio re s  re iv in d ic a c io n e s ,
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ca ra cte riza d o , esencialm ente, porque e l  carro g ir a to r io , v in ­

culado a l  bloque de posicionado de lo s  in term iten tes, presenta 

un contacto m óvil cargado elásticam ente por re s o rte , en combi­

nación con contactos f i j o s  dispuestos in feriorm en te, para d e fi­

n i r  e l  conmutador de in term iten cias.

7 & -  " APARATO PARA EL MANDO Y SEIECCION DE FUNCIONES ELEC­

TRICAS, EXCLUIDAS LAS MOTRICES, DE UN VEHICULO AUTOMOVIL, TAL 

COMO UN CONMUTADOR DE VOLANTE

Todo t a l  y confmcme queda d e sc rito  y re ivin d icad o  en la  

Memoria d e sc rip tiv a  que antecede y que consta de catorce hojas 

e s c r ita s  a máquina en una so la  de'sus caras y  dos planos que 

la  i lu s tr a n .

"ABRID, .  g MM. WÑ
MECANISMOS AUXILIARES INDUSTRIALES, S . A . ,
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