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La presente invencién se refiere a un conjunto
de telescopio portatil, constituldo por un telescopio mon-
tado sobre medios de soporte portétiles. Los medios de
soporte portétiles incluyen un drbol eje -polar, medios

para @linear el &rbol eje polar con el eje polar de la



tierra, medios para girar el telescopio en torno al 4rbol eje
polar, y medios para girar el telescopio en torno a un cje
perpendiculer al 4rbol eje polar. Adicionalmente, el Arbol eje
polar se nivela ambos en cuanto a torsidn ¥ longitudinalmente
5. con el telescopio sujeto en un extremo Y aun lado dei arbol
reje polar, con un fulero a media distancis entre los sxtremos
del &rbol eje polar, y contrapesdys sujetos al otro extremc \'g
-8l otro lado del 4rbol eje polar, Los medios de soporite portd-
tiles incluyen un sistema de sﬁspensidn nemdtico, de modo qﬁe
10. el conjunto se puede transportar entre locales de montaje sin
posibilidad sustancisl de dafio debido a vibraciones o sacudi~
das.
Para seguir ¥y trezar estrellas, etc., con un teles-

copio grande, segin gira la tierra, se han ensamblado telesco-

15. pios sobre estructuras de soportz que mueven el telessopic con

tinuamente en torno a un eje polar que es sustancialmente para
lelo al eje polar de la tierra 62 modo que la rotacidn de la
tierra no requiera reajustes contiﬁuos del telescopio. En el
pasado, los telescopios mds grandes se diséﬁaron para, y se
20. construyeron en, lugares latitudinalmehte permanentes debido a

sus  grandes dimensiones y peso y debido a la dilicultad de

alinear y mantener el eje polar el conjunto de soporte del
telescopio. Las instalaciones de grandes telescopios normal-
mente incluyen cantidades masives de metal y hormigon para
25. § anclar y soporter el telescopio y sus diversos -componzntes
i asociados en lugar permanente.

Mientras que virtualmeate todos los telescopios gran

des se pueder mover con sus sibemas de saporte de modo que gi-

ren con respecto a la superficie de la tierra y cambien su

30. : éngulo de elevacidén para apuntar y trazar varias estrellas, etc.,
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los telescopios estén limitados en cuanto a que no puszden
trazar un objeto cercano 0 por debajo;de su horizonte de la
tierra. Esto evitg que ei~te1eséopio gpunte d objetos visibled
unicamente en latitudes remotas. Por coﬁéiguiente, hasta los '
5e - telescopios mas potentes, més exactos y mas carvs pueden sef'
ihﬁtiles debido a su colocacién permahehte 8i coincids que
el objeto a apuntéf.esté inaccestblé & la linea de mira desde
la latitud particular en 1la tierfa donde estd emplazado el
telescopio..Adiqionglmente, télésédpi&siﬁontadoa i jamente se
10. _ vuelven indtilgs;en muchas ocasioneg,debi&o a fvrméciones de
nubes, pollucién del aire u- otras condicionés atmosféricag
locales. Igualmehte, la precesida e inclinacidn de la tierra
requiere relinesciones frebuenteé'del-eje polar del tezlesco-
pio reépecto al eje polar de la tierra, y el procedimiento de
15. realineacidn es deiicado:y,gravoas.

| Descrito brevemente, la présente invencidn avita
los problemas antefiormentg mencionados proporcionando un
cOannto de telescopio portﬁtil que,ﬁé puede transportar a
lugares diferentes de la tierra pare cambiar el lugar de lati-
20, tud del conjunto, y se puede oriantar fdcilmente el slstens

"de soporte del conjunto parardefinir,un cje polar parnlelo al

‘eje ﬁolar de la tierrary.el telescopio,pﬁede-girér 360¢ en tor
7 no g su propio_eje polar pararfo&er tra#ar estréllas y otros
objetos celestialeé continuament2 sin {ener que cambinr sﬁ
25, | dispoéicidn. El,teleécopio del dondunto incluye un foco Case-
| grain y un féco.Newtoniﬁno y el albjamiento del telescopio se

pued girar en torno & su eje de mira longitudinal de modo que

el foco Newboniano se puede orientar en una posicién ronvenien

te para el astrdlogo 0 BU equipe fqtogréfico,:etc. El conjunto

30. estd nivelado de modo que se méntiene el telegcopio nivelado
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durante sy opsracidn ¥y durante su tranqurte entre sug luga-—
reg de montajs, En une modaslidad ge la invenciGn, el #drbo1 eje

polar del conjunto de sSoporte ircluye un sistems qe mira:en

que Polaris, 1g Estrells del Nérte,'y Su estrellg acoapafiente

bueden verse a travds del 4rbol oje polar.

Por Consiguiente, 1g Presente invencidn tiene por op

estdn montadog fijamente. , ,
Otros'objetivos, caraeterfsticés Y ventajas de 1g

bresente invencidn gserdn aparentes a; 1eér lés siguientes eg-

pecificaciones, tomadas ﬁuntamente con los dibujos ad juntosg,

La Figurs 1 es una vista en alzado lateral, con par-

tes detalladas en éeccidn pars mayor claridaq,

La Figura 2 eg ung vistg fiﬁal, 0 en extrems, gel

conjunto telescdpico, con partec seceionadas,

La Figura 3 e8 una vista en Planta del conjunto te.
lesedpico,

modalidag modificada de la invencidn,

la Figurs 6 eg una ilustracidn parcial de ]g modalj -
dad modificasa de la,inVencidn, detallango el sistems ge mirg

Polaris del érbol eje polar.

1, e
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“imagen recibida al mirar a travéds del microscopio consctado al

de soporte 13 con un par de vigas'dé_soporte lateral »aralelog

- 13, Los piés de soporte 21 comprasnden ires conjuntos de piés
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La Pigura 7b es una ilustracidn esquemdtica de la

telescopio polar.

La Figura 8 es una ilustracidén detalleda del cor jun-
to de tornillo de desplazémiento de doble husiilo o roscé pars,
mover el telescopio y sus cqntrs@ésos éﬁ'direcciones opuestas

a través del 4rbol eje polar.

Ia Figura 9 es una ilﬁstfacidn esquemdtica del aloja
miento del telescopio y su conjuato de tapa de cierre.

Refiriéndonos shora cén nds detalle a los dibujos,
en los que mimeros iguales indican paftes iguales en todag las
vistas; la Figura 1 detalla el conjunto de telemcopio portétil

10 que generalmente incluye el t2lescopio ll'y gistema de so~

porte portdtil 12,. E1 sistema de soporte 12 incluye estructur

portdtiles, separaéos, 15 y 16, (Figura 3), y une pluralidad
de vigas trunsversales, tal como la viga transversal terminal
17 y la viga transversal situsda en medio 18. ILa estructura
de soporte 13 esté soportada de modo desplazable por ruedas
de soporte.19,fy cuando tiene qua moqﬁarse_el talescopio won
el fin de apuntar, se bajan los niés de soporte 21 para conec-

tar con la tierra (piso) y soportar la estructuras de soporte

de soporte 2la, 21b y 2lc (Figura 3), y cada uno de los piés
de soporte comprenderﬁn pié 22 que ée_apoya en la superficie
de lartierra,'una,pata 23 exteriormente roscada, conestads

pivetalmente a su pié 22, manguito 24, anillo inferior de

i)

elevacidn roscado interiormente 25 y anillo de anclaje superio

roscado interiormente 26. El manguito 24 estd conectado rigi-

damente a la estructurs dé gsoporte 13 a un dngule inclinado con



10.

15.

20.

25.

30.

regpecto a la vertical hacia la linea central vertical de la
estructura de soporte 13, Cuando los piés de soporte 2la, 21b
¥ 21lc se tienen que bajar pars apoyarse en la superfizie de

la tierra y soportar el conjunto, cada anillo de anclaje 26

ge gira en torno a su pata rosceda exteriormente 23 en direc-

cidén contrarias al nmngﬁito 24, y dade anillo de elevasién 25
se gira en la misma direccidn pera éue ascienda por la pata,
de modo que causa que su pié 22 3e mueva en direccidh descen—
dente, direccidn contraria a le =structure de soporte. Cuando
los tres piés de soporte soportan la estructurd de soporte co
rrectamente, y cuando la estructura de soporte esta nivelada, -
en anillo de anclaje superiqr_26 de cada pié de sép&rte se
rosca varias vueltas en direccién contraria para contactér ¥
bloquearse contra él extremo superior de su manguito 24, de
este modo se blogueﬁ el pié de soporte y se mantiene nivelada
la estructura de soporte. El dngalo de,cada pata 23 es tail qu
los ejes de todas las patas se unen en una posicidén cﬁspide
por encima del centro de gravedad del conjunto de telescopio.
Cada una de las ruedasrlg estd conectada en 1los ex-
tremos de ejés de rueda 28 y 29 que se extienden a travéds de
y estdn espaciados por debajo de la estructura de soporte 13.
Segin 'se detalla en la Figura 1, los ejes de rueda 2€ y 29
eatdn conectados en sus extremos a las patas exuendidas hori-
zontalmente. de placas pivote en forma de "L?, tal.coro pla-
cas pivote 3C y 31 en la Figura l. Cada rueda 19 tiere su
placa pivote, y cada placa pivote se gira libremente en torno
e su pivote, tal como los pivotes 32 y 33 de la Figura l. Bgl-
sés de compresidn, tal como la holsa de compresidn 34 de la

Figura 1, se disponen entre las patas extendidas hacia arriba

Q

de las placas pivote en forma de "I" a cada lado de la eslruc-
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tura de soporte 13. Las bolsas de compresidn se fabrican e

un meterial eldstico y se llenan con un fluido, tal como aire
o agua. Las bolsas de compresidn a dada lado de la esSructura
de ‘soporte son empujadas una hacia la otra por el pesd del

conjunto que tiende a pivotar las ruedas 19 a cada lalo del

"econjunto en direccidén ascendente en torno a su pivote corres-

pondiente. De este modo, las bolsas de compresidén 34 funcio-
nan come un medio de soporte fluido comprimible para soportar
la estruclura de soporte 13.

Segin se ilustra en las Figuras 2 y 3, las wvigas lon
gitudinales intermedias 35 se extienden entre las vigis trans-
versales intermedias 18, y juntamente con lag vigas transver—
sales forman una estructura central 36. Un anillo de soporte
anular inferior 38 se soporta por la estructura central 36 y
esta dispuesto alrededor derla 1Iﬁea central verticel de la

estructura de soporte 13. El anillo dé soporte superiosr 39

: se'dispone por’encim& del anillo de soporte,inferidr 38, ¥

se disponen una pluralidad de bolsas de compresidn 40 entre
1los anillos de soporte 38 y 39. Ias. bolsas de compresidén 40
se fabricah de un material-eléstico‘y se llenan de un fluido,
tal como aire o agua, ¥y las bolsas de compresidn puedsn tener
forms ovaladae con agujero en medio o pueden'sgr enulares, si
se desea. Iguelmente se disponen une pluralidad de muplles de
compresidn helicoidales 41 entre los anillos de soporie 38 y
39, y pernos de rigidez de anclaje se extienden a través de
ambos anillos de soporte. Cuando se aflojan los pernocs de an-
claje, las bolsas de compresidén 40 y muelles'helicoidales de
compresidn 41 funcionan como un sistema de suspensidn para so-

portar el telescopio 1l de la estructura de soporte 1l3. Cuan~

do se aprietan los pernos de anclaje, los anillos de soporte
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_ pueden apretar los tornillos de fijacién 56 para formar un

- cierre de friceidn entre el miembro superior del piler 47 y

cho drbol de eje de declinacidn en una cubierta de &rbol de
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se fijan mds entre s{ y el movimiento del telescépio, respéc-
to a la estructura de soporte 19, se eiimina. |
El gnillo de soporte suﬁerior 39 fodearla linea ver-
tical central de la estructurs de soporte inferior 13, y un
conjunto de piléres teléscépicos 45 ge donecta Ay ¥ 88 extien-
de hacia arriba de, el anillo de soporte superior 39. El‘cény
junto de pilares'féiescdpicos 4% incluye un miembro tubuiar
inferior-de pilap 46 que estd conectado rigidamente al anillo
de soporte superior 39,_y al giembro iubular superior de pilay]
47. E1l miembro superior del pilar 497 estd soportado por el
miembyo.inferior del ﬁilar 46. El gato desmontable 51 se puede
insertar dentro dél'miembro'inferior del pilar 46, y su vari-
1la 52 puede engranar conila plaﬁafbrma horizontal superiof 54
del miembro superior del pilar 47yde;modo que se pueda subir
0 bajar el miembro superior del pilar 47 respecto a su miembro
inferior de pilar 46. Una vez que se haya subido el miembro
superior del pilar'47 por medio del gato 51, se pueden inser-
tar tornillos de soporte 55 a tyavés del miembro inferior del

pilar 46 y soportan el miembro superior del pilar 47, ¥y se

su miembro inferior del pilar 46.
El telescopio 11 comprende un alojamiento 58 conee-—

tado a un 4rbol de eje de declinacidén 59, estando alojado di-

eje de declinacidn 60, estando dichs cubierta de drbol de eje
de declinacidén conectada rigidamente & un extreno del 4rbol -
del eje polar 61. El drbol del eje pélar 61 estd soportade en

la cubierta del drbol de eje polar 62, y el conjunto de hor-

quilla 64 estd conectado a la cubierta del drbhol del sje polar
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62. El conjunto de horquilla 64 es una parte de la sepcidn de'
ajuste delatitud 68 Yy comprende un par de placas planas sepa-
radas entre si 66 y 67 que estdn conectadas rigidamente pcr
sus extremos superiores a la cubierta del drbol de eje polar
¥y que se extiende hacia abajo desde'la cubierte del drbol de
eje polar el conjunto telescopico 45.

Ia seccidn de ajuste d2 latitud 68 comprends la plé-
taforma de soporte inferior 69 y plataforma de noportes superio
70. La plataforma de soporte infzrior 69 se apoya sobre la
plataforma superior 54 del conjunto de pilares telescédpicos 45
y puede girar sobre este mediantel el pilar de cojinete Ti.

El conjunto de perno de fijacién 72 incluye un tornillo ros-
cado exteriormente 73 que se extiendé hacia arriba desde la

plataforma superior 54 del conjunto de pilar 45 y el perno

" de fijacidén T4 se dispone sobre la superficie superior de la

plataforms de soporte inferior 69 de le seccidn de ajuste de
latitud 68, de modo que cuando as apriete el perno de fija-
cidn 74 en torno a su tornillo 73, se forme un cierre de fric
cidn entre la plataforma inferior 69 de la secci&n de ajuste
de latitud 68 y la plataforma superior 54 del conjugto de pi-
lar 45.

La sﬁperficie periférica de la plataforma inferior §
es circular y se extienden dienves de engranaje desde dicha
superficie de modo que la plataZorma inferior funciora como
un engransaje sin-fin-para el motor motriz 50 ¥ sin-fin 49. El1
motor 50 estd soportado por el miembro superior del pilar 47
v la rotacidén de su sin-fin contra el engranaje sin-1'in propox]
ciong una asistencia de potencis a la rotacidn del telescopio

en torno al eje vertical.

[Xa]

L, plataforme de soporte superior 70 ge la seccién
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de ajuste de 1at1tud 68 estd eonwctada por blsagra a la plata—
forma 1nfer10r 69 por medio de un conaunto de bzsagra ) ﬂue
comprende uns parte del conjunto de aguste fino 78 y sompren-
de una clavija de blsagra 76 inssrtada a través de las aber-
turas en los elementos complementarios de. bisagra conzctados
las respectivas plataformas. El conaunto de blsagra 75 se
dispone a un lado del conjunto de pilares 45. En el otro la-
do del conjunto de pllares del conjunto de bisagra 75, el con-
junto de aguste fino 78 incluye un tornillo- 79 roscado exte~
riormente, conectado en su extremo superior g 1g plataforma dq
soporte superior 70 y extendléndose hacia ahajo a‘trevés de

la plataforma inferior 69. Un anillo de elevacién 80 rosca-

do interiormente rodeé'el tornillo 797roscado extericrmente y

a travéds de su cojinete 81 ae apoya contra la platafcrma de
soporte inferior 69. El anillo de elevacidn 80 estd qualmen-
te roscado exterlormente, y el engrana;e 82 accionadc por 7
motor funciona para girar el anillo de elevacldn 80 respeato
al tornille 79. Cuando el anille de elevacién 80 se aceions
en una direccidn, la plataforma de soporte superior 70 tien-
de g moverseren difeccidn ascendente, ale jéndose de la rlata-~
forma de soporte inferior 69 en su drea del tornillo adya|ente
70 de modo que tiende a pivotar alrededor de la clevija d8 bid
sagra 76 del conjunto de bisagre 75. Por supuesto, cuando se
acciona el anillo de elevacidn =0 en direbcidn opuesta, la
plataforma de soporte superidr’?O Beé movera hacia absjo en
torno a la clavija de bisegra 756. De este modo, se erectinn
ajustes finog en el conjunto de ajuste fino 78 de la seccldn
de ajuste de latitud 68.

Un par de placas de pilataforma, verticales, 84 y 85,

se extienden hacia'arriba desde la plataforms de soporte supeJ

e | ket S et
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en 1as placas 66, 67, 84 y 85, de modo que el conjunto de hor-

" quilla 64 se gira libremente respecto a las placas verticales

. estard el la posicidén 11242, abertura 89b estard en la posi-
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rior 70 y estdn espaciadas entre si para ser recibidesg entre
las placas 66 y 67 del conjunto de horquilla 64. Bl pivote

86 se extiende a través de aberturas alineadas, defiridas

84 y85. ‘

Segin se ilﬁstra en la Figura 4, por lo meros una
de 1as.p1acas 66 y 67 del conjunto de horquilla 64 define
una pluralidad de aberturas espaciadas, orientadas en torno
8l pivote 86. Existen cuatro grupos de aberturas 88, 89, 90 y
91.'Las aberturas de cada grupo estaﬁ espaciadas a intervalos
de 10¢ del centro del pivote 86, y las aberturas de cada gru-
po estén desciadasrde las éberttras del siguiente grupo adya-
cente por 2% grados; es decir, la aberture 92 estd dispueata
en la posicidén cefo de la placa 66, la abertura 88a «std en
la posicidén 2092, sbertura 68b estard en le posicién 02, aber-

tura 88c estard en la posicidén 402, etc.; y la abertura 8%a

cién 122349, y la abertura 89c estard en la posicidén 13239,
etc.; y la abertura 90a estard en la posicibn 2052, lLa abertud
ra 90b estard en la posicidén 2159, la abertura 90c estard en
la posicidén 2252, etec.; y la abertura 9la estard en .a posi-
cién 29749, la abertura 91b en 1a7posi§i6n 307592, ete. Ignal-
mente, las aberturas 93, 94 y 95 estén en las posicicnes 902,
1802 y 27P2. En como minimo una de las placas verticules 84 ¥y
85 de la platafdrma de soporfe superior 70 se forman ias aber-
turas 97, 97, 98 y 99. las aberturas 96~99 se forman en las
posiciones 0,790, 180 y 2709 en torno. al pivote 86.

Ia disposicidén de las aberturas de les placas del

conjunto de horquilia'64 y las placas de la geccidn Jde ajuste
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de latituded 68 son talea gque cuando una clavija de pysicién
se inserta a través de la abertura 96 de la place interior 84

de la plataforma de soporte superior 70 y una de las aberturas

del grupo 88, el conjunto de horgquilla 64 se inclinarf en un

dngulo de 109 o un mfltiple de 102 de la vertical. Si se inser
ta la clavija a trayés de 1la aﬁertura 97 y una de las aberturabs
en el grupo 89, el conjunto de horquilla 64 se inclinard 224¢
4 2232 mds un miltiple de 109 de la vertical. Si se iaserta
una clavija de posicién a través de la abertura 98 y uns

de las aberturas del grupo 90, el conjunto de horquilla 64 se
inclinard 252 & 250 mds un miltiple de lOQVde le vertical. Si
se inserta una clavija de posicidn a través de la aberture

g9 y-una de las aberturas del grupo 91, el conjunto ds horqui-
lle 64 se inclinard 27 1/,¢ 4 2T 1/29 mds un miltiple de 100
de la vertical. De este modo,rlas placas complementarias del

conjunto de horquilla y la seccidn de ajuste de latitad formen

un conjunto de ajuste preliminar o bdsico para inclinar el-con
junto de horquilla 64 en dngulos predeterminados, en interva-
los de 2 1/22 en torno al centro del pivote 86.

Una vez que se ha trazado la rutas, se puede efectuar
un ajuste fino con el conjunto de ajuste‘fing 786 girando el
anillo de elevacidn 80 en torno a su tornillo de elevacidm 79
parag inclinar la plataforma de soporte superior 70 con relacién
a la platafofma de soporte inferior 69 en torno a la :lavija
de hisagrs T76. Debe observarse que el eje longitudinal de la
clavija de bisagra 75 es paralela al eje longitidinal del
pivote 86 del conjunto de horquilla 64. Por consiguieate, el

pivotado del conjunto de horquilla 64, en tornoig su pivote 86}

o en torno a la clavija de bisagra 76, serd en un misxno plano,

un plano perpendicular al eje longitudinel de la clavija de bi-
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sagra 76 y pivote 46, .

Ia °ublertﬁ,qﬁ} éfppl qﬂ Pje.poiar 62 es desliza~
ble longitudinelmentg g“ypqyéﬁ.qg}iponjunto de horquilla 64,
pientras que el drhol dai'aqé pa}ﬁp'ﬁl se recibe giretoriamen-d
te en la cubierta del 4ybel ge aje polar. El dmbolo ¢el drbol
de eje polar 100 tiene ﬁu ulqjaminnto conectado al ccnjunto
de horquilla 64, y su atacador -01 gonectado a un sororte 102
El soporte 102 estd conectado 8 la ecubierta dd1 drbol de aje
polar 62 y el émbolo del 4rbol de,eje_polar 100, por consi-
guiente,. funciona cémo un medio mévil para mover la cubierta
del drbol de eje polar 62 longitudinalmente a travéds del cone-
junto de horquilla 64. Si se desea, longitudes adzclonalenr
de atacador pueden conectarse al atacador 101 de modo que
la.cﬁbientaxdelnérbolide eje polar 62 pueda desplazarse una
distancia adiciohal a través del conjunto de horquilla 64.

El drbol de eje polar 61 se puede girar alrededor

62. El engranaje de tornillo sin-fin 104 estd conectado rigi-
damente al 4rbol de eje polar 61, y el tornillo sin-fin 105
accionado por motor acopla el engranaje de tornlllo sin-fin
104 de modo que el drbol de eje polar se proporciona de un
accionamiento de asistencis para su rotacidn.

Ia cubierts del 4rbol de eje de declinacién 60 estd
conectada rigidamente al 4rbol de eje polar 61 y, por congi-
guiente, se puede girar con el érﬁal‘del aje'polar respecto
a la cubierta del,érbol de eje polaf 62, El 4rbol del eje de
declinacidn 60 se récibe giratorlamente en el interior de la
cubierte del érbol de eje de declinacidn 60, y- el engr ranaje

de tornillo sln-fin 106 y el conjunto de tornillo sin-fin acclo—

nado por motor 107 funclonan para proporcionar un accionamlen—
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" tremo 114. El conjunto del espejo segundario 115 estd dispues-

(2040

to.de asistencia para el movimiento giratorio del drtol del-

&

eje de declinacidn 59.

vEl teléscOpio montado sobre los ﬁedios de soporie
portdtiles puede construirse de acﬁérdo,éon varias disposir
ciones de diseflo, incluyendo aquellos con la imagen del obje=
to estando proyeétada paralela al eje de mira longitvdinal del
telescopio o a través de una abertura en el alo jamiento dsl
telescopio. En la modalidad ilustrada en el dibujo, el teles—
copio 11 comprende gn alojamiento tubular alargado 58 que:
descansa en un conjunto de asiento anular de telescopio 109‘
en un extremo del drbol del eje de .deeclinaecidédn 59. ElL conjunto-
de cojinete deniro del conjunto de asiento anular ibg‘permiyé
que el alojamiento 58 gire en tofno a su eje de_mifa longftﬁ—
dinal 110. E1 alojamiento 58 estd abierto en un extremo 11l y |

se monta el espejo primario con abertura 112 en el oiro ex-

to cerca del extremo 11l del alejamiento 58. Jox conjunto del

espe jo segundario 115 incluye dos espejos, el primer espejo

siendo un espejo hiperbélico para recibir la imagen el espe jo
primserio 112 y dirigirla hacia atrds a través de la ebertura
central 116 del eje primario 112 y la abertura 117 er el extreL
mo 114 del alojemiento 58 y enfocar la imagen fuera cel aloja=-
miento, de mudo que se crea un enfoque Casagrain. Tl aloja-—
miento 58 también define aberturas laterales 113, y ¢l con-
junto de espejo 115 es ajustable para retirar el espe’jo hiper-
bblico de su posgicidn de reflexidén y soportar un segundo aspe-
jo de configuracidén plana eliptica Qeﬁtro de su poqiéiénide

reflexién de modo que la imagen del espejo priﬁgrio 112 puede

dirigirse a través de la aberturailaterai~118 para erfocar por

fueré del costado del alojamiento, de modo gue se-prcporciona ’
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un enfoque Newtoniano. Por supuesto, varios scoplamientos

Spticos pueden conectarse al alojamiento 58 para recidbir
las imégenés del telescopio.

Debido a que el telescopio 1l estd dispuesty a un
1ado del drbol del eje polar 61, el telescopio no estd nive-
1édo y tiende a girar slrededor de su drbol de eje polar.
Para nivelar el telescopio sobre el drbol del eje polar, ®e
conectan pesas 119 al extremo del érbol del eje de declina-
cidn 59 a una distancia determinada del drbol del eje para
nivelar el telescopio sobre el drbol del eje polar. Si el peso
neto de un telescopio y sus varios acoplamientos épticos, etcd,
se incrementa o reduce, las pesas 119 pueden ser enssrtades
a lo largo del paso de rosca extérior en los extremos del d4r-
bol del eje declinacién 59 para movérlas nds cerca 0 més iejos
del drbol del eje polar 61, pueden retirarsg o afiadirse una
o mds pesas o las pesas 119. |

Debido & que ambas las pesas y el telescopio estén
dispuestos en un lado del conjuntd de horquilla 64, el teles-
copio tiende a ihclinarse o pivotar hacia abajo, alrededor dell
conjuntd-de horquilla. Por consiguiente se afiaden pesas 130 al -
extremo del érbol del eje polar 61 en el lado opuestc del
conjunto de horquilia 64 pars nivelar el telescopiQJﬁn torno
al cohjunto ée'hOréuilla. Ias pesas 120 pueden mo&erse a 1o
largo de la iongitud del érbol del eje polar 61 para compensar
el peso neto afiadido o disminuido del telescopio o sus contrad
pesos 119, 0 pesas adicionales'pueden affadirse o retirarse de
las pesas 120, Por consiguiente, las pesas 120 y 119 funcionan

como contrapesos para nivelar el telescopio respecto al con-

junto de soporte.

De acuerdo con lo ilustrado en las Figuras 5y 6, en
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las que se detalla una forma modificada de la invencidn, el

conjunto de 4rbvol de eje polar ruede comprender un tubo hueco

130 que define una pluralidad de ranuras 131 alineadas y espa+

ciadas éntre si, que se extienden a lo largo de su longitnd
subre su superficie'externa'y ura abertura rectilines. 132
que se extiende a %o,largo de su longitud de un extremo al oty
Con el fin de que la abertura 132 no se vea afectado por un
érbol de eje de declinacidn tal como el drbol 59 de la Figu-
ra 1, el érboi del eje de declinacidn 134 se monta sobre la
superficie el tubo del eje poiar 130 por medio del casquillo
135 que rodea el drbol delreje 134. La brida 135 en el extre-
mo del 4rbol del eje 134, adyacente al tubo del éje rolar
130, estéd dispuésto detrds del casquillo 135, y el'a;ojamieﬁtc
138 j su borde de retencién 139 funcionan pars sujetar el cas
quillo 135 en la posicién ilustrada. El drbol del eje de de-
clinacién 134, bor consiguiente, estd livbre para girer alreded
dor de un eje perpendicular al <je longitudinal del “ubo del
eje polar 130. El mecanismo acclopador 137, que comprende un
motor, un tornillo sin-fin y un engrangje de tornille sin-fin,
estd acoplado a y acciona el 4ruol del eje de declinacidn
134.

El extremo superior del 4rbol del eje de declina-
cibn 134 estéd conectgdo a un corjunto portador gue incluye
un caballete 169 y une montura 170 con férmé de medis luna.
El alo jamiento de'felescopio 17+ estd sostenido por La montu-
ra. Se forme uné ranura 171 en ¢1 fondo de la suberficie de
dicho caballete 169 ‘y se extienfe a 10 largo de la lengitud -
de dicho'caballete.‘Una llave rectilinéa 172 qué sobiresale

de la montura 170 encaje en el interior, y es deslizuble

Oe

dentro, a lo largo de la longit.d, de la ranura, y un torni-
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'ranuras complementarias en la camisa de soporte 148 del conjun
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1lo desplazable 173 se ensarta a través de un taladro rosca-

do en su interior, a‘t;avés de 1la llave. De este modo, cuando
el tornillo desplazable 173 gira, la montura 170 se mueve pa=-
ralelo al eje éptico del telescopio.

Debido a que la constraccién de movimiento del teled
copio-montura ceusa que el alojamiento de telescopio 174 es-
té soportado de modo no—giratoriq en su mqntura, la seccidén
frontal 175 del alojamiento 174 se construye de modo fjue e
pueda girar respecto al resto del alojamiento y la atertura
(no detallada) para.el fodo Newtoniano pueda glirarse a una
posicidﬁ conveniente.

El.engranaje de tornillo min-fin 140 astd conecta-
do.al tubo del eje ﬁolar 130 por una o mds llaves 141 dispues+
$a5 en ranuras alineadas del tubo del eje polar y el borde
interior del engranaje de tornillo gin-fin 140 de modo que
el engranaje del tornillo gin-fin 140 se sujeta, dé modo no
giratorio, al tubo del eje polar 130 pero es deaplazeble a
jo largo de la longitud del tube del eje polar. ®l tcrnillo
sin-fin 142, aceionado por el motor 143, funciona para girar
el engranaje dél tofnillo gin-fin 140 y el tubo del eje po-
Jar. 130-alrededor dél eje longitudinal del tubo del eje bo—
lar y respecto al conjunto de herquilla 145. E1 motor 143 st
montado sobre-el conjunto de horquilla 145, y el tube del eje
polar 130 es%d libre para girar dentro del conjunto de horqui-~
1la 145. E1 conjunto de contrapesos 147 estd conectado al tubo
del eje polar 130 y puede moversera lo largo de la longitud de
fubo del eje polar por medio de una disposicidn de tcrnillo
desplazeble 149. Mientras que el conjunto de contraptsos 147

se-mueve a 1o lago de la longitwd del tubo del eje p<1ar 130,

to
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de contrapesos y 1a superficie externa delqtuno del eje po-
lar, junto con una llave (no detallada) insertade en las ranu-
ras cowplementarias, evitan que 21 conjunto de contrapnesos
gire respecto al tubo del eje polar. De este modo, las beﬂas
del conjunto de contrapesos 147 siempre se mantienen sn los
lados opuestos del drvol del eje polar del alojamiento del
telescopio 174. Esto proporciona un balance torsional alrede-
dor del eje polar asi como baléncé‘longitudinal alredador del
eje de horquilla. |

Fl conjunto de telescopio polar 151 9été dispuesto
como una secceidn integra del tubo del eje polar 130. El tubo
interior 150, que es de forma céunica, estd dispuesto dentro
del tubo dei eje polar 130 y funciona como el alojamiznto del
telescopio. Una primera lente grande 152 se dispone en 1a ‘aber
turs 154 del tubo interior que estd adyacente al drbel del
eje de declinac16h l34, y la sggunda lente pequefia de corree;
¢idn 153 se dispone en la abertura més extfema. El tubo inte~
rior 150'se soporta en su extremo adyacente al sonjunto de
horquilla 145 por el tubo del eje polar 130, y.su extremo re—
moto, que es més pequefio, estd soportado por cojinetes 154; de
este modo, cuando el tubo del eje polar se dobla o se torsio-
na, el tubo interior 150 no serd afectado y tenderd s mantener
se rectilineo.

Una lente plana-lGS se dispone muy cercanarente adys
cente a la lente 153, y segin se ilustra en la PFigurs. 74, la
lente plana 155 tiene un par de lineas escriba circulares 156
y 157 y una rosa de los vientos impuesta sobre dichas linsas.
El conjunto ¢e telescopio 158 se dispone detrds de lea lenﬁe

plana 155 y tiene una lente de medida a escala (no detallada)

que proporcicna una imagen segin se ilustra. en la Figura T7B.
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La lente 153 ¥y la lente plana 155 se mantienen en el extremo
del tubo interior 150 y el cilindro de soporte de microscopio
160 se complementa con el extremo del tubo interior 150 y sos-
tiene el conjunto de microscopio en su posicidén aproriada. El
cilindro de soporte de microscopio es giratorio respecto al
tubo interior 150 de modo que el microscopio 161 se puede girsyr

alrededor de la lente plana 155 péra determinar la ascensidn

T

correcta de Polaris y su eslrella acompafiante. ©1 tornillo des
plazable 162 proporciona el movimiento del microscopin 161 perr
pendicular al telescopio polar. Ia lente plana 155 se ilumina
con una luz de borde 159 para que se puedan obscrvar las lineap
de escriba. Se utiliza el telescopio polar 151 para aiinear el'
tubo del eje polar 130 con el eje polar de la tierra y cuahdo
el tubo del eje polar estd alineado con la tierra, el telesco=-|

pio polar funciona como un reloj estelar y como medio pars

determinar la ascensidén correcta de Polaris y su éstrella acom
pafiante,
Segin se ilustra en la Figura 8, una dispostcidn al-
ternétiva pﬁede utilizarse pars mover el conjunto de contrape-
sos 147 a lo largo del eje longitudinal del &rbol del eje po-
lar. Una de las ranuras longitudinales 131 del fubo del eje
polar 130 tiene un tornillo desplazable 133 dispuesto en el
interior del mismo de modo que el tornillo desplazable estd esq
consado de la periferia exterior del tubé del eje polmr7130.
la llave 180 que se proyecta hacia el interior de la camisa de
soporte 148 del conjunto de contrapesos 147 define un taladro
roscado en su interior, a través del cual se extiende un extre-
mo del tornillo desplazable en. su experior 133. El exiremo opusg

to del tornillo desplazable 133 que tiene el paso de rosca in-

vertido se extiende @ través de un laladro, interiormente, del

£
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alo jamiento del 4rbol de eje polar 138. Una seccidn central

181, del ftornillo desplazable 133 se recibe en un taladro cir-.

cular de la camisa o casquillo 132, El casquillo 182 me encie- ‘

rra en una ranura anular 184 que se define sohre leo superficie
interna del conjunto de horquilla 145 y se extiende alrededor

del tubo de eje polar 130. Ia diéposicidn de la ranura anular

184 es tal que el casquillo 182 e2std libre para girar alrededor

del eje longitudinal del tubo del eje polar cuando gira el

tubo del eje polar 130 respecto al conjunto de horquilla 145

dentro de el espacio de la ranura anular 184, El tornillo des-

plazable 133'sé puede girar por cuaslquier modo convencional,

tal como por une manivela 185, y cuando se gira, la camisa de

soporte 148 del conjunto de contrapesos se moverd en una direc
cidn, hapia;o alejéhdése del conjunto de horquilia, rientras
que el tubo del eje polar 130 se moverd en ls direccidn oyues-
ta, & lo largo de su 1ongitud a través del conjunto de horquid
1la. De este modo, cuando el tubo del eje polar se muevé en
une direccién por éncima del fulcro del conjunto de horquilla
145, €l conjunto de contrapesos se moverd en direccidn'opueé-
ta o de contrasentido. Ias estrias en un extremo del torni-
1lo desplazable son estrias a derechas y en el otro extremo
gon a izquierdas péra causas movimientos en diracciones opues~
tas por el conjunto de contrapesos y tubo del eje polar, ¥
las estrias son tambidn de diferente paso axial de mcdo que
el conjunto de contrapesos 147 se moverd a través de una dis-
tancia mds corta que el tubo del eje polar 130. Esta disposici
es deseable debido a la diferencia én los pesos y dictancia

de brazo de palanca desde el fulcro de la horquilla cel alo ja~

miento del telescopio y el conjunto de contrapesos.

én

Segin se ilustra en lu pdgina 9, se proporciona una



5e°

10.

" 19.

20.

25.

30.

_telescOpio. Se conecta una fuente de gas inerte 189, tal como

nitrégeno, a la tapa 188 y se diapone para inyeclar gss iner-

‘nificativamente la frecuencia de restoracién de las superficies

tapa 168 para cerrar el extremo abierto del alojamiento del

te, a través de una abertura en la tapa, al interior del alo-

jamiento. El aire en el interior del alojamiento tendsrd a sex

dasplazédo del alojamiento a través de la abertura en el exire
mo opuesto del alojamiento. Despuds de que el imterior del
alojamiento se ﬁaya 1lenado o cargado sustancialmente con el
gas inerte, se puede cerrar el extremo opuesto del alojamiento
para cerrar, de modo sustancialmente hermético, el gss inerte
dentro del alo;amlento. Ta ausencia de oxigeno en el gas den-
tro del alojamiento reduce sustancialmente el deterioro d»

las superficies de los espejos y por con51gulente_reduce nigé

de los espejos. El espejo primario de la modalidad detallada -
del telescopio tiene un didmetro de 61 cm y el didmetro del
espe jo prlmario de otras modalmdades de la invencidén son supe-
riores a los 45,7 cm.. Por consiguiente el espejo es resado y
dificil de manejar, ¥y esta sujeto a ser dafiado por vibracién
o cambios radicales de temperatura;,etc. Por consiguiente,
la reduccién de la frecuencia de restoracidn de las superfi-
cies de 108 espejos igualmente reduce la exposicidn cel empejo
a dafios accidentales debidos a la extraccidn del espejo del
alojamiento del telescopio y su transporta hasta el lugar de
la restoracldn de las superficies de espeao, y su retorno.

El alojamiento del telescopio se fabricard pzefexen—
temente de materisl no metdlico, tal como fibra de vidrio y
resina moldeados, y los componentes metdlicos interncs, dentro

del alojamiento se recﬁbrirén,de'una sustancia Simiiar, tal

como fibra de vidrio troceada ¥ mezclada con unraglutinante
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resinoso. Se selecciona el material por sus cuaiidades ais-
lantes para reducir le transfereucia térmica -debido 2 la
conduccidn y radiacién deniro del alo jamiento del telescopio,
de modo que se mantiene la integridad de la imagen.

7 OPERACION
Cuando el conjunto de telescopio se dabe tramspor- '

tar entre locales de montaje, se retractardn los piés de so-

porté 2la para que las ruedas 19 estdn en contacto ccn el pisd

_y soporten el conaunto de telescopio totalmente. Se retravta ¢

connunto de pilqres telescéplcos 45 de mddo que el telescopio

se sitﬁa cerca de la estructura de soporte 13, se pivote el.

con;unto de horquilla 64 a su pOblCldn vertical, y s8¢ gira el |

£rbol del eje polar 61 de modo que el drbol del eje ce decll-

necidn 59 se oriente en un plano vertical con el telescopLo en

la posicidn baja. Se gira el miembro de pilar tubular superior]
47 para alinear.el telescopio 11 con la linea central longitu}
dinu} de los medios de soporte portdtiles 12. Se ajucetan los
conﬁraﬁesos de iodo que ni§elen ei telescopio 1l correctamen-
te fespecto al conjunto de horquilla 64, y todos los elementos
méviles del conjunto se hacen irméviles apretando los diferen-
tes tornillos de fijacién, pasadores de cierre, etc., ¥y con
el uso de sujeciones, abrazaderss, etc. (no detnllades). Igual
mente, se puede utilizar una cubierta impermeable para cubrir
el conjunto de telescopio en éu totalidad, y se pueden utiii—
zar varias tapas de lentes, tapas de motor, etc., éeaﬁn 88
desee para proteger el conjunto. Fl interior del telwuscopio
principal se mantendrd seco mediante 1la insercidn de un gas
deshidratante.

Micntras se transportsz el conjunto de teleﬁcopio

portétil, las ruedas neumiticas 19, bolsas dé éompresién 34
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entre las placas pivote en formé de "I" 30, y las bolsas de co
presién 40 entre los anillos inferior y superiox 38 y 39 fun-
cionan para aislar las secudidas y fibraciones recibidas en
la porcidén inferior del conjunto de telescopio.

Cuando el conjunto de telescopio llega a su local
de montaje, los pids de soporte 2la, 21b y 2lc se bajen sol-
tando los anillos de anclaje 26 y girando los anillos de «le-—

vacidn 25 para empujar los piés de soporte hacia abajo contra

el piso y subir la estructura de soporte en direccidn hacia

arriba. Se niveia la estructura de soporte finmlmente ajustan-
do los snillos de elevacién 25 de los tres piés de soporte 214
21b y 2lc, y se retiran todas las sujecciones, tornillos de
fijaciGn v otros elementos de amarre para liberar las partes
méviles del conjunto. '

Se dispone el gato hidrdulico 51 en el interior del
conjunto de pilares telescdpicos 45, ¥ cuando saropera el
émbolo del gato 52 se extiende hacia arriba a través del con-
junto de pilares telescdpicos para subir el miembro del pilar
telescdpico interior superior 47 respecto al miembro del pi-
lar tubular inferior 46. Cuando esta elevado correctasmente,
el tornillo de soporte 55 se puede insertar a través del miem-
bro del pilar tubulaer inferior 47 para soportar el miembro
del pilar tubular superior 46. En la meyoria de las situa-
ciones, la lactitud en Que se monta el conjunto de telescopio
se conoce y el operador puede escoger la disposicidn del con=~
junto de horguilla 64 que esté mds préxima a la latitud del
local en cuestién. Por ejemplo, si la latitu es de 41 1/22
Norte, el conjunto de horquilla 64 se gira hasta que la aber-

tura 89c esté alineada con la abertura 97, que fija el drhol

belSd

del eje polar 61 en un dngulo, respecto a la vdrtical, de 42
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' plataforma de soporte inferior 69, que funciona como engfa—

~naje ‘de tornillo sin-fin, hasta que se meve el drbol del eje

' Se puede efectuar el ajuste fino del érbol del eje polar

concentrard primeraiente en la vista del telescoplo polar 1511

512049 -=-
1/22, Entonces se bpera el engranaje de tornillo sin-fin sceio-
nado por motor 82 del conjunto de ajuste fino 78 ﬁara pivotar
lae plataforme de soporte superibr 70 hacia abajo, roépectn
a 1a'plaﬁaforma de soporte inferior 69, alfededor de la
clavija de bisagra 76 hasta que el ajuste del 4rbol de eje
polar haya sido alterado de 42 1/2¢ o 4i 1/29. Entonces se
giré la plataforma de soporte inferior 69 por medio del tor-

nillo sin-fin accionado pdr motor 49 gue engrana y gira la

polar quede aprox;madamente paralelo al eje polar de la txerra.

npunxando a travée del telescopio polar 151 o el telescop;o'
de érbol de eje polar hueco de la modalldad ilustrads en
lag Figuras 5 y 6 6 con un telescopio acoplado (go detallado)
en lafmodalidﬁd_ilustrada en las Figuras 1 - 4, de modo que
se localice la Estrﬁlla Polar y entdnces se.orienta el drbol
del eje polar respecto a la Estrella Polar para ajustar finald
mente el eje polar. Tos movimientos de ajuste glratorios del
drbol del eje polar gon permitidos cuando la tuerca de fije-
cién 74 sobre la auperficle superiorrde la plataforme de so-~
porfe inferior 69 este sueita,'y cuando el telescopio estd
fijado la tucrca de fijacién s;'ap;etaré para fijar el con=
junto en la posicién apropiada.-Del_mismo modo, el ccnjunto
dé ajusté fino 78 se'utiliza'para modificar la elevacidn del
£rbol del oje polar 6l. - S o

Cuando se utiliza el telescopio polar 151 para ali-
near el fubd del eje poler 130 en paralélo al eje polar ds -

la tierra, Polaris o la Estrella Polar 190 (Figura Te) se
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Cuando se observa Polaris por primera vez, su estrellua acom-
pafiante también se observarsd debido a que hay una sepuracidn
de un arco de 18 segundos entre las dos estrelles. Debido a
que'el eje polar de la tierra no apunta directamente & Pola-
ris, el 4rbol del eje polar 130 deberd ser desviado dw Polaris

en una direccidén y a través de un arco de separescién igual a

la declinacién y en direccidén opuesta a la declinacidén de Pols
rigs. La declinacidn de Polaris es de aproximadamente "8 minu-
tos. La longitud focal del telescopio polar 151, junto con el
jradio del circulo interior 157 de la lente plana 155 es tal
que el radio del ciréulo interior 157 de la lente plana 155 es
tal que el radio del circulo 157 aparenta ser igual a la de%
clinacién de ?olaris 190 del Norte real en la longitud focal
del telescopio. Por consiguiente, segin se ilustra en la Figu-
ra Ta, €i el telescopio polar 151 se apunta hacia el forte
real, o paralelo al eje polar de la tierra, Polaris 190 apa=-
receré, y aparenterd moverse, a lo largo de la linea escriba
inxérior 157 y la rosa de los vientos proporcionard uia indi-
caﬁi&n de reloj estelar. .

Ia estrella acompaﬁan%é 191 est4d en un édngulo posi-
cional de 2179 del Norte real a travéds de Polaris. La declina-
cidn de la estrella acompaflante se compara con el radio del
circulo de escfiba exterior 156 y la longitud focal d2l teles-
copio polar de modo gque cuando el telescopio polar se apunte
al Norte real, la estrells acompaﬂante 191 se unird ¢on,

y aparenterd moverse a lo largo de, la linea escriba exterior
156. 7 ‘
Cuando el tubo de eje polar 130 se estd alinesndo con

el Norte real, se puede efectuar una observacién de Polaris

190 y su estrella acompafiante 191 para determinar la posicidn
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del Norte real por el éngulo poaicdional de 2172 entre la
linea de interseccidh entre la estrella acompafiante y Polaris,
y Polaris y el Norte real. Una vez impuestas las estrellaé en
las lfneas escriba-del modo ilustrado en las Figuras 7a y

5e 1 Tb, el 4rbol del eje poler 130 estard alineado con el Norte
~real.

Debido a la précesidn y nutacidén de la tierra sobre
su eje polar, la declinacién y asencidn correcta de Folarié
varia. Debido a la declinacién variable, habrd momentos cuan—

0. do Polaris 190 no- aperecerd directamente sobre la lirea escri-
‘ ba interior 157 cuando el 4rbol del eje polar se alirie conrel
Norte real. Para alinear oorrectamente el drbol del e je polér,
la lente dél microécopio 161 tiene impuesto sobre el mismé :
una escala,'tal como ia escala de la Figura Tb, con €l fiﬂ de
15. localizar. Polaris 190 la distancia apropiade desde ls 1fnee
escriba circular interior 157. Mediante la utilizacién de 1és
tablas apropiadas, la declinacién actual de Polaris puede de-
terminarse, y débido,a que la declinacidn aparente de la lineﬂ

escriba interior es conocida, la escala de medida del microsco

20, pio puede utilizarse para desviar Polaris de la 1lfnes escriba
157 la distancia apropiada para alinear el drbol del eje DO~
lar con el Norte real. ILa lfnes escriba circular exterior 156

estard a une declinacién aparente ligeramente supericr a la der

clinscidén mds grande de la estrella acompafiante 191. De este

escriba 157 y 156 tembién puede determinarse por la cistancia
entre la estrellas acompafiante 191 y la su lfnea escriba 1%6.
Por supuesto, mientras que se ilustra una escalsa de Jinea pa-

ralelae en la Figura 7B como siendo la escala utilizada para

30, el,pfopdsito anteriormente expuesto, debe ser obvio cue pueden
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‘alrededor del eje polér durante su movimiento de apuntado ¥y
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ponerse varias otras imdgenes de escala en el microscopio.

Cuando un-érbol de eje polar 61 6 130 ha sido orien-
tado de modo que forma un eje polar paralelo al eje polar de

la tierra, el telescopio puede girarse o moverse en cfrculo

trazado.

Por ejemplo, el telescopid 11 puede girar con el
drbol del eje de declinacidén 59 alrededor de un eje gue corta
y es perpendicular al eje polar del conjunto de telescopio
madiantenile cgperacién del conjunto de engranaje déd tornillo
gimwTin @aceionado . por motor 107 y su engranaje de tornillo
gim=fin yel.itelescopio puede girar alrededor del eje polar
pnmniaue@érqcidn del tormillo sin~fin accionado por notor 105
yiedu ‘acoplamiento con el engranaje de tornillo sin=-fin 104
gebre el drbal del eje polar. Los motores del conjunito de te-.
lescopio son:motores de velocidad variable. '
1iadam: .Cuando se gira el alojemiento del telsscopio 58 . 81~
rededon.del.eje polar del conjunto de telescopio, puede sy . |
necesariOVmpvérzel telescopio hacia arriba moviendo & cu-
hierta.del.drbol de eje polar 62 a travds del conjuntio de
horquilla :64.:de modo.que el $elescopio esté litre para girar
totalmente alrededor del eje polar y su rotacién completa no
se verd obstaculizads por contacto con cualquier seccidn del,
corf junte de. pilares tele;odpicog, estructura de soporte, etc.
Esto se ‘consigue operando el émbolg del 4rbol del ejn polar ..
100 en 1ls parte superior del conjunto de horquilla 6L, que
causa que la cubierta del drbol del eje polar 62 se nueva ha-
cia arriba a trévés del conjunto de horquilla 64. '

Durante el movimiento del telescopio slredador de |

su eje polar, el teleécopio se nivelard por contrapeaern‘ton;
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‘adicionales puedén ger afiadidas al conjunto de pesas 120, sl

"~ ren su principio fundamental. También se hece constar que el

no deliconjuntb de horquilla 64 por el conjunto de pesas

120. Igualmente, como se acoplan varios equipos de aruntar,
equipos fotogrdficos, etc., al te;escopio 11, el conjunto

de pesas 120 puede moverse a-1o largo del drbol del eje polar
61 segin sea necesario para niveldr por contrapeso el peso

aﬁadidq o retirado del telescopio 1ll. Adicionalmente, pesas

se desea.

Segdn el telescopio 1l gira alrededor del ¢je polar
del ‘conjunto, la posicién del foco Newtonisno puede er ine
conveniente para el operador. Elialojamiento 58 entonces puedé
gifarsé glrededor del eje de mira 110 y la posicidn del foco
Newtoniano puéde ajustarse sin interferir con la alineaci?n*
del foco Casagrain o, de otro modo, estorbar le disposicidn
del conjunto.

Aunque la presente invencidﬁ se ha descrito deta-
1ladamente con réferéncia particular a 1la modalidad preférén—
te de la misma, se entenderd que pueden efecfuarse modifica-
ciones y variaciones dentro del espfritu y cobertura de la
invencién segdn se ha descrito anteriormente y se describird
en las reivindicaciones a continuacidn.

NOTA
- Descrita suficiénxemente la naturaleza del invento,
as{ como 1a‘mane:a de realizarlo en la préctica, debs hacer-
éé{COnstar que lbs disposiciones anteriormente indicadas”'son

éuéceptibles de modificaciones de detalle en cuanto m0 alte-

invento corresponde a una Solicitud de Patente, presentada

en' Norteamérica, con fecha 25 de febrero de 1972, vejo el

mimero Ser. 229.341; acbgiéndose por lo tanto a los beneficios
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‘porte superior, que sostienen al telescopio, ¥ medios de ochAma-

' de cémaras soporten el peso del telescopio,

§12049

que copceden los Convenios Internacionales en vigor, siendo

lo que constituye la esencia del referido invento y por lo
que 8o golicita Patente de Invencitn por 20 afios en Eapatia,
gobre: TERFECCIONAMIENTOS EN CONJUNTOS DE TELESCOFPIOS PORTATL

LES, caracterizéndoge por 1o giguiente: l
le= Perfeccionamientos en conjuntos de telescopios |
|

portétiles, oaracterizadOs porgue se dota a cade conjunto de
~aGlos de soporte portétiles, w telescopio y medios para eleT

| vai, inclinar y girar el telagcopio, ¢on respecto & los mediol

de soporte portétiles.
2.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,ca-

racterizados porque 10s medios de soporte portatiles se for-
men por una estructura, un minimo de tres patas pard el suelo
intereonectadas, y conectadas igualmente & la egtruotura pa—
ra soportar ésta sobre el guelo o firme parecido, y medios
de ruedas conectades a la estructura, o

3e= Penfeocionamientos seglm la reivindicacibn 1,ca~
racterizados porque los medios de soporte portétiles presen-
tan uwn medio de soporte fluido para soportar el telescopio
con respecto a los medios de soporte portétiless

‘4= Porfeccionamientos segtm la reivindicacibn 1,
caraocterizados porque los medios de soﬁorte portdtiles inclu~
yen una plateforma de soporte inferlor y una pletaforma de 804

R

ra deformable, provistos de fluido y dispuestos entre 1os me-

dios de soporte superior e inferior de modo gue los medios

5.~ Perfeccionamientos segtn la reivindicacibn 1,ca-

raoterizados porque los medios para elevar, inclinar y girar

el telescopio, con respecto & los medios de soporte por eje
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" del nivel de lm tierra, extendiéndose cada pata de soporte

pluralidad de espejos dispuestos en la oarcasa de telesoo-
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polar terrestre, y un telescopio que se gira en torno al &r-
bol de eje polar, incluyendo los ﬁedioa de soporte patas de
soports rectilineares qﬁe se extienden hacia la supérficle
de la tierra, para soportar los medids de goporte por encima

a un éngulo el que el eje longitudinal de todas las pates
de goporte se extienden hacia una vértice por encina del cen-
++> de gravedad del conjunto de telescopio.

34.~ Perfeccionamientos segtnn la reivindicaciém 1,ca-
racterizados porque comprende ung carcasa aproximadambnte
de forma cilindrica ocon por 1o menbs un extremo abierto, ¥y una

pio, y un dispositivo de cierre insertable sobre el extremo
de la carcasa y medios para cargar la ocarcasa con un gas
inerte. | :

35.- Perfecclonamientos segin la reivindicaocién 34,carac
terizados porque el dispositivo de cierre define una abertu-
re en el mismo y los medios de oargaf la carcassa con un gas
inerte, compone medios para dirigir un flujo de gas inerte
a través de dicha abertura desde el exterior de dicha carca-
S8

36.~ Perfeccionamientos en conjuntos de telescopios por-.

H

tétiles, tal y oomo queda sustancialmente desorito en la pre<
gente Memoriae.
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Esta lemoria consta de treinta y una hoja esorita a mé~
quina por una solg cara, 7 '
Nedrid, S s
ALAND EDWARD RAND,
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