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En la fabribaéién de tejidos estrechos, en espe-
eial con telares de agujas, surge siempre el problema de la
transformacién sencilla y, en lo ﬁosible, sin brusquedades
de un movimiento rotativo en un movimiento oscilante. Estos
movimientos oscilantes se precisan, sobre todo, para el mo-
vimiento de los Srganos de insercién de trama, pero también
se pueden utilizar para el accionamiento de las agujas de
ligadura, de los ganchos para la ingercidn de la trama y
andlogos.

El dispositivo de transformaéién para estos movi-
mientos, mids sencillo y conocido desde hace mucho tiempo,
se compone de un sccionamiento de manivela, que actia sobre
una palancs oscilante por medio de una biela. Sin embargo,:
un acciongmiento de este tipo tiene, por un lado, el incon-
veniente, de que la transicién de un sentido del movimien-
to al otro de la pileza accioﬁada se produce de una manerg
bastante brusca, lo que, en las maquinas de marcha rapida
da lugar a vibraciones y a los elevados esfuerzos produci-
dos por ellos en los elementos de maquina, mientras que,
por otro, no es posible producir una asimetris del movi-
miento oscilante g pesar de que la amplitud de la oscila-
cidn es regulable,

El presente invento tiene por objeto un disposi-
tivo del tipo mencionado en el que, por un lado, la trans-
cién de un sentido del movimiento al otro se produzcea con
mucha sugvidad, lo que se logra con un retardo inicial pe-
quefio, pero progresivo y al final muy grande de cada uno
de los movimientos antes de alcanzar los puntos muertos y
por medio de una aceleracidn igualmente lents detrds de

los puntos’ muertos y que, por otro permita, modificar tan-
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to la amplitud de la oscilacidn como su diasgrama de movi-
mientos. Segin el invento se consigue ésto por el hecho de
que en un eje rotativo se prevé gl menos un punto de accio-
namiento excéntrico, qus se acopla con el eje oscilante por
medio de una palanca de transmisidn o de un disco de cabe-
ceo montado sobre el eje oscilante.

En el dibujo se representan esquemiticamente va—
rios ejemplos de ejecucidn del objeto del invento.

Le figure 1 representa uns forma de ejecucidn con
un punto de accionamiento excéntrico y una palanca de trans-
misién de un solo brazo.

Lg figura 2 representa una variante en la que se
prevén dos puntos de accionamiento y wna palanca de trans-
misidén de dos brazos,

En la figura 3 se ha sustituido la palanca de trans-
migibén de dos brazos por un disco de cabeceo.

En la forma de ejecucidn segin figura 4 estdn des-
plazados uno con relacién al otro el eje de accionamiento y
el eje osecilante, de maners que no ge cortan, lo que da lugar
a un movimiento oscilante asimétrico.

La forma de ejecucidn segin figura 5 prevé un movi-
miento axial del eje de accionamiento y con ello una modifi-
cacidén del diagrams de movimientos del eje oscilante.

| La figura 6 prevé ung posibilidad de variacidn del
éngulo formedo por el eje de accionamiento y el eje oscilan~
te, lo que permite igualmente modificar el diagrama de movi-
mientos del eje oscilante. .

En la formg de ejecucién segin figura 1, el eje
de accionamiento 1 soporta un disco 2, que se une excénbri-

camente en 3 con ung palancs 4 en forma de T, cuyo travesa—
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fio se monta con sus extfemos en 5 y 5' de forma giratoria
en un gnillo 6, que a su vez oscila alrededor del eje T,7'.

Cuando gire el eje de accionamiento 1 imprime, a
través de la palanca 4, un movimiento oscilante que abarca
un angulo X al anillo 6 y con ello al eje oscilante 7, T'.
Al eje oscilante 7, 7' se puede fijar el soporte de un brga-
no de insercidén de trame no representado, que mueve el Orga-
no de insercidn de trams con movimiento de vaivén de ascuerdo
con el movimiento del eje oscilante.

En la forma de ejecucidén seglin figura 2 se prevé
un eje de accionamiento 11, 11' partido, girando ambas pie-
zas sincrénicamente. En cada uno de los ejes 11, 11' se fi-
ja mn digco 12 y'12', al mismo tiempo que estos discos po-
seen puntos de articulacién 13 y 13' acoplados entre si por
medio de una palanca 14 de dos brazos. BEsta palanca 14 se
articula en su centro en un eje 15, montado de forma gire-
toria en un marco 16, que a su vez une las piezas 17 y 17°
del eje oscilante.

Ia trensformgcibén del movimiento rotativo del eje
de accionamiento 11, 11' partido en un movimiento oscilante
del eje oscilante 17, 17' se realizas de forma andloga al ejem=

plo de ejecucidn segln figure 1, con la diferencia de que la

‘palanca 14 de dos brazos ejecuta un movimiento de cabeceo.

En el ejemplo de ejeéucién segln figura 3 también
tiene lugar un movimiento de cgbeceo de este tipo. Bn é1 se
fija & un eje de accionamiento 21 pasante un disco de cabe-
ceo 22, que forms un 4ngulo con &1 al mismo tiempo que gira
¥ se gula en un anillo 23. Este anillo 23 se monta de forma
giratoria, por medioc de mufiones 25, en un segundo anillo 26,

que a su vez estd montado sobre el eje oscilante 27, 27'.
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Tombién en este cago se transforms el movimiento ro-
tativo del eje de accionamiento 21 en un movimiento oscilante
27, 27' cuya amplitud es igual al dngulodk .

La forma de ejecucidn segln figura 4 representa
una varignte de la forma de ejecucidén segin figure 1. Lz di-
ferencia entre estas dos formas de ejecucidn reside en el he-
cho de que el eje de accionamiento 31 estd desplazado ung
distancia g con relacidén al eje oscilante 37. Con ello, 1la
recta 38 que une el punto extremo del eje de accionamiento
31 oon el eje oscilante 37 se desplaza el angulo X : de mg-
nera que el dngulool , que representa la asmplitud del eje
oscilante 37, no es simétrico con relacidn a la recta 38
mencionads mis arriba, es decir que el movimiento oscilante
ge produce en uno de los sentidos con ing velocidad distin-
ta 2 la del sentido opuesto.

En el ejemplo de ejecucidén segin figura 5 se pre-
vé que el eje de mccionamiento 41 pueda ejecutar, ademis
del movimiento rotativo, un movimiento axisl adicionsl en
el sentido de la flecha doble X,

Egte movimiento adicional es gobernado por uns
excéntrica 48, sustituible por una manivels y una biela,
que por medio de ung palanca acodads 49 ataca en 50 eﬁ el
8je de sccionamiento 41, el cual se puede desplazar axial-
mente en el pifidn de accionamiento 51, estando acoplado
sin embargo con ung unién cinemgtica de fuerza con é1. Un
resorte de reposicidn 52 produce un contacto continuo entre
la palanca acodada 49 y la excéntrica 48,

Cuando se -desplazg axislmente con movimiento de
vaivén el eje de accionamiento 41 varis tambiédn la distan-

cig del disco 42 al marco 46, montado en el eje oscilante
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47, 47'. Con ello varia tembién continugmente el dngulo
entre le palanca 44 y el disco 42, por un lado, y el eje
oscilante 47, 47', por otro, de maners que se puede modi-
ficar el diagrama de movimientos del eje oscilante 47, 47'.
Ia forma de ejecucién segln figurs 6 es aniloga
a la forma de ejecucién segin figura 4. En ella, el eje de
accionamiento 41 estd desplazado paraslelaimente con relacidn
al eje oscilante 37, mientras que en aquellg el eje 68 del
4rvol de accionamiento 61 estd desplazado el émgu10/9 €on
relacién al eje oscilante 67, 67'. Esto da lugar a un des-
plazamiento del édngulo<| andlogo al de la figura 4 y produ-
ce igual que alli una asimetria del movimiento oscilante.
En todo los casos ds posible acoplar, como ya se
indicd en la descripeidn de le figura 1, el eje oscilante
con los 4rganos de la méquiné de tejer cintas confiriendo
a éstos el movimiento oscilante deseado. A cause de las
diferentes posibilidades de ejecucidn que brinds el obje-
to del invento se obtiene la posibilidad de adaptar los
movimientos oscilantes de los diferentes 6rganos de la mé-
qu&na g las necesidades de cada caso y la posibilidad de
modificar tanto la amplitud como la velocidad y los dia-
gremas de estos movimientos oscilantes. En las formas de
ejecucibn segin figuras 4 y 6 es ademas posible que el eje
de acciongmiento 31 y 61, respectivamente, se componga, co-
mo en la forma de ejecucidn segln figura 2, de dos piezas,

como se representa con trazo de punto y raya.

N O T A

La Patente de Invencidn, que se solicite por vein-
te afios, para Espafia, de acuerdo con la vigente Legislacidn,

deberd recaer sobre: "DISPOSITIVO PARA LA TRANSFORMACION DE
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UN MOVIMIENTO ROTATIVO EN UN MDVIMIEHTO OSCILANTE ©N MAQUI-
NAS DE TEJER ESTRECHAS", con Prioridad de la solicitud de
Patente en Suiza no 3038/72, de fecha 2 de Marzo de 1972,
seglin las caracteristicas esenciales de las siguientes:

REIVINDICACIONES

12.,~ Dispositivo pars la transformacidn de un mo=-
vimiento rotativo en un movimiento oscilante en mgquinas de
tejer estrechas, caracterizado por el hecho de que en un eje
rotativo se prevé al menos un punto de accionamiento excén-
trico que, por medio de una palanca de transmisidén o de un
disco de cabeceo, montado sobre el eje oscilante, se acopla
con el eje oscilante,

28 ,- Dispogitivo para la transformacidén de un mo-
vimiento rotativo en un movimiento oscilante en maguinas de
tejor estrechas, segin la reivindicacidn 18, caracterizado
por el hecho de que se prevé un solo punto de accionamiento
y por el hecho de que la palanca de transmisidn es de un so-
lo brazo. ‘

38,- Dispogitivo para la transformacidn de un mo-
vimiento rotativo en un movimiento oscilante en mdquinas de
tejer estrechas, segln le reivindicacidn 12, carscterizado
por el hecho de que se prevén dos puntos de sccionamiento
y por el hecho de que la palanca de transmisidn posee dos
brazos.

48,~ Dispositivo para la transformacidén de un mo-
vimiento rotativo en un movimiento oscilante en miquinas de
tejer estrechas, segin la reivindicacidn 28 § 38, caracteri-
zado por el hecho de. que el eje del drbol de accionsmiento
estd desplazado con relacidén al eje oscilante de manera que

el movimiento oscilante es asimétrico.
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58 .~ Dispositivo para la transformacidén de un mo-
vimiento rotativo en un movimiento oscilante en miguinas de
tejer estrechas, segin la reivindicacidén 28 § 38, caracteri-
zado por el hecho de que el eje del 4rbol de accionamiento
y el eje oscilante formsn entre si un 4ngulo recto o de
cualgquier otro valor,

6&,- Dispositivo para la transformacidén de un mo-
vimiento rotativo en un movimiento oscilante en:méquinas de
tejer estrechas, segin la reivindicecidn 28, carscterizado
por el hecho de que el eje de acclonamiento se puede mover
en sentido axial.

78.- Dispositivo para la transformacidén de un mo-
vimiento rotativo en un movimiento oscilante en méquinas de
tejer egtrechas, segin le reivindicacién 68, caracterizado
por el hecho de que el movimiento axigl del eje de acciona-
miento es siderdnico con su nimero de revoluciones.

82,~ DISPOSITIVO PARA LA TRANSFORMACION DE UN MO~
VIMIENTQ ROTATIVO EN UN MOVIMIENTO OSCILANTE EN-MAQUINAS DE
TEJER ESTRECHAS.

Segﬁn queda sustanciglmente descrito en la presen-
te memoria, que conste de ocho hojas, escritas a miquina por
una sola cara y dibujos.

Madrid, 24 de Febrero de 1973

P'Po P .
FRANCISCO GARCIA CABRERIZO
P.P. . )
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