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MEMORIA DESCRIPTIVA

Esta invencion se refiere a unos perfeccionamien=
tos en los sistemes o dispositivos de rodillos mediante los
cuales los art{culos colocados sobre uns superficie de rodi-
lloe son desplazados en una direccidn deseada en un plano,
estando compuesto el sisgstema por un cuerpo principal y una
pluralidad de rodillos montados alrededor de la periferia
del mismo con un buje cilindrico inclufdo en el cuerpo prin-

cipal y capez de recibir un arbol para montar una pluralidad

Antesriormente se ha propuesto un apsrato transpor-
tador, en la patente norteamericana n2 3.363.735 en el cual
una superficie transportadora esta formada por un conjunto
de dispositivos o sistemas de rodillos, cada uno de los cua=~
les comprende un buje soportado sobre un bastidor y una plu~
ralidad de rddillos distanciados de modo equidistante a lo
largo de un circulo dispuesto de manera concéntrica con el
buje, ¥ que pueden girar en una direccion perpendicular a
la direccion de rotacidn del buje. Con dicho aparato trans-
portador no siempre se obtiene una superficle de transporte
de la anchura deseada simplemente variando el numero de dis—
positivos o sistemas de rodillos que constituyen el conjun—

t0, ya que los respectivos dispositivos de rodillos son de
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un temafio uniforme. Ademds, segin el tamafio de los artfcu-
los que hay que transportar los dispositivos o sistemas de
rodillos pueden tener que distanciarse en una disteancia

mayor o menor para proporcionar una superficle de transpore
te, pero los dispositivos convencionales no estan adaptados

para dicha variacidn en su diSposicidn. = = = = = = = = = =

Bl objetivo de la presente invencion es proporcio-
nar un dispositivoe de rodillos tal que pueda montarse una
pPluralidad de dichos dispositivos de rodillos Juntos, con
los rodillos de un dispositivo colocados entre los rodillos
de otro dispositivo respectivamente, de modo que se coloque
el mayor numero posible de rodillos para definir una super-
ficie unitarie de transporte, para asegurar una operacion

uniforme de transporte en 1040 MOMENTEOe = = = w = = = = o« =

En general, segun la presente invencién, Se proves
un dispositivo o sistema de rodillos que se compone de un
cuerpo prineipal que ineluye un buje cilindrico capaz de
montarse sobre un eje, y una plurelidad de rodillos monte-
dos de modo giratorio & 1o largo de la periferia exterior
del cuerpo principal. Unz pluralidad de nervaduras se extien
de radiclmente desde la periferis exterior del buje, remifi~
cendose cada nervadura en elementos de brazo en el extremo
opuesto al buje. Una place une las nervaduras y los elemen=—
tos de brazo. Unas ranuras en 1los elementos de brazo forman
un agujero parsa reciblr el oje de un rodillo. Las caras ine
teriores y exteriores de cada extremo del buje estin estruc—

turadas de modo tal gque son capaces de acoplarse con la es-
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tructura y caracteristicas opuestas de dispositivos o sigte-

mas Similares. ------- o G e e e e e em = " e W em e o

Una realizecidn de la presente invencidn se iluse

tra en los planos anexos, en 1os CUSlES! = m « « = « o = = -

La figura 1 es una vista frontal de un sistema o

Aispositivo de 100ill0Y; = = = = e m " C C R e - - —- - - -

Ia figura 2 e3 una vista en seccidén a lo largo de

la 1inea IT-II de la Pigura 1; = = = = = = = = = = = = = = -

ILe figura 3 es una vista en perspectiva de un cuer

PO principal; = « = & e v e et - m - - - - - o -

La figura 4 es una vists trasera del cuerpo prin-

Cipal;-""""‘"""‘“'—--—-—---—-—--—-----—
La figura 5 es una vista en planta de la figura 1;

La figura 6 es una vista en planta de una rueda

acclongadorg; = = = = = = w - - < - - - . e mE .- - -

La figura 7 es una vista en planta de un anillo

dequGCién;y“-“----———---——— ————— - e

La figura 8 es un alzado lateral que ilustra el

dispositivo en funcionamientoe = = = = @ @ =« * -0 0 = - - -

Un dispositivo de rodillos 10 comprende un cuerpo
principal 12 moldeado de una pleze con resins sintetica o
fundido de metal, y una pluralidad de rodillos 14 montados

de modo giratorio a lo largo de la periferia exterior del
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cuerpo principel 12. Fl cuerpo principal 12 incluye un buje

o cubo eilindrico 17 para ir montado en un sje y una pluras
lidad de nervaduras 18 se extiende: radiazlmente desde la pe=
riferia exterior del buje y estén distanciadas de modo equi-
distante. Entre las nervaduras contiguas se forma: un espa-

clo para un YOQillos = = = = = = @ = - - --—— - .- ---

Cada una de las nervaduras 18 se ramifica en su
extremo alejado del centro en brazos de soporte 19 y 19 en
forma de Y. A los lados opuestos del espacio para el rodi-
1lo, los brazos de soporte.de las nervaduras contiguas es-
tdn colocados paralelos entre si. Para reforzar los brazos
de soporte 19 y las nervaduras 18, el buje 17 dispone en uno

de sus extremos de una placa de union 16 que se extiende en-

tre los brazos de soporte 19 y 19 y forma parte integrante

con las nervaduras 18 y el buje oilfndrico 17. = = = = = =

El extremo del brazo de soporite 19 alejado del
centro dispone, en su cara que mira al espacio para el rodi-
1llo, de una ranura vertical 31 que se extiende haciz abajo
desde el borde superior del mismo haste media altura del
brazo de soporte 19, y que tiene una profundidad aproximada
de la mitad del grosor del brazo de soporte 19. En le cara
exterior del extremo del brazo de soporte 19 alejado del
centro, se configura otra ramira vertical similar 32 que se
extiende hacia arriba desde el borde inferior de aquél. Am-
bes ranuras verticales 31 y 32 se solapan entre si en el
centro del extremo del brago de soporte 19. alejado del cen-

tro, y la parte gue se solapa proporciona un orificio eircu=
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lar 30 vara el eje de un r0dilloe = = = = = = = - ~ -—— - -

Un rodillo sbarrilado 14, que tiene un diametro
mayor en su parte media que en sus extremos, se coloca en
cada espacio de rodillo del cuerpo principal 12. Un eje 15
pare el rodillo, que se extiende desde la cara extrema del
rodillo, se aloja de modo giratorio dentro del orificio 30

en ol extremo de cuda brazo de soporte alejado del centro. -

El buje cilindrico 17 tiene configurada su cara
interior con caras 20 de arco circular y caras 21 de éngulo
poligonal, situadas alternando entre si, estando las caras
20 de arco circular dispuestas para encajar con un arbol de
una seccion transversal circular, mientras que las caras an~
gulares 21 definen un poligomo que circunscribe un cireulo
definide por las caras de arco circular, teniendo sus vérti-
ces opuestos a las nervaduras 18 y a los rodillos 14 respec-
tivemente. Segin ello, el cuerpo principal 12 puede ir mon=-
tado sobre un drbol cilindrico pura girar libremente, o co=
locado en un drbol de seccidn poligonal para girar fijo con

Una cars extrema 22 del buje 17 dispone de unas
proyecciones o extensiones 25 a modo de lengileta que e opo=
nen a las nervadurzs 18, y unas cavidades 24 gque se oponen
& los rodillos 14 y que tienen la misma anchurs que la pro-
yeccion 25. Asi, dos dispositivos de rodillos, 10 y 10(a)
se encajan entre s, con las czras extremas 22 y 22 de los
bujes 17 del mismo lado colocudas en relacidn de cara a care

tal como se ilustra en la figura 2. Las cavidades 24 de un
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dispositivo estan encajadas con las proyecclones del otro
dispositivo, de modo alternante. Como resultado, uno de los
dispositivos de rodillos 10 entra en el otro en la profundi-
dad de las cavidades 24, y las nervaduras del cuerpo princi-
pal 12 de un dispositivo de rodillos se colocen en los es-
pacios de rodillos del cuerpo principal del otro dispositivo
de rodillos. En consecusncia, un dispogitivo queda separado
del otro por la mitad del paso de la disposicidn de rodi-
llos, y estos dos dispositivos de rodillos, apretadamente
unidos, se consideraran como uns unidad. En esta combina-
cidn, los rodillos de los respectivos dispositivos 10 y

10(a) estdn lo mAS cerca posSible. = = = = = = = = = = = =

Bn la otra cara extrema 26 del buje ecilindrico 17

estd practicade una cavidad circular 29 en conformidad con
el didmetro exterior del buje cilindrico 17 y que tiene la
mitad de la profundidad de la cavidad 24 de la cara extrema
22. En relacion opuesta a los rodillos 14, la pared perifé-
rica de la cavidad circular 29 dispone de unos rebajes 27.
Segun ello, cuando dos dispositivos de rodillos, 10 y 10(b),
encajan entre s{ con las distintas caras extremas 22(b) y
26 mirando una @ otra, las caras delenteras 28 de las ner-
vaduras del dispositivo de rodillos 10(b) encajan con los
rebajes 27 de la care extrema 26, y los extremos de las
proyecciones 25 del dispositivo 10{b) estén en contacto con
la care inferior de la eavidad cireular 29, con el resulta-
do de que el dispositivo 10(b) entra en el dispositivo 10

en la profundidad de la cavidad cireculsr 29, es decir la mi~
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tad de la profundiad de la cavidad 24, quedando un dispositi-
vo separado del otro por la mitaed del paso de la disposiecion

de rodillog, = = = = = = = = = - = = - - - -~ .- -~

En la practica de esta invencién, la cara extrema
del buje puede, desde luego, ester configurada con partes de
acoplamiento de cualquier otra forma distinta que puedan en-
cajar con un dispositivo similar contiguo, en vez de las
proyecciones, cavidades y rebajes. La profundiad del encaja=~
do o acoplamiento puede variar dependiendo ds si los cuerpos
principales se colocan juntos en relacion de cara a care o
de espalda a cara, asegurando esto las mismas ventajas que

lo precedentes — = = = = = = & - . - - - — - - - .- - -

Cuando se forma una superficie de transporte con
un numero adecuado de grupos de dispositivos de rodillos 10,
que comprenden cadz uno un arbol de seccidn cireular y los
dispositivos de rodillos 10 colocados en el arbol con suje=
ciones adecnadas unidas a los extremos opuestos del érbol,
los dispositivos de rodillos 10 quedan libres para girar so~-
bre el drbol circular, y los articulos colocados sobre la su
perficie de transporte serdn sostenidos por los rodillos 14
colocados en uns posicion superior y enviados a la direccion
deseada por la rotacion de los rodillos 14 y la rotacion de
los cuerpos principales 12 o por la combinscion de estos dos

modos de rotacian, - am m owm tw em o e e e m me Em e e mm o o e = -

Cuando los dispositivos de rodillos 10 van monta=-

dos sobre un drbol con las mismas caras de todos los disposi-
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tivos orientadas en unz direceidn, le superficie extrema 22

de un buje 17 encajara con la superficie extrems 26 de otro
buje 17, resultando cada dispositivo separado del contiguo
en la mitad del paso de la disposicion de rodillos sin nin-
gan ajuste, y todos log dispositivos girarén de modo simul-
taneo, Al contrario, si las caras de dos dispositivos de ro-
dillos 10 se dirigen en direcciones distintas alternando,

la unidad ird montaeda sobre un arbol de modo intermitente

para reducir el mimero de dispositivos de rodillos en un

Grole = = = = = = = e e e e e, .. — .-

Ademis, en el cago en que los dispositivos de ro-
dillos 10 estén coloczdos en un &rbol 60 de seccion poligo-
nal, las caras angulares 21 del buje 17 encajaran con el &r—
bol angular 60, permitiendo que todos los dispositivos gi-
ren juntos con el drbol. En este disposicién, una rueda ac-
cionadora 40 como se ilustra en la figurz 6 va montada en
un extremo del arbol anguler 60 y asociada con medios moto-
res 62, incluyendo la rueda accionsdora un engranaje 42 con-
figurada a lo largo de su periferia exterior y dotada en
sus caras opuedtas de partes de acoplamiento 43 y 44 die-
puestas para encajar a diferentes profundidades. Una suje-
cion adecuada va montada en el otro extremo del arbol 60.

De este modo 1z rueda accionadora 40 estd forzada a girer

junto con los dispositivos de rodillos para transportar are
t{culos sobre lu superficie de transporte. Cuando los arti-
culos son empujados hacis la direccion del arbol 60, pueden

ger sacados fécilmente de la superficie de transporte debido



a la rotacion de los rodillos 14. Tembién montados en los
extremos opuestos de un arbol cireular que lleva Los dispo-
sitivos de rodillos 10 hay unos anillos de sujecidn 50 como
ilustra la figura 7, que disponen en sus caras extremas

5 opuestas de unas partes 53 y 54 de acoplamiento capaces de
encajar a distintas profundisdes, teniendo el anillo de su-
jecion una parte hendida en su parte periféricd. Despueés de
que la parte 53 de acoplamiento del anillo 50 sencaja con la
parte de acoplamiento del dispositivo de rodillos, se pasa

10. un perno 52 a traves de las proyecciones 55 que se extien-
den desde los lados opuestos de la hendidura, y el anillo
de sujecion gqueda fijado, econ 1o que el dispositivo de rodi-
1llos puede estar bloqueado al arbol circular combtra la rota-

CiOn 1iDree = = = = @ @ = = = - = = = - - - - - — - - -

15. A partir de cuanto precede, pueds verse que la pre-
sente invencion proporciona un Util dispositito o sistema
para su combinacion con dispositivos similares en una varie-
dad de disposiciones para producir un conjunto con une super—
ficie para transportar articules con facilidad y rapidez. El

20. dispositivo evita lus deficiencias y problemas del pasado, ¥

ademas es simple y econdmico de construir. = = = = = = = =

La presente invencion puede realizarse en otras
formas especificas sin apartarse del espiritu o caracteristi-
cas esenciales de la misma. Las realizaciones reveladas en

25. la presente han de ser consideradas, pues, en todos sus as=
pectos como ilustrativas y no restrictivas, quedando el al=

cance de ls invencion indicado por las sigulentes reivindica-
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ciones més que por la precedente descripeidn, y todos los
cambios que caen dentro del significado y gama de equivalen-
cias de las reivindicuciones se considera, pues, que quedan

abarcadas por luas mismaS. — ~ = = = - - - - - - - -

NoTa

S3e declaran de novedad y propiedad para BEspafia,

sus territorios y plazas de soberanfa, las siguientes:

REIVINDICACIONES

1.= Perfeccionamientos enllos sistemas de rodi-
1los, caracterizados porque el sistemm comprende un cuerpo
prineival, incluyendo un buje eilindrico capaz de montarse
gobrs un 4rbol, una pluralidad de rodillos separados, de mo-
do que puedan girar, concentricamente alrededor de dicho bu=
Je y una pluralidad de medios de nervadura que se extienden
radialmente desde la periferia exterior del buje pare alojar

los rodillos de modo que puedan girar. = = — = = = - - - « «

2.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 1,
caracterizados porque los mediog de nervadura son nervaduras
¥y dichas nervaduras se ramifican - en unz pluralidad de bra-
zog de soporte con caras delantera y trasera en el extremo

Opuestoalbuje.-----"-------------....--

3.- Perfeccionamientos segin la reivindicaciodn 2,
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caracterizados porque una cara extrema del buje estd confi-
gurada con extensiones a modo de lengueta y cavidades alter-

nativamente contiguas a dichos rodillos y nervaduraS. = - =

4.- Perfeccionamientos segun le reivindicacion 3,
caracterizados porque la cara extrem: opuesta del buje tiene
configurado un rebaje distanciado de las nervadurzs de la

otra cara por la mitad del paso de la disposicidn de rodi-

11080 = = o 0 v - et e r s C e e === --— - -

5.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 3,
caracterizadosnporque se coanfiguran unas ranuras vertical-
mente en las caras delantera y trasera de dichos brazos y
que tienen una profundided de aproximudamente la mitad del
grosor de dichos brazos y se extisnden en direcciones opues-
t2s para formar un agujero parz soportar dicho eje de los

6.~ Perfecclonamientos en los sistemzs de rodillos,
del tipo que comprende un buje y unz pluralidad de rodillos
separados de modo equidistants a lo largo de un circulo si-
tuado concéntricamente con respecto al buje y soportados de
modo tal que sean giratorios en unu direccidn perpendicular
a la direccidn de rotacidn del buje, caracterizados porque
el buje estd dotado en cada uno de sus extremos opuestos de
unz parte de acoplamiento capaz de sncajar con el extremo
del buje de un sistema similar contiguo con un desplazamien-
t0 tal que un sistema quede fuera de la fase de rotacion con

el otro en una mitad del paso de la disposicion de rodillos.-
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7.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 6,
caractarizados porque los extremos opuestos del buje dispo-
nen de partes de acoplamiento capaces de encajar con exire-~
mos de buje de sistemas similares contiguos en diferentes

profundidades respectivamenta,: = = = « w @ @ w v = « - < o

8.~ Perfeccionamientos segin la reivindiecacion 6,
caracterizados porgue la cara interior del buje comprende
caras de arco circular y caras angulares dispuestas en or—
den alternativo, aiendo las caras de arco circular encaja-
bles con un drbol de seccion circular, y siendo las caras

angulares encajables con un arbol de seccidn poligonal. - -

9e~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 6,
caracterizados porque el buje estd dotado de una pluralidad
de brazos de soporte opuestos a log extremos opuestos de
cada uno de losg rodillos, estando cada uno de los brazos
de soporte dotado, en sus caras delantera y trasera, de unas
ranuras verticales gque tiensn una profundidad aproximada de
la mitad del grosor del brazo de soports, y que e extienw
den en direccionss opuestas para formar un agujero para So=

portar el eje de los rodillos al. solaparse las ranuras ver—

ticales. = = = = — . e e s e m e e m e, .- .- —-

10.- "PERFZCCIONAMIENTOS EN LOS SISTEMAS DE RODI-

LIIOS"-'--"'-“-""--.'---------------



mts.

Todo allo conforme 86 describe y reivindica en la
Presente memoria que consta de catorce hojas, foliadas y me-
canografiadas por una sola de sus caras, y de tres laminas

de dibujos gue la ilustran.
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