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La invencion se refiere a unos' perfeccionamientos en
herramientas de fuerza con embrague de sobrecarga que coeunta de
un acoplamiento de resbalamiento por gzarras y un acoplamiento
de embrague y desenclavamiento reunido, en el que la parte que

5. resbala del acoplamiento de resbalamiento por garris es al mig
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mo tiempo una parte del acoplamiento de desenclavamiento, y al .

sobrepasarse un par de giro maximo ajustable resbala y en ésto

del acoplamiento de resbalamiento por gérras contra su parte
que no resbala, estando tensado el muelle entre la parte que
resbala del acoplamiento de resbalamiento por garras por una
parte y su pérte que no resbala por otra parte, sobre ﬁn contrg
fucrte.

Las conocidas herramientas de fuerze de esta clase ng
s0lo desacoplan el accionamiento del husillo de la herramienta
tan pronto como 86 Sobrepasa el par de giro 1imite; sino que msjs
bien levantando la herramienta ue fuerza de la pie,a de traba-
jo y descargando con ésto al husillo de la herramienta de la
presion longitudinal se une de nuevo por el accionamiento el hu
gillo de la herramienta. |
Esta dispouicién es muy aprupiada para determinadas |
finalidaces de eupleo, por cjemplo para atornilladores; sin em-
bargo en otras finalidades de emplso, por e¢jemplo para taladra~-
Horas de percusidn, un embrague semejante no es apropiado e in-
luso no es utilizable en absoluto; en las taladradoras de per-
busion por ejempio el embrague desacoplado por un par de giro
bxcesivo se acoplaria inmediatamente de nuevo a una descarga
&ongitudinal del husillo de la herramienta siguiente a una perw
busion.

De esto resulté el comotido de crear una herramienta
e fuerza con un embrague de sobrecarga de la clase descrita
jue no se acopla automiticamertc, sino que tiene un dispositivo
fue €3 accionable arbitrariameunte para acoplar de nuevo. .

El cometido se soluciona segun la invencion debido a

hue el acoplamiento de resbalamiento por garris y el acoplamien
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to de embrague y desenclavamiento unidos, estdn desarrollados ;
como un unico embrague de tal modo que la parte que resbala pug
de retenerse en la posicion de resbalamiento mediante un ele-
mento de conexion por lo menos, y el elemento de conexidn se

5, puede soltar mediante un dispositivo de conexion accionable ar-
bitrariamente.

En ulterior estructuracién de la invencidn el enbragye
de sobrecirga tiene un arbol hueco scbre el que estd dispuesta
|fija al giro e indesplazable la parte que no resbala del aco-
10. plamiento de resbalamiento, y la parte que resbala del acopla-
micnto de resbalamiento cstd guiada desplazable y rotativa, te
niendo el drbol hueco en la zona de 1la parte que resbala un ta-
ladro transversal que pasa por su eje y dispuesto perpendiculaxy
a el, en el que estd guiado por lo menos un elemento de cqnexi&n,
15. mientras que en el interior del drbol hueco, y coaxial con éste,
esta guiada una corredera que tiene un escote en el que con un%
posicidn adecuada de 1a corredera puede entrar el elemento de
conexiodn,

A continuacion se describen y se aclaran con mis deta
20, lle otras particuliridades y estructuraciones de la invencion
5. hase de dos taladradores de percusién representadas en el di-
bujo, que solo se diterencian por la especial ccnfiguracién de
sus embragues de sobrecarga, |

L La figura 1, muestra la primcra y la segunda taladra-
25.'. dora de percusion en alzada y scccionada,
. la figura 2, muestra la primera taladradora de percu-

<. bion segin figura 1, en planta, seccionada por el arbol de tran

116}

mision, aesacoplada,

la figura 3, muestra la primera talaaradora de percu-

30,. 'sion en representacidén como en la figura 2, acoplada,
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la figura 4, muestra la segunda taladradora de percu-+

sion segun figura 1, en planta, seccionada por el drbol de trads
misidn, desacoplada, '

la figura 5, muestra la segunda taladrédora de percu-
sion en representacion como en 1a figura 4, acoplada,

A continuacidon se ha de entender por "lado trabajo"
la direccion hacia la pieza de trabajo a mecanizar con la tala-
dradora de percusion y por “lado mano" 1la direccion opuesta.
Una talaaradora de percusion 1 tiene una empufiadura
2, una carcasa del motor 3, una carcaga de engranajes 4 y una
carcasa del mecanismo de perCusién 5. En la carcasa 3 del mo-
tor estd dispuesto un motor de corriente universal 6 que accio
na a un pifion 7 que penetra en la carcasa 4 deAengranajes. Un
husillo de trabajo 8- esta alojado rotativo y desplazable, en el
lado trabajo en la carcasa del mecauismo de percusion 5 y en el
lado mano en la carcasa de engranajes 4, Sobre este husillo es
td encajada fija al giro e indesplazable una rueda dentada 9,
El pifidn 7 engrana en una rueda dentada 10 que ajusta fija al
giro e indesplazable sobre un primer arbol de transmisiom 11.
Sobre el primer arbol de transmision 11 estd guiado rotativo ¥y
fesplazable un bloque de ruedas dentadis 13 desarrollado en su |
extremo del lado mano como casquillo 12. E1 blogque de ruedas
Hentadas 13 tiene un dentido 14 ce mayor dismetro y Qn dentado
15 de menor diametro, que estan dispuestos uno tras otro axial-
mente como dentados rectos. FELl dentido 14 engrana en una rue-
ia dentada pequefia 16 y el uentido 15 en wna rueda dentada mas

grande 17. las ruedas dentidas 16 y 17 estan guiadas rotativos

y desplazables longitudinalmente sobre un segundo arbol de trans

E:sién 18. Ias ruedas dentadas 16 y 17 estén sujetas indespla-

bles axialmente con respecto a la carcasa de engranajes y a 1
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carcasa del mecanismo de percusién;v El segundo drbol de trans
nisidén 18 es desplazable axialmente con respecto a las carca-
sas y & las ruedas dentadas 16 y 17, Medianté dos bolas 20
guiadas en un taladro transversal 19 ael segundo arbol de trang
misidn 18, que se presionan separandose una de otra mediante
un muelle de compresion 20', estd unido fijo al giro el segun-
do érvol de transmision 18, conforme a su posicién axial, con
la rueda dentuda 16 o con la rueda dentada 17, debido a que
las bolas 20 atacan en ranuras interiores 16°', 17' de las rue-
das dentadas 16, 17. En la zona de su extremo del lado trabajo
el segundo arbol de transmision 18 tiene un dentado 21 con el
que engrana en la rueda dentada.9 con el husillo de herramien-
tas,

El primer drbol de transmisidn 11 estd guiado en el
lado mano con un casquillo cojinete 22 en la carcasa de engra-
najes, y en lado trabajo con un casquillo cojinete 23 en la
carcasa del mecanismo de percusion. En la zona del casquillo
12 del bloque de ruedas dentadas 13 diriglido hacia la rueda
dentada 10, el irbol de transmisidn 11 esta rebajado desde una
seccidén 24 del lado mano, de mayor didmetro, a una seccidn 25
del lado trabajo, de menor diémetro, Sobre la seccidn 24 estd
fijada la rueda dentada 10 y sobre la seccion 25 esta guiado
el bloque de ruedas aentadas, ILa rueda uentada 10 tiene en su
cara frontal del lado trabajo una corona 26 de garras inclina-
das que pueden atacar en correspondientes garras 27 de la cara
frontal del lado mano del casquillo.

Sobre el arbol 11 y uelante en el lado mano de su ex-
tremo alojado en el casquillo cojinete 23, estd encajado fijo afl

giro e indesplazable un anillo de 2juste 28. Il anillo de ajus

te 28 se apoya sobre una arandela de acero 29 contra la pared
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de la carcasa del mecanigmo de percusién 5. En la cara ffgntai
del lado mano del anillo ae ajuste 28 este conformado un cubo
30 soﬁre el que esta encajado un muelle helicoidal 31 quefactua
como muelle de cbmpresién. El muelle 3i se apoya en el lado mg
no scbre una arandela de acero 32 contra la cara frontal del lg

do trabajo del bloque de ruedas dentadas 13.

do trabajo de la neceidn 24 del drbol 1l estd dispuesto en éste
un taladro transversal 33 que pasa por su eje y es perpendicus
lar & éste, En este taladro estan guiadas dos bolas 34 que ac-
tuan como elemcnto de conexion y cuyo didmetro es mayor que el
espesor de parcd del drbol 1l. En el arbol 1l estd conformado
coaxial un taladro longitudinazl 35 en el que esta guiada una co
rredera 36 cilindrica. La corredera 36 tiene cerca de su extre
conicas inclinadas 45% aproximasdameute con las partes de corre-
dera de didmetro completo situaass welante y detras de €l, Eli
extremo del lado mano ue .a corredera 36 esta bajo el efecto dé
un muelle de compresidon 38 guiado en el taladro 35 del 4rbol 11
y que Se apoya e el lado mano contra uns tapa 39 insertada en
Fl arbol 11, El casquillo 12 tiene en su extremo del lado mano
une seccion 40 con un didmetro que es algo mayor que el didme-
tro de la corredera 36 mds el digmelro de las dos bolus 38. En
la zona del taladro transversal 33 del arbol 11, la seccion 40
Hel casquillo 12 estd unida mcdiaute una superficie cdnice hue~
ce. 41 con une seccidn 42 de menor dldmetro que esta guiada desl
rante sobre la seccion 40 del arbol.

La corredera 36 este rebajada en su eitremo del iado

trabajo & una geccion 43 de menor digmetro y esté,guiada con &8

En la zona del casquillo 12, cerca del extremo del lg

(3]

mo del lado mano un escote 37 que estsa unido por dos sﬁperficiqu

| Lan

e al exterior por la pared de la curcasa del mecanismo de per-
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cusidn 5. Un botdn 44 practicado sobre la seccidn 43 de la co-
rredera debe facilitar el manejo de la corredera,

El anillo de ajuste 44 puede estar dispuesto también
ajustable axialmente sobre el arbol de transmisidn 11, con lo
cual se hace variable la tension previa del muelle 3i Yy con ello
el par de giro limite que suelta el enbrague de sobrecargs.

El dispositivo descrito trabaja como sigue:

El motor 6 impulsa al pifidn 7 que engrana en la rue-
da dentada 10 del primer arbol de transmisiodn 11. Ias levas
frontales 26 de la rueda centada 10 arrastran & las levas frond
tales’ 37 del casquillo 12 presionadas por el muelle 31 y mediax
te ésto a los dentados 14 y 15 (figura 3)., Estos dentados engra
nan en las ruedas dentadas 16 y 17 guiadas sobre el segundo ar-
bol de transmisiodn 18, que a consecuencia de ésto rotan perme- |
nentemente en tanto funcione el motor de accionamiento 6. Me-
diante un dispositivo de conmutacion no descrito con detalle

puede desplazarse 2l segrndo drbol de transmisidn 18, con lo

cual las bolas 20 unen fijo al giro el drbol de transmisicdn biqn
con la rueda dentads 16 o con la rueda dentada 17. E1 3egundoi
arbol de transmision impulse mediante el aentado 21 & la rue-
da wnentada 9 fijada sobre el husillo de herramienta, con lo cual
rota el husillo de herramienta. Sobre el husillo de herramien-
ta puede enroscarse un mandiril de sujeccion no representado en
el que puede sujetarse una herramienfa, por ejemplo una broca
de metal duro para trabajar la piedra.

3i el par de giro que hade superar le broca sobrepas
de 1a medida dada por la fuerza de tension previa del muelle 3y
Fsi como las inclinaciones y el coeficiente de friccion de las

levas 26/27, los flancos de las levas se deslizan unos sobre

otros, el casquillo 12 y con él el bloque de ruedas dentadas 13
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IE:} corredera, el muslle 31 desplaza el blogue de ruedas denta-

se‘desplaéah hacia el lado trabajo hasta que ya no pasa sobre
las bolas 34 la seccion estrecha 42 de la superficie interior
del casquillo, sind la seccién ancha 40. En este instante la
corredera 36 presiona a las bolas 34 hzcia afuera bajo el efece
to del muelle 38 mediante una superficie cénica limitante del

escote 37, de forma que se juntan a la superficie cénica hueca
41 del casquillo 12, ¥y el blogue de ruedas dentadas 13 se re-
tiene en la posicion final del lado trabajo lograda en el res-
balamiento, de forma que las garras 27 y 26 permanecen fuera

de ataque. Bajo la presion del muelle 31 se atuiscan las bolas

entre el cono hueco 41, la curva ae intercepcion entre el tala-

dro transversal 33 y la superficie cilindrica de la seccidn 242
del arbol de transmision 11 y la superficie cilindrica de la Qé
rredefa 36, y el embraguc esta y vermanece desénclavado (figurﬁ

' |
2). |
Para embragar de nuevo se apricta en dirveccion hacia!
el lado mano la bola 44 unida con la ccorredera 26. Mediante 2
ésto se mueve la corredera hasta que el escote 37 llega bajo la%

. . [
bolas 34, Las bolas se deslizan hucia adeniro en escote 37 en !

)

das 13 en direceidn hacia el lado mano, las garris 27 del casquj
11lo atacan de nuevo en 1as garrss 20 ue la rueda dentada 10 y
el eawbrague estd acoplado,

El eubraguc tiene la pretcndida ventaja de que al so-
brepasarse el pir de giro limite predeterminado, por ejehplo al
bstar una broca de percugion agarrotada en un taladro, se desem
braga con seguridad, y queda exnluido que se smbrague de nueva
inadvertidamente lo cual podria perjudicar a quisn trabaja con

3

la taladradora. Ademas se encierrz dentro de las partes de en-

granaje rotativas no sélo la fuerze del muclle que comprime lag'
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bre un primer 4rbol de transmisidén 111l. lin su cara frontal del

‘:i estd dispuesto indesplazable y Tijo al giro sobre el Arbol 111
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partes del embrague y su fuerze de reaccion, siné también la |
fuerza que desplaza geparando las garras del embrague, y que
origina el desembrague y su fuerza de reaccién de forms gue la
carcuasa puede estar construida corrgSpondientemente nas ligera
0 de material menos resistente y con ello mas barato.

En la taladradors ue percusion de las figuras'4 ¥y 5
wn motor de corriente wniversal 106 impulsa a un pifidn 107 de
dentado inclimido que penetra en la carcuasa de engranajes 104.
Un husillo de herramienta 108 esta alojado rotdtivo y desplaza-
ble en el lado trabajo en la carcasa del mecanlismo de percusiér
105, y en el lado mano en la carcasa de engranajes 104. Sobre
este husillo esta encajada fija al giro e indesplazable una rug
da dentada 109. E1 pindn 107 engrana en una rueda dentaua de

wentado inclinzdo 110 que esta guiada uesplazable y rotativa 8d

lado trabajo la rueda dentada 110 tiene una corona ue garras

112. En su cara frontal del lado mano estda dispucsto un grupo
de resortes de platillo 113 que en el lado mano se apoya contr%
un anillo de muelle 115, como contrafuerte, insertado en una ;
ranura 114 del darbol 111. En el extremo del lado meno del ar-
bol 111 hay conformudo una cnjiga 116 que estd alojada rotative
cou un casquilleo cojincete 117 ¢n la curcasa 104 de eungranaje.

En el lado trabajo, delante de la rueda uentada 110

un blogue de ruedas dentadas 118 gque lleva en su periferia un
dentado recto mis grande 119 y un dentudo recto mis pequeiio 120,

En su cara frontal uel lado mano el bleojus de rucdas dentadas

118 tiene una corons de garras 121 que estd opuesta a la corona
de garras 112 de la rueda uentuada 110, i
i
|

El arbol 111 estd alojauo en el lado trabajo con un
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casquillo cojinete 122 en la carcasa 105 del mecanismo de per-
cusion, En el lado trabajo, delante del blogque de rusdas den-—
tadas 118 estd encajado sobre el arbol 111 un casqﬁillo separad
dor 123 que se apoya sobre una arandela 124 en la pared de la
carcasa 105 del ﬁecanismo de percusion.

El drbol 111 tiene un taladro longitudinal coaxidl qye
tiene una seccidn 125 corta, ancha, dispuesta del lado trabajo,
una seccién.final 126 largs, algo mis estrecha, y una seceidn
final 127 en el lado mano corta, todavia mas estrecha., En la
seccion final 126 del taladro longitudinal estd guiada una co-
rredera 128 que en su extremo del lado mano esté rebajada for-
ﬁando una espiga final 130 con un cono 129, En la zona de su
extremo del lado trabajo esta corredera estd rebajada aproxi-
madamente dentro de la segunda seccion 125 del taladro longitud
dinal del 4rbol, con un frente 133, formando un vastago 131 de
rmenor digmetro que sale al exterior de la carcasa del mecanismg
de percusion por un taladro, y que fina con un pulsador de bo-
la 132 que sirve como mando. Dentro de la carcasa del mecanis-
o de percusidn estd encajado sobre el vastago 131 un muelle de
compresion 134 que se apoya en el lado mano contra el frente
133, en el lado trabajo contra la c¢arcasa 105 del mecanismo de
percusion y trata de mover a la corredera 128 hacia el lado ma-
no en la carcasa,

Dentro de la rueda dentada 110 y en la zona de su exX-
tremo ael lado mano esté-conformado en el arbol 111 un taladro

transversal 135 que pasa por su eje y transcurre perpendicular

éste. En el,taladro transversal 135 estan guiados dos ele-
éntos de conexion desarrollados como bolas 136,

La rueda dentuda 110 tiene un téladro coaxial 137 con

1 que estd guiada sobre el arbol 111. En la zona ael extremo
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" |ruedas dentadaes 141 y 142 y unir fijo al giro el arbol de trans
. Imisidn 140 con una de estas dos ruedas aentadas, conforme & su
- |lposicion axial, Un dispositivo de conexion no aescrito con de-

:,.talle para aesplazar el irbol 140 a su posicidén final del lado
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del lado trabajo de la rueda dentada 110 el taladro esta unido}

por un cono hueco 138 con otra seccion de taladro corta 139.

En el mismo plano que el drbol de transmision lll'es-
ta guiado en la carcasa desplazable y rotativo un segundo ar-
bol de transmisidén 140, Sobre el drbol de transmisidn 140 estdn
guiadas desplazables y rotativas una rueda dentada 141 ue menoy
didmetro y una segunda rueda dentadd 142 de mayor diametro, es+
tando impedidas las ruedas dentadas en un desplazamiento longi+
fudinal con respecto a la carcasa mediante arandelas de acero
143 y 144. Delante de la rueda dentadas 141 y 142, hacia el
lado trabajo, el drbol 140 llaeva un dentado 145 con el que en-
grans la rueda dentada 109 dispuesta fija sobre el husillo de
herramienta 108,

En 13 zone de las rucdas dentadas 141 y 142 estd prag
ticado en el éfbol de transuision 140, perpendicularmente & su
eje, un taladro transversal 147 en el que estdn guiadas dos bo-
las 148 que se presionan separandose una de otra por un muelle

149, ILas bolas pueden atacar en ranuras interiores 150 de las

trabajo 0 el lado mano ataca en una estria 151 dispuesta en la
superficie periferica cilinarica del drbol 140. EL contrafuer
te 115 para el muelle de compresion puede también estar desarrg
llado desplazeble axialmente.

El dispositivo descrito trabaja como sigue:

El motor 106 impulsa al piiidon de dentado inclinudo

L07 que engrana en lia rueda dentada 110 del primer grbol de

transmisién 111. la rueda aentada 110 de dentado inelinado, (fil
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gura 5) transmite sobre las corounds de garras 112 y 121 el mo~!

vimiento de rotacion al blogue de ruedas dentadas 118 que me~
diante los aentudos 119 y 120 pone en rotacion a las ruedas den

tadas 141 y 142 que se hallan sobre el segundo arbol de trans-

da fija al ziro con el g&rbol la rueda dentada 141 o la ruega
dentada 141, y arrastra a esta., Sobre el dentado 145 se accio+
na la rueda deutada 109 ajustaua sobre el husillo de herramien+
te y con ello ée mueve el husillo de herramienta en el que en

un mandil de sujeccion no representado puede estar fijada una

ro para trabajar la pledra,

Si el par de giro a ejercer por la herramienta sobre
la pieza de trabajo, por ejemplo la piedra, sobrepasa una medi :
da predeterminada, (por ejemplo si se agarrota la broca), el
motor de accionamiento 106 retrae entonces mediante el piﬁén
dentado inclinado 107 a la rueda dentada de dentado inclinado }
110 hacia el lado mano contra la fuerze uel resorte de plati- ‘
1lo 113 hasta que las garras 112 se deslizan saliéndose de las
garras 121 y el accionamiento queda desembragado. En este ins-
tante el taladro transversal 135 del drbol hueco 111 no estd
cubierto por el taladre estrecho 137 de la rueda dentada 110 si
nd por su cono hueco 138; las bolus 136 que estén bajo la pre-
sion del muelle 134 sobre la superficie cdnica 129, se despla=
zan por la corredera 128 hacia afuera y se aprietan entre 1la
superficie conica interior 138 de la rueda dentada 110, la cur-
va de intercepcioén entre la superficie periférica cilindrica de
brbol hueco IL1 y del taladro transversal 135, asi como la super]

ficie periferica cilindrica de la corredera 128. El embrague e

mision 140, Segun sea la posicidn axiel del &rbol 140 estd uni

heframienta no representada, por ejemplo una broca de metal du-

(8]

e con ésto desconectado y permanece fuera de ataque,
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Para volver a conectar se tira hacia afuera hacia el§
lado trabajo del boton de bola l32.v Las bolas 136 no pueden
y& apoyarse sobfé la superficie cilindrica de la corredera 128}
sino que retornan bajo la presion del resorte de platillo 113
5. penetrando en el taladro transversal 135 del arbol 111, la rue
da dentada 110 salta hacia delante, hacla el lado de trabajo, ¥y
encaja sus garras 112 en las garras 121 del blogque de ruedas
dentadas’llﬁ. Con ésto esta conectado‘ﬁe nuevo el embrague,

Con ésto tiene también este embrague la ventaja pre-

10 tendiaa de que al sobrepasarse el par de giro limite predeter-
minado, por ejemplo al agarrotarse una broca de percusidn en
un taladro, se desembraga con seguridad y de que queda descar-

tado el desembrague de nuevo inadvertidameunte lo cual podria

perjudicar & quien trabaja con la taladradora,

is5, Debido a que para soltar el embrague se emplea el deﬁ
i

tado ihclinado entre el pificn y la primera rueda dentada, exis-
teﬁte de todos modos en el motor de accionumiento de marcha réf
pida, este embrague trabaja con un recorrido ue desembrague reﬁ
llativamente grande; acemis entre los componentés gque desembragsu,
20. ; concretamente el pifion de dentudo ihclinido ¥y la rueda dentada
- |de dentado ineclinido son eficaces fuerzas relativamente peque-
‘ flas, El desgaste es por tanto minimo, y el embrague mantiene
con gran precision el par de giro limite que le suelta.
N O T A

25, Descrita suficientemente la naturaleza del invento,
asi{ como la manera de realizarlo en la prictica, debe hacerse
constar que las disposicioncs anteriormente indicaﬁas Son sus-
ceptibles de moaificaciones de detalle en cuikto no alteren su

principio fundamental., También se hace constar gue el invento,

30, corresponde a una solicitud de patente presentacda en Alemuanis
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porquc el acoplamiento de resbalamiento por garras y el acopla-
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con fecha 21 de febrero de 1.972, bajo €l numero P 22 07 963.6

acogiendose por tanto a los beneficios que conceden los Conve-

cia del referiflo invento y por lo que se solicita Petente de I

L £

vencion por 20 atios en Espaha sobre: PERFECCIONAMiENTCS EN HE-
RRAMIENTAS DE FUERZA CON ERBRAGUE LE SOB&EGARGA; caracterizén-
dose por lo sigulente: _

18,~ Perfeccionamientos en herramicntas de fuerza con
embrague de sobrecargas, del tipo que constan de un acoplamien-~
t0 de resbalamiento por garr:s y un acoplamiento de embrague y
desenclavamiento reunido, en el que la parte que resbala del
acoplamiento de resbalamiento por garrus, €s al mismo tiempo
une parte del acoplamiento y desenclavamiento y al sobrepasarse
un par de giro maximo ajustable resbala y se desenclava, con
uh muelle que presiona la pirte que resbals del acoplamiento dg
resbalamiento por garras contre su parte que no resbala, estan+
do tensado el muelle entre la parte gque resbala del acoplamien-
t0 de resbalamiento por garras por una parte y su parte que no

resbala por otra parte, sobre un contrafuerte, caracterizados

miento de embrague y desenclavamiento unidos, se desarrollan cg
lmo un embrague unico, de tal modo que la parte gue resbala, se
retiene mediante un elemeuto de conexion por lo menos en la po-
sicion de resbalamieuto y el elemento de conexion se suclta me-
[iiante un dispositivo de conexion accionzble arbitrariamente.
28,- Perfeccionamientos, segun la reivindicacidn 1,
caracterizados porque el acoplamiento de resbalamiento por ga-
rras tiene un arbol hueco sobre el que esta dispuesta fija al

oiro e indesplazable la parte que 1o resbala, delvacoplamiento

de resbalamiento por garris, y la parte que resbala, del acopla

-

nios Internacionales en vigor, siendo lo que constituye la esen
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|caracterizados porque la parte que no resbala y la parte que

. |lresbala del acoplamiento de reshalamiento por garras estdn uni-
caracterizados porque el arbol esta desarrollado como 4rbol de

|caracterizados porque el drbol de transmisién hueco esta guiada

tativa, presentando el arbol hueco, en la zona de la parte que
resbala un taladro transversal que pasa por su eje y dispuesto
perpendicularmente a éste, en'el que sé guia por lo menos un
elemento'de conexion, y porque en el interior del drbol hueco,
y coakial con éste, se guia una corredera que tiene un escote
en el que en una posicion adecuada de la corredera puede entrar
el elemento Jde comexidn.

38, Perfeccionamientos, segun la reivindicacion 2,
caracterizados porque la corredera estd bajo el efecto de un
muelle que trate de moverla & una pesicion en la cual mantiene
al elemento de conexidn en posicion desacoplada.

48 .- Perfeccionamientos, segun la reivindicacion 3,
caracterizados porque la corredera es movil arbitrariamente en
contra de la fuerza del muelle,

58,- Perfeccionamientos, segin la reivindicacion 3 &
4, caracterizados porque el elemento de conexion estd desarro-

|
llado como bola.

68,- Perfeccionamientos, segun le reivindicacion 5,
das cada una con un dentado por lo menos.
78,- Perfeccilonamientos, segun la reivindicacion 6,

transmision.

88,- Perfeccionamientos, segin la reivindicacidn 7,

al exterior una parte unida con la corredera y esté desarrolla-

da para que sea accionable a mano por un usuario de la herra-

mienta de fuersza.

miento de resbalamiento por garras esta guiade desplazable y rq
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98,~ Perfeccionamientos, segun una de las reivindicad
ciones 1 a 8, caracterizados porque cuando la parte que resb314
este desarrollada como casquillo, la parte que no'reébalé del
acoplamiento de resbalamiento, presenta por lo menos una leva
frontal dotaua de flancos inclinados, porque el caéquillo tie-‘
ne en su lado frontal gue mira a la parte que mo resbala levas.
frontales adecuadas a las levas frontales de la parte qué no
resbala, porque en la zona del extremo del arbol opuesta a la
parte que.no resbala estd dispuesto indesplazable sobre esfe
arbol 4l contrﬂfﬁerte, y porque enire el contrafuerte ¥y el cas-
quillo estd tersado el muelle ae compresidu.

108 ,- Perfeccionamientos, segun una de las reivindi-
caciones 1 a 8, caracterizados porque la parte que no resbalas
del acoplamiento de resbalamlento presenta por lo menos una le-
va frontal mientras que la parte que resbala estd desarrcllada’
como rueda dentada de dentado inclinado, la cual tiene asimis-
mo por lo menos una leva frontal en el lado que mira hacis la
parte que no resbala, y se presiona contra la parte que no res-
%ala mediante el muelle de compresion, que se apoya en el con-—

trafuerte unido con el arbol hueco, teniendo del dentado incli-

tir por el emebrague trata de desplazar axialmente a la rueda
ientada en contra ue la fuerza del muelle,

118, Perfeccionamientos en herramientas de fuersza

Madrid,

ol GOMEZ ACEBD Y MOD
ROBERT BOSCH GMBJZ,,

nado una direccion de ascenso tal que.el par de giro a tfansmi-.

con embrague de sobrecarga; tal y como queda eustancialmente dep
brito en la presente Memoria y en los adjuntos dibujos,
Esta Memoria, consta de dieciseis hojas, escritas a
héquina por una sola cara.
-5 KR 7 -
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