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La presente patente se refiere a un sistema e instalacién pa
ra la colocacidén y descolocacién sobre paletes de objetos homogéneos
de idéntica forma tales como: tarros, cajas y otros parecidos, para
colocarlos en capas predeterminadas sobre una plataforma o paleta.

Hasta hoy una gran variedad de sistemas para la colocacidn ¥
descolocacion de distintos objetos basados en el trabajo manual o me
cdnico han sido propuestos para lograr sobreponer en capas dichocs ob
jetos.

Todos estos sistemas presentan inconvenientes; de ozden prég
tico a causa de la extrema complejidad de las operaciones, ¥y, econd-
mico a causa del elevado gasto de energia y de tiempo.

Algunas instalaciones para la colocacidn y descolocacién de
distintos objetos son dotadas de alfombra de rodillos corrediza de -
movimiento alterno sobre la cual se coloca una capa de objetos homo-
géneos que después viene descargada sobre la plataforma de apoyo o
sobre la capa inferior cuando se retira la dicha alfombra de rodi -
llos.

El inconveniente mayor de estas instalaciones es que se ori-
ginan una serie de tiempos muertos en cada ciclo de descarga de la =
capa de objetos sobre la plataforma de apoyo, por el hecho que para
empezar de nuevo el ciclo de carga de los objetos sobre la alfombra
de rodillos hay que esperar el regreso total de la alfombra misma a
la posicidn inicial. :

El fin principal de esta invencidn es el de crear una insta=
lacidén para la colocacidn y descolocacién de objetos homogéneos de -
idéntica forma dotados de dos o mds alfombras de rodillos sostenidas
por apropiadas cadenas motorizadas cerradas en circulo las cuales =
se mueven en direccidn Gnica junto a los rodillos alrededor de la ba
se de apoyo o paleta.

Otro fin del invento consiste en la posibilidad de hacer ade
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lantar por medio de un apropiado interruptor eléctrico la alfombra
de rodillos por un espacioigual a la medida méxima de una fila de
los objetos que se deben colocar sobre la alfombra de rodillos o =
quitar de la misma y tambien de pararla para las otras operaciones
de carga o descarga de las filas sucesivas de objetos.

Fn efecto la alfombra de rodillos gque se encuentra en el -
punto superior de trabajo es decir de carga o de descarga, se hace
adelantar a trechos hasta una nueva ﬁosicién con todos los objetos
colocados sobre ella evitando asi las intervenciones manuales o me
cénicas para empujar adelante las filas de los objetos ordenados -
con la sucesiva fila de los objetos gque se deben depositar o quitar
de la alfombra de rodillos.

Un ulterior fin de esta invencidn estd representado por la
conformacidn de los rodillos de cada alfombra que, siendc compues-
tos por segmentos cilindricos ordenados el uno al lado de otro, fa
cilitan la carga o la descarga de:cada uno de los objetos que com~
ponen la fila de manera independiente el uno del otro.

Otros fines y ventajas de la invencidn serédn mejor aclara-

dos por la siguiente descripciomn.

Los dibujos ilustran lo que sigue.

Ia figura n2. 1 es la vista de conjunto en perspectiva por
una preferida realizacidn de la invencidn.

La figura nf, 2 es la vista de perfil lateral parcialmente
en seccidn de la instalacidn con plataforma de apoyo.

ILa figura nf. 3 es la vista del particular de un rodillo =~
que forma la alfombra de rodillos en la cual se evidencia la cons-
truccion a segmentos contiguos de seccion circular interpuestos a
distanciadores también de seccidn circular.

Ia figura n9. % es la vista de perfil lateral de la instala
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La figura n2. 5 es la vista de perfil ffontal de la instala-
cién.

Ia figura nQ. 6 es una vista en planta de la instalacidn.

Esta invencidn presehta una instalacidén para la colocacidn y
descolocacidn de objetos homogéneos de idéntica forma comprendiendo
un depdsito para las platafo?mas de apoyo o paletas vacias, un cuer-
po central o telar una alfombra de rodillos para el transporte de las
¢itadas plataformas de apoyo, una cinta inclinada u horizontal para
surtir los objetos de colocar sobre paletes, un plano de rueditas de
pivot para la formacidn de las filas de objetos de colocar sobre pale
tes v en particular, lo que es la caracteristica peculiar de la inven
cidén, dos alfombras de rodilles contrapuestas y operantes en circulo
cerrado sostenidas por cadenas laterales motorizadas, que desarrollan
el trabajo de la formacidn de capas de objetos homogéneos y la descar
ga de las mismas en la fase de colocacidn sobre paletes.

En una realizacidn preferida de la invencidn es prevista la -
construccidn derun depdsito 1 para las plataformas de apoyo vacias,
un dispositivo a estrella 2 para separar y depositar las plataformas
de apoyo scbre la alfombra de rodillos 3 de inmisién de las platafor-
mas, dicha alfombré de rodillos 3 siendo preconcebida para introducir
la plataforma vacia sobre el plano L ge levantamiento, un telar por -
tante 5, un grupo electromecinico 6 para el levantamiento y la postu=-
ra del plano 4 porta plataforma, una alfombra de rodillos esterna 7 =
para la evacuacidn de la plataforma cargada, una cinta inclinada 8 o2y
ra transportar los objetos que se deben paletizar, un plano de orien-
tacidn 9 de los objetos provistos de ruedecitas 15 de pivot; dos al -
fombras de rodillos conbrapuestas 10 para la formacidén o laddescarga
de la capa, ejes porta rodillos 13, cadenas porta alfombra de rodillos
1%, guia de parada 16 para la capa de objetos, interruptor 17 de fi -

nal de carrera, interrupbor 18 de mando de avance, alfombras de rodi=
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Bl funcionamiento de la instalacidn puede sintetizarse como
sigue.

Las plataformas vacias apoyan sobre las puntas de cuatro es
trellas 2 que ruedan de 902, sobre sus propios ejes y proveen a depo
sitar la primera plataforma sobre la alfombra de rodillos 3 que es=
t4 debajo.

La alfombra de rodilles 3 motorizada hace entrar la plata ~
forma vacia sobre el plano de levantamiento L,

Un interruptor 17 de fin de carrera manda el levantamiento
del plano 4 porta plataforma hasta la posicion de carga.

Un elevador 8 inclinado lleva los objetos de colocar sobre
paletes sobre el planoc 9 de orientacidén con ruedecitas 15 de pivot.

Tos objetos preorientados vienen trasladados sobre la alfom
bra de rodillos 10 hasta la formacidn completa de una fila de obje-
tos ordenados en la disposicidn querida.

A este punto la primera alfombra 10 de rodillos se adelanta
por medio de un interruptor 18 de un espacic igual a la medida maxi
ma de los objetos que compenen una fila, ¥y después empieza la forma
cidn de una segunda fila de objetos y eso hasta la completa forma -
¢ibén de la capa.

Terminada la formacidén de la capa siempre por medio de un =
interruptor 18 hay que hacer adelantar la alfombra de rodillos 10 -
mientras que una guia 16 de parada detiene los objetos ordenados €én
capas.

La primera alfombra de rodillos 10 deslizando bajo la capa
deposita los objetos encima de la plataforma de apoyo.

A este puntc el plan 4 porta plataforma baja de una altura
igual a la de los objetos de colocar sobre paletes, mientras la se= .

gunda alfombra de rodillos 10 A gira hasta la posicidn superior de
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carga.

El ciclo se repite tantas veces cuantas -con las capas desea-
das y por Gltimo la plataforma cargada desliza sobre la alfombra de
rodillos'7 externa al tiempo que la alfombra de rodillos 3 de immi -
si6én hace entrar una nueva plataforma vacia.

En el caso que la instalacidn funcione como descolocadora de
objetos, las operaciones se desarrollan como es légico de manera con
traria a las sobredichas operaciones de colocacildn sobre paletes.

Naturalmente las formas, los detalles de construccion y el -
funcionamiento de la instalacidn podran variar segin las exigencias
técnicas y de aplicacidn sin que varie el concepto funcional de la -

instalacidn misma y sin apartarse del ambito de la presente invencidn.

Fn resumen la patente de introduccién se contrae a las siguien
tes reivindicaciones:

10.~) "Sistema e instalacidn para la colocacion y descoloca =
cidn sobre paletes de objetos homogéneos de idéntica forma", caracte-
rizados porque dos o mids alfombras de rodillos, sostenidas por adeoua
das cadenas lateréles motorizadas y guiadas por ruedas dentalladas -~
sostenidas por un telér, gifan alrededor de la plataforma de apoyo o

wcﬂf;
paleta sobre un plano movible.

20,-) "Sistema e instalacidén para la colocacidén y descoloca =
cibn sobre paletes de objetos homogéneos de idéntica forma', segin la
reivindicacidn 1, caracterizados porque la alfombra de rodillos que =
se encuentra en posicidn superior es decir de carga o de descarga es
cargada o descargada con una capa completa de objetos que deposita o
quita de la superficie de la plataforma de apoyo o de la capa de obje
tos que estd debajo por medio del avance de la misma alfombra.de rodi

llos que adelanta a segin de la fase de trabajo con movimiento conti~

auo o intermitente por medio de un interruptor.
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cibn sobre paletes de objetos homogéneos de idéntica forma', segin -
las reivindicaciones 1 y 2, caracterizados porque todos los rodillos

de las alfombras son constituidos por una serie de segmentos de sec-

'cién circular, contiguos interpuestos por distanciadores también de

seccidn circular, al fin de facilitar la carga o la descarga de los
objetos componentes la fila de manera independiente de los otros.

4o,-) "Sistema e instalacién para la colocacidén y descoloca-
cibn sobre paletes de objetos homogéneos de idéntica forma", segin -
las reivindicaciones 1 y 2, caracterizados porque todos los rodillos
de las alfombras son constituidos por una serie de segmentos de sec=
¢ibn circular, contiguos interpuestos por distanciadores también de
seceidn circular, al fin de facilitar la carga o la descarga de los
objetos componentes la fila de manera independiente de los otros.

59.=) "Sistema e instalacidén para la colocacibébn y descoloca-
cibn sobre paletes de objetos homogéneos de idéntica forma", segin -
las reivindicaciones 1, 2, 3, caracterizados porque un telar portante
esté previsto para sostener las cadenas motorizadas soportantes las
alfombras de rodillos, dicho telar alojante un plano movible hacia -
lo bajo sobre el cual se coloca la plataforma de apoyo o paleta apta
a recibir las capas de los objetos homogéneos de colocar y descolocar
por medio de las alfombras de rodillos que giran alrededor de dicho
plano.

60.~) "SISTEMA E INSTALACION PARA LA COLOCACION Y DESCOLOCA-
CION SOERE PALETES DE OBJETOS HOMOGENEOS DE IDENTICA FORMAY, segun -
queda escrito y reivindicado en la precedente memoria y nota reivine
dicatoria que consta de 7 piginas mecanografiadas y dibujos adjuntos.

wearia, 16 FFp 1973
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