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El invento se refiere a una maquine cosechg
dora ajustable mediante cilindros de nivelacidn sobre
ruedas de marcha y que este equipade con une caja de
transportador inclinado que tiene una abertura delente
re de entrada, en cuya caja este previsto un dispositi
vo de recogide o introduccidn del producto de la cose-
cha que tiene una aberture de salida el cual, por medio
de al menos un motor hidraulico que actia entre le oca-
Ja del transportedor inclinado y el dispositivo de in-
troduccidn o recogide de le coseche 0 un dispositivo de
soporte para el de introduccion o de recogida de le co~
seche, este apoyado & rotacidn en torno de un 6 je que
discurre en la direccion de la marcha y en dependencia
de los cilindros de nivelacion.

Se conocen ye consechedores con dilspositivos
ajustables de introduceion del producto recogido que,
no obstente, son basculables con referencia a una caje
de transportador inclinado prevista en la cosechadora
y en torno a un eje central de la cosechadore, gue dis-
curre horizontalmente. La parte del canto inferior de
le sbertura de entrada del dispositivo de introduccion
de la cosecha o del dispositivo de soporte, que es has=-
oulade hacise abajo, se mueve entonces parcialmente por
debajo del canto inferior de le abertura de entrada de

lae caja del transportador inclinado, de modo que, entre
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las doe aberturas, se origina un punto no estanco a
través del cual puede salir del dispositivo de entrega
de la cosecha el producto recogido.

El invento se propone resolver el probleuma
de realizar un dispositivo de la clase mencionada al

principio de tal modo que el canto inferior de la aber=-
tura de salida del dispositivo de introduccion de la
cosecha o del dispositivo de soporte quede siempre por
encima del canto inferior de la asbertura de entrada de
le caja del transportador inclinado, incluso después

de la basculacion del dispositivo de introduccion de la
cosecha con referencia a la caja del transportador in-

clinado de la cosechadora, sin que, durante el proceso

de basoulacidn, el dispositivo de introduccion de la oo
secha pusda salirse del punto de apoyo en torno al cuael
es basculado dicho dispositivo. EL1 problema, de acuer-
do con el invento, es resuelto por el hecho de que por
1o menos dos cilindros de basculacion unidos operative
mente con los cilindros niveladores estén conectados
con uno de sus extremos, por ambos lados, (en la zona
de 1e limitacidén latersl de la sbertura de entrada de
la caja del transportador inclinado) y con su otro extre-
mo, en lea zona de la limitacion lateral de la abertura
de salida del dispositivo de introduccidn de la cose-

cha, al dispositivo de introduccidn o al dispositivo de
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soporte, que puede apoyarse, mediante al menos dos pun
tos de articulacion, en la caja del transportador incli-
nado, estando uno de los puntos de articulacidn dispues
to indesplazable durante la basculacidn lateral del dis-
positivo de introduccion de 1la cosecha, y estando dis-
pussto el otro punto de arficulacidn desplazaeble en 4i
reccion aproximadamente vertical. De este modo queda ase-
gurado que, incluso después de la basculacidn del dispo-
sitivo de introduceidn o de recogida de la cosecha o del
dispositivo de soporte, el canto inferior de la abertu
re de selide del dispositivo de introducpién de la cose-
che o del dispositivo de soportd queda siempre por enci-
me del canto inferior de la abertura de entrada de la
caja del transportador inclinado. Gracias & esta dispo-
sicién especial del dispositivo de introduceidn del pro-
ducto o de las partes del dispositivo de regulacidn se
asegura que el dispositivo de introduccidn del producto
pueda bascular en torno a un eje de basculacion derecho
0 izquierdo con relacion a le direccidn de la marcha,
que queda fuers de la caja del transportador inclinado

¢ junto al eje central de le cosechadora. El procesoc de
basculacion viene facilitado por el hecho de que los ci-
lindros de basculacidn estén dispuestos fuera de la ca
Jja del transportador inclinado o en le cara exterior de

dichae caja, de modo que también el canto inferior de la
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abertura de salida del dispositivo de soporte en la
zona del punto de basculacion queda siempre por encima
del cento inferior de la aberturs de entrade de la csaje
del transportador inclinado. En el caso de la disposi-
cion de acuerdo con el invento, por tanto, el eje de
basoulacidn del dispositivo de soporte o del dispositi-
vo de introduccidn de la cosecha no esta sobre el eje
central de la cosechadora o de la ceja del transporta-~
dor inclinado, sino que esta en la zona de los puntos
de apoyo del dispositivo de soporte. Pare ello es ven-
tagoso que, en el lado de la caja del transportaedor in
clinado, esté previsto un dispositivo de soporte de ar
ticulacidn equipado oon una parte retenedora abierte
hacle arribas, estando cada cilindro de basculacion ﬁni-
do por medio de un eje de articulacidn, articuladamen=
te, al dispositivo de soporte o &l dispositivo de in=-
troduccidn o recogida de la cosecha, y estendo recibi-
do cada eje de artioulacidn, (estando retrafdo el oilin
dro de basculacidn), por la parte retenedors, mientras
que, al extenderse el pistdn de un cilindro de bascula-
cidn, el dispositivo de introduccidn de la cosecha bag
cula en torno al eje de articulacion que une el otro
cilindro de basculacion con el dispositivo de soporte

o el dispositivo de introducecidn de la cosecha. Con el

fin de evitar un resbalamiento lateral del dispositivo
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de introduccion de la cosecha con respecto a la caja
del transportador ineclinado en torno & un eje que dis-
curre trensversalmente & la direccion de la marcha, es
ventajoso, de acuerdo con el invento, que & los eilin~-
dros de basculacidn estén asociados elementos de gufe
que limitan un giro en torno a un ejs que discurre per
pendicularmente al plano de la abertura de entrada de
la caje del transportador ineclinado. Para asegurar uns
estabilizacidn adicional de los cilindros hidréulioos,
es ventajoso, ademds, de mcusrdo con el invento, que
los dos oilindros de basoulacidn estén conectados con
uno de sus extremos & la zone inferior del extremo de-
lantero del lado exterior correspondiente de la caja del
transportador inclinado, y ocon su otro extremo en la
zona del extremo superior del dispositivo de soporte,
al dispositivo de soporte, y que los elementos de guie
Que provocen une limitecidn del desplagemiento del dis-
positivo de soporte con respecto & un plano qus disocu=
rre paralelo al plano de le aberturs de entrads esten
dispuestos entre le partd anterior de la caja del trans-
portaedor inolinedo y el dispositivo ‘de soporte. Gracias
8 los elementos de guilae queda gaerantizaedo que la oaja
del transportador inclinado pueda baescular con el dis--
positivo de soporte s6lo en torno al 8je que discurre

en le direccidn de le marcha. Pare sllo es venta joso,
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ademds, que a cada lado de la caja del transportador
inelinado esté dispuesto un elemento de guia formado
nor sendos angulares que se extienden lateralmente deg
de el extremo anterior de la caja del transportador
inclinado, con una ranursa de guia para recibir un eje
de gufe dispuesto en el dispositivo de soporte y por
un elemento de guia imperativa que impide une bascula-
cion adicional del dispositivo de soporte desde la caja
del transportedor inclinedo. Se asegura un desplaza=-
miento irreprochable del dispositivo de introduccidn
de la cosecha con el dispositivo de soporte, ademas,

porgue un elemento de gula imperative dispuesto a cada

lado de la caja del transportador inclinado tiene un tu-
bo de guia abierto hacia arriba que esté unido con un
lado de la caja del transportador inclinado y tiene un
elemento de guia alargado y rigido conectado con su ex
trewo superior al dispositivo de soporte y que se apoye
contre las paredes delantera y trasera del tubo de guia,
porque los elementos de gufe tienen mediocs de reten-
cion que aseguran las articulaciones, los cuales asegu-
ran en cade caso un punto de articulaoién en la abertu
re retenedora cuando el otro punto de articulacidn es
hecuo avenzar en funcidn del desplazemiento de las rue-
das de maroha respecto a la ocaja de la cosschadora des-

de la abertura retenedora, porque los cilindros de bag
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culacion estén unidos hldraullcamente con al menos dos
cilindros hidraulicos dispuestos entre la caja de la
cosechadora y los brazos de nivelacion y provocan un
desplazamiento del dispositivo de introduccion de la
cosecha en funcion del desplazamiento de los brazos de
nivelacidn y porque un cilindro de basculacidn conecta
do al dispositivo de soporte estéd hecho como cilindro
de doble aceion, un cilindro conectado al brazo de ni=
velacidn lo esta como cilindro de simple accidn y un se-
gundo cilindro conectado al brazo de nivelacion 1o estd
como cilindro de doble accion. Es ventajoso, ademds,
que el cilindro de doble mccidn esté conectado por un
eje que recibe el brazo de nivelacidn y que el de sim-
ple accion lo esté detrds del eje al brazo de nivela-
cidn, estando la unidn erticulads entre el cilindro de
simple accidn y el brazo de nivelacidn realizeda como
unidén de movimiento perdido, que ls unidn de movimiento
perdido esté formads por une renura abierte hacia arri
bae previsgte en una patilla dispuesta en el brazo de ni-
velacién y por un eje de articulacidn unido con el ex-
tremo libre del oilindro, que la unién de movimiento
perdido esté hecha como unidn unidireccional, que esté
previste wna vélvula de 3/4 vias gue por une parie es-
té conectadae a través de una tuberis hidrdulica a una

bombe y & través de otra tuberfe hidrdulica & un depd-
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sito colector y, por otra parte, con una tuberia hidréu=-
liea que puede conectarse a la bomba o al recipiente
colector, que esta conectada al extremo del lado del
vastago de pistdn del cilindro de nivelacidn izquierdo
de doble accidn y al extremo del lado del véstago de
piston del ecilindro derecho de basculacidn, cuyo extre~
mo del lado del cilindro estd conectado por medio de

une tuberis hidrdulica al ecilindro hidrdblice izquier=
do de simple accidn, mientras que la valvula de mando
estd conectada por medio de uns segundae tuberis hidrau-
lica, que puede conectarse al deposito colector o a la
bomba, con el extremo del lado del vastago de pistin

del eilindro de basculaoidn izquierdo y del cilindro
nivelador derecho de doble accidn, cuyo extremo del la-
do del cilindro este unido con el extremo del lado del
cilindro del cilindro de nivelacion izquierdo de doble
acoidn, estando oonectado el extremo del lado del oi-
1indro del cilindro de basculacion izquierdo, a través
de une tuver{a hidrdulica, con el cilindro de nivela-
cidn derecho y teniendo cada cilindro en su extremo una
tuberfa de rebose. Gracias & los dos c¢ilindros hidréuli-
cos & ambos lados de la caje del transportador inclin&=-
do y gracias e 1la unidn especial de los distintos cilin
dros hidraulicos, queda asegurado que uno de los ciline

dros de basculecidn ses detenido hidraulicamente duran=
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te 8l proceso de basculacidn o extensién del otro ci-
linéro de basculacidn, de modo que el eje de articulae
cidn en torno al cuel es basculado el dispositivo de
soporte no pueda salir de su aberture retenedore abier-
te hecis grriba. Puede conseguirse una seguridad adicio-
ngl por el hecho ds que esta previste una renura longi
tudinal de gufe con una parte de ranura de guia que
discurre aproximadamente horizontal en la cual puede pe-
netrar deslizando el perno de guia, de modo que, de es-
ta menera, queda asegurada une retencidn adicional del
dispositivo de introduceion del producto de la cose=-
cha,

En el dibujo se he representado un ejemplo
de realizacidn del objeto del invento, descrito con meas
detalle en lo que sigue, mostrendos:

le figura 1, una vista lateral de la parte
anterior de une cosechadora con el dispositivo de nivg
lacidn de scuerdo con el invento;

la figura 2, una vista en planta del disposi
tivo nivelador izquierdo;

la figure 3, una vista frontal de la parte
enterior de la caja del transportador inclinedo, habién-
dose omitido, en gracie a la claridad, el dispositivo
de introduceidn o recogida de la cosecha;

la figurs 4, un corte dado por la lines 4-4

303073 - 10 -
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de la figura 3, habiéndose omitido ciertas partes en
gracia a la claridad;

la figura 5, una representation similar a la
de la figura 3, de la caja del transportador inclinado
con el bastidor pars el dispositivo de introduccidn
del producto de la cosecha en estado basculado con res
pecto a la caja del transportador inclinadoj y

la figura 6, una representacion esquematice
de la instalacion hidraulica pera el desplazamiento

del dispositivo nivelador.

En el dibujo se ha sefilalado con 10 una méqui
na cosechadora que tiene una caja 12 de cosechadora,
esi como ruedas de marcha 14. La cosechadora, hecha co=-
mo mdquina automotriz, tiene un puesto de servicio con
asiento 16 asi como una columne de direccidn 18, La ca-
ja de la cosechadora contlene un travesafio 20 que posee
dos alas 22 en sus extremos opuestos, para recibir pla
cas de fijacidn 24 de acuerdo con la figura 2 que for-
man una unidad con las alas. Un dispositivo de brazo
de soporte sefialado con la referencia 28 esta fijado &
amboe lados del travesafio 20 en las alas 22. Como los
dispositivos de brazo de soporte 28 son mutusmente igua~-

les, 86lo se explicaré uno en detalle en esta descrip-

ciéne
Cada dispositivo de brazo de soporte 28 tie-
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ne una placa 30 de brazo de soporte que, por medio

de tornillos 32, estd fijada al ala 22. Unas placas

de refuerzo 34, 36 y 38 estan fijadas a la placa de

soporte 30, soldadaes por ejemplo, pars darle g la pla~

5 ca de soporte 30 une mayor estabilidad.
La placa de soporte 30 discurre por encima

¥y lateralmente respecto al travesafio 20. Un tubo de S0

porte 40 estéd previsto en la zona de lsa parte trasera

de la placa de soporte 30. El tubo de soporte 40 asien-
10 ta directamente detrds del travesafio 20 en la place de

soporte 30 y se extiende desde ésta hacis dentro. Un

dispositivo de retencion 42 hecho en forma de U ataca

con sus alas en la placa de soporte 30, mientras que el

travesafio del dispositivo de retemecidn 30 de forms de
15 U estd fijado al tubo de soporte 40 & distancis de la

place de soporte 30, para darle al tubo de goporte 40

una meyor rigidez. Una place triengular 44 estd situade

entre las alas del dispositivo de retencidn 42 de for=-

me de U y el tubo de soporte 40, y le da més rigidesz,
20 por tanto, al tubo de soporite 40,

Une articulacion 46 de tubos forme con uno

de los extremos del brazo de nivelacidén 48 una unidad

constructiva y se extiende & través del tubo de soporte

40, Estg asegurada por medio de un dispositivo de re-

25 tenoion 50, que se apoye por un extremo contra el tubo
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de soporte 40. El1 brazo de nivelacion 48 se extiende
hacie delante y sirve para recibir un dispositivo de
accionamiento 52. K1 accionamiento para el dispositivo
de accionamiento 52 viene desde una caja de engranajes
principal y un mecanismo diferencial 56 que esté fija~
do sobre el travesafio 20. El accionamiento del mecanis-
mo diferencial 56 se deriva de un arbol 58 gue se ex-
tiende a través de la articulacidn 46 de tubos del bra-
z0 48 de nivelacidn. Una cadena o dispositivo de engre
najes, no representado en el dibujo, esta prevista en
el brazo de nivelacion 48 pare transmitir el acciona-
miento del drbol 58 al dispositivo de accionamiento
52

El desplazamiento del brazo de nivelacicn 48
con relacion a la caja 12 de la cosechadora es goberna
do por medio de un cilindro de nivelacidn 60. El ei-
lindro de nivelacidn 60 tiens un collarin 62 con dos
espigas de articulacidn 64, estando una de las espigas
epoyada en un dispositivo de retencion 68 unido oon la
place de soporte 30 y estando la otras espiga de articu
lecidn apoyada en la placa de soporte 30. El dispositi
vo de retencidn 68 estd fijedo por medio de tornillos
70 & la place de soporte 30. Un véstago de pistdn 72 del
oilindro de nivelscidn 60 estd fijaedo con articulacion

& un eje de srticulacidn 76 entre dos ojos de apoyo T4
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unidos firmemente con el brazc de nivelacion 48. Gracias
e esta disposicion, al extenderse el cilindro de nivelg
cidn 60, el extremo anterior del brazo de nivelacidn
48 es desplazado hacia abajo con relacion a la caja 12
de la cosechadora, mientras que al retraerse el cilindro
de nivelacidn 60, el extremo delantero del brazo de ni-
velacion 48 es desplazado hacia arriba respecto & la ca-
ja 12 de la cosechadora.

Una caja 78 de transportador inelinado, que
se extiende hacia delante, estd conectada articulada-
mente con su extremo trasero por medio de un eje 80 a
la caja 12 de la trilladora. Le caja 78 de transportador
inclinado esté formade por una placa de cubierta 82,
dos costados 84 y un fondo 86. Un angular 8Y estd fija-
do por medio de tornillos o remaches 90 al exiremo de-
lantero de cada costado 84 de la ceja 78 de transporta-
dor ineclinado. Por la figura 4 puede verse que cads an-
gulaer 88 se extiende desde la cars superior de la caje
de trensportador inclinado hacie abajo, hasta un punto
situado por debajo de la caja 78 de transportador inecli-
nado, y como resalta de las figuras 3 y 5, estd dispues-
t0 discurriendo desde el fondo inclinado hacia fuera.
Une placa de soporte transversal 92 esté, con sus extre—
mos opuestos 92e, conectada o soldads & los extremos in-

feriores de los angulares 88. Une parte central supe-~
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rior 92b, doblade hacia atras, forma con la placa de
soporte 92 un canto 92¢. La parte central 92b estd uni

da o soldada con la superficie exterior del fondo 86.

Las alas de una corta vigueta de cajén 94
estén soldadas por debajo del canto 92c¢c con el dorso de
la caja de transportador inclinado, estando un lado de
cada vigueta de cajon unido con el ala que se extiende
hacie delante del angular 88.

El puente de un dispositivo de retencicn 96
de forme de U esta soldado con el puente de cada vigug
te de cajén 94, extendiéndose las alas del dispositivo
de retencién de forma de U 96 lateralmente hacie atrds
y guardando una cierta distancia entre s{, Un elemento
de conexidn 98 estd fijado en un extremo inferior de ca-
de costado de la caja 78 del transportador inclinado y
se extiende desde el dispositivo de retencidn en U 96
hecia atréds y solapa la parte trasera del anguler 88.
En el punto de unidn del costado 84 con el angular 88
ol elemento de conexidn 98 estd doblado con el fin de
que pueda apoyarse de plano contra el costado 84 y la
placa de soporte 86. El elemento de conexidn 98 esta fiw
jado en el ala exterior de cada dispositivo de reten-
cidn en U 96, Ias alas del dispositivo de retencion en
U 96 y el elemento de conexion 98 tienen taladros 100

alineados entre si, que sirven para recibir tornillos
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de conexidn de uno de los extremos de un cilindro hi-
dréulico 102, El otro extremo del cilindro hidréulico
102 ataca articuladamente en un dispositivo de reten=
cidén 104 fijado en el fondo del travesafio 20, de modo
gue retrayendo y extendiendo el c¢ilindro hidraulice 102,
la caja 78 del transportador inclinado puede subirse o
bajarse sobre el eje 80.

La vipueta de cajon 94 sirve pare trensmitir
e le placae de soporte 92 las fuerzas que actuen sobre
el dispositivo de retencion 96.

Dos fijaciones de cilindro, 106, realizadas
en forma de I, estan dispuestas en el dorso del anguler
88, o soldedas a é1, y forman junto con el angular 88
un dispositivo de gula abisrto hacia arriba y hacie aba-
jo. Las fijaciones de c¢ilindro 106 discurren, vistas
desde el fondo, inclinadaes hacla fuera, de modo que el
disP6sitivo de guie formado por el angular 88 y la fija-
cidn 106 de cilindro, visto también desde el fondo, dis-
curre inclinado hacia fuera. Una fijacion de cilindro
108 esté dispuesta en el ala, que se extiende hacis de-
lente, de cada fijacidn de cilindro 106 y cade fijacion
de c¢ilindro 108 esta equipada con dos alas que discurren
8 distancia entre sf y que se extienden transversalmen-
te & la direccion de la marcha, que tienen taladros mu-

tuemente alineados pare recibir sendos tornillos de aco=-
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plamiento 110 y cuyos ejes se extienden en la dirececidn
de la marcha. Log tornillos 110 se extienden ademds a
través de sendos taladros previstos en el extremo del
lado del vastago de piston de cilindros de basculacidn
112 y 114 derecho e izquierdo.

Los extremos superiores de los angulares 88
esten unidos entre si a través de wn angular 116 cuya
ala que discurre verticalmente se apoys en el lado fron-
tal del angular y cuya ala que discurre horizontalmente
Be apoya sobre el extremo superior del correspondiente
angular 88. Los extremos exteriores del ala que discu-
rre horizontalmente estdn abiertos, pera gque durante el
movimiento de las distintas partes no choguen entre si.
Para conseguir un refuerzo adicional del extremo delan
tero ds la caja del transportador inclinado, que este
ye reforzada por medio de los angulares 88 unidos en=-
tre si, sirve el angular 116 ademds como apoyo para el
brazo de soporte de un dispositivo de entrega o de re-
éogida de la cosecha 160 cuando el dispositivo de entre-
ga o de recogida ests dirigido hacia la caja 78 del trang
portador inclinado.

El angular 116, la placa transversal de sopor-
te 92 y el angular 88 forman la delimitacidn exterior

de la abertura de entrada para la caja T8 del transpor-

tador inclinado.

3-3-73 - 17 -



10

15

20

25

411499

El bastidor de soporte del dispositivo 160 de
entrega o de recogida de la cosecha tiene un dispositi
vo de soporte 118 transversal, hecho de angulares, que
se gpoya sobre el angular 116 cuando el bastidor de so=
porte estéd a nivel con relacidn & la czja del transpor=
tador inclinado, es decir, que los limites exteriores
discurrven en dirececion aproximedamente paralels & los
lados exteriores de la caje 78 del transportador incli-
nado, Los extremos del dispositivo transversal de sopor-
te 118 disourren por detrds de los cantos laterales del
angular 88 y tienen sendas patillaes 120 pare recibir un
eje de articulacion 122 apoyado a rotaoldn articulada-
mente en el exbtremo del lado del véstago de piston de
oada eilindro de basoulacion 112 o 114, de modo que se
forme cade unidn articulads entre el véstago de piston
de cede oilindro de basoulaocion 112 y 114 y las patillas
120 ag{ como las alas verticales del dispositivo de so=
porte 118.

Dos placas 124, dispuestes de modo que discu-
rren inclinedas desde arribe hacia sbajo, estan conectg
das o soldadas con sus extremos superiores a ls cera
interior del ala vertical del dispositivo de soporte
118 y unidas entre si con sus extremos inferiores & tra-
vés de un anguler transversal 126, angular que puede es=-

ter soldado con su extremo inferior a las placas 124.
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El canto superior del travesafio 126 se apoya aproximada-
mente sobre el plano del canto 92¢ de la placa de sopor-
te transversal 92 cuando el brazo de soporte 118 estd

alineado con relacion a la caja 78 del transportador in-

clinado. En la zona del canto exterior de cade placa 124

estan previstas sendas placas laterales 128 frontales
unidas con ellas, que se extienden en la direccidn de
la marcha y cooperan al refuerzo del bagtidor de sopor=-
te 118, as{ como constituyen una proteccidn de los oi-
1indros de basculacion 112 y 114,

Los angulares 116, la placa 124 y el puntal
126 formen la periferis exterior de la abertura de paso
del bastidor de soporte del dispositivo 160 de recogida
de la cosecha. A causa de la inclinacion de la placa
124, la abertura del bastidor de soporte se aparte algo
de la abertura de entrada en el extremo anterior de la
caje 78 del transportador inclinado. En la siguiente des-
cripeidn entraremos con algun detalle sobre ello. El
bastidor de soporte del dispositivo 160 de recogida
de la cosecha estd provisto ademés de una placa de cu-
bierta 130 que estd fijada en el dorso del puntal 126.

Un dispositivo 132 de soporte de articulacion
estd fijado en el canto superior exterlor del ala que
se extiende lateralmente de cada angular 88 y discurre

por detrés de este ala. El extremo exterior de cada dis-
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positivo 132 de soporte de articulacidn tiene una guia
de ranura 134 previste hacia arribe, ranuras que sirven
para reeibir sendos ejes de articulacidn 122 del correse-
pondiente cilindro de basculacidn 112 o 114. Cada dis-
positivo de soporte de articulacion 132 forme un punto
de articulacidn cuando el eje de articulacidn 122 estd
introducido en la ranura de gufa 134, E1 punto de arti-
culacidn formado por el dispositivo 132 de soporte de
articulacidn y el eje de ertioculacidn 122 constituye un
dispositivo de sosten en tormo al cual puede bascular
el bastidor de soporte del dispositivo 160 de recogida
de la cosecha con relacidn a la caja 78 del transporta-
dor inclinado.

El wovimiento del dispositivo de soporte con
respecto a la caja 78 del transportador inclinado estd
limitado, en un plano que discurre paralelo al extremo
anterior de la caja 78 del transportador inclinado, por
medio de elementos de guia dispuestos entre el disposi-
tivo de soporte y los angulares 88. En el ejemplo de
realizacidn estén previstos sendos pares de elementos
de gula a cade lado de la caja 78 del transportador in-
clinado.

Uno de los elementos de gule ests provisto
de une ranura de gufa 136 hecha en el als, que discurre

lateralmente, de cada angular 88. Ia ranura de gufa 136
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discurre entre la fijacién 106 del cilindro y el canto
exterior del angular 88. Un perno de gufe 138 se extien-
de & través de sendas aberturas previstas en las pla-
cas 124 as{ como de la correspondiente ranura de guia
136. Unas arandelas y una tuesrca 140 sirven pars asegu-
rar cada perno 138, impidiendo una cabsza 142 de cada
perno 138 que las tuercas 140 basculen tanto que se pue-
da producir un deterioro o deformacidn de las placas
124 y de los angulares 88. Las dos ranuras de guia 136
estan dispuestas de modo que discurran convergiendo un
poco hacia abajo de maneras gue, cuando el bastidor es
basculado por medio de uno de los ejes de basculacidn,
el movimiento de la cabeza 142 del otro perno de gufa
138 en el lado opuesto del dispositivo de soporte no
sea frenado o imposibilitado en la parte que discurre
verticalmente de la ranura de gufa 136. Cada ranura de
gula 136 esté provista en su extremo inferior de una
parte de ranurae que discurre hacia dentro, algo ascen-
dente, de modo que el perno de guia 138 pueda moverse
con su cabeza 142 en el lado, en torno al cual bascula
el dispositivo de soporte, de la parte de ranura y con
ello no ccnstituya obstdoulo en el proceso de bascula~

cidn del dispositivo de soporte.

Pare hacer posible un desplazemiento del per

no de gufa 138 con su cabeza 142 en la parte de ranura
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ds la ranurs de gufa 136, una parte de la fijacidn del
eilindro este recortades en 144 para dejar espacio li-
bre paras el perno de gufa 138,
El segundo elemento de gufa consiste en un tu-
5 bo de gufa 146 de forma de U cuyas alas se extienden en
la parte interior del tubo de guia formado por la fija
cidn 106 del cilindro y el angular 88. Un eje de arbti-
culacion 148 se extiende a través de egujeros elineados
previgtos en el ala verticel del dispositivo de soporte
10 118 y de une patilla 150. Ia petilla 150 estd conectada
por debajo del ale horizontal del dispositive de sopor-
te 118, de modo que el segundo elemento de gufa puede
moverse hacis arriba con el dispositivo de soporte. Ca-
de ala del tubo de soporte en U 146 este hecha como So-
15 porte perfilado de modo que el tubo de gufe 146 es sufi-
olentemente rigido. Unos rodillos de gufa inferior y su-
perior 152 y 154 se apoyan entre las alas del tubo de
gula 146 y se aplicen contra la pared delantera y la tra-
sera del primer elemento de guia formado por el angular
20 88 y la fijacidn 106 del eilindro.
Sobre la. _caera superior del dispositivo de so- -
porte 118 estdn previstos dos elementos de acoplamiento
156 que encajan en depresiones de acoplamiento corres=
pondientes previstes en la cara superior de un travesa=-

25 flo 158 del dispositivo 160 de recogida de la cosecha.
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Este dispositivo estd hecho como plataforma de siega de
cereales pero, naturalmente, es posible incorporar en

1z caja 78 del trensportador inclinado también otros
dispositivos de recogida.

5 ILa retraccidn y la extensidn de los cilindros
de basculacidén 112 y 114 para la basculacion del basti-
dor de soporte y del éiSpositivo 160 de recogide de la
cosecha con respecto & la caja 78 del transportador in-
clinado es provocada por dos cilindros hidraulicos 162

10 y 164 unidos con las places de soporte derecha e izquier-
da 30. El extremo del lado del oilindro de cads cilindro
hidrdulico 162 y 164 este conectado articuladamente a
sendos ejes de articulacidn 166 dispuestos entre la pla-
ca de soporte 30 y un dispositivo de retencion 168 fija=~

15 do a la placa de soporte 30. Ademds, estén previstos
sendos ejes de grticulacidn 170 en el extremo del lado
de vastago de pistén de oada cilindro hidrdulico 162 y
164. Los ejes de articulacion 170 de los cilindros hi-
drdulicos 162 y 164 estdn dispuestos en ranuras de guis

20 172 sbiertas hacie arriba hechas en dispositivos de re=-
teneion 174 unidos con el extremo posterior de cada bra-
zo de nivelacidn 48. Los ejes de articulacion 170 y las
ranures de gufa 172 formen une union unidireccional en-
tre los oilindros hidrdulicos 162 y 164 y los brazos de

25 nivelacidn 48, de modo que, cuendo una rueda de marcha
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14 beja con relacidn a la caja 12 de la cosechadora,

el cilindro hidraulico asociado es retraido, mientras
que el otro cilindro hidraulico es extendido. Los cilin-
dros hidraulicos 162 y 164 tienen uns longitud tal gue
los ejes de articulacion 170 se aplican contra el ox-
tremo de la ranura de gufa 174 cuando el brazo de nive-
lacion 48 ha recorrido solamente la mitad de su camino
de ajuste.

Le instalacidn hidraulica se hae representado
en la figura 6 y tiene una bomba 176 as{ como un depd-
sito colector 178. La bomba 176 y el deposito colector
178 estdn conectados por medio de tuberies hidraulicas
182 y 184 & un lado de una valvulae de 3/4 vias (tres
posiciones y cuatro vias) 180. ELl otro lado de la vél-
vula de 3/4 vias 180 estéd unido al extremo del lado de
véstago de pistdn de los cilindros niveladores 60 I (ig-
quierda) y 60 R (derecha) & través de tuberias hidrduli-
cas 186 y 188.

El extremo del lado del véstago de pistdn de
cada cilindro de basculacion 112 y 114 estd conectado
8 través de tuberias hidréulicas 186 y 188 a las tube-
rias hidrdulicas 190 y 192. Los extremos del lado del
cilindro de los cilindros niveladores 60 L y 60 R estan
unidos & través de una tuber{s hidrdulice 194 entre si,

mientras que el extremo del lado del cilindro del cilin-
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dro nivelador 112 esta unido con el extremo del lado
del cilindro 164 a través de una tuberia hidrdulica
196. El extremo del lado del cilindro del cilindro de
basculacidn 114 estd unido a través de una tuberia hi-
dréulica 198 con el extremo del lado del cilindro del
¢ilindro hidraulico 162. Los cilindros niveladores 60
Iy 60 Ry los cilindros de basculacidn 112 y 114 tie-
nen por el extremo sendas tuberfas de rebose 200, de mo-
do que, cuando sdlo ha sido extendido por completo un
pistén del correspondiente cilindro hidréulico, todavia
puede fluir agente a presidn a través de la tuberfa de
rebose 200 @ un cilindro hidréulico conectado & conti=-
nuacidn.

S1i la cosechadora se encusntra sobre un pla-
no horizontal en su trabajo, entonces el dispositivo de
soporte 118 y el de recoyids 160 de la cosecha han adop-
tado una posicidn como la mostrada en las figures 1,

3, 4y 6, mientras que los oilindros niveladores 60 L

y 60 Ry los cilindros hidraulicos 162 y 164 han tomado
una posicidn segin las figuras 1 y 6. Si la cosechadora
mgrcha sobre una superficie inelinada, por ejemplo, en
una laders que desciende hacia la derecha (los terminos
derecha e izquierda se suponen con referencia & la di=
receidn de la merchs de la cosechadora), entonces un dis-

positivo de regulacion sutomdtico, no mostrado en el di-
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bujo, determina el valor de la inclinaciodnrde la caja
de le cosechadora y provoca un ajuste de la velvula de
3/4 vias 180, de modo que el extremo del lado del vas-
tago de piston del cilindro nivelador 60 I es unido con
la bomba 176 y el extremo del lado de pistdén del ciline
dro nivelador 60 R lo es con el depésito colector 178.
Si circula agente & presidn al extremo del lado de vas-
tago de pistdén del cilindro nivelador 60 L, entonces le
rueda de marche de la izquierda es levantada o acercada
con relacidn a la caja 12 de la cosechadors, y s impul-
sado agente & presidn desde el extremo del lado del ci-
lindro del cilindro nivelador 60 L al extremo del lado
del cilindro del cilindro nivelador 60 R, para bajar la
ruede de marche de la desreche con relacidn a la caja de
la cosechadora, o slejarla de ésta. El desplazamiento
de las ruedas de marche provoce asimismo una alineacicn
0 enderezamiento de la caja de la cosechadora con rels-
cidn &l plano vertical.

Al mismo tiempo, como fluye agente a presion
@l extremo del lado del vastago de pistdn del cilindro
nivelador 60 L, circuls tembién agente & presidn al ex-
tremo ddl véstago de pistdn del oilindro de basculacidn
114, para detener hidrdulicamente &l cilindro de bascu=
lgeidn 114 en su posicidn retrafda y, como consecuencis

de ello, mentener al eje de articulsoidn derecho 122 en
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su alojamiento previsto en el dispositivo 132 de sopor
te de articulacidn. Cuando el brazo de nivelacidn 48 R
ha sido basculado hacia abajo en torno a su eje de bas-
culacidn, para alejar la rueda de marche de la derecha
de la caje de la coseohadora; le eplicacion del eje de
articulacidn 170 en el fondo de la guia de ranura 172
provooa le retraccidn del pistén del cilindro hidrauli-
co 164, de modo que el agente a presion es impulsado &
través de las tuberfams hidréulicas 196 al extremo del
1edo del oilindro del cilindro de basculaeidn 112. El
agente & presion en el extremo del cilindro del cilin-
dro de basculacidon 112 provoce le salida del oilindro
$ de basculacion 112 y hace asi que el dispositivo de
goporte 118 bascule en tornc al eje de basculacicn dere-
cho representado en la figura 5, de manera que el dis~
positivo 160 de recogida del producto de la cosecha dis-
curre paralelo respecto & la superficie del terreno.

Si el dispositivo de soporte 118 ew basculado
segin la figurse 5, entonces el perno de guia 138 y la
cabeza de perno 142 en el lado de la derecha de la ca-
ja 78 del transportador inclinedo se musven hacia den-
tro en la parte de ranure de la ranura de gufa 136 y
constituyen de este modo una retencidn adicional del eje
de articulacidén 122 de la derecha en su alojamiento de

recoyide del dispositivo de soporte de articulacidn 132.
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El tubo de guia en forme de U, 146, coopera entonces con
el tubo de gula formado por el angular 88 y la fijacidn
106 de cilindro, para que el peso del dispositivo 160
de recogidae de la cosecha no aparte al dispositivo de
soporte 116 de la caja 78 del transportador inclinado.
Si los cilindros de nivelacion 62 L o 62 R
estén retrafdos o extendidos, de modo que ye no sea po-~
sible un desplazamiento adicional, entonces el agente
e presidn circule e través de las tuberias de rebose
200 de modo gue, cuando un cilindro hidrdulico 60 L o
6B R todavia no he alcenzado su posicidén de punto musr-
to, el agente & presion puede fluir a través de la tube-
r{a de rebose al cilindro hidréulico no extendido por
coupleto todavia, de menera que también este cilindro
pueda alcanzer su posicidn de punto muerto. Lo mismo ocu=-
rre tembién pera los cilindros de basculacidn 112 y 114.
La tuberia’de rebose 200 en el extremo del lado del cie
lindro del cilindro de basculacidn 114 pernite que pue=-
da fluir agente a presidn a través de los cilindros de
basculacion el cilindro hidréulico 162, pera tener la
seguridad de que tambidn el cilindro hidrdulico 162 es
extendido por completo. Ia tuberfa de rebose 200 en el
extremo del lado del vdstago de piston del cilindro de
basculacidn 112 permite que pueda fluir agente & presidn

& través del oilindro de basculacidn 112 si éste esté
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ya extendido por completo y el cilindro hidraulico 164
no lo ests todavia.

Si log cilindros de nivelacion 60 L y 60 R
han desplazado a la caja 12 de la cosechadora a su posi-
cidn vertical, entonces la valvula de 3 posiciones-4
viae es hecha retroceder a su posicidn neutra, por me-
dio del dispositivo automdtico de regulacidn. Si la co-
gsechadore, de nuevo, vuelve a uns superficie plana o,
por ejemplo, & una ladera que desciende hacia la iz~
quierda, entonces el dispositivo de regulacion desplaze
a la valvula de 3/4 vias 180 en un sentido en el cual
el extremo del lado del vastago de pistdn del cilindro
de nivelacidn 60 R es unido con la comba 176 y el extre-
mo del lado de vistago de piston del eilindro nivelador
60 L lo es con el recipiente colector 178, para hacer
que la ruede de marcha de le derecha sube con respecto
a la caja de la cosechadors y la rueda de marcha de la
izquierda baje con respecto a la caja de la cosechadora.
Cuando la rueda de marche 14 de la derecha estd levanta-
da y el extremo del lado del vastago de pistén del ci-
lindro de basculacicn 112 estd unido con la bomba 176
a través de la tuber{a hidrdulice 190, entonces es re-
trafdo el cilindro de basculacion 112 para desplazar al

dispositivo de soporte & su posicidn neutra. La retrac-

cidn del cilindro de basculacidn 112, sin embargo, estd
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limitade por la extensidn del cilindro hidrdulico 164,
cuyo desplazamiento, & su vez, gsté limitado por el del
brazo de nivelacidn 48 R. Por tanto, la vuelta del dis-
positivo de soporte 118. & su posicion alineada con refe-
rencia & le caje 78 del transportador inclinado ests
sincronizade con la vuelta de los brazos de nivelacion

e su posicidn alineada. Cuando el dispositivo de sopor-
te ha slcanzado su posicidn neutras, el cilindro de bas=-
culacidn 112 es detenido hidraulicamente, de modo que,
después de pasar lg laders hacia le izquisrda, el cil-
1indro hidréulico 114 provoca un desplazamiento del dis-
positivo de soporte en torno el eje izquierdo de articu-
lacidn 122,

Como resalta de la figura 5, cuando el dispo-
sitive de soporte 118 este basculado con respectc & la
caje 78 del transportador inclinedo, el canto de fondo
del puntal 126 estd situado por encima del cento de la
aebertura de entrade de la caje 78 del transportador in-
clinedo, de modo que la placa de cubierte 130, que se
enousntre debajo del puntal 126, oubre la abertura de
menera que no puede perderse producto recogido.

De la descripcidn y funcionamiento anteriores
resalte que gracias al presente invento queda asegurado
que, en el caso de un dispositivo desplazable de reco-

glde de le cosecha, el cento inferior de la abertura de
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entrada de la caja del transportador inclinado queda
slempre por debajo del canto inferior de la abertura de
salida del dispositive de soporte.
La presente solicitud que corresponde a la pre-
5 sentada en Estados Unidos de América, con fecha 14 de
Febrero de 1,972, bajo el Numero 225.874, se acoge &
1os beneficios del Articulo 51 del vigente Estatuto so=-

bre Propiedad Industrial.

10
- REIVINDICACIONES =
15
e Los puntos de invencion propia y nueve que se
presentan pars que sean objeto de esta solicitud de Pe~
tente de Invencidn en Espafia por VEINLE afios, son los
que e recogen en les reivindicaciones siguientess
18,~ Una méquine cosechadors yue es ajustable
25 por medio de cilindros niveladores sobre ruedas de mar-
303-73 ) - 31 -
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cha y que esta eguipada con una caja de transportador
inclinado que tisns una abertura delantera de entrada

y en cuye méquina estd previsto un dispositive de reco-
gida de la cosecha gue tiene una aberturs de salida, el
cua’. esté wontado con posibilidad de giro por wedio de
al menos un motor hidraulico que actia eutre la caja

del transportador inclinado y el disposilivo de recogi-
da de la cosecha o un dispositivo de soporte para el de
recogida de la cosecha, en torno a un sje que discurre
en la direccidn de la marcha, en dependencias de los ci-
lindros de nivelaciodn, caracterizada porque por lo me-
nos dos cilindros de basculacion unidos operativamente
con los cilindros niveladores estdn conectados con uno
de sus extremos & embos lados en lo zona de los limites
laterales de la abertura de entreda de la caja del trans-
portador inclinado y con su otro extremo en la zona de
los 1imites laterales de la abertura de salida del dis-
poeitivo de recogida de la cosechia en el dispositivo de
recogida de la cosecha 0 en su dispositive de soporte,
el cual puede apoyarse mediante al menos dos puntos de
articulacion en la caja del transportador inclinedo, cs=-
tando uno de los puntos de arficulacion dispuesto indes-
plazable al bascular lateralmente el dispositive de reco-~

gida de la cosecna, y siendo desplazable el otro en di=-

reccidn aeproximadamente vertical.
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28,- Una maquine cosechadora segun la reivin-
dicacidn 14, caracterizada porque a cada lado de la ca=-
j& del tremsportador inclinado estd previsto un dispo-
pit.vo de soporte de articulacidon, el cual estéd provis-
5 to de uvna parte retenedora abierta hacia arrida, estando
conectado cada cilindro de basculacion por medio de un
ejc de articulacidn, de modo articulado, en el disposi-
tivo de soporte o en el dispositivo de recogida de le
cosecha, y estando recibido cada eje de srticulacion,

10  en el caso de cilindros de basculacidén retrafdos, por
la parte retenedora, mientras que, &l extenderse el pis-
tén de un eilindro de basculacidn, bascula el dispositi-
vo de recosida de la cosecha en torno del eje de articu~
lacidn que une &l otro cilindro de besculacion con el

15 dispozitivo de soporte o con el dispositivo de recogide
de la cosecha.

3¢,- Una mdquine cosechadors segun las reivin-
dicaciones 1% o 28, caraoterizada porque los cilindros
de basoulaocion llevan asociados unos elementos de guia

20 que limiten el giro en tormo a un eje que discurre per-
pendicular 8l plano de la abertura de entrade de la ca-
ja del transportador inclinado.

4%,- Una mdquine cosechadora segin una o mes
Ge lae reivindicaciones precedentes, ocaracterizade por-

25  que los dos cilindros de basculaocidn estén conectados
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con uno de sus extremos a la zona inferior del extremo
delanlerc del lado exterior corréspondiente de la caja
de transportador inclinado y con su otro extremo en la
zong del extremo superior del dispositivo de soporte a
éste mismo dispositivo.

5¢ ,- Una ndquina cosechadora sSegun ung 0 més
de las reivindicaciones precedentes, caracterizada por-
que los elementos de gufa que provocan une limitacion
del desplagamiento del dispositivo de soporte con res—
pecto & un plano que discurre parelelo al plano de la
abertura de entrada, estdn dispuestos entre la parte
anterior de la caja del transportedor inclinado y el
dispositivo de soporte.

62.- Une miquina cosechadora segan la reivin-
dicacion 5%, caracterizada porgue e cada lado de la -
caje del trensportador inclinado este dispuesto un ele-
mento de gula que este formado por un angular gue se
extiende lateralmente desde el extremo delantero de le
ceja del transportador ineclinado, con une ranurs de
gufa pere recibir un perno de gule. dispussto en el dis-
positivo de soporte y por un elewento de gula imperatie
ve que ilmpide una basculacion adicional del dispositi-
vo de soporte desde la caja del transportador incline-
do.

78,- Une méquine cosechedors segin wna O més
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de las reivindicaclones precedentes, caracterizada por
que un clemento de guia imperativa dispucsto a cada la-
do de la caja del transportador inelinado tiene un tubo
de gufa abierto hacia arriba que esta unido con un lado
5 de la caja del transportador ineclinado y posee un ele=-
mento de gufa rigido y alargado que eetd conectado con
su extremo superior al disposltivo de soporte y se apo-

ya contrs la pared frontael y la dorsal del tubo de

guia.

10 88,- Una mdquine cosechadora segin una © més
de las reivindicaciones precedentes, caracterizadc por-
que los elementos de gufe tienen drgenos de retencidn
que aseguran las articulaciones, que aseguran en cade
caso un punto de articulacion en la ranura retenedora,

15 ouando el otro punto de artioulacion es hecho avanzar
desde la ranura retenedora en funoion del desplazamien-
to do las ruedas de marche en relacidn con la caje de
la cosechadorsa.

98,~ Unae méquina cosechadora segﬁn une o més

20 de las reivindicaciones precedentes, caracterizada por=
que los cilindros de basouwlacién estén unidos hidruli«
samente con al menos dos cilindros hidrdulicos dispues=
tos entre la caja de la cosechadora y los brazos de ni=-
velacidn y provocan un desplazemiento del dispositive

25  de vecogide de la cosecha en funeion del desplazamiento
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de los brazos de nivelacidn.

102,- Une mdguine cosechadora segin una o
mas de las reivindicaciones precedentes, caracteriza-
da porgue un cilindro de besculacion conectado al dis-
positivo de soporte estd realizado como cilindro de do-
ble acecidn, un cilindro conectado al brazo de nivela=
oidn 1o estd como cilindro de accidn simple y un segun-
do cilindro coneotado al brazo do nivelacidn lo esté
como cilindro de doble accidn.

118,- Une méquine cosechadora segun una o
més de las reivindicaciones precedentes, caracterizada
porque el cilindro de doble accidn estéd conectado de-
lente de un eje que recibe al brazo de nivelacidn y el
cilindro de accidn simple lo estd detrds del eje al bra-
zo de nivelacidn, estando realizada la unidn articula-
da entre el cilindro de aceion simple y el brazo de ni-
velacidn en forms de unidn de movimiento perdido.

128,~ Une uméquine cosschadore sezgun wnd O WS
de las reivindicaciones precedentes, ceracterizads por-
que la unidn de movimiento perdido esté formade por
une ranure gbierta hacia arribe y prevista en une pati-
lle dispuesta en el brazo de nivelacion y por un eje de
erticulacion unido con el extremo libre del oilindro.

138,.~ Une maquina cosechadors segun una o més

de las reivindicaciones precedentes, carsoterizadsa por-
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que la unidn de movimiento perdido esté hecha como unidn
unidireccional.

148,- Unae maquina cosechadora segin une 0 mas
de las reivindicaciones precedentes, caracterizada por-
que estd prevista una vdlvule de 3 posiciones y 4 vias
que, por une parte y & través de una tuberis hidraulica,
estd conectada a una bomba, y a través de otra tuberia
hidraulica, lo estéd a un deposito colector y, por otra
parte, estd unida, ya a una bomba, ya & la tuberfa hi=-
drduliocs conectada al depdsito codector, la cual estd
conectade al extremo del ledo del vastago de piston del
cilindro de nivelacidn izquierdo de doble aceion y al
extremo del lado del véstago de pistén del eilindro de
basoulacidn derecho, cuyo extremo del lado del cilindro
egtd oonectado, a través de una tuberfe hidraulica, al
eilindro hidrdulico izquierde de accidn simple, mientras
que la vdlvula de gobierno estd conectada g traves de
una segunde tuberia hidréulica, gue puede unirse, ya
con el deposito colector, ya con la bomba, al extremo
del lado del vdstago de pistdn del eilindro de basocula-
oidn izquierdo y cilindro de nivelacion derecho de doble
aooldn, ouyo extremo del lado del eilindro esté unido
con el extremo del lado del oilindro del oilindro nive-

lador izquierdo de doble accion, estando oconectado el

oxtremo del lado del cilindro del e¢ilindro de bascula-
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cidn izquierdo, a través de una tuberia hidraulica, con
el cilindro de nivelacion derecho.

158 ,~ Une méquine cosechadora segun una o0 mas
de las reivindicaciongs precedentes, caracterizadsa por-
que cade oilindro tiene en su extremo una tuberia de
rebose.

168,- Una méquine cosechadora.

Tel y como se ha descrito en la Memoria que
entecede, representado en los dibujos que se acompafian
y pare los fines que se han especificado.

Esta Memoris conste de treinta y ocho hojas

esoritas & mdquina por una sole de sus caras.

uedridh(} [ 1973

P.A,

3.3.73/RTA.-
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