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El presente invento, debido a Hapold Edwin Cootes,
se refiere a un aparato parz recalcar un contacto eléctri-
co sobre un conductor de un cable plano, comprendiendo dicho
aparato un martinete y un yungue, y un mecanismo para mo~

5 ver el martinete y el yunque uno con relacidén a otro entre
una posicién de recalcado abierta y una posicién de recal-
cado cerrada,

Es conocido el que los conbtactos eléctricos sean
asegurados a conductores individuales de cable planos me-

10 diante aparatos automiticos caros a través de los cuales
es hecho avanzar generalmente el cable plano en una direc-
cién transversal a la orientacidén de los conductores, EL
aparato asegura los casquillos de los contactos a los con-
ductores por medio de recalcado de modo que log hordes li-
15 neales paralelos de las paredes laterales de los casqui-
llos son empujados a través del cable desde un lado, a ca-—
da lado de un conductor correspondiente, y luego doblados
hacia atrés para aplicarse con el conductor desde el otro
lado del cable. El aparato conocido es generalmente sabis=
20 factorio en las situaciones en que se estén utilizando gran
des cantidades de cable plano y conbactos. Sin embargo, no
resuelve los problemas del obrero de talle o del téenico
de laboratorio, cuyas necesidades de remabtar o terminar un
cable plano son no sélo mis limitadas, sino que pueden ser
25 més especializadas, como, por ejemplo, al requerir una dis-

posicibn particular de contactos sobre el cable, Un proble-

30.1.75 - 2 =



10

15

20

25

26.1.73

411209

ma que s¢ plantea al enfrentaerse con el remate o termina-
cién de-un cable plano es el tamafio- £isico de los contace
tos, que son usualmente pequeﬁés y egtdn hechos de material
ligero y flexible. Los horxdes dal casquillo, que hau de per
forar el aisiamiento & cada lade dsl copductor de un ca-
ble, resulten frecuentemente dafisdos dursnte la operacidn
de recalcado; por ejemplo, preden ser deformados, tal como por
pendeo, por la fuerza asplicazda para hacer que penetren en
el cable. Esto da como resultado frecuentemente una proyec
cién insuficiente de los bordes de les contactos en el la-
do opuesto del cable de modo que se establece una aplica-
cién inadecuads entre los bordes y el conduotor,

El presente invento se caracteriza porque un por
tacontacto mévil estd situado entre el martinete y el yun-
que, extendiéndose el martinete a través de una ranura del
portacontacto, y porque estad formada una abertura en el
portaconftacto para recibir dn contacto eléctrico, comuni~
cando la abertura com la ranura de modo que el movimiento
del martinete a través de la ranura hacias el yunque hace
que un contacto eléetrico, cuando estd situado en la sber-
tura, pase a lo largo de la renura pars establecer una co~
nexién recalcada con un conductor del cable, cuando esta
situado en el yunque, y un muelle para cargar el portacon

tacto hacia el yunque y el martinete hacia la posicidn

abierta.
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Unz ventaja del aparato definido anbteriormente
es que los lados del casquillo del combacto eléetrico estan
sopertados por los lzdes 42 la runurs el pasay a través del
portacontacta, 1o que reduse ol misine la posibilided de
que lag paredes laterales s pandeen al eztablecer contgg-
to con el cable eliuirico,

En una realizacidn prefenids =21 sparate tiene la
forms de una herramiente de mene portstil que es particulsy
menta Wtil para el drabajo de laboratoric; ya gue puede ser
gccionada por une mane de un operaric. Bl movimiento del
martinete es efectuadc por un émbolo ssegurade en un extsg
mo al martinents ¥ por an gatille zlargado conectado al
émbolo junto al extreumc opuesto del émbole, pudiendo des-
lizarse el émbolo en un alojamiento y estando conectado a
pivotamiento el gatillo al algjamiento junto a un extremo
del gatillo; y un rsposamano asegurado al alojamiento ¥
dispuesto paralpermitir que un operarioc sujete la herrg-
mienta manual en uns mano por el reposamanc y agarre el
gatillo con los deados d2 la misme meno.

Se describirin ahora realizacicnes del invento,

s titulo de ejemplo, haciéndose refersncia a las figuras
de los dibujos disgramdticos adjuntos, en los que:

Ia figurs 1 es una vistz en perspectiva de uns
herramienta de mano que forma une realizecidn del presen-

te invento:

LR D



15

ha
51

26,1.73

411209

La figura 2 es wa alzads frontal de la herramienw
ta de mano de la figura 1:

La figura I ¢g una vista en secoidn transverssl
por la linea IIT-IIT de lg figurs 23

La figura 4 es una vistia por la lines IV-IV de
la figura 2, mostrdndose parte en seccidn tremsversal por
razcnes de claridad;

La figura 5 es una vista similar a la figura 3,
pero gque ilustra un martinete y un mecanismo de gatillo a
la termimacion de una carrera de recalcado;

La figura 6 es una vista frontal en seccidn trans
versal, a mayor escala, tomada a través de un portacontace
t0 que forma parte de le herramienta de mano de la figurs
1;

La figura 7 es una vista lateral a maysr escala,
parcialmente en seccibn transversal, que miestra un contac
to dispuesto en el portaconiactos

La figuras 8 es una vista lateral, parcialmente
en seccidn tramsversal, que ilustra detalles de un mecu~
niswo de alimentacidn de cables;

La figura 9 es una vista sinilar a la figura 8,
que muestra el mecanismo de alimentacicn de cables funcip
nends para hsger avanzar sl cable;

La figura 10 es una vista en perspectiva de una

base para soportar lz herramienta de mano de la figura 1;
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La figura 11 es yna vista lateral, parcialmente
rofa; que ilustra la herramienta de mano de la figura 1 sg
portada sobre la base de la figura 103

La figura 12 es una vista en perspectiva que ilus
tra la manera en la que la herramienta de mano de lg figu-~
ra 1 puede acomodar un cable plano de miltiples conducto-
res de mayor anchura que la que se utiliza ncrmalmente con
la herramients de mano;

La figura 13 es una vista en perspectivz de otra
realizacidén del presente invento;

La figura 14 es una vista a mayor escala, prarcial
mente en seccidn transversal por la linea XIV-XIV de la fi-
gura 13;

La figura 15 es una vista en seccidn transversal
tomada por la linea XV-XV de la figura 14

Ia figura 16 es una vista en seqcién transversal
similar a la figura 15, pero mostrando un martinete a ls
terminacién de una carrera de recalcado;

la figura 17 es una vista extrema del aparate de
la figura 13, que muestra un mecsnismo de alimentacidn de
cables de miltiples conductores; y

La figura 18 es una vista parcialmente en sec-
cidn transversal desde debajo de la mess del gparato mos-
trado en la figura 13, ilustrandc el mecanisme para con-

trolar la rotacidn de una mesa.
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En las figuras 1 a 12 esta ilustrada una realiza-
cién de un aparato para conectar un contacto eléctrico 19
a un conductor 23 de un cable plano 22, En esta realizacidn
el aparato tiene la forma de uns herramienta de mzno portéd-
til 1 que incluye un slojsmiento 12, un reposamsno horizon-
tal superior 1l que se extiende hacia atras desde un extre-
mo superior del glojemiento 12, una parte arqueada 13 que
cuelge de un extremo posterior del reposamano ll y una par
te de base inferior 14 conectada en un extremo posterior
a la parte 13 y que en un extremo delantero estd bifurca-
da, teniendo una rama 7 conectada al alojamiento 12 y ex-
tendiéndose la otra rama 8 junto al extremo inferior del
alojamiento 12, pero separada del mismo. E1l puente 70 entre
las ramas 7 y 8 tiene una superficie generalmente arquea-
da.

En el interior del alojamiento 12 estd dispues-
t0 de forma deslizante un émbolo 45 que tiene una espiga
48 junto a su extremo superior, como se muestra en las fi-
guras 3 y 5, la cual pemetra en un espacio 49 entre un par
de protuberancias 6 presentes en el extremo 5 de un gatillo
15, En su extremo inferior opuesto el émbolo 45 esté ase-
gurado a un martinete 46 de seccién transversal substancial
mente rectangular, cuyo martinete 46 se extiende hacla aba
jo a través de una ranura rectangular 47 formada en un por

tacontacto 18. ELl portacontacto 18 estd dispuesto de forma
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deslizante en el alojamiernto 12 entre el émbolo 45 y un
yunque 20, el cual ests rigidemente montado en 1lg SuUper-
ficie superior de la rams 8 y dispuesto por debajo y en
alineaciln con el portacontacto 18. Unos medios de carga
en forma de un muelle 57 estédn dispuestos en una cavidad
53 formade en la superficie superior del portacontacto 18,
El muelle 57 rodea al martinete 46 y se apoya en cada ex-
tremo, respectivamente, contra la superficie inferior del
émbolo 45 y la superficie inferior de la cavidad 53. E1
efecto del muelle 57 es cargar el portacontacto 18 hacia
abajo en direccién al yunque 20, para que se aplique a
este Wltimo, y cargar el émbolo 45 hacia arriba en el alp
Jamiento 12 de modo que el martinete 46 esté en uns posi-~
cién abierta con relscidn al yunque 20,

Ia superficie superior del yunque 20 esté formg
da con dos surcos paralelos (véase la figura 7).

El gatillo 15 estd montade de forma pivotante
Junto al extremo 5 en uns espiga 50 que se extiende desde
el alojamiento 12. El extremo opuestec 4 del gatillo 15 es-
t4 formado con una cavidad 58 en la que estdn dispuestos
una ufia 56 y un muelle 57'. El muelle 57 empuja la ufla
56 hacia una orientacidn alineada con respecto al eje geo
métrico longitudinal del gatillo 15. Un extremo 73 de la
ufla 56 estd destinado a cooperar con dientes de trinquete

16 formados en una cremallers arqueada 17 montads en un
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rebajo T4 de la parte 13. E1 movimiento pivotante del gati
1lo 15 estd limitado por lades del gatillo que se aplican
a extremos opuestos del rebajo 74, El ajuste del movimien
to pivotante del gatills en sentido contrario al de las
agujas del reloj, como se ve en las figuras 3 y 5, se con
sigue por medio de un tornillo 55 que atraviesa el repo-
semano 11 y se aplica a un lado del gatillo 15. E1 movi-
miento hacia arriba del émbolo 45 en el alojamiento 12 ba-
Jo la influencia del muelle 57 esta limitado, como puede
verse en la figura 3, por la aplicacidn de la espiga 48
contra la protuberancia superior 6, lo que hace que el 88
tillo 15 pivote alrededor de la espiga 50 en el sentido de
giro de las agujas del reloj, como se ve en las figuraes 3
¥ 5, hasta que un lado del gatillo 15 se aplique al lado
inferior del rebajo T4.

El martinete 46 es obligado a moverse relativa-
mente hacia el yunque entre una posicidn de recalcado
abierts y una pvusicidn de recalcado cerrada por el movi-
miento pivotante del gatillo 15 en sentido contrario al
de las agujas del reloj, como se ve en las figuras 3 y 5.
El movimiento pivotante del gatille 15 se trensmite como
movimiento lineal gl émbolo 45 por medio de las protuberan
cias 6 y la espiga 48 pava hacer que el émbolo 45 y el mar
tinete 46 se extiendan en contra de la accién del mmelle

57. Durante el movimiento del gatillo 15 en el sentido con
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trario al de las agujas del reloj, la ufia 56 engrana con
los dientes 16 de la cremallera 17 de tal manera que, tras
le supresién de la fuerza que actda sobre el gatillo 15,
éste quedari bloqueado en posicién contrs movimiento en el
sentido de las agujas del reloj, en el que es empujado por
el muelle 57. Permaneceré blequeaido contra movimiento en
el sentido de las agujas del reloj hasta que se complete
el movimiento en sentido contrerio al de las agujas del re
loj, en cuyo momento la ufla 57 estard mds alld de los dien
tes 16 de la cremallera 17. El gatillo 15 es entonces li-
bre de moverse en el sentido de las agujas del reloj bajo
la influencia del muelle 57, ya que la ufla 56 saltard li-
bremente sobre los dientes 16, Andlogamente, cuando el ga~-
tillo 15 es devuelto por el muelle 57 a la posicidén mos-
trada en la figura 3, quedard bloqueado contra cualquier
intento de moverlo en sentido contraric al de lss agujas
del reloj. Esta disposicidn evita que se asegure de forma
insuficiente un contacto 19 a un conductor 23 del cable en
virtud de que un operario suelte inadvertidamente el gati-
1lo 15 antes de gue se complete la totalidad de su movi-
miento en sentido contrario al de las agujas del reloj.
Una palanca 35 esté montada de forma mévil en
un lado del alojamiento 12 por medio de una espiga 44 que
encaja en una ranura alargada 43 de la pelanca 35, En su

extremo inferior, como se ve en las figuras 2 y 4, la pa-
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lanca 35 estd conectada de forma pivotante por una espiga
37 a un extremo de une barra articulada 36. En su extremo
opuesto la barra articulada 36 estd fijada rigidamente a
un miembro cilindrico 38 que pemetra em el alojamiento 12.
La parte extrema del miembro cilindrico 38 dentro del alo-
jamiento 12 estd recortada en un dngulo de 1802 para formar
una leva semicircular 40, Como se muestra en las figuras 4
¥y 5, una superficie de lg leva 40 se aplica g una superfi-
cie de un rebajo 42 formado en el portacontacto 18 de modo
que, al girar la leva 40, el portacontacto 18 puede ser su
bido contra el efecto de carga del muelle 57, E1l movimien-
to de pivotamiento del miembro cilindrico 38 es efectuado
por el movimiento de la palanca 35, como se indica por la
flecha en la figurs 4.

Una placa de montaje 28 estd fijada a la rama 8
y soporta de forma deslizante sobre superficies de apoyo
(no mostradas) una placa de graduacidn inferior 25. La pla
ca 25 tiene dientes de trinquete 63 en una superficie in-
ferior. Al lado inferior de la placa 28 estd asegurado un
dmbolo mévil 64 cargado por un muelle 65 hacla abajo, como
se muestra en las figuras 8 y 9. Una ufia 66 estd montada
de forme pivotante en el extremo superior del émbolo 64 y
tiene un dedo 67 para engranar con los dientes 63. Como
se mestra en la figura 8, en la posicidn inferior normal

del émbolo 64 la ufia A6 no engrana con los dientes 63,

- 11 =
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pero cuando el émbolo es elevado a mano, como se indica por
la flecha en la figura 9, la ufia 66 e¢ngrans con los dientes
63 de la placa 25, haciendo que la placa 25 sea movida ha-
¢ia la derecha en una distancia predeterminada de acuerdo
con el espaciemiento de los disntes 63 de la placa 25. Es
ta distancia estd disefiada de modo que sea igual a la dig
tancia entre los conductores 23 del cable 22,

Una placa de sujecidn 26 y unos tornillos 33, 34
mentienen el cable 22 en posicidn sobre la placa de gradug
cién 25 y definen conjuntamente un portacable.

Una placa de arrastre 27 estd montada en la pla-
ca de montaje 28 por medio de un pernoc 29. Aflojando o
apretando el perno 29, se ajusta la resistencia de roza-
miento al movimiento de la placa de graduacidn 25,

Un tope ajustable 68 estd asegurado al lado in-
ferior de la placa de graduacién 25 con la finalidad de
pernitir un ajuste inicial de }a placa de graduacidén 25 de
modo que el dedo 67 engrane correctamente con el primero
de log dientes de la placa de graduacidn 25.

La rama 7 estid recortada para proporcionar un
resalto de tope 30, como se muestra en la figura 1, y ade
méds un tope 31 estd montado en la rama 8 junto al yunque
20,

Haciendo referencia en particular a las figuras

6 y 7, estd formada una abertura 9 en un lado del porta-

w 12 e
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contacto 18, cuya aberturs commica con la ranurs 47. La

abertura es generalmente de seccifn trensversal circular,
teniendo un didmetro que es mayor que la anchura de la ra
nura 47,

Lo abertura 9 esti dimensionada para recibir una
parte de casquillo del contacto 19, que consiste en una ba
8@ que separa un par de paredes laterales que definen con-
Juntamente una forma de U en gensral.

En el funcionamiento, la placa de sujecidn 26 es
sublda desde la placa de graduacidén 25 aflojando los torni
1los 33, 34. El cable 22 es insertado entre la placa de
sujecidn 26 y la placa de graduacién 25 hasta que el extre
mo delantero del cable se apoya en los topes 30 y 31, Du-
rante la insercién del cable entre las placas 25, 26 es ng
cesario oprimir hacia abajo la palanca 35 para hacer que
el portacontacto 18 sea subido, permitiendo con ello el
movimiento del cable entre el portacontacto 18 y el yun-
que 20, La slineacién del conductor primero o selecciona-
@0 23 del cable 22 entre el yunque 20 y la ranura 47 del
portaecontacto 18 se realiza visualmente. La placa de su-
Jecién 26 es apretada entonces por medio de los tornillos
33, 34 para asegurar el cable 22 en posicidén sobre la plg
ca de graduacibén 25, Se sitda entonces una espiga de con-
tacto en la abertura 9 del portacontacto 18, Se sube des-

pués el gatillo 15, es decir, se hace que pivote este Gl=-

- 13 -
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timo en sentido contrario al de las agujas del reloj, como

se ve en las figuras 3 y 5, asegurando el reposamano 15 en
la palma de la mano y pasando los dedos en torno al gatillo.
La configuracién de la herramienta de mano 1 es importante
durante esta etapa, ya que debido a esta configuracién, es-
pecificamente a la disposicidn en bucle cerrado del reposs,
manos superior ll, el alojamiento delantero 12, la parte
de base inferior 14 y la parte arqueada 13, se consigue una
fuerza grande necesaria para proporcionar una potencia ade-
cuada para hacer que el contacto 19 pemetre en el cable 22.
Moviendo el gatillo 15 en sentido contrario al de las agu-
Jas del reloj, el émbolo 45 es movido hacis abajo en contra
de la accién del muelle 57, haciendo con ello que el marti-
nete 46 corra por la ranura 47 del portacontacto 18, El cas
quillo de la clavija de contacto 19 es cogido entonces por
el extremo lihre del martinete 46 y la clavija de contacto
es forzada hacia abajo a través de la ranura 47, soportan-
do los lados de esta ranura 47 las paredes laterales del
casquillo. Ias paredes laterales perforan entonces el ais
lamiento del cable a cada lado de un conductor 23 ¥y son
hechas volver luego hacia atrds por los surcos del yunque
20 para establecer contacto con una superficie del condue
tor 23,

El cable 22 puede ser hecho avanzar shora de for

ma graduada para situar otro conductor seleccionado 23 en-
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tre el portacontacto 16 y el yungue 20 op.imieado simul-
tédneamente hacia abajo la palanca 35 a fin de elevar el por
tacontacto 18 y empujondo el émbolo 64 hacin arriba en
contra de la fuerza de carga del muelle 65 para hacer que
el dedo 67 de la ufia 66 engrane con los dientes 63 de la
placa de graduscidén 25,

Haciendo referencia en particular a la figura
12, si la anchura del cable es tal que éste es incapaz de
encajar entre los tornillos 33, 34 cuando estd sujeto en-—
tre la placa 26 y la placa 25, el cable puede ser enrolla
do en el puaate araqueado 70 definido por las ramas 7 y 8
de la parte 14. En este caso, el tope delantero 31 es dtil
todavia y, si se desea, puede utilizarse una placa de su-
jecidn corta (no mostrada) que tenga solo un tornillo de
sujecién, tal como el tornillo de sujecidén 33, para sujetar
el borde delanteroc del cable 22,

Les figuras 10 y 11 ilustran un equipo 71 para
la herramienta de mano portdtil 1 que incluye una super-
ficie sustancialmente plana T2 para soportar la parte de
base 14 y la placa de montaje 28, y una superficie curva
o arqueada T73' para soportar la parte arqueada 13. La su~
perficie plana 72 es de tamafio tan limitado para ascomodar
la herramienta que el émbolo 64 sobresale mao alld del so
porte para permitir facil acceso con miras a la menipula-

¢idén manual durante el uso de la herramienta de mano 1.
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En las figuras 13 a 18 se ilustra una segunda rea

lizacidn de un aparato para comectar un contacto eléetrico
119 similar al contacto 19, pero formando parte de una ti-
ra 181 de contactos sléatricos, En esta realizacidn el apa
rato es semisutomdtics e incluye un dispositivo de pistén
¥y cilindro accionado por fluide 115, E1 dispositivo 115 es
t4 soportado por encima de unm alojamiento 112 y un vasia
go de pistdn 117 cuelga del dispesibive 115 y esta fijado
a un émbolo 145 dispuesto en ¢l alojamiento 112, El aloja-
miento 112 estéd soportade por un miembro vertical 100, El
émbolo 145 penetra en un manguite 184 que estd montado pa
ra movimiento de rotecidn y axial ccn el émboio 145 por
medio de una espiga transversal 148 que se extiende a tra-
vés de agujeros diametralmente opuestos del manguito 184,
Un miembro tubnlar 124 rodea al manguito 184 y estd ase-
gurado dentre del alojamiento 112, Cada extremo de la eg
piga 148 penetra en una ranura axizl 183 en el extreme su
perior del miembro 124, permitiendo de este modo un movi-
miento axial relativo entre el miembro 124 y el émbolo
145, pero impidiendo un movimiento de rotacidn relativo.
El menguito 184 hace un sjuste deslizante dentro del miem
bro 124,

En el interior de la parte inferior del mangui-
to 184 estd dispuesto un extremo de un portacontacto 118

que tiene una cavidad 185 que contiene un miexbro de car-

w 16 =
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ga en forma de un mielle 139. E] muelle 139 estd comprimi
do entre el fonde de la cavidad 185 y la superficie infe-
rior del émbolo 14% y estd situado er torno & un saliente
axial 144 del émbolo 145. EL partacontacto 118 queda impe-
dido de ser expulsade del manguitc 184 por el muelle 139
mediante una pestafis anuler 119' dispuesta en el extremo
superior del portacontacte 118, lg cual agienta sobre un
ascaldn internc 186 del manguito 184, Fl muelle 139 carga
el émbolo hacia arriba, como se ve en la figura 14, apar-
téndolo de un yunque 120 soportado en una wesa 182 en ali
neacidn con el portacontacto 118, y carga el portacontuac-
to 118 hacia el yunque 120, Colgando del saliente 144 y
asegurado al misme hay un martinc.e 146 de seccidn trans-
versal generalmente rectangular que puede deslizarse dentro
de una ranurs rectangular 147 del portacontacto 118. Ayar—
te de los medios para mover el mariinete 146 con relacidn
al yunque 120 entre una posicidén abierta de recalcado y
una posicidn cerrada de recalcado, la parte del aparato se
niautomdtico que se acaba de describir funciona sustan~
cialmente de lg misma meawerz que ls herrsmienta de mano
portédtil 1. E1l martiusic 146 baja por la renura 147 y cor
ta un contacto 119 situado en una aberfura 300 del porta—
contacto 118 en alineacidén con e ranurs 147, separandolo
de la tira 181. El contacto 119 es entonces impulsado ha~

cia ahajo por la renura 147, ¥ las parsdes laterales del
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casquillo perforen el cable z cads lado de wn conductor y
son dobladas luego hasia atris para aplicarse a una super
ficie del conductor por el yungne 120,

El dispositivo 115, el émbolo 145, el mertinete
146, el manguito 184, el mizmbro tubular 124 ¥y el porta-
contacto 118 pueden considersrse como wna unidad que 99
giratoria en el alojamiento 112 alrededor de un eje geo-
métrico vertical, como se ve en las figuras 13 y 14, F1
miembro 124 tiene una plurslidad de’ $aladvos radiales sne
gularmente espaciados-96 dispuestos en el mismo plano, re
cibiendo un taladrp selectivo de dicho miembro una espiga
97 que forma parte de un dispositive de graduacidn angu=
lar 98. El dispositivo 98 ineluye un alojamiento 99 asegu
redo al alojamiento 112 que contiene un muelle 95 compri-
mido entre un extremo cerrado del alojamiento 99 ¥y una
bestafia 191 formeda en la espiga 97, cargando de este mo-
do la espiga 97 hacia el interior del taladro selecciong-
do 96. La espiga 97 puede ser retraida desde el taladro sg
leccionado 96 en contre de lg carga del muells 95 cogiendo
¥ tirando de un botén 193 sujetc a la espiga 97 hacia afue
ra a fin de apartarlo del alojamiento 112, De esta manera,
el miembro 124 puede ser graduado angularmente alrededor
de un sje geométrico vertical v en dependencia del ndmera
de taladros radisles 96 practicados en el miembro 124 pug

de preverse cualquier némerc de posiciones angulares ses
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lectivas, _

Haciendo referemcia en perticular a les figuras
15 y 16, la tira de contacto 181 os slimentade a través
de la sbertura 300 del portacentastc 118 que commnica con
la renura 147 de modo gue los conbzstos sacesives 119 sean
situedos en alinescidn con la renura 147, El mecanismo 180
de avence de la tira portadora imcluye um par de bloques
195, 195!, el primero de les cuales enbd asegurado sl eX-
tremo inferior del mismbro tubular 124 y el dltimo de los
cugles estd asegurado junso al extremo inferior del porig
contacto 118, Los dos bloques 155, 195' tlemen partes pe-
riféricas que son de configuracién generslmente arqueads
y placas de guia 196, 196' de configuracibén similar que
estén aseguradas a ellas, pero espaciades por tornilles
197 para proporcionar un canal de gufa de la tira.

El blogque 185 satd provisto de wa taladro verti-
cal 198 en el que estd recibida de forme deslizante una eg
piga de gufa 199 que tiene su extremo inferior asegurado
al miembro de bloque inmferior 195°, Asegurada de forma pi-
votente al bloque 195 hey una ufa 304 que estd cargada por
medio de un muells 201 contenide en una cavided 202 del
bloque 195 en sentido contrarlo al de las agunjes del re-
loj, como se ve en las Tigurap 1% y 15, Otra ufia 203 es-
t4 asegurade de forma pivetante al mismbre de blogne 1957,

giendo empujade en sestids swnirerin Al 4 lee agajas del
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reloj, como se ve en lss figurss 15 y 16, por un muelle 204
dispuesto en una cavidad 205 formadz en el miembro de bhlo--
que 195', Cuande el pistén 117 estd en una posicidn retrai-
da, el partauonta@té 118 ssta espaciedo de un ceble 122 mon
tado en la mesa 182 {vase la Pigura 15). Ademds; los blo-
ques 195 y 195° esﬁém relativemente corcs uno de oftro de
modo que el muelle 204 empujs la wfia 203 a aplicacidn con
la tira 181 pars impedir que siga avenzendoe la tira 181 mien
tras la ufie 304, debido a la orientacidn angular de su mo~
rro, estd en ung posicidn adecuada para ¢orrer sohre la
tira 181 cuendo ésta estd siendo hecha avanzar., Al funcio-
nar el dispositivo 115 el pistén 117 es extendido hacia aba
jo, lo que origine un movimienfo descendente del portacon-~
tacto 118, Esto produce una separacidn adicional de los
bloquesVIQS ¥y 195° de modo que lsg uifla 304 bajo la fuerza
de carga del muelle 201 se aplica & la tira 181 que estd
siendo extraida de un carrete de suministro (no mostrado)
por el movimiento del bloque 195°', Después de que se ha re
calcado el contacto 119 sobre el cgble 122, el émbolo 145
es devuslto a su posicidn original bajo la accidn del mue-
lle 139, y durante esite retornc el blogue 195° es movido

en la direccién del blogue 195 de modo que la ufia 304 ope
ra para hecer avanzar la tira 181 er la direccidn del por
tacontacto 118 para colocar un nueve contacto 119 en po-

gicidn en la aberturs 300 por debsije del martinete 146,
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mientraes que se permite shora que la ufia 203 corra sobre
1la tira portadera debide a la srientaciésn angular de su
morYo.

En la fignrs 14 se wiestras wo mislle de lémina
306 copectade al portacsmtaciy 118, que esta dispuesto de
tal maners que es comprimide suande baja y se aplica al
cable 122 tras el movimiente dzscenfente del portacontac-
to 118 v la sotuacidn del martinets 146. Asi, al coumpleter
se la operacién de recalcéado, cusmdo el martinete 146 es
introducido en la ranura 147 del portacontacto 118, el
mielle 306 aparta bruscamente el cable y el contacto rew
caloado en 41 de la abertura de la ranura 147 en la cars
inferior del portacontacto 118; a través de la cual ha si-
do forzado el contacto 119 por el meritinete 146,

En las figuras 15 y 16 se muestra en linea de
trazos un miembro A8 gufa 211 que estd diseliado para ime
pedir que el combacto 119 se mueva en direccién lateral
después de que ha tenido lugar el recalcado.

Haciondo referen:ig ghora a la figura 17, se
miestra en ella un dispositive de movimiento graduado de
cable que es similar al descrito anteriormente con referen
cis a la herramienta de mano portatil 1, pero gue tilene
medios para mover awbtoudticamente el cable 122 de forma
graduada después de que cada contacto sucesvio 119 ha si

do recslcado sobre swu comduebur yesperiivo, Bl mecanisame
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121 incluye un brazo 222 pivotable alrededor de un punto
sustancislmente ¢entral 223, un segundo brazo 224 sustan-
cialmente paralelo al brazo 222 y que puede pivotar alre-
dedor de un puntc sustancialmente central 225, ¥y brazos

de enlace 226, 227 conectados.respgctivamente g extremos
opuestos de los brazos 222'y 224 e interconectados por un
miembro roscado 228. ELl brazo 222 estd cargado normalmente
para movimiento en sentido contraric al de las agujas del
reloj por un miembro de muelle 229. Al moverse hacia abajo
el portaconbacto 118 y cuando el martinete 146 estd en su
posicidén de recalcado cerrada, el muelle 229 mueve el bra
Zo 222 en sentido contrario al de las agujas del reloj,
naciendo con ello que el brazo 224753 mueva en el mismo
sentido.

Al completarse la operacidén de recalcado, el bra
zo 222 es movido en el sentido de las agujas del reloj en
contra de la accién del muelle 229 por aplicacién del blo-
que inferior 195' en movimiento hacia arriba con un brazo
230 dispuesto en el extremo del brazo 222, El movimiento
descendente de las barras srticuladas 226 y 227 se conbi-
nda de modo que el brazo 224 es movido también en el sen-~
tido de las agujas del reloj, con lo que el extremo iibre
del brezo 224 se aplica a un émbolo 164 y empuja el émbo~
1o 164 hacia arriba en contra de la fuerza de carga de un

mielle 165 para hacer que una ufia, no mostrada, engrane con

- 22 -
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1os dientes 163 de una placa de graduacién inferior 125.
Lg placa de graduatifn 125 es movida de este modo en una
direccidn sdecuada para colosar un conductor sucesive del
cable en posicidn sobrt el yunque 120 pare una operacién
de rec;a.}cadon

‘ Después del récalcadé, el resto de la tira 181
pasa por un hueco 102 en el soporte 100 y se desecha.

Como se muestra en las figuras lf y 18, la mesa

182 sobre la que estd soportado el cable 122 por uma ple-
ce de sujecibn 126 y la placa de graduacién 125, esté ase
gurada de forma giratoria a una plataforma horizontal 240
montada indirectamente sobre patas 400. La graduscibn gie
ratoria de la messa 182 se consigue por medio de un disposi
tivo selector 241 asegurado a la plataforma 240, El dispo-
sitivo selector 241 incluye un alojemiento 242, una espi-
ga 243 que tiene une pestafle 244 junto a un extreme de la
misma, estendo dispueste de forma deslizante dentro del
alojamiento 242 y siendo empujada en sentido ascendente,
como se ve en la figura 18, por un muelle 245, y una par-
te de botdn 246 situada fuera del alojamiento para mover
menualmente la espige 243 a fin de retirar la espiga de
su posicién de bloquec. La plataforma 240 egta provista
de uns serie de aberturas 247 que estan dispuestas en una
trayectoria cireular junto a la periferia del miembro iu~

buler 124 y en relacidn correspondiente con los taladros

- 23 =
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41 1 2 QQAZ

radiales 186 del mismo, de %al modo que, mediante el accio-

namiento del botén 246, la espiga 243 puede ser retirads
de -uno de los agujeros 247 Para permitir que la mesg 182
Sea movida de forma graduada en torno a la plataforms 240
hesta wno seleccionsdo de los agujeros restantes 247, des-
puées de lo cual puede soltarse el botén 246 para permitir
que la espiga 243 vuelva g encajar en el agujero selec—
cionado 247 para bloquear la mesa 182 en su posicidn de-
seada, '

El funcionamiento del aparato semiautomdtico es
similar al funcionamiento de lg herramienta de mano 1, con
la excepcidn de que, en vez de accionar manuglmente un ga=
tillo 15, en este caso se Presiona un interruptor eldctri-
co (no mostrado) para sccionar un c¢ilindro de presidn s fin
de mover el vidstago de pistém 11T hacisa abajo y con ello
mover el émbolo 145 hacia abajo en el alojamiento 112,

Se 6btiene une gran flexibvilidad funcional con
este aparato haciendo que el portacontacto 118 ¥ el marti-
nete 146 y la mesa 182 sean giratorios hasta posiciones an
gulares seleccionadas., De estg msners, si se emples un ca-
ble de una anchura tal que excluya la instalacién completa
de contactos 119 a su través, debido a una profundidad de
gargenta limitada del soporte 100, es posible hacer girar
el portacontacto 118 y el martinete 146 en 1802 y la mesg
182 en 1802, con lo que el otro lado del cable se dispone

- 24 -



por debajo del portacontacto 118 de modo que los contac-—
tos 119 puedan ser asegurados al mismo, extendiéndose en
la misma direccidn que los contactos 119 asegurados al
otro lado de la cinta o cable.

5 Al igual que con la herramienta de mano 1, las
paredes laterales del casquillo estén soportadas durante
la carrera deséendente del martinete 146 por los lados
de la ranura 147 por debajo de la aberbura 300,

Esta solicitud que corresponde a las presenta-
10 das en los Estados Unidos de América el 8 de Febrero de
1972, bajo el nfmero 224,548 y 23 de Agosto de 1972, ba-
Jo el nfmero 283.149, se acoge a los beneficios del ar-
ticulo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Indug—
trial,

30.1.73




10

15

29

25

12-6-75

— REIVINDICACIONES. ~

Los puntos de invencién propia y nueva,
que se presentan para que sean objeto de esta solici-
tud de Patente de Invencién en Espafia, por VEINTE afios,
son los que se recogen en las reivindicaciones siguien
tes:

l2,~ Un aparato para recalcar un contac-
to eléctrico sobre un conductor de un cable, que com-
prende un martinete y un yunque, un mecanismo para mo-—
ver el martinete y el yungue uno con relacidn a otro
entre una posicidén abierta y una posicién de recalca—
do cerrada, un portacontacto mévil que tiene una ranu
ra a través de la cual se extiende el martinete hacia
el yungue, una abertura en el portacontacto gue comu-~
nica con la ranura para permitir que un contacto eldc-
trico sea situado en la ranura, dando lugar el movimien
to del martinete a través de la ranura hacia el yunque
a que el contacto eléctrico, cuando estd situado en la
ranura, pase a lo largo de la ranura para su conexidn
recalcada a un conductor de un cable, cuando estd si-

tuado en el yunque, y un muelle para cargar el marting

- 26 -
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te hacia la posicién abierta, caracterizado porgue el
muelle carga también el portacontacto haciz el yungue
y porgue el martinete y el portacontacto estdn reteni-
dos al menos parcialmente denitro de un alojamiento y el
yunque estd conectado indirectamente.

28 ,- Un aparato segin la reivindicacién
12, caracterizado porque tiene la forma de una herra-—
mienta de manco portdtil y porgue el mecanismo para mo-—
ver el martinete incluye un émbolo asegurado por un ex
tremo al martinete y un gatillo alargado conectado al
émbolo junto al extremo opuesto del émbolo, pudiendo
deslizarse el émbolo en un alojamiento y estando coneg
tado el gatillo de forma pivotante al alojamiento jun—
to 2 un extremo del gatillo, y un reposamano asegurado
al alojamiento y dispuesto para permitir que un opera-—
rio sujete la herramienta con una mano por el reposama
no y agarre el gatillo con los dedos de la misma mano,

32,~ Un aparato segin la reivindicacién
22, caracterizado porque estdn previstos topes para 1i
mitar el movimiento pivotante del gatillo, y porque es
t4 previeto un dispositivo para impedir el movimiento
pivotante del gatillo en un sentido después de gque el
gatillo se ha movido en el sentido opuesto hasta que se
haya completado el movimiento en el sentido opuesto, in

cluyendo el dispositivo una cremallera arqueada asegura

- 27 -
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da al alojamiento, pero separada del mismo, ¥y una uila
montada de forma pivotante en el extremo opuesfto del

gatillo y cooperante con los dientes de la cremallera
arqueada,

42 .~ Un aparato segin una cualquiera de
las reivindicaciones 12 a 32, caracterizado porque el
portacontacto se aplica al yunque, estando prevista wuna
leva giratoria para mover el portacontacto en contra
del muelle y une palance para iniciar la rotacién de la
leva,

58 ,— Un aparato segin la reivindicacién
18, caracterizado porque el mecanismo para mover el
martinete incluye un émbolo asegurado por un extremo al
martinete y recibido de forma giratoria en un alojemien
to, medios para graduar la posicién angular del émbolo
en el alojamiento, estando interconectados el émbolo,
el martinete y el portacontacto de modo que el movimien
to angular del émbolo provoca un movimiento angular co
rrespondiente del martinete y del portacontacto, y por
que el yunque estd soportado en una mesa montada de for
ma giratoria, y medios para graduar la posicibén angular
de la mesa.,

62,~ Un aparato para recalcar un contacto
eléctrico sobre un conductor de un cable. ‘

Tal y como se ha descrito en la Memoria

- 028 -



que antecede, representade en los dibujos que se acom—
pefian v para los fines que se han especificado,
Bsta Memoria consta de veintinueve hojas

escritas a mdgquina por una sola cara.

5
Madrid, 44 JUN, 1975
P.A.
~disorie GO Ry
lo Ef;;r Q5T
12-6-75

ecv,
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