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El presente invento se refisre gensralmente & un
dispositivo para retirar el hilo tratado de la cémara de
tratamiento de un aparato de tratamiente de hilo, tales
como aparatos prensaestopas-rizadores.

En los aparatos de tratamiento de hilo, tales co-
mo prensaestopas-rizadores, el hilo es introducido en una
cémara de tratamiento de hilo para ser sometido a procesos;
tal como rizado, y es luego retirado de la cémara ¥y enro-
1lado en una bobina para desarrollar un earcllamiento del
hilo, del cual es transmitido pars tratamientos u opera-
ciones ulteriores, El hilo es introducido en la cémara
de tratamiento a una velocidad predsterminads Yy es reti-
rédo de alli a una velocidad predeterminada, Pareceria as{
que el dispositivo para retirsr el hilo luego funcionaria
gimplemente a una velocidad constante., Sin embargo, esto
no es el caso, porque las fluctuaciones en la alimentacidn
0 en el proceso de tratamiento de hilo necesiten ol uso de
un dispositivo para retirar o enrollar el hilo de manera
controlable. Existen varios tipos bésicos de dispositivos
regulables y compensadores para enrollar hilo, incluyendo
mecanismos funcionando con tensidn inicial, que embragan
el hilo para eliminar todo aflojemiento més 2118 del 1{mi-
te predeterminado en el hilo tratado que se encuentra en~
tre la cémara de tratamiento ¥y el enrollamiento del hilo

¥, desde luego, dispositivos para hacer variar la veloci-
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ded del elemento de accionamiento del enrollamiento del
hilo en reaccién @ un drgano detector en la cémara de tra
tamiento, Los dispositivos exigtentes que controlean el
aflojamiento han probado ser inaceptablsas, porque no ass-
guran el gredo indispensabls de control., Iguslmente, los
aparétos que hacen variar la velocidad del elemento de
accionamisento para el snrollamiento del hilo han probado
éer cbmplicados ¥y no ssguros,

Por consiguiente, un tercer método de control
ha sido adoptado; consistiendo en uwn enrollamiento del hi-
lo qus es puesto en rotacidén mediante un cilindro de accio
namiento embragando la superficie periférica del enrolla-
miento del hilo, E1 control de la velocidad del bobinado
ge efsctia variando el espacio entre la bobina de enrolla-
ﬁiento y el cilindro de accionamiento desde el embrague
total hasta el desembrague completo, pasando por un embra-
gue parcial en respussta a un dispositivo gsengible a la
cantidad del hilo en la zona de salida de la cémara de tra
tamiento, En la posicidn del enbrague total, el enrolla-
miento del hilo gira a la velocidad méxima.rEn lag difs-
rentes posiciones del embrague parcial ge produce un des-
lizamisnto entre el enrollamiento del hilo y el e¢ilindro
de acéionamiento gcompafiado de una reduccidn en la veloci~
dad del bobinado., En la pogicidén del desembrague total el

procego del bobinado se detiene, Durante le operacidn, el
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enrollamiento del hilo embraga ¥y desembraga constantemen-—
te el cilindro de accionamiento, por ejemplo varias veces
Por minuto, Existen varios dispositivos para acoplar y desa
coplar el enrollamiento del hilo respecto al cilindro de
accionamiento, tal como el mecanismo mosirado en ls paten-
te estadounidense 2,740,992 otorgada el 10 de abril derr
1.956. Estos dispositivos de construceidn conocida han
demostrado no ser seguros por algunas razonses, incluyendo
su complejidad general e inconstancia en compensar el aumen
%o constante del didmetro del emrollamiento del hilo.

En razén de sus sistemes de palancas y brazos
de accidn reci{proca, los dispositivos anteriores han pro-
bado que es diffcil construilos de mansra apretada, y la
colocacidén de ests tipo de mecanismo respecto al aparato
de tratamiento es muy limitada, Estos factores crean pro~
blemas en el disefio de nuevos equipos de tratamiento_y en
le instalecidn de este tipo de enrollador en los aparatos
de tratamientos existentes.

Es necesario separar el snrollemisnto del hilo
del cilindro de accionamiento de maners positiva y precisa
cada vez que el drgano detector lo indique, de modo que la
reaccidn sea precisa y el grado de deslizamiento prede ter-
minado o desesado tenga lugar entre el enrollamiento del
hilo y el cilindro de accionamiento, También es necesario

seperar el enrollamiento del hilo y sl cilindro de acclo-
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namiento cada vez por la misma distancia predeterminada,
de modo que el tiempo de cada ciclo permanezca sustancial-
mente constante, para asi no levantar el hilo fuera del
dispositivo de vaivén del hilo asociado con el enrolla-
miento del hilo o de otra manera perturbar su funciong-
miento. En general, los aparatos de construccidn conoci—
da han probado su inconsistencia en servicio, de manersa

que no llenan los requisitos antes mencionados.

SUMARIO DEL INVENTO

El invento esta relacionado con un mecanismo
enrollador de hilo del tipo cominments conocido como
tipo tambor bobina de hilo, que supera las desventajas
de los sistemas existentes., Egpecificamente, es contro-
lable precisamente y de operacidén continua y segura,

El enrollamiento del hilo se desarrolla en una
bobina de enrollamiento que es puestc en rotacidn por
un ¢ilindro de accionamiento embragsble con la superfi-
cie periférica del enrollamiento del hilo. Ta bobina
de enrollamiento o0 el cilindro de accionamiento esta
montado en un soporte que permite un movimiento lateral de
un elemento respecto al otro entre las posiciones del
embrague total y el desembrague completo,

La posicidn normal para el enrollamiento del hi-

lo es la del smbrague total con el cilindro de accions~
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miento; que puede realizarse por medio de una tensién ini-
cial adecuada, o colocando el elemento mdvil en un plano
encima del elemento fijo; utilizéndose 1a fuerza de gra-
vedad para realizar el efecto de la tonsidn inicial.

£l movimiento hacias la posicidn de desembrague
se efsctia mediante un cable unido en wn extremo gl slsumen-
%o de soporte y sn el otro extremo a un tambor (o parté de
un tambor) en un punto separado respecto al sje dsl tambér,
de modo que un movimiento de rotacidn del tambor tire el
cable, El tambor se hace girar en un arco ds eirculo pre-
determinado por un motor actuado por un 6rgano detector den-
tro de la cémara de tratamiento de hilo, E1 mo+or acciona
una barra 0 palance tsniendo una zapata de freno, que se
mueve en acoplamiento con el tambor en un punto separgdq
fespecto al eje del tambor, haciéndose de ese modo girér
el tambor.

El tambor es empujado en rotacidén hasta sl punto
necesario para impedir todo aflojamiento del cable, a medi-
da que el diémetro del enrollamiento auments tanto que el
hilo se arrolla sobre é1, y el elemento mévil se desplaza
para ajustarse al didmetro aumentado,

Un detector de rotura del hileo forma parte inte~
gral de este concepto inventivo, incluyendo una palanca qus
pivota en respuesta a una rotura del hilo a fin de ac tuar

el dispositivo para provocar la separacién del eilindro de

-6 -



511134

accionamiento del enrollamiento del hilo, deteniendo asi
el proceso del bobinado y/o el dispositivo que introduce
el hilo en la cémara,
El mecanismo enrollador de hilo que utiliza las
5 enseflanzas mencionadas anteriormente proporciona un ser-
vicio seguro y puede diseflarse o incorporarse fécilmente

dentro de maquinarias nuevas o existentes,

BREVE DESCRI?CION DE LOS DIBUJOS

lo Para que se pueda entender mas fécilmente el
invento, se facilita la siguiente descripcidn tan sdlo a
t{tulo de ejemplo, con referencia a los dibujos adjuntos,
en los cuales:
La figura 1 es una vista en elevacidn lateral
15 de un aparato prensaestopas—rizador que utiliza el meca-
nismo enrolledor de hilo segun el presente invento,
La figura 2 es una vista en elevacidn lateral
de un primer modo de realizacidén del dispositivo que ac-

tua ol cable de acuerdo con el invento.
20 La figura 3 es una vista lateral del tambor en-
rollador de cable que se representa en la figura 3,
La figure 4 es una vista terminal del dispositi-
vb comunicando una fuerza inicial gl tambor enrollador de

cable mostrado en la figura 2.

25 La figura 5 es una vista en elevacidn latersl del

25.1.73 -7 =
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detector de rotura del hilo segin el invento.

La figura 6 es una vista en elevacidn lateral de
un segundo modo de resalizacidn del dispositivo enrollador
de cable segun el invento.

La figura 7 es una vista lasteral del tambor enro-
1lador de cable mogtrado en la figura 6.

La figura 8 es una vista terminal, parciaslmente
en corte, de un tercer modo de realizacidn del dispositi~
fo enrollador de cable de acuerdo con sl invento, y

La figura 9 es una vista terminal, parcialmente
en corte, de una cuarta realizacidn del dispositivo enro-

llador de cable segun el invento.

DESCRIPCION DE LAS REALIZACIONES ESPECIFICAS DEL INVENTO

Este invento se refiere a un mecanismo enrolla-
dor de hilo gue puede ser utilizado con muchos tipos de
aparatos de tratemiento de hilos, pero que es particular-
mente adecuado para uso con prengaestopas-rizadores, Por
tal motivo, el invento se describe aquf en combinacidn con
un prensaestopas-rizador, pero se entendera que su empleo
no es limitado a este tipo especifico de equipo,

Un aparato prensaestopas-rizador de construceidn
conocida se representa de modo general en la figura 1, com=-
prendiendo uns camara de rizado 10 teniendo una zona de

entrada 11 y una zona de salida 12, La cémara 10 es parcidl-
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mente rodeada de una caja 13, conteniendo un equipo de ca-
lentamiento y/o enfriamiento, que se utiliza generalmente

en combinacidn con el proceso de rizado, De modo convencio-
nal, un hilo no tratado 15 se desenrolla desde una bobina

de alimentacidén 16 y se dirige hacia arriba a través de un
tubo de guia 17 en el agarre de un par de cilindros alimen-
tadores 18 y 19; que introducen el hilo en la camera rizado-
ra, en donde es ondulado de manera conocida contra una aéup

mulacidn de hilo previamente cresponado, El c¢ilindro alimen-
tador 19 es pregionado hacis el e¢ilindro alimentadgr 18 per
medio de un peso 20, que actia mediante un csble 21 y un
bastidor 22 montado de manera pivotante, en el cual esta
montado un cilindro alimentador 19. E1 hilo 15 es rizedo

en la zona de entrada 11 de la camara rizadora, desplazén-
dose luego hacia arriba a traves de la cémara rizedora 10,
en donde es sometido a tratamientos de calentamiento yde
enfriamiento. La contrapresidn en la cémera rizadora 10

es controlada por un elemento de compresidn 21, que se pro-
yecta en la camara rizadora, ejerciendo una presidn prede-
terminada sobre el nicleo de hilo 22, que ghora esta riza-
do. Un peso 23 actua el elemento de compresidn 21, Despuds
de pasar el elemento de compresiodn 21, el hilo rizado 22 se
dirige hacia la zona de salida 12 de la camars rizadora,
de la cual sera retiradodel aparato rizador ¥y arrollado en

un enrollamiento para tratamientos ulteriores o procedimien~

-9 -



1o

15

20

a5

tos del tejido tel como la tejeduria.

Normalmente, los cilindros alimentadores 18 vy 19
son accionados a una velocidad constante ¥y Por consiguien-
te, €l hilo 15 es introducido en la cdmara rizadora a una
velocidad constante., Tedricamente, el hilo rizado 22 dehe
salir a una velocidad constante en una proporeidn fija con
la velocidad de entrada del hilo no rizado 15. Sin emb argo,
en la préectica, la velocidad de alimentseidn y las condi-
ciones dentro de la camara rizadora varisn, resultsndo ne-
Cesario retirar de modo controlable el hile rizado de la
zong de salida 12 a velocidades que variesn constantemente.
El control del retiro del hilec desds la zons de salida 12
se efeetﬁa manteniendo una cantidad predeterminada del hi-
1o en la zona de salida 12, Para detectar el nivel del hi-
lo en la zona de salida 12 se provee wn 6rgan6 detector
25, que hace contacto con la parte superior del ndcleo del
hilo rizado 22. Fl brazo detector 26 actda un interruptor
sensible 27, que hace funcionar el dispositivo enrollador
de hilo, como se explica luego. E1 érgano detector 25 pue-
de instalarse de manera que accione ¢l mecanismo de trabajo
en reaccidn a una condicidn sobre o debajo de un nivel pre—
determinado del hilo. El drgano detector 25 no es que uno
de varios tipos mecdnicos y eléctricos que pusden emplear-
se para practicar esta operacidn.

Después de dejar la zona de sslida 12 de la ¢&me-
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ra rizadora, el hilo pasa por una guia y luego a través

de un detector de rotura del hilo 28, incluyendo un par

de gufghilos fijos 29, bajo los cuales se desplaza 8l hilo
rizaedo 22, asi como un guiahilos 29a mdvil en posicidn
opuesta; sobre el cual pasa el hilo rizado 22, El gula-
hilos movil 29a estd sujeto en un brazo 33 montado so-
bre pivote que es empujado de izquierda a derecha, esta
presion giendo resistida por el hile 22 en acciln reci-
proca y bajc tensidn con los guishilos 29 y 29a, Por lo
tanto, en el caso de que se produzca una rotura del hilo

¢ ge desarrolle un aflojamignﬁo excegivo del hilo, el
gulahilos 29a serd liberado, permitiendo al brazo 33 girar
a derechas, El brazo 33 hace funcionar varios dispositivos,
como se explica luego, para detener los procesos de bobi-
nadoc y de alimentacidn. Otros tipos de detectores de ro-
tura, tales como exploradores eléctricos, también pueden
utilizerse,

El hilo se dirige desde el detector de roture del
hilo 28 a través de un elemento de vaivén 30 hacia un en-
rollamiento del hile 31 formedo sobrs una bobina de enrolla-
miento 32 montada giratoriamente en el brazo 34. El elemen-
to de vaivén 30 asegura que el hilo 22 se enrolle uniforme-
mente sobre el enrollamiento 31, El brazoc 34 consigte en
dos partes sujetas la una a la otra por un elemento ajus-

table, tal como una junta con tornillos 34a, de modo que
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la posicidn angular de¢ una parte respecto & la otra puede
ser ajusteda., El brazo 34 estéd unids a2 una palanca de manio-
bra 35 montaeda de manera pivotante en un 8rbol 36. Asi, la
bobine 32 y el enrollamiento 31 son movibles en direccidn
latersl. Il enrollamiento del hilo 31 se hace girar por
acoplamiento de friceidn con un cilindro de accionamiento
38 accionedo a8 une velocidad constante mediente un electro-
motor, que no se repregenta, La velocidsd del c¢ilindro de
accionamiento 38 se elige de meners que pueds amsegurer el
retiro méximo del hilo, El cilindro de accionamiento 38 ac-
tia contra una poreidn o a lo largo de toda la longitud de
la superficie periférice del enrollamiento 31; 0 pueds ag-
tuer sobre una porcidn de la bobina 32. El enrollamiento
31 esté dispuesto encima del cilindro de accionamiento 18,
¥y el peso del enrollamiento 31 lo empuja, scopléndolo con
el cilindro de accionamiento 38, Sin embargo, otras ;ela—
¢iones entre estos dos elementos pueden esteblecerse, por
ejemplo reaslizando el acoplemiento medisnte elementos gue
ejercen un apriete por muselle,

As{ como se representa claramente en la figurs
1y cuando la palanca 35 es pivotads g derechss, la bobina
32 se desplazard lateralmente hacism erriba y el enrolla-
miento 31 ge levanterd de su posicién de embregue con el
cilindro de accionamiento 38, parsndo as{ el bobinado del

hilo rizado 22 sobre el errollamiento 31. Si se desea, po-
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siciones intermedias del embrague parcial pueden estable~
cerse, y el deslizamiento entre el enrollamients 31 y el
cilindro de gcciomamiento 38 raduciré la velocidad de yo-
tacion del enrollamiente 31 &l nivel eseado. Aunque el

5 enrcllamiento 31 es mosirad¢ como el elemento mdvii ¥ el
cilindro de accionamiento 38 como el elemento estaciong—
rio, los papeles pueden invertirse,

Unide al extremo inferior del brazo 35 se on-
cuentra un cable 40 que pase por una poles para cable 47 ¥y

10 lusgo esta sujeto en un tambor enrollador giretorio pars
Cable 42 en un punto separado respecto al eje giratorio,
Asi, cuando el tambor 42 se hace girar a izquierdss en
erco de circulo, el cable 40 es tirado, de maners que se
provoca un movimiento de rotacidn g derechas de ls palan-

15 ca 35, y luege unlevantamiento del enrcllamiento 33 de su
acoplamiento con el cilindro de aceionamismto 38,

Aunque un cable 40 es mostrado en la figure 2,
se sntendera que otros medios flexibles, tales como correas,
cintas, o cadenas, pueden utilizarse slternativamente. Tna

20 de las ventaejes principales de este invento concierne el
ugo de un cgble flexible o algo semejanits, pues eso permi-
te que la unidad que acciona el enrollamiento 31 se sitie
en un punto separedo del enrollamiento mismo, mientras el
cable flexible se enhebra & través de uras poleas © tubos,

25 Un sistema tal elimina la necesidad de proveer unas palan—

2501973 - 13 -
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ces conjugadas, De ese modo, es mucho més fAcil mantener-
lo ¥y ajustarlo que los dispositivos prevismente conocidos,

En un primer modo de realizseidn del invento, el
tambor 42 se hace girar por medio de un dispositive accig-
nado mediante un mecanismoc de palanca %tenisndo una zapata
de freno que embrsga la periferia exterior del tambor 42,
En un extremo, una primera palanca 45 esté montado ds ma—
nera pivotante en el eje 46 del tambor 42, extendiérdose
radielmente fuera de la periferiz del tambor 42 en el oirc
extremo. Unido a la primsra paslanca 45 en une unién a pivoe
te 47 se encuentra una segunda palanca 48, Una zapsta de
freno 49 esta monteda sobre una palsnca 48 decalsds res-
pecto al eje longitudinagl, Las palencas 45 ¥ 48 son aceio-
nades medisnte un motor a camara expansidle 50. Un vas tago
del pistén 51 tiene un yugo 52 conmectzdo a la palanca 48
mediante una unidn con pasadores 53. El £1Gido del 1dquido
g presion hacis el motor 50 es controlado madisnte una val-
vula de solenoide 55, que es accionada por el dispositivo
sensible &l nivel del hilo 25 medisnte alambres 56. Bl mo-
tor 50 esta sujeto en una ménsula 57 montsdo de manera pi=-
votante sobre un érbol 59 mediante un casquillo 58. Otros
tipos de motores pueden también utilizarse dentro del 2 G~
po de aplicacidn del invento,

Los detelles del primer modo de reslizacidén del

dispositivo qus hace girar el tambor de acuerdo con el inver.
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to se representan en lzs figuras 2, 3 y 4. Fl tembor 42
estd montado de menera girstoria scbre un eje 46, que eg-
t4 unido & y atraviesa una place de caja 60 (figure 4), Ei
cable 40 es recibide en una ranura snular 61 en el tambor
42 y estéd unido al tambor 42 mediante wn tornillo 62, Pa-
ra ajustar el cable 40 se proveen en el tambor 42 unos
agujeros roscados 63 para recibir el tornillo 61, Fl tam-
bor 42 es presionedo en un sentido de derscha a izquierda
con fuerze apenas suficiente para que no se produzea un
aflojemiento en el cable 40, pero insuficiente para levan
ter el enrollamiento 31 de su acoplamiento con el cilindro
de accionamiento 38. La tensidn inicisgl se proves mediante
un muelle en egpiral 64 al lasdo opuesto a la placa de alo-~
Jamiento 60 desde el tambor 42 y embragando un collarin

66 asegurado en el arbol 46, La placa 60 tiene una ranura
srqueada 68, en la que penetra una espiga 69 montads en
una care del tambor 42. Una pieza terminal smrqueada 70 del
muelle 64 se acopla con la espige 69, La ranura arqueadsa
68 limite la amplitud del movimiento de rotacidn del tem~
bor 42 y, por lo tanto, la ranura 68 es suficientemente
larga para permitir el desarrollo ds un didmetro adecuado
del enrollamiento 31. La espiga 69 puede ser recibideo en
una asbertura 71, y una pluralidad de estas aberturas 71 ss
realiza en el tambor 42 para compensar las diferentes lon-

gitudes del cable 40, El tambor 42 tiene una superficie
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rozante anular 74; gsobre la cual sctia la zapata de frenc
49, Un par de tornillos de tops ajustables 72 y 73 limita
el movimiento de la pslanca 45 psra controlar la longitud
del arco de circulec en el qus se hace girar el tambor 42,
como ge explica luego.

El primer modo de realizacidn del invento funcio
na de la manera siguiente: El enrollamiento del hilo 31 se
hace girer mediante el c¢ilindro de accianamianﬁa'38 ¥ el
hilo rizado 22, saliendo de la zona de gmalids 12, ez arro-
1lado sobre el enrollamients 31, Mientras ls cantidad del
hilo en 12 zona de salida 12 permsnece sustanciglmente a
un nivel predeterminado; el enrollamiento 31.se encusntra
acopledo con el cilindre des accionsmiento 38, pero cuando
la centidad del hilo rizado en la zonz de salida 12 cae dg
bajo del nivel predeterminedo, esta condicidn es detects~
do por el brazo sensible 26, gque acciona el motor 50 por
medio del interruptor 27 y la vélvula motorizada 55, El
vastago del pistén 51 luego s desplaza hacis arriba; i~
votando el brazo 48 alrededor de una unidén & pivote 47,

Este movimiento pivotal del brazo 48 hace que &l pripcipic

la zapate de freno 49 embrsgue la superficie rozante 74 del
tambor 42, solidarizando el tambor 42 y el brazo 48. Un
movimiento ulterior del brazo 48 & izquierdas hace que

los brazos 45 y 48 pivoten juntos sobre el drbol 46, Pues-

to que el brazo 48 esta solidarizedo con el tambor 42, 4g-
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te se hace girar a izquierdas sobre el érbol 46, tirando &l
ceble 40, Asi{, 1la palanca 35 es forzada pivotar alrededor
del eje 36, desplazando el brazo 34 y el enrollamiento 31
hacia arriba. La longitud del arco del movimiento de rota-
cidn del tambor 42 y, &l final, la emplitud del movimiento
hacia arribg del enrollamiento 31 es limiteda por la ampli-
tud del movimiento de la pglanca 4%, tal como establecido
por los topes de parada 72 y 73. En caso de que el enrolls
miento 31 deba ser totalmente degembragade dsl cilindro de
accionamiento 38, el tope 72 es pueste en la posicidn apro
piada, Ajustes del tope 72 en posiciones mas bajas sdle
provocarén embragues parciales del enrollamiento 31, retar
dando pero no deteniendo el proceso del bobinado.

Otra caracteristica principal de este invento es
el hecho de qus el dispositivo compensa continuamente el ‘
diédmetro creciente del enrollamiento 31, y el arco de ro-
tacidn trazado por el tambor 42 es el mismo, sin hacer ca-
so del diémetro del enrollamiento 31, de modo gque el gra-
do preciso del desembrague deseado se consigue ceda vez
que funcione el motor 5C. El empuje sinistrorso sobre el
tambor 42 por medio del muelle 64 impide el desarrollo de
aflojamiento en el cable 40, y el tambor 42 gira a izquier
das @ medida que crece el didmetro del enrollamiento 31.
Asi, el punto en la superficie rozante 74 embragado por

la zapata 49 es diferente para cade operacion del motor

- 17 -



1o

15

20

25

25'1'73

514134

50, pero el efecto sobre el enrollamisnte 31 es el mismo,

Cuendo cesa la presidn zobre sl motor 50, los
brazos 45 y 48 son libres de pivotar s derschas hacis su
posicidn normal bajo el efecto de su propic peso o por una
tensidn inicial, EI desacoplamiento de la zapata de freno
49 de la superficie 74 estd sseguredo por la interposicidn
dsl remorte de presion 75 entre el brazo 45 y una poreidn
decalads 76 del brazo 48. El movimiento de voiacidn deg-
trorso del brazo 48 es limitedo por ls poreitn decalads
76, qus acopla ligeramente la superficies 74, o un tope li=
mitedor puede provesrse seperadamsnie,

El medo de realizacidén que se repressenta en la
figura 10 tambien utilizs un tembor 42, teniendo una ranu-
ra 61, que recibe el cable 40. La superficie rozante 74,
dispuesta anularmente en el tembor 42, pusds ser moleteg—
ds o rasceda, si se desea, El tambor 42 ss smpujado pars
eliminer todo eflojamiento del cable 40, como se ha descri
to en 10 que antecede, |

Un primer brazo 160 teniends una pieza terminal
161 y una pieza perpendicular 162 esté montsdo de manevs
a pivotar sobre el eoje 46. Un segunds brazo 165 estd unido
de manera pivotants g la pieza terminal 161 mediants une
espiga 164. E1 yugo 52, accionade por el motor 50, estd
conectado a la otra extremidad del brazo 165 medismte una

espiga 53, El segundo braze 165 tiene uns parte de lava
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167 decalada respecto a los ejes longitudinal y pivotal,
Mediante una espiga 168 un tercer brazo 170 esté
unido de manera pivotante a la parte perpendicular 162 del
brazo 160. Tl brazo 170 lleva uns zapata de freno 171 en un
5 punto adyacente a la superficis rozante 74, La zapats de
freno 171 también puede ser moleteada, El brazo 170 esta
interpussto entre la parte de leva 167 y la superficie ro-
zante T4, Un muelle 173 estd unido al brazo 170 para em~
pujar la zaputa de freno 171 fuera de su agcoplamiento con
1o la guperficie rozante 74, Asi como en los otros modcs de
realizacidn del invento, un par de topes cpuestos y ajus-
tables 72 y 73 estén provistos pars determinar los 1imites
del movimiento de este dispositivo. Ademés del brazo monta-
do sobre pivote, la zapatas de freno 171 podria estar monta
15 da movilmente por otros medios, por ejemplo, en una ranu-
‘ra realizada en el brazo 160,
Durante la operacidn, el brazo 165 se hace pivo-
tar por el motor, resultando que, &l principloe, la parte
de leva 167 embraga el brazo 170 para acoplar la zapata
20 de fremo 171 con la superficie rozante 74, Un pivoteamiesnto
wlterior del brazo 165 hace que 1os brazos 165 y 160 pivoten
juntos alrededor del eje 46, Puesto que los brazos 160 y
165 estan solidarizados con el tambor 42 por la accidn de
la zapata de freno 171, se hace girar el tfambor 42,

25 La figura 5 muestra un dispositivo sensible a la
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rotura del hilo para detener el proceso del bobinado del
hilo y, si se desea, impedir los cilindros alimentadores
18 ¥ 19 introducir el hilo en la cémara rizadora. As{ co-
mo se ha descrito en lo que antecede respects a la figura
1, el invento incluye un mecanismo 28 para detectar una
rotura del hile. Una rotura del hilo o un grado de afloja-
miento ne desesdo se trazduce en un movimiento de rotacidn
del elemento 33 de izquierdas a derecha, Es la rotacidn des
trorsa del elemento 33 que acciona el dispositivo ilustra-
do en la figura 5,

El detector de rotura del hilo ineluye un balan-
cin 80 con uns extremidad unida de manera pivotante a la
palanca 35 por medio de una espige 81. El ceble 40 tambidn
pueds ser unido a la pslanca 35 mediante la espiza 81, El
belancin 80 tiene unos disntes 82 en su cara inferior. Ce-
da diente tiene un costado 82a, que ss inclina hacia el in
terior en un sentido contrario z ls espiga 81, esi como un
costado 82b sustancialmente perpendicular al gje del balsn
cin 80, El balancin 80 estd soportade por un brazo monta-
do sobre pivote 84, que tiene en su extremo inferior un
trinquete 85 fijado flojamente por un tornillo madre 86,
El trinquete 85 actia en los dientes 82, Fuertemente sujeto
en el otro extremo del brazo 84 se hallas una pzlanca 87 in
terconectada con el brazo 33 por medios que no se represen

tan y que es sensible gl movimiento destrorso del brazo 33,
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de manera que el brazo 84 pivota de izquierda a derecha,
Cusndo el brazo 84 se hace girar en reaccidn a una rotura
del hilo, el frinquete 85 actua en el costado 82b del dien
te 82, que esta agarrotedo, tirendo asi el balancin 80 a
la izquierda, como ss representa en el didujo, haciendo
girar la palenca 35 de izquisrda a derescha, desembragando
el enrollamigntc del hilo 31 del cilindr¢ de accionsmiento
38 y deteniends asi el proceso del bobinade, Por medio de
contactos eléctricos ¢ mecanicos adecuados {10 mostrados),
este mecgnismo puede tamblen desembrager ¢ desconectar el
elemento de accionamiento de los ¢ilindros alimentsdores
18 5 ﬁ97 perando ssi el proceso ds alimentacidn del hilo,
Cuando la palance 35 se mueve de izquierda a derecha en
reaccién el didmetro creciente del enrollamiento 31, los
dientes 82 gon smpujados al otro lado del tringuste 85,
mantenisndo sl engrane entre si. Se compensa igualments
el movimiento ciclico constante de la palanca 35 sn res-
puesta al tirgje y relajamiento del cable 40, Pusato que
el trinquete 85 esta flojamente momtado sobre 1w egpige
86, éste puede desplazarse una distancis prede terminads
con el balancin 80 sin perturbaer el brazo 84, Fl trinque-
te 85 se halla en la posicidn indicada por la lines llensa
cuando el cable 40 es relajado. Al tirar el cmble 40, &l
balancin 80 se desplaza a la izgquisrda una distencia in-

cremental igusl a, 0 menos que, la distanciz sobre la cual
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el trinquete 85 es libre de corrsr, y el iringuete 85 se
desplazs hacia la posicion mostradas en la vists transparen
te, Cuando el cable 40 es relajado de nuweve, el balancin
80 retrocede a la dereche, arrestrande ol trinquete 8%, Al
llegar el trinquete 85 al 1imite de su movimiento hacig

la dlzquierda (que se muestra en vista transparente), un
movimiento ulterior del balancin B0 hace qus el disnte ad-

Jacente simplemente salfe &l otre ladso de ia punta del trin

A

LN

quete 85, en razdn del costado inelinade 82

b

Un otro modo de resalizseidn del wmecanisme gue &g
ciona el t{ambor se reprsseunta en las figuras 6 y 7. As{
como en la primera forme de realizecidm, sl cabls 40 es rg
cibido en une ranura 61 del fambor 42, Sin snbargs, en es-
te modo de realizacién; la porcidn de la superficie rozan-
te del tambor 42 no es plana, como en la primers resliza-
cion, sino incluys un canal aaular 90, que tiene gensral~
mente la forma de V, Un primesr brazo 94 tiens unz extromi-
dad montada de mansra pivotante alrededor del aje del fame
bor 146 extendiéndose radialmente desde z1l{ bacia Fuera.
En la otra extremided del primer brazo 94 se sncuentra uns
unidn a pivote 95, a la cual ssti unido um segundo bhrazs
96. El brazo 96 tiene una zapata da frens 97 on forms de
V, euyo disefio sirve ds complsmento &l canel 90, La zapa-~
ta de freno 97 sstéd decslada reapecto al sje del brazo 96,

de modo que un movimiento de rotacidn & izquisrdas dal bra
g q had
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20 96 alrededor de 1z unidn a pivote 95 proveca un acopla
miento de la zapata 97 con el canal 90, El vdstago del
pistén 51, sctuado por wun motor (no mostrado en las figu-
ras 6y 7) estd unido al brezo 96 por medio de un torni~
ilo 98, El brazo 54 tiens una pieza smbridada 99, que se
prolonga en el brazo 96, un resorte de compresion 100 es-
ta interpuesto entre la brida 99 y la sgupsrficie superior
del brazo 96 para empujar la zepata 97 en un sentide cone-
trario el csnal 90. Asi como en la primers rsalizacidn, un
par de tornilloes limitadores 72 y 73 puede sgarrvar el brg
z0 94 para limitar la amplitud del movimiento argueado da
log brazos 94 y 96 y, as{, del tambor 42. Un movimiento
degtrorso del brazo 96 es limitado por su acoplamiento
geguro con el véastago del pistén 51,

El funcionamiento de este modo de wsglizacidn
es muy similar al modo de trabajo de la primera forma,
Cuando el vastago del pistdén 51 es accionado, el brazo 96
pivota alrededor de la unidn a pivote 95 hasta que lg za-
pata 97 enganche en la ranura 90, despuds de lo cual sl
brazo 96 y el tambor 42 estén solidarizados, Un movimisn-
to ulterior del véstugo del pistén 51 hace girsr ambos
brazos 94 y 96 alrededor del eje 46, Puesto que el brazo
96 y el tambor 42 estén solidarizados, se hace girar el
tambor 42, tirando sl cable 40 y sbriendo &l scoplamien-

t0 del enrollamisnto 31 con el eilindre de accionamiento
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38, Una vez desconectado ol motor, les brazos 94 y 96 re-
trocaden & 1ls posicidn indicada; liberando el taubor 42
pera permitir un reacoplamiento del enr¢llamiento 31 con
el cilindro de accionemiento 38,

Un otro mode de realizacidn se representa sn la

figura 8. En esta forma, la zapata de frenc y el motor eg

t4n dispuestos dentro del tavbor, combinandoze ssi las
ventajas de ua disefio mds compacto ¥ una mengp cantidad
de piszas, Un extremo del csble 120 estd wnido a 1a'paiag
ca 35, a3f{ como se ha deserito anteriormente, y el otro
extremo 2 la periferia de unm tambor cilindrico husao 121,
El cabls 120 esta unido al tembor 121 mediante un torni-
1lo 123. El tambor 121 estd montado de msnera a pivotar
sobrs un eje 124 sujeto en el bastidor de magquina 125,
Una de las ceras 122 dsl fambor 121 estd cerrada, ¥y sl
tambor queda soportado por sl eje €24 mediznte un casqui-
110 127 en la pared fondo 122, EL tambor 121 tiene una
superficie rozante interior 126, que puede ser moletesdg
0 tratada de otra manera para me jorar sus propledsdes de
rozamiento, Un motor a cémara sxpansible 130'teniendo ung
longitud de curso predeterminada esti momtade de mensra
rivotante en el bhastidor 125 por medio de un soporite so-
bre pilvote 131, qua se sxtiende on ol interior del tawbor
121, El motor 130 tiene un véstago del pistén 132, que

lleva una zapata de freno 133, El soporte gsobre pivote
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131 esta adyacents a ls supsrficie rozante interior 126
y ol motor 130 se extiende g través del interior del tam~
bor 121, Un tope ajustable 135 montado en el basstidor 125
embraga el motor 130 para limitar su movimisnto pivotal
sinigtrorso, Cuando el motor 130 descansa sobre el tope
135, la zapata de freno 133 esté al menos ligeramente
geparado de la superficle rozante 126. Un nmuslle en sgpi~
rel 136 tiene una extremided 137 unida =1 sjs 124, mlien-
tras la otra extremided 138 egtd unida al costade del
tarbor 121. ElL muells 136 pregiona el tambor 121 a dsre-
chag, como mostrado,

El modo de realizacion que se repragsenta sn la
figurs 8 funciona de la manera sigulsnte: Uns seflal emiti
da por el drgano detector 25 activa el motor 130 y hace
que 8l véstago del pistdén 132 empuje la zapata de freno
133 hacia fuera. La primera stapa del curso del motor
130 1lleva la zapata 133 sl contacto con le superticie 126,
solidarizando esi la zapata 133 y el tambor 121, El curso
ulterior del motor 130 hace que la zapata 133 eumpuje le
superficie 126 con une fuerza teniendo un componente tan-
gencisl 2 la superficie 126. As{, el tambor 121 se hace
girar de izquierda a derecha. El motor 130 pivota durantis
ol curso, Finalmente, la posicidn que se repregsenta an vig
ta transparente es alcenzsda, al final del curso hacia

fuera del motor 130. EL motor 130 es del tipo de doble
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acelén o del tipo retroceso por tensidn iniciel, de modo
que, una vez desconectads, retroceders hacia la posicidn
mostrada en liness continuas, liberando asi el tembor 121,
La longitud efectiva del curso del motor 130 que sctds 80
bre el tambor 121 2s controlada por &l tope 135, Para acor
ter el curso sfectivo, el tope 135 es menipulsdo de nene-
ra que lg posicion indieisl del motor 130 se degplase ha-
cia arriba. Asd, la zapata 133 se hallard sl prineipio ai
tuada 2 una mayor distuncie regpecto a la superficie 126,
¥y uns mayor porcidn del cursc del motor 130 serd ubilizads
para acoplar la zapata 133 con la superficle 126, Asf, una
menor centidad del curso estard disponible para hacer gi-
rar el tambor 121, y su arco deo rotscidn serd nenor. El
muelle 136 accione para eliminer todo aflojsmisnto del ca
ble 120, asi como se ha degerito anterlorments respecio a
los otros modos de realizacidn.

Un otro modo de realizameidén del invento se ropre
senta en le figura 9, Bl cable 120, al galir ds la palanca
35, se arrolla alrededor de una poreidn de la superfioie
exterior de un tambor 121 y esté sujeta en ells mediambs
un tornillo 123, ssf como en la realizacién snterior, Tam-
bidn en esta forma el tambor 121 estd montado de manera a
pivotar sobrs un sje 124 soportado por un hastidor 125 ma-
diante un casquillo 127 en 1la parad fomde 122, El tambor

121 tiene una superficis rozsnte interior 126, que puede
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ger noleteada o tratada de otra manera para mejorar sus
propiedades de frotamiento. Un muelle en espiral 136 te-
nisndo una extremidad 137 unida &l eje 124 y la otra extre
midad 138 a le pared fondo 122 esta dispuesto para empujar
el tambor 121 de izquierda a dereche a fin de eliminar to-
do aflojamiento del cabls 120,

bed como en la realizacidn mostrada en la figu-
ra 8, un motor a cémera expansible 130, tenisndo una longl
tud de curso predeterminada; ssté montado de manera pivo-
tante en el bastidor 125 mediante una union a pivote 131
adyacente a la supsrficis 126, de modo que 21 mobtor 130
se extiende a través del interior del tambor 121, La unidn
a pivote 131 separz el motor 130 & una distancig suficien-
te reapecto al bastidor 125, de manera que el motor 130
queda en el interior del tambor 121. El moter 130 accions
un véstago del pistdén 132.

Una espiga 140 esté iguelmente montada en el bag
tidor 125 y un brazo 141 queda montedo movilmenie en 81
por medio de unes ranura alargads 142 sustancialmente pare
lela al eje del brazo 141. De ese modo, el brazo 141 puede
desplazarse de menera pivotante as{ como sxialmente, Un
disco (o una parte de un disco) 145 estd unido de manera
giratoria & la otra extremidad del brazo 141 mediants un
édrbol 144. El véstago del pistdén 132 esté unido de manera

pivotante al disco 145 por medio de un érbol 146, La super
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ficie periférica del disco 145 pusde ser moleteada o fra-
teda de otra manera para mejorar sus propiedades de roza-
miento., El disco 145 también tiene una renura arqueads
glargads 147; en la que esta montado mévilments un tops
limitador 149. Un per de tornillos de sujecién 150 maniie
ne el tope 149 en su posicidn dentro de ls ranura 147. EL
tope 149 ge extignde hacia arriba desde la superficie la~
teral del disco 145 hasta que sew necesaric para embragar
el costalo 151 del braze 141 cuando se haes girar el dis-
cc 145, Un resorte tensor 153 esta unido entre el braze
141 y una espiga 154 en sl bastidor 125 para presiocnar
el brazo 141 hacia la posicidn mostrada en la figure 9.
Una vez activado el motor 130 por medio de una
sefial emitida por el dispositivo sgnsible 2 ls presencia
del hilo 25, el vastago del pisfén 132 ss empujado hacia
fuera. El movimiento inicial del véstsgo del piston 132
hacia fuera hace girar el disco 145 de izquierda s defem
cha hasta que el tope 149 embregue el costado 151 del brg
z0 141, En este punto del ciclo dz itrabajo, &l disco 145
no ha sido llevado al contacto con la superficie 126 dal
tambor 121, Uns carrera ulterior del véstago del pistén
132 acopla el disco 145 con la superficie 126, mientras
el brazo 141 gira de izquierda a derscha. La carrera del
véstago del pistén 132 continda, shors comunicendo una

fuerza contra la superficie 126 que tiene un components
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tangencial a la superficie 126, csusando un movimiento de

rotacién destrorso del tambor. La unidn con ranura 142 per
mite &l brazo 141 desplezarse longitudinalmente para permi
tir un movimiento de rotacidn del tambor 121, Una vez des

conectado el motor 130, los componsntes vuelven g su posi
cién original, liberando as{ el tambor 121,

El maximo del movimiento de retacidu que se pue
da comunicar al fambor 121 es limitado por Yz longitud de
la ranure 142. Sin embarge, pusden provesvss movimientos
menores, usando el tope 149, Mds cercano sl tope 140 a1
brazo 141 en su posicidn inieial, mds large el awco que
ge comunica al tambor 121, porque se utiliza uns menor
parte de la carrera de la barra del pilstdén 132 para hacer
girar el disco 145 antes de llevar el disco 145 al contac
to con la superficie 126, Puesto que el tope 149 esté
ajustado a una distencla imporiante del brazo 141, uns
menor parte de la carrera del véstago del pistdén 132 es-
ta, &l final, disponible para la parte del ciclo opara-
tivo que hace girar el tambor y, en razén ds ls longitud

predeterminada de la carrers, ol brazo 141 no sera smpu-

jado hacis arriba a lo large de toda lg longitud de la

ranura 142, As{, ol movimisnto de rotacidn commicada gl

tambor 121 puede ajustarse con ceda curso del motor 130.
En todavia otra realizecldén del invento, iluse

trada en las figuras 11 - 13, el tambor es operado por un

“ 20,
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mecanismo de embrague sldstico, Un mismbro de armazén
200 esté soportado @ rotacidn para montar un arbel gira-
torio 202, que es mantenido en posicidén por un per de co-
llerines 203 y 204, Un embrague eléstico indicado en gens
rel en 205 esté soportado por el édrbol 202, El embrague
205 consiste en cuatro partes bésicas: Un primer elemen-
to de embragus 208 esta blogueado al arbol 202 por un
tornillo prisionero 210, El primer elemento de smbragus
208 tiene una superficie de embregue snuler 271 y una
parte de vastago 212 que se extiends a 1o largo del Arbol
202, Un segundo elemento de embrague 214 esté montado a
rotacion en la parte de véstago 212, siendo mantenido en
posicidn por un anillo de bloquso 215. El segundo elemen-
to de embragus 214 tiene también una superficie de embrg-
gue 216 adyacente a la superficie de embregus 211. Un
melle 218 esté enrollado en torno & les éuperficies de
embrague 211 y 216, Un extremo 219 del muelle 218 esté
enclado al primer elemento de embrague 208 medi=znte una
ranura 220,

Un operador 222 de embrague comprends un aro
224 que rodea &gl muelle 218, Un diente 226 estd montado en
el aro 224. El otro extremo 228 de muelle 218 esté ancla-
do al aro 224 mediante une sbsrtura 230, Cuando el muelle
218 esté en la condicién relajada, como se muestra, sus

espiras estan separadas ligeramente de las superficies
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de embrague 2f1 y 216. El opersdor de embrague 222 compren
de tambiefd un brazo 232 unido a un aro 234, que tiene una
ranura 236 en la que encaja el disnte 226,

Unido de manera fija gl segundo elemenio de em-
brague 214 hay un tambor 240 gque tiene una garganta 242
r& recibir un cable 40, Extepdiendose latiszralmente desde
el tambor 240 hay una espiga 243 gue entra en contacto con
un muelle 244 enrollisdo en tormo 81 &rbol 202 y que entra
an contacto con otra espige montada en la armazon 200, Un
var de +topes limitadores 250 y 252 estan montados en 1a
armazoén 200, Una palanca limitadora 254 que tiens torni-
llos de ajuste 256 y 258 estd unida el primer elemento de
embragus 208, Un muelle 260 carga @ la palsnca 254 en sen-
tido dextrdgiro, Un motor 264 tiene un arbol 266 conecta~
do al brazo 232 para operar el mecanismo,

Durante el funcionamiento, el muelle 244 carga
cons tantemente el tambor 240 en sentido levdgiro para ab-
sorber continuemente la pérdida de tensidn del cable 40
provocada por el diametro creciente del paquets de hilec,
El segundo elemsnto de embrague 214 se mueve librements
con el tambor 240, pero los otrog elementos permanecen-
estacionarios, Cusndo el paquets de hilo ha de levantarse,
el motor 264 hace que el brszo 232 se mueva hacla arribs,
girando el lado 234 y el operador 224 a izquierdas, Tal

rotacidn enrolla al muslle 218 més apretadamente en tor-
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ne & las superficies de embrague 211 y 216, haciendo que
el muslle 218 se aplique a las superficies de embrague
211 y 216 y bloquee as{ juntos a los elementos de enbra-
gue 208 y 214. El espacio entre el muelle 218 ¥y las su~
perficies 211 y 216 es normalmente muy pequefio, de modo
que una rotacidén muy ligera del operador 224 provoca el
acoplamiento. Durante el resto de la carrera del motor
264, los elementos giran todos juntos enrollando el cae
ble 4C en el tambor 240, El tope 252 limita la carrera,
Cuando cesa la alimentecidn de energia al motor 264, el
brazo 232 gira a derechas, asi como el arc 234 y el ope-
rador 224, soltando asi al muelle 218 y permitiendole desa
coplarse desde las superficies de embrague 211 y 216, En
pocas palabras, los dos elementos de embrague pueden co-
nectarse-selectivamente entre si mediante el muelle 218,
Modificadores y variaciones a la estructura que
se han descritoranteriormente son posibles en los 1imites
del invento, Por ejemplo, mientras el enrollemiento he si
do descrito como el elemento movil y el cllindro de ac-
cionamiento como el elemento est801onario, la situacidn
podria invertirse. Igualmente, el funcionamiento del ine
vento se ha descrito partiendo de la nocidén de que el en~
rollamiento es normslmente accionsdo, ¥ que una reduccion
de la cantidad del hilo rizado en la zona de salida de la

cémara rizadore debajo de un nivel predeterminado causa
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8l par¢ del proceso del booinado, Sin embargo, el invenio
podria orientarse de manera que el enrollamiento normal-
mente no sea accionado, y que el accionamiento emplece cuan
do el hilo en la cémara sobrepasa un nivel predeterminsdo.
5 Aunque las superficies rozantes se han mostrado como super
ficies lisas o moleteadas, éstus, como también las zapatas
de freno, podrian ser dentadas, Igualmente, Llos motores
podrian ser de otros tipos apropisdos, por ejemplo, de
tipos eléctricos. Por lo tante, se entendsré que el in-
16 vento no es limitado a la sestructura que se ha desorite
anteriormente,
La presente solicitud que corresponde a2 la pre-
sentada en Estados Unidos de América el 1 de Febrero de
1.972 con el nimero 222,553, se acoge a los beneficios del

15 articulo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Indus-

trial.

N O T A
20

Los puntos de invencién propia y nueva que se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Paten
te de Invencidn en Egpafia, por VEINTE afios, son los que

25 se recogen en las reivindicacionss giguientes:
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12,- Mecanismo enrollador para retirar hilos o
articulos semejantes de une cémara de tratemiento, tal co
mo un prensaestopas-rizador, comprendiendo: un elemento
¢ilindro de accionamiento puesto en un movimiento de rota
cidn por un medio de accionamisnto; un elemento enrollador
de hilo giratorio, sobre el cual es arrollado el hilo tra
tado, al menocs uno de dichos elementos siendo mdévil res-
pecto al ofro de dichos elementos; un medio de control
para hacer variar el espacio entre dicho ¢lemento enrollg
dor de hilo y dicho elemento cilindro de asccionsmiento
entre log limites del embrague total y desembrague com-
pleto del uno con el otro, dicho medio de control com-
prendiente: un medio de tambor giratorio, un medio de va-
rillaje de mando conectado por un lado & dicho elemento
movil y por el otro ledo a dicho medio de tambor en un
punto separado respectc al eje giratorio de dicho medio
de tambor, de modo que un movimiento giratorio de dicho
ﬁedio de tambor mﬁeve dicho medio de varillaje; un medio
gensible a una cantidad predeterminade de hilo tratado en
dicha cémara para ser arrolledo en dicho elemento enro-
lledor, y medios para hacer girar dicho medio de tambor
en respuesta a dicho medio sensible, dicho medio de tam-
bor haciendose girar para actuar dicho medio de varilla-
Je con el fin de variar el espacio entre dicho elemento

enrollador y dicho elemento cilindro de accionamiento,
- 34 -

e



411134

gumentando o disminuyendo asi{ la velocidad del bobinado
para mantener la cantidad de hilo a dicha cantidad prede-
terminada,
28,- Mecanismo enrollador de hilo segin la rei-
5 vindicacion i, en el que dicho medio psra hacer girer di-
cho medio de tambor comprende una zapata de freno movil
embragable con una superficie rozante llevada por dicho
medio de tambor, asi como medivs para desplazar diche za-
pata de freno en respuesita g dicho medioc gengibls,

10 38,- Mecanismo enrollador de hile segin la rei-
vindicacidén 2, comprendiendo ademas medios para limitar
el movimiento de dicha zapata de freno a fin de limitar
el arco de rotecion comunicado @ dicho medioc de tambor
por la zapata de freno.

15 48,~ Mecanismo enrollasdor de hilo seglin la rai-
vindicacion 2, en el que dicha superficie rozante se en-
cuentra al lado de dicho medio de tambor y diche zapata
de freno aplica un componente de fuerza tangsncial @ di-
cho ledo, de meners que el medio de tambor se haga girar

20 en un primsr sentido.

58,~ Mecanismo enrocllador de acuerdo con 1la rei-
vindicacidén 1, en el que dicho medio de tambor es empujedo
en dicho primer sentido & fin de eliminar sl aflojamiento
de dicho medio de varillaje,

25 68,~ Mecanismo enrollador segun la reivindica-

25-1073 - 35 -
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cién 5, en el que dicho medio de varillaje es flexiblie y
esté unido a la periferia de dicho medio de tambor, el
movimiento giratorio de dicho medio de tauwbor en dicho
primer sentido provocando el enrollamiento de dicho medio
5 de varilleje flexible sobre dicho medio de tambor,
| 78,- Mecanismo enrollador de hilo segin la rei-

vindicacidn 2; en el que dicho medio para desplazar dicha
zapate de freno incluye: un primer brazo monisdc de mane-
ra pivotente en un extremo y extendiendose radialmente

10 regspecte a dicho medio de tembor, el eje ogoilante de di-
cho primer brazo siendo sustancialmente paralelo al eje
giratorio de dicho medic de tambor; un segundo brazo co-
nectado en un extremo de manera pivotante al otro extreme
de dicho primer brazo y teniendo el eJe oscilante sustan-

15 cialmente paralelo al eje giratorio de dicho medio de
tambor, dicho segundo brazo teniendo una parte adyacente
a dicha superficie rozanfe, dicha zapata de freno estan-
do montado en dicha parte adyacsnte decalada respscto al
eje oscilante de dicho segundo brazo, el pivotamisnto de

20 dicho segundo brazo respectc a dicho primer breazo causando,
al prineiplo, que dicha zapata de freno embregue dichs
superficie rozante y luego que dicho segundo brazo y di-
cho primer brazo pivoten juntos slrededor del gje osei-
lante de dicho primsr brazo, mientras el embrague de di-

25 cha zapata de freno con dicha superficie rozante hace gi-
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rar dicho medio de tawbor, y un medio de motor conectade
a dicho segundo brazo para pivotar dicho segundo brazo,

82,~ Mecanismo enrollador de hilo segin la rej-
vindicacidn 7, en el que el eje pacilante de dicho primer
brazo ez coincidsnte con el eje giratorio de dicho medio
de tembor y dicho primer brazc se extiende radislmente
hacia fuera més alld de la periferis de dicho medio de
tambor, y en el que dichs superficie rozente se encusntra
en la superficie exterior del lgdo de dicho wmedio de tame—
bor y el eje ogcilante de dicho segundo brazo estéd adys-
¢ente a dicha supsrficie rozants,

98,~ Mecanismo enrcllador de hilo segin la rei-
vindicacién 8, en el que dicha superficie rozante compren
de una ranura teniendo generalmente la forma de V hacia
dentro y dicha zapata de freno tiens la forma de V hacia
fuera y se extlende en dicha ranura,

108, - NMecenismo emrollador segin la reivindica-
cién 2, en el que el medic para desplazar dicha zapata de
freno comprende: un primer brazo sujeto de manera pivotan
te en un extremo y dispuesto del centro a la periferia
regpecto al medio de tembor, el eje oscilante de dicho
primer brazo siendo sustancislmente paralele al eje gira-
torlo de dicho medio de tambor, un segundo brazo conecia~
do en un extremo, de manera pivotante, al otro extremo

de dicho primer brazo y teniendc una porcidn de leva de-
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calada respecto a su eje oscilante, dicha porcidn de leva
haciendo frente a dicha supsrficis rozante y estando sepa
rada de ella; dicha zapata de freno monteda mévilmente e
interpuesta entre dicha superficie rozante y dicha porcidn
5 de leva adyacente a dicha superficie rozante, ol movimien
to plvotel de dicho segundo brazo haciendo que al prinei-
pio dicha porcidn de leva se acople con dichs zapata de
freno pars sembregar dicha zapate de freno con dicha supey
ficis rozante, luegoc haciendo que dicho segundo brazo, di-
1o cha zapate de freno y dicho primer braze pivoten juntos
glredsdor del eje oscilante de dicho primer brazo, misn-
tras dicha zapata de freno y dicha superficie rozante que
ge acoplan le una con la otra hacsen girar dicho medio de
tambor, y un medio de motor unido a dicho segundo brazoc
15 a fin de pivotar dicho segundo brazo,
118.~ Mecanismo enrolledor de hilo segin la rei
vindicacidn 2, en el que dicho medio para desplazar dicha
zapata de freno incluye: un medio de barra unido a dicha
zapata de freno, dicho medio de barra colocando dicha za-
20 pata de freno en un sitio adyacente a dicha superficie ro
zante y siendo movil saxial y pivotalmente para acoplar
diche zapata de freno con dicha superficie rozante y ha-
cer girar dicho medio de tambor, el movimiento axial de
dicho medio de barra al principilo acoplando dicha zapata

25 de freno con dicha superficie rozante y un movimiento
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axial y pivotal ulterior de dicho medio de barra aplican-
do un componente de fuerza a dicho medio de tembor tangen
cial a dicha superficie rozante, y un medio pars desple-

gar dicho medio de barra en respuesta a dicho medio sensi
ble,

122, Mecanismo enrollador de hilo segin la rei
vindicacidn 11, en el que dicho elementc parz desplazar
dicho medio de barra comprende un mMotor a cémara expansi-
ble montado sobre pivete y dicho medic de Lgrra compren-—
de un véetago del pistdn sccionado por dicho motor & cé-
mara expsnsible.

138.- Mecanismo enrolladcr de hilo segin la rei
vindicacion 12, en el que dicha supsrficie rozante se en-
cuentra en la superficie interior del costado de dicho
medio de tambor, y dicho motor a cémara expansible, di-
cho vastago del pistdén y dicha zapata de freno estén mon-
tados en el interior de dicho medio de tambor,

148.- Mecanismo enrollador de hilo segin la rei
vindicacion 13, en el que dicho msdiec de motor estd mone
tado de manera pivotante &l extremo opuesto a dicho vig~
tago del pistén, comprendiendo ademds un tope ajustsble
que embraga dicho medio de motor y limita su movimiento
pivotal en un sentido pera establecer la posicidn normal
de dicho medio de motor con dicha zapata de freno separa-

da de dicha superficie rozante, limitando asi el arco de
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rotacion comunicado a dicho medic de tambor,
158,~ Mecanismo enroliedor de hilo segin la rei
vindicacidn 13, en el que dicha zapata de freno comprends
ung superficie periférica de un disco montado giratoria»
> mente en un extremo de uma palancs montadiscos, dicho vés
tago del piston estando conectado & diche disco en un pun
%0 separado respecto al eje giratorio de dicho disco, di-
cha palanca montadiscos estando montada en sl otro extre-
mo para un wovimiento pivotal y axial, y comprendiendo un
1o medic para limitar el arco de rotascidon comunicedc a dicho
medio de tambor por dicha zapata de freno, inciuyendo un
tope de disco ajustable sobre dicho disco embragsble con
dicha palanca montadiscos a fin de limitar el movimiento
de rotacidn de dicho disco, el movimiento axial de dicho
15  vastago del pistdén al principio haciendo girar dicho dise
co hasta que dicho tope de disco embregue dicha palanca
montadiscos, y el movimiento axial continuado de dicho
véstago del piston acoplando dicho disco con dicha super-
ficie, y luego comunicando una fuerza tangencial a dicha
20 superficie rozante para hacer girar dicho medio de tambor,
dicha palanca montadiscos luego desplazéndosé axialmente,
168,~ Mecenismo enrollador de hilo segin la rei
vindicacidén 15, en el que dicha palance montadiscos estd
montada en una unidn con pasador y ranura dispuesta adya-

25 cente a la superficie interior de dicho medio de tambor,
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dicha ranura estando generalmente alineada con dichsa su-
perficie interior de dicho tambor, dicha palanca montadis
cos siendo empujado para impedir normalmente el acoplamien
to de dicho disco con dicha superficie rozante.

172, - Mecanismo enrollador de hilo segin la rei-
vindicacidn 1, que incluye ademds: un medio sensible a la
rotura del hilo dispuesto a lo largo del trayecto de di-
cho hilo entre la zona de salida y dicho mecanismo enro-
llador de hilo, y un medio actuado por dicho medio sensi-
ble a la presencia del hilo conectado a dicho elemento md—
vil para desacoplar dicho elemento enrollador de hilo de
dicho elemento cilindro de accionamiento al detectar una
rotura del hilo, dicho medio actuado por dicho medio sen-
sible a la presencia del hilo incluyendo: un balancin méb-
vil en una direccidn axial y conectado a dicho elemento
mévil, dicho balancin teniendo una porcién dentada, un
balacin que acciona una palanca a fin de desplazar dicha
palanca en direccidn axial, y un trinquete unido flojamen~-
te a dicho brazo que acciona dicho balancin y hace morder
dicha porcién dentada para permitir una amplitud predeter-
minada de un movimiento axial de dicho balacin, que no es
inhibido por dicho brazo que acciona dicho balancin, mien-
tras un movimiento de dicho brazo que acciona dicho balan-

cin desplaza dicho balancin por medio de dicho tringuete.

188,- El mecanismo de acuerdo con la reivindicacidn
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1, en el que dichos medios para hacer girar dicho tambor
comprenden un primer elemento de embrague unido a dicho
tambor, un segundo elemento de embrague conectado opera-
tivamente a medios de rotecién, y medios de acoplamiento
de embrague para conectar selectivamente entre s{ dichos
primero y segundo elementos de embrague cuando dicho segun-~
do elemento de embrague es hecho girar por dichos medios
de rotacidén, para hacer girar por tanto a dichos élementos
de embrague y a dicho tambor,

192,- El mecanismo de acuerdo con la reivindicacién
18, en el que dichos elementos de embrague comprercsan una
primera y una segunda superficie de embrague en general
cilindricas, coaxiales entre si{, y en el que dichcs medios
de acoplamiento de embraghe comprenden medios de resorte
de alambre enrollado en torno & dichas primera y segunda
superficies de embrague y que pueden moverse entre una po-
sicién desacoplada, ligeramente separsda de por lo menos
una de dichas superficies de embrague y una posicidén aco-
plada, en contacto con ambas superficies de embrague cita-
das para bloquear juntos, de este modo, a dichos elemen-
tos de embrague, y que comprende ademés medios para des-
plazar dicho muelle entre dichas posiciones.

208,~ El mecanismo de acuerdo con la reivindica-

cién 18, que comprende ademis medios de tope para limitar

la magnitud de giro de dicho tambor durante la activacién
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de dichos medios para mover dicho muelle.
21a,- E1 mecanismo de acuerdo con la reivindica-
cién 18, que comprende ademds medios elidsticos que cargan

a dicho tambor para absorber la falta de tensidén en dicho

cable,

222,- Mecanismo enrollador para retirar hilos
o articulos semejantes de una cémara de tratamiento.

Tal y como se ha descrito en la Memofia que an-
tecede, representado en los dibujos gque se acompaien y pa-
ra los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de cuarenta y tres hojas

escritas méquina por una sola cara. zi,* AR® 4073
Madrid, ) ~
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