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La Patente de invencidn a que se refiere la presente
Memoria, se destina a garantizar la explotacidn y la propiedad
exclusivas, en todo el territorio nacional, de un sistems gra~
vitatorio ¢ de compresidén generador de movimientos giratorios
circulares aplicados a un eje, cuya novedad representa una evi-
dente y sustancial mejora a todo 1o conocido por el estado ac-
tual de la técnica.

La invencidn se refiere a un elemento mecdnico que
distribuye y guia determinadas fuerzas de caracter gravitato-
rio o de compresién produciendo movimientos especificos prede-
terminados a una masa formada por un eje, haciéndole igualmen-
te actuar como resorte en virtud de los movimientos o transpo-
siciones efectuadas. De aqui resalta la notoria ven;aja del
objeto de la invencidn sobre otros resortes ya conoéigos.que
solamente pueden actuar de manera simple por si mismoso por la
elasticidad propia del material de que se construyen.

La invencidn se basa en la utilizacidn con fines
pricticos o recreativos de los movimientos que se ocasionan
por la fuerza acumulada sobre un elemento mévil y que se pro-
ducen por el discurrir sobre una superficie inclinada del ex-
tremo o palpador descentrado que forma parte del citado ele-
mento, Este palpador excéntrico es capaz de realizar desplaza-
mientos circulares que se combinan con movimientos descenden~
tes al discurrir sobre un plano ineclinado, y este movimiento
combinado lo realiza la masa o eje del que es solidario el
pélpador excéntrico con apoyo sobre adecuados cojinetes fijos
que permiten simultdneamente el giro y el deslizemiento ver-
tical. -

Para mejor comprensidn del objeto y solamente & t{-

tulo de ejemplo, se adjunta una hoja de planos en la ques
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La figura 1, representa esquemdticamente la vista
lateral en alzado de los elementos basicos del sistema de la
invencién, en su posicidn de "origen de movimiento",

La figura 2, representa la vista superior en planta
de la representacidn esquemdtica de la figura 1.

la figura 3, representa esquemdticamente la vista
latersl en alzado de los elementos basicos del sistema de la
invencidn, considerados en su posicidn de "final de movimien-
tov,

‘ La figurs 4, representa la vista superior en planta
de la representacidn esquemdtica de la figura 3.

En dichas ilustraciones y en la subsiguiente des-
cripeidn, los elementos integrantes del sistema'y sus partes
principales han sido designados con referencias numéricas de
acuerdo con la siguiente nomenclgtura: '

1.= Eje.

2,- Guias.

3+~ Doble acodamiento,

4o~ Terminal palpador.

5~ Plano inclinado,

6+~ Soporte.

é.- Trazado curvo,

8¢~ Angulo,

Con referencia a las antes citadas ilustracioneé,
podemos ver que la masa gravitacional se presenta como un eje
-1~ que puede girar y deslizarse axialmente sobre una o mis
guias -2,

Bl extremo inferior del eje -1- lleva realizado un
doble acodamiento -3~ que sitda en posicidén excéntrica un

terminal palpador -4~ que va dispuesto en el extremo inferior
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de un framo paraleio al eje -1f ¥ que apoya libremente sobre
la superficie encimera de un plano inclinado -5~ perteneciente
a un soporte -6- tedricamente fijo.
Con estos elementos, si se sitia el palpador —4-
De aproximadamente en la parte mds alta del plano inclinado =5-
nos encontraremos en la posicién "origen de movimiento" que
se ilustra en la figura 1 ¥ en la que, el citado temminal pal-
pador -4~ es el medio de liberacidn de la energia acumulada
sobre la masa 0 eje =1~ (en virtud de su propio peso y/o por
10. la accidén de medios eldsticos adicionales debidamente precom-
primidos) cuendo discurre por la superficie lisa o accidenfa—
da del plano inclinado -5- y desciende desde la citada posi-
cidn "origen de movimiento" hasta la posicidn "final de movi-
miento" gue se ilustra en la figura 3, para lo cual se ve obli~
15 gedo a realizar un trazado curvo‘—f— (figura 4) cuyo radio es
igual a la longitud del +tramo horizontal del acodamiento =3-
del eje =i-,
Es obvio que los valﬁres de la energia acumulada
sobre la masa ¢ e¢je -1- estdn en funcidn directa con una se~
20. rie de factores variables tales como las fricciones contra-
rias al movimiento, el peso de la masa, la longitud del tramo
horizontal del acodamiento -3-, la mayor o menor inclinacidn
¥ los accidentes o irregularidades que se establezcan en la
superficie de deslizamiento que presenta el plano inclinado
.25, -5=, etc¢., etc.; todo ello influye en la velocidad del movi-
miento combinado que afecta al eje -1~ y a la potencia trans-
mitida por el mismo,
En las figuras 2 y 4 ha sido materializado el angu- .
lo ~8-, que es el suplemento del valor angular del trazado

30, curvo -=7- y que debe ser considerado a una u otrs parte del
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didmetro que pasa por el punto mds alto y el punto mds bajo
del plano inclinado -5- para que la posicidn "origen de movi-
miento" no se sitde superpuesta a un punto de equilibrio.

El referido eje =1= gira y al mismo tiempo se desli-
za verticalmente con apoyo en sus guias -2~ cuando se pasa de
la posicién de la figura 2 a la posicidn de la figura 4 en la
fase de liberacidn de energfa, la cual es contraria a la fase
de acumulacidn de energia que se establece previamente,

Se comprende que tanto el eje =1- como sus guias =2-,
corlo el terminal palpador —-4- y como la superficie de desliza-
miento del plano inclinado -5- pueden adoptar las mds diferen-
tes formas siempre en funcidn de las necesidades de cada caso
¥y como consecuencia de la funcidn bdsica del sistema de la in-
vencidn en la que los movimientos que realiza la masa o0 eje
-1- son el resultado de las formas fisicas de la dicha super-
ficie de deslizamiento que, dentro de la general inelinacidn,
pueden egtar integradas por zonas planas, horizontales 0 1f=
clinadas, alternadas con zonas curvas céncavas o0 convexas,

En el ejemplo de funcionamiento del dibujo se espe-
cifica wn giro de 1802 por la inclinacidn y planimetria de la
basge., Por supuesto, al adoptar esta base distintas formas, pue-
den lograrse glros de hasta 3602 incluso con vuelta a la posi-
cidn de origen.

Jon pues variables las circunstancias de tamafio, for-
meg ¥ material particularmente referidas a cada uno de los ele~

mentos que integran el sistema gravitatorio de la invencidn,

en el que podrd ser variado todo aquello gue no suponga una al-

teracidn de la esencialidad del objeto expuesto en la pasada
descripeidn, la cual déberd ser considerada en su mds amplio

sentido y no como una limitacidn de posibilidades de realizacidn.
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El solicitante se reserva el derecho de'extender
esta demanda a 1los paises extranjeros, reivindicando la mis-
me, prioridad de la presente solicitud al amparo del Convenio
Internacional para la proteccidn de la Propiedad Industrial,

Igualmente el solicitante se regerva el derecho de
introducir en la presente in%encién cuantos perfeccionamientos
sobré la misma puedan derivarse, mediante la solicitud de- los-
correspondientes Certificados de Adicidn en la forma sefialada -
por la lLey.

N O T 4

La patente de Invencidn, que se solicita por veinte

afios, para Espafia, de acuerdo con la vigente Legislacidn, de-

berd recaer sobre: "SISTEMA GENERADOR DE MOVIMIENTOS GIRATORIOS

CIRCULARES APLICADOS A UN EJE", segin las caracter{sticas esen-

ciales de las siguientes:

REIVINDICACIONES

1¢,~ Sistema generador de movimientos giratorios
circulares aplicados a un eje, que se caracteriza por utili-
zar, con fines pricticos o recreativos, los movimientos com—
binados que se ocasionan por la energia acumulada sobre un ele-
mento mdévil y que se producen por el discuriir sobre una super-
ficie inclinada del extremo o palpador descentrado que forma
parte del citado elemento, el cual palpador excéntrico realiza
desplazamientos circulares que se combinan con movimientos
descendentes al deslizarse sobre el plano inclinado, y este
movimiento combinado lo realiza la masa 0 el eje del que es

solidario el palpador excéntrico, con apoyo sobre adecuados

. cojinetes fijos que permiten simultdneamente el giro y el des~-

ligamiento vertical.

28,~ Sistema generador de movimientos giratorios
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circulares aplicados a un eje, segin la reivindicacidén 18,
caracterizado porque sus elementos bdsicos consisten en una
masa 0 eje vertical que puede girar y deslizarse axialmente
sobre por lo menos dos gufas de cardeter fijo, el extremo inf
ferior del cual eje lleva realizado un doble acodamiento u
otra configuracidn que sitde en posicidn excéntfiga a un ter-
minal palpador qie va dispuesto en el extremo inferior de el
d}timo tramo del acodamiento que es paralelo al eje principal,

38+~ Sigtema generador de movimientos giratorios
circulares aplicados a un eje, segin las anteriores reivindi-
caclones, caracterizado porqﬁe el terminal palpador se apoya
libremente sobre la superficie encimera, lisa o accidentada,
de un plano inclinado perteneciente a un soporte tedricamente
fijo.

48,- Sistema generador de movimientos giratorios
circulares aplicados a un eje, segin las reivindicaciones an-
teriores, caracterizado porgue el terminal palpador es el me=-
dio de liberacidn de la energfa acumulada sobre la masa o eje
principal, en virtud de su propio peso y/o por la accidn de
medios eldsticos adicionales debidamente precomprimidos, cuan-
do discurre pdr la'superficie del plano inclinado y desciende
desde un punto prdéximo al mds alto hasta el punto méds bajo del
mismo, para lo cual se ve obligado a realizar un trazado curvo
cuyo radio es igual al descentramiento del palpador con respec-—
to al eje pfincipal.

58,- SISTEMA GENERADOR DE MOVIMIENTOS GIRATORIOS
CIRCULARES APLICADOS A UN EJE,

Segin queda sustancialmente descrito en 1a presente

o/ oo
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memoria, que consta de ocho pdginas, escritas a mdguina por

una sola de sus caras, y acompafiada de dibujos.
D, Juan COLL Y COLL
P. P.

oldrss derquera

Firmage:
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