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Perfaccionamientos en aparatos para- e l tra- 

, tamientos de bandas de to a lla .

NEUCO APPARATEBAU AG., entidad suiza, residente en Schbn 

bühl, 6300 ZBG, Suiza.

La presente invención se re fie re  a un aparato 
para suministrar o entrega de banda de to a lla  con un 
cilindro de entrega sobre e l cual puede extraerse la  
to a lla  en forma de banda de una reserva, con un c i l i -

5. dro de enrollamiento para.motor y enrollar la  to a lla
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usada, con un elemento retenido por tiempo que lleva una ven­
tosa y que es desplazable mediante la  extracción de la  toallaL 
en contra de una carga previa, desde Una posición de reposo 
a una posición eficaz en la  que la  ventosa se adhiere.duran­
te  un tiempo predeterminado a un contraelemento y en la  que 
e l elemento retenido por tiempo mantiene eficaz a un disposi­
tivo lim itador que.bloqu a a l cilindro de entrega después de 
la  entrega de una longitud de to a lla  predeterminada, por la  
duración del mencionado tiempo predeterminadlo.

En los aparatos para e l  suministro dé banda de toa­
l la  conocidos de esta c lase , el accionamiento del cilindro de 
enrollamiento, aplicado siempre en ]a  p eriferia  del ro llo  de 
to a lla  usada, se efectúa por e l cilindro de entrega sobre una 
unión por forma, colgando siempre por fuera de la  carcasa del 
aparato de entrega un lazo de to a lla  de longitud constante.
Por tanto Un usuario no está obligado a extraer to a lla  limpia, 
antes de la  u tilizació n ; éste puede más bien -por comodidad 
o por d istracción - emplear e l lazo de to a lla  usada dejado por 
e l usuario precedente. Además es imposible cualquier acciona­
miento del cilindro de enrollamiento tan pronto como el extre­
mo de la  reserva de to a lla  ha abandonado el cilindro de entre­
ga, de forma que entonces la  sección f in a l de la  to a lla  cual- 
ga por largo tiempo por fuera de la  carcasa y puede u til iz a r -  
be por muchas personas. Ambas clases d escritas de u tilización  
múltiple son indeseadas por motivos de higiene.

Para remediar estas desventajas son ya conocidos 
aparatos para la  entrega de banda de to a lla  en los que la  toa­
l la  está tensada normalmente tira n te  sobre la  carcasa, entre 
una lanura de entrega y una ranura de entrada. El usuario pue­
de extraer del aparato un lazó de to a lla  nara secarse las  manos.
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Este lazo cuelga lib re  hacia sFuera de la  carcasa durante un 
tiempo predeterminado, pero luego se mete automáticamente denL 
tro  de la  misma tan rento como la  to a lla  está tensada de 
nuevo como se ha indicado. Igualmente se mete la  sección f i ­
nal de la  toa lla  después de la  última u tilizació n . Estas co­
nocidas soluciones del problema descrito tienen sin embargo 
por su parte también desventajas..En una de la s  conocidas so­
luciones está'previsto  en e l aparato un aImacenador de to a lla  
mecánico por separado para meter la  to a lla  usuada. Esta solu­
ción es complicada y cara, y e l almacenador de toa lla  del que 
no se toma de nuevo la  toa lla  hasta la  siguiente u tilizació n , 

se enrolla finalmente, necesita mucho espacio. En otra solu 
ción conocida e l cilindro de enrollamiento no está acoplado 
con e l cilindro de entrega por forma sinó sobre un acumulador 
de fuerza de resorte que se tensa por la  extracción de la  toaf- 
11a, y después de transcurrir un tiempo predeterminado accio­
na a l cilindro de.enrollamiento liberado entonces para enro­
l la r  e l lazo de to a lla . También esta solución requiere una 
complicada y cara construcción y además es propensa a avarias 
bajo condiciones.

Es cometido de la  invención por tanto la  creación 
de un aparato para la  entrega de banda de to a lla  de la  clase 
indicada al principio, que soluciona lo s  problemas expuestos 
mediante introducción automática del lazo de to a lla  después 
de cada:utilización del modo más sen cillo , baráto, menos pro­
penso a averias y con menos requerimiento de espacio que las 
construcciones conocidas, y además p o sib ilita  ventajas adi­
cionales. . _ _

El aparato para la  entrega de banda de to a lla  según 
la  invención está caracterizado porque para accionar e l cilin-130.



dro de enrollamiento está dispúestd un motor e léctrico  que -  
es conectable mediante e l retorno del elemento retenido por 
tiempo a la  posición de reposo.

De modo ventajoso e l  motor e léctrico  puede emplearse 
adicionalmente para extraer un pequeño resto de banda de toa­
l la  existente en la  reserva, con una finalidad to&avía por 
d escrib ir, y enrollar con e l cilindro de enrollamiento. Tampo­
co es ya absolutamente necesario que e l  cilindro de enrolla­
miento haga contacto en la  p eriféria  del ro llo  de to a lla  usa­
da; éste puede más bien formar en caso deseado e l núcleo de ée 
te  ro llo , lo  que p o sib ilita  otro ahorro de espacio. El aparate 
para la  entrega dé banda para to a lla  puede construirse sin 
ninguna d ificu ltad  de forma que e l  cambio de to a lla  puede efec 
tuarse del mismo modo ejercido acostumbradamente y millones 
de veces, como en los aparatos para la  entrega de banda to a lla  
usuales todavía hoy sin introducción automática.

Convenientemente, para desconectar e l motor e lé c tr i­
co puede estar dispuesto en s t c ircu ito  de corriente un in te­
rruptor que después del enrollamiento de una longitud de toa­
l l a  correspondiente a la  longitud de to a lla  extraída antes, se 
abre, por. ejemplo mediante la  tensión o la  tracción en la  toa­
l la  que marcha a l cilindro de enrollamiento. Para interrumpir 
e l c ircu ito  de corriente del motor e léctrico  después de la  
entrada del extremo de la  to a lla  puede estar previsto otro in­
terruptor.(o  un medio para accionar el mismo interruptor)'.

El mencionado dispositivo de lim itación puede conta­
iner en la  forma más sen cilla  de ejecución un tope aplicado a l 
elemento retenido por tiempo, que en la  posición eficaz del 
elemento retenido por tiempo, penetra en el recorrido.de uña le-¡ 
va acopiada con el. cilindro cíe entrega. Es naturalmente
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siempre posible que un usuario no extraiga toda la  longitud 
de to a lla  predeterminada hasta que la  leva acoplada con e l 
cilindro de entrega tropiece sobre e l tope del elemento rete­
nido por tiempo. Para seguir moviendo la  leva a pesar de ésto, 
después de la  u tilizació n , hasta una posición de entrega pi 
determinada, puede estar dispuesto sobre una rueda portadora 
de la  leva un salien te en el que a l retom ar e l elemento rete  
nido por tiempo puede atacar un brazo portado por éste. Entre 
e l cilindro de entrega y dicha rueda puede estar dispuesto 
convenientemente un acoplamiento unidireccional.

Ya que el usuario emplea por regla general para secar 
se las  manos, solo la  parte anterior del lazo de to a lla  que 
cuelga del aparato de entrega, la  disposición puede convenían 
tómente ser de manera que a l t ir a r  de la  to a lla  no solo se exf- 
trae to a lla  limpia delante sobre e l cilindro de entrega, sino 
que puede extraerse simultáneamente también atrás to a lla  usa­
da del ro llo . Con éste fin  e l motor e léctrico  puede estar uni­
do con e l cilindro de enrollamiento sobre un acoplamiento ac- 
cionable por e l elemento retenido por tiempo. Pero la  longi­
tud de to a lla  usada extraib le del ro llo  debe estar preferen­
temente limitada, por ejemplo mediante un cilindro que hace 
contacto en la  p eriferia  del ro llo , rotativo ilimitadamente 
en dirección de enrollamiento y por el contrario limitadamen­
te en dirección contraria. En esta forma de ejecución puede 
ocurrir sin embargo que e l cilindro últimamente mencionado ha­
ga algo de ^huella en el ro llo  de to a lla  usada cuando éste es­
tá enrollado relativamente f lo jo , de forma que entonces' puede! 
solo d ifícilm ente, o no se puede absolutamente extraer to a lla  
usada del ro llo . Esta d eficiencia  puede remediarse de modo 
sencillo  s i  e l cilindro que hace contacto en el ro llo  de toa-

fn
r*
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l i a  usada es e l cilindro de enrollamiento,acoplando en la  en­
trega de to a lla  este cilindro de enrollamiento con el c il in  
dro de entrega y accionado desde éste en dirección de desen- 
rollamiento. Sin esto e l cilindro de enrollamiento e s .ro ta ti­
vo solo mitadamente en dirección de desenrollamiento puede és-p 
te  formar juntamente con un acoplamiento semejante al mismo ... 
tiempo e l mencionado dispositivo de lim itación para bloquear 
e l cilindro de entrega después de entregar la  longitud de toa 
H a predeterminada. En esta forma de ejecución últimamente 
d escrita  e l cilindro de enrollamiento que hace contacto en la  
p eriferia  del ro llo  de to a lla  usada está pués unido con un 
dispositivo de acoplamiento que es conmutable por e l elemento 
retenido por tiempo para acoplar e l cilindro de enrollamiento 
para enrollar con el motor e lé c trico , en tanto e l elemento 
retenido por tiempo esté en su posición de reposo, y para aco­
plar el cilindro de enrollamiento, para desenrollar to a lla  de], 
ro llo  con e l cilindro de entrega, en tanto e l elemento rete­
nido por tiempo esté en su posición eficaz.

A base del dibujo se aclaran con más d etalle  a con­
tinuación ejemplos de ejecución del aparato para la  entrega 
de banda para to a lla  según la  invención.

La figura 1 muestra una v is ta  la te ra l esquemática 
del mecanismo interno de un aparato para la  entrega de banda 
de to a lla , -

la  figura 2 muestra esquemáticamente una sección "a- 
xial por un cilindro que es rotativo ilimitadamente, en una di­
rección y sin embargo solo limitadamente en dirección contra­
r ia .

La figura 3 muestra una variante de la  figura 2 en 
una v is ta  fro n ta l,



- la  figura 4 muestra una sección axial de otra varían
te de un cilindro rotativo sólo limitadamente en una direc­
ción.

las  figuras 5 y 6 muestran esquemáticamente v is ta s  
frontales del mecanismo de lim itación de la  figura 4 en d iver­
sas posiciones de la s  partes en cada-caso,

la  figura 7 muestra un esquema de conexiones eléc­
tr ico  del aparato para la  entrega de banda de to a lla  de la  f i j-  
gura 1.

la  figura 8 muestra una v ista  fron ta l esquemática 
del mecanismo interno de otro aparato para la  entrega de ban­
da de to a lla ,

la  figura 9 muestra d eta lles de un cilindro ro ta ti­
vo solo limitadamente en una dirección del aparato de entre­
ga de la  figura 8,

la  fig u ra-10 muestra en una v ista  la te ra l sim ilar 
a la  de la  figura 8 otro aparato para la  entrega de banda de 

&oalla,
la  figura 11 muestra en una v ista  fro n ta l y a es­

cala ampliada un d etalle  del aparato de entrega de la  fig u ra , 
10, y

las  figuras 12 y 13 muestran otros d etalles de las 

figuras 10 y 11.
E l aparato para la  entrega de banda de to a lla  re­

presentado en la  figura 1 tiene una carcasa, no designada con 
más d etalle  en lo  restante, con una pared trasera 1 que puede 
f i ja r s e  en una pared de un cuarto de aseo. La pared trasera 1 
lleva dos placas de m ontaje.laterales 2, paralelos, de la s  que 
en la figura 1 solo es v is ib le  una de e lla s . Entre las  placas 
de montaje 2 está alojado rotativo un cilindro de entrega 3 
con un eje 3a. De una reserva de to a lla  en forma de un ro llo  4
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situado en la  parte in ferio r  de la  carcasa puede extraerse a 
mano te la .d e  toalla  en forma de banda cuyo recorrido está in­
dicado mediante una linea de trazos y puntos, sobre e l c il in ­
dro de entrega 3, y un cilindro de apriete 6 y por una ranura 
anterior 7 de la  carcasa.

El cilindro de apriete 6 está alojado rotativo es un 
brazo de una palanca retenida por tiempo 8 que por su parte 
está alojada g ira to ria  sobre la  placa de montaje 2 en tomo 
a un e je  8a. Tirando a mano de la  to a lla  que sale por la  ra­
nura 7 de la  carcasa puede llevarse la  palanca retenida por 
tiempo 8 .desde.una posición de reposo indicada por líneas de 
punto, en contra de una carga previa (mediante un resorte no 
representado), a una posición eficaz que está indicada con l i  
neas llenas. En ésta posición de la  palanca retenida por tiemt- 
po se adhiere una ventosa 9 porta por ésta a un elemento con­
trario . én forma de una segunda ventosa 10 estacionaria. Esta 
claro que las ventosas 9 y 10 se sueltan de nuevo una.de otra 
después de un tiempo predeterminado en cada caso (en caso 
deseado mediante una válvula de entrada de a íre  a ju stab le), 
trás  lo  cual la  mencionada carga previa hace g irar  retomando 
a la  palanca retenida por tiempo a su posición de reposo.

E l brazo in fe rio r  8b de la  palanca retenida por tiempo 
8 forma un tope que en la  posición eficaz de la  palanca rete­
nida por tiempo penetra en e l recorrido de una leva 12 porta­
da por una rueda l l .  La rueda 11 está unida por una corona, 
dentada 13 sobre un acoplamiento unidireccional no representa 
do. E l acoplamiento unidireccional está dispuesto de manera 
que se arrastra la  rueda 11 cuando la  corona dentada 13 rota 
en e l sentido de las agujas del re lo j (en la  figura 1 ), pero 
que la  rueda 11 por su parte puede rotar en el sentido de las
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agujas del re lo j sin arrastrar a la  corona dentada 13. La co­
rona dentada 13 engrana con una rueda dentada 14 que está uni 
da rígida'con ei cilindro de entrega 3*

Para meter y enrollar la  to a lla  usada (por una ra­
nura posterior 24 de la  carcasa) está previsto un cilindro 
de enrollamiento no v is ib le  en el dibujo con un e je  15 que es 
tá  alojado rotativo entre la s  placas de montaje 2. El c il in  
dro de enrollamiento podría hacer contacto del modo usual en 
la  p eriferia  del ro llo  de to a lla  usada, habiéndose de poner 
e l cilindro de enrollamiento, con e je  indespíazable, debajo 
del ro llo  de toa lla  usada alojado a! a ire . Sin embargo, en 
e l ejemplo representado e l cilindro de enrollamiento forma e l 
núcleo del ro llo  de to a lla  usada 16. Esto tiene la  ventaja 
de que e l ro llo  16 puede crecer durante e l  servicio del apa­
rato de entrega paulatinamente en e l recinto que ocupaba ante­
riormente e l ro llo  de reserva 4. E l aparato de entrega necesij- 
ta por tanto menor altura de construcción, o bien puede re c i­
b ir  más toa lla  cuando la  altura está predeterminada.

Para accionar e l e je  15 del cilindro de enrollamienj- 
to está previsto un motor e léctrico  17. Esto acciona a una rug 
da dentada 17 sobre un to m illo  sin fín  18. Sobre e l e je  15 
ajusta una rueda dentada 20 que engrana con una ruuda denta­
da intermedia 21. La última está alojada sobre una palanoa 22 
que es g ira to ria  en torno a un e je  15. La palanca 22 lleva' 
un pasador 23 que ataca en unamnura de la  palanca retenida 
por tiempo 8, y la  disposición es, como está representado,, de 
forma que la  rueda dentada intermedia 21 sólo está engranada 
con la rueda dentada 19 cuando la  palanca retenida por tiem­
po 8 está en su posición de reposo (representado con lineas 
de puntos).
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La rueda dentada intermedia 21 sobre la  palanca g ira ­
to ria  22 forma pués un acoplamiento accionadle por la  palan­
ca retenida por tiempo 8 entre e l motor e léctrico  17 y e l c i  
lindro de enrollamiento. Cuando este accionamiento está suel 
to (una vez que la  palanca retenida por tiempo 8 ha sido gira 
da a la  posición e fica z ), e l cilindro de enrollamiento es ro­
tativo libremente, de forma que se desenrolla del cilindro de 
enrollamiento to a lla  usada anteriormente, y puede extraerse 
por la  ranura posterior 24 de la  carcasa. Esto es deseable 
porque e l usuario para secaráe las  manos solo empica del lazo 
de to a lla  extraído la  parte delantera que sale por la  ranura 
de entrega 7, y en la  parte trasera del. lazo no es pués nece­
saria to a lla  limpia.

Sin embargo por motivos de seguridad ha de cuidarse 
que no se desenrolle demasiado to a lla  del ro llo  16, Con esta 
finalidad en la  p eriferia  del ro llo  16 hace contacto un c il ih  
dro de lim itación 25 que está alojado rotativo entre palancas 
y soportes g ira torios 26. El cilindro 25 es rotativo i  limita' 
damente en e l sentido contrario a l de la s  agujas del re lo j 
(figura l ) ,  es decir en dirección de enrollamiento (rotando 
e l ro llo  16 en e l sentido de la s  agujas del r e lo j) .  En la  di­
rección contraria, es decir en e l sentido de la s  agujas del 
re lo j la  notabilidad del cilindro 25 está sin embargo lim ita­
da a aproximadamentá 2 a 3 vueltas.

Para conseguir esta lim itación.de acción u nilateral 
puede estar prevista una ranura en forma espiral o en forma 
de linca helicoidal en la  que ataca un contraelemento que es 
móvil limitadamente en una dirección e ¡ la  ranura, mientras 
que en el extremo opuesto de la  ranura puede s a lir  de ésta.
Por ejemplo según la  figura 2 e l cilindro 25 puede estar a lo já
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do sobre un e je  27 no rotativo que llev a  en un extremo una j 
rosca exterior 28 junto a l cilindro 25. En el taladro del ci-¡ 
lindro 25 está provista una ranura helico id al en forma de una 
rosca de tuerca 29. En la  ranura de ésta rosca de tuerca 29 
puede atacar la  rósea exterior 28 como contraelemento. Esta 
claro que a l rotar en una dirección, e l  cilindro 25 se enros­
ca sobre la  rosca 28, ocupándose un muelle de compresión de i 
que la s  roscas entren en ataque. Este enroscamiento es posi-. 
ble solo limitadamente por cuanto que después de una rotación 
predeterminada tocan entre s i dos topes 31 y 32 en la  pal anca 

. soporte 26 y en e l cilindro 25 respectivamente. Al rotar en 
dirección coniraria, el cilindro 25 se desenrosca de la  ros­
ca 28 y éste se sale de la  rosca de tuerca 29; no tiene lugar, 
ninguna lim itación.

La figura 3 muestra una variante de la  figura 2 con 
una ranura 33 en forma esp iral que puede estar formada por 
ejemplo en una cara fron tal del cilindro 25 o de una rueda . 
acoplada con é l. En la  ranura 33 ataca como.contraelemento un 
pasador 34 que está fijad o  sobre una palanca 36 alojada g ira ­
to ria  en 35. Cuando el elemento 25 en la  figura 3 rota en sen­
tido contrario a l de la s  agujas del re lo j tropieza entonces 
q continuación el extremo de la  ranura 33a en e l pasador 34, 
con lo cual queda limitada la  rotabilidad en sentido contra­
rio  a l de la s  agujas del r e lo j.  Si por el contrario, el e le­
mento 25 rota en e l sentido de las  agujas del r e lo j,  se sale 
éntonces a continuación el pasador 34. por el extremo in terio r  
de la  ranura 33 y permanece en el.espacio in te rio r  37 sin im­
pedir la  rotación. Si.después de ésto comienza de nuevo la  
rotación en sentido contrario a l de la s  agujas del re lo j la  
fuerza de la  gravedad de ocupa en esta variante de que e l pasa
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dor 34 haga contacto siempre en la  lim itación in ferio r  del es 
pació in te rio r  y por tanto de que entre en la  ranura 33.

Las figuras 4 a 6 muestran otra variante de un meca­
nismo lim itador que actúa en un sentido para un cilin d ro .Se­
gún la  figura 4 está.alo jado un cilindro 70 mediante un eje 
71 unido con é l en la  palanca soporte 26 ,según la  figura 1, 
o en la s  placas la te ra les  2 l, según la  figura 8. Sobre e l 
muñón 71 del e je  está encajado un resorte 72 de p a tilla  que 
está fijad o  mediante un perno 71 con su brazo lib re  73 en un 
p la t il lo  74 alojado rotativo lib re  sobré el muñón del e je . El 
p la til lo  74 es ahora rotativo lib re  con respecto a l e je  71 
sólo en una dirección, concretamente en el sentido de la s  agu 
ja s  del re lo j según la  figura 5, y  a l rotar en sentido con- ; 
trá rio  a l  de la s  agujas delxeloj se une por fuerza con el e je  
71 mediante e l resorte 72 que se tensa. Un p la t il lo  de freno 
76 que está alojado igualmente rotativo lib re  en el elemento 
portante 2 'o  2 6  forma un tope para el perno 75 y  a si para e l ; 
p la t il lo  74. Con el f in  de que esta inhibición del p la tillo  
74 y asi del e je  71 con el cilindro 70 no sea-eficaz hasta 
después de más de una vuelta en cada caso en e l sentido con­
tra rio  a l de la s  agujas del re lo j (es decir en dirección de 
entrega), están previstos en e l p la t i l lo  de freno 76 uno o va 
río s escotes 78 mediante los cuales e l p la til lo  de freno 76 
se g ira  en cada caso algunos grados angulares mediante e l 
movimiento del perno 75, similarmente a una cruz de malta.El 
número de escotes 78 coincide oon e l número de vueltas posi­
bles sin impedimento más una vuelta. Eh la  figura 6 está in­
dicada con línea de trazos y puntos la  posibilidad de desarro­
l la r  un p la t il lo  de freno rudimentario como ángulo de freno. 
La rotación del p la til lo  74 en e l sentido de las  agujas del 
re lo j conduce en verdad después'de'una o varias vueltas a que
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haga tope el perno 75 en e l p la tillo  de freno 76, pero me -  
diante ésto se presiona el resorte de p a tilla  72 contra su. 
dirección de enrollamiento, se abre y deja lib re  a l e je  71 en 
el sentido de las agujas del re.!oj (es decir en dirección de 
enrollamiento).

La figura 7 muestra un esquema de conexiones del c ir-¡)
cuito e léctrico  de alimentación del motor e léctrioo  17. La ¡ 
alimentación se efectúa desde una red de corriente por un recj- 
tificad o r 38 y/o desde una batería 39, cargable en caso dado,} 
sobre un interruptor principal HS, El motor 17 está conectado 
a éste sobre tres  interruptores S I, S2 y S3 conectados en se­
r ie .  Un cuarto interruptor S4 dispuesto en paralelo a los in­
terruptores SI a S3 enlaza e l interruptor principal HS direc­
tamente con el motor 17.

El interruptor S4 es un interruptor de botón pulsa­
dor accionable a mano, normalmente abierto , que no está re­
presentado en la  figura 1.

El interruptor SI es un interruptor normalmente cerra ­
do que está dispuesto en la  parte in fe rio r  de la  carcasa del 
aparato de entrega, próximo a la  ranura de entrada 24 (figura 
1) y que se acciona por un elemento palpador 40. El elemento j 
palpador 40 abre el interruptor SI tan pronto como la  toa lla  
está tensada sobre la  parte in fe rio r  de la  carcasa entre la  
ranura de entrega 7 y la  ranura de entrada 24.

El interruptor S2 es un interruptor normalmente abier­
to que está dispuesto junto a la  palanca retenida por tiempo 
8. La palanca retenida por tiempo 8 mantiene cerrado a l in te­
rruptor S2 en tanto esté en su posición de reposo. i

El interruptor S3 es un interruptor normalmente abiej- 
to que está dispuesto junto a 4a to a lla  que marcha hacia el cí
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lindro de enrollamiento. Esta toa lla  mantiene- cerrado el 
interruptor S3. Sin embargo el interruptor S3 se abre cuando 
e l extremo de la  banda de to a lla  ha pasado ante é l. (Natural-, 
mente la  función del interruptor mecánica S3 puede e jercerse 
también por una barrera de luz o sim ilar).

El aparato para la  entrega dé banda de to a lla  trabaja, 
como sigue: ,

En e l estado de reposo l is to  para e l serv icio , la  toa­
l l a  5 que parte de la  reserva 4 está colocada alrededor de. - 
los cilindros 3 y 6, está tensada entre la  ranura de entrega- . 
7 y la  ranura de entrada 24 sobre la  parte in ferio r  de la  c a r ­
casa y se extiende desde la  ranura de entrada hasta e l ro llo  
16. La palanca retenida por tiempo 8 está en la  posición de­
poso (dibujada de puntos), y e l interruptor S2 está por tanto 
cerrado. El interruptor S3 está igualmente cerrado, sin embar­
go el interruptor SI se mantiene abierto por la  to a lla  tensa­
da.

Un usuario pue quiera secarse las  manos tiene que aga-* 
rra r  de la  sección de to a lla  tensada sobre lá  parte in ferio r, 
de la  carcasa y t ir a r  hacia abajo. En esto, por la  tracción 
que actúa sobre e l  cilindro de apriete 6 se g ira  primero la  
palanca retenida por tiempo 8 a la  posición eficaz en la  cual 
se mantiene durante un tiempo predeterminado por las  ventosas 
9, 10. E l interruptor S2 está ahora abierto y e l acoplamiento 
en tre .e l motor 17 y e l cilindro de enrollamiento (mediante 
la  rueda intermedia 21) está suelto, de.forma que también 
puede desenrollarse del ro llo  16 una longitud (limitada) de 
la  to a lla  usada anteriormente. El tope 8b se halla  en e l re­
corrido de la  leva 12, y se retiene a ésta y con e lla  (sobre 
la  rueda 11, la  corona dentada 13 y .la  rueda dentada 14) a l 
cilindro de entrega 3 una vez que ha sido entregada una longi
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tud de to a lla  predeterminada. La longitud de to a lla  predeter­
minada corresponde a algo menos de una vuelta completa dé la  
rueda 11 y con e llo  algo más de una vuelta completa-del c i ­
lindro medidor 13.

El usuario puede ahora secarse las  manos en el lazo 
de toa lla  extraído (o bien en su parte an terior).

Después, una vez transcurrido e l tiempo predeterminan­
do por las ventosas 9, 10 se g ira  la  palanca retenida por 
tiempo retomando por su tensión previa a la posición de repo­
so, -Esta libera  así la  leva IB, y un brazo 41 fijad o  sobre la  
palanca retenida por tiempo 8 (bajo e l cual puede pasar sin 
impedimento siempre la  leva 12) ataca en un pasador 42 aplica 
do sobre la  rueda 11, y hace g irar con ello  a la  rueda 11 en 
un pequeño ángulo hasta una posición de partida predetermina­
da- (en la  que a l comienzo del siguiente accionamiento la  leva 
12 se halla después del tope 8b). S i é l usuario no ha e x tra í­
do toda la  longitud de to a lla  predeterminada, es decir la  le ­
va 12 no ha girado sobre e l  cilindro de entrega 3 totalmente 
hasta e l tope 8b, el brazo 41 puede entonces hacer g irar a 
la  rueda 11 también mediante un mayor ángulo hasta que esté 
conseguida la  posición de partida predeterminada. La corona 
dentada 13 no se arrastra en esto a causa del acoplamiento 
unidireccional.

Con el giro en retomo de la  palanca retenida por tiem 
po 8 a la  posición de reposo se c ie rra  de nuevo el interrup­
to r S2 y se embraga e l acoplamiento entre e l motor 17 y e l 
cilindro de enrollamiento 15 (mediante giro de la  rueda dental- 
da intermedia 21). El interruptor SI está cerrado en tanto la  
toa lla  cuelgue hacia abajo como lazo y no toque e l elemento 
palpador 40. Por tanto ahora funciona e l motor e léctrico  17 e
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impulsa á l  cilindro de enrollamiento hasta que está enrolla­
do todo e l lazo de la  to a lla  y la  toalla.tensada toca de nue­
vo a l interruptor S I. Este desconecta entonces e l motor eléc­
tr ico  con lo  cual está conseguido de nuevo e l estado de repdr 
so l is to  para el servicio..

Cuando con una última u tilizació n  se há gastado to­
da la  reserva de to a lla  del aparato de entrega y ha sido ex­
traído e l extremo de la  to a lla  por fa  ranura 7, se efectúa 
entonces después de ésta última u tilizació n , es decir después 
de transcurrir e l tiempo predeterminado por la s  ventosas, e l 
enrollamiento.de la  to a lla  usada sin más por el motor e léctri 
co 17 de modo igual á l  descrito. Y además e l motor e lé c tr i­
co sigue funcionando hasta que está enrollada toda la  sección 
f in a l de la  to a lla , ya que e l interruptor SI no se abre ya ' 
por la  to a lla  tensada. Después del enrollado del extremo de 
la  to a lla  se desconecta e l motpr mediante e l interrruptor S3< 
También podría .suprimirse e l interruptor S3 y desconectarse 
e l motor e léctrico  después de un tiempo de marcha predetermi-- 
nado. Una semejante desconexión por tiempo podría en caso 
necesario también hacer innecesario e l interruptor S I, y se 
proveería-entonces únicamente un acoplamiento de resbalamien­
to en la  salida del motor. En lugar de ésto podría también 
su stitu irse  e l  interruptor SI por un interruptor que se abre 
tan.pronto como e l  par de giro dado por e l motor sobrepasa un 
lím ite  determinado (porque la  to a lla  está tensada).

En e l ejemplo de ejecución descrito e l cilindro l i ­
mitador 25 toca en la  p eriferia  del ro llo  16. Esto no es na­
turalmente absolutamente necesario; se podría también senci­
llamente conducir la  to a lla  qüe vá a l ro llo  16, sobre un c i­
lindro limitador con e je  de rotación dispuesto estacionario.
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La disposición descrita tiene sin embargo la  ventaja de que 
la  situación de la  palanca"soporte 26 forma una medida para 
el grueso del ro llo  16 y con e llo  indirectamente para la  rnagu 
tud de la  reserva de toa íla  4 que queda todavía. Por tanto 
con la  palanca soporte 26 se puede accionar un dispositivo de 
señal que indica cuando la  reserva 4 ha descendido a un valor 
mínimo determinado, aproximadamente correspondiente a un con­
sumo diario medio. Por ejemplo taii pronto como e l ro llo  16 
ha alcanzado un diámetro determinado la  palanca soporte 26 
puede cerrar un interruptor S (figura 1) que conecta entonces 
un medio de señal e léc trico , por ejemplo una lámpara. El 
punto de conexión puede ser en esto regulable mediante un e le ! 
mentó de accionamiento 43 fijad o  ajustable en la  palanca sopor 
te  26, por ejemplo para la  adaptación a diversos consumos dia­
rio s medios.

En lugar de un medio de señal e lé c tr ic o  podría empiece: 

se para ahorrar c o rrie n te , especialmente co n .se rv ic io  por ba­

t e r í a ,  un medio do señal mecánico algo a s í oomo un elemento 

indicador móvil mecánicamente por la  palanca soporte 26.

Naturalm ente,el tamaño del ro llo  16 o de la re se rv a  4 

podría explorarse también de un modo d iferen te  de con e l c i ­

lindro 25.
Los medios de señal d escritos tienen la  ventaja de 

que el personal de servicio puede reconocer desde fuera sin 
más en e l mantenimiento diario o bien limpieza de un cuarto di 
aseo, cuando es demasiado pequeña la  reserva 4 y debe su sti­
tu irse la  to a lla . Gracias a l motor e léctrico  17 es entonces 
posible de modo ventajoso en el aparato de entrega d escrito , 
enrollar sobre el ro llo  16 rápidamente y sin esfuerzo el reste 
de toa lla  demasiado pequeño existente todavía en la  reserva
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4. Con esta finalidad la  persona de servicio f i j a  (por medios 
de desmultiplicación no representados) e l cilindro de apriete 
6 aproximadamente en la  situación superior dibujada de puñ- * 
tos, de forma que no pueda accionar la  palanca retenida por 
tiempo 8, y presiona entonces sencillamente e l interruptor 
de botón pulsador S4 (figura 4) para conectar e l motor 17 has 
ta que e l resto de to a lla  esté extraído y enrollado sobre e l 
ro llo  16. La extracción del ro llo  completo 16 y la colocación 
del ro llo  de reserva limpio 4 se efectúan entonces del modo 
usual.

La figura 8, muestra esquemáticamente otro apahato pa 
ra la  entrega de banda de to a lla  según la  invención. Este apa 
rato tiene una caroasa no designada con más d etalle  en lo 
restante, con una pared trasera l'qu e puede f i ja r s e  en úna 
pared de un cuarto de aseo. La pared trasera l ' l le v a  dos pla­
cas de montaje la te ra le s  2̂  paralelas, de la s  que en la  figu­
ra 5 sólo es v is ib le  una de e lla s . Entre la s  placas de monta­
je  2 'e s tá  alojado rotativo un cilindro de entrega 3'con un 
e je  3a ' De una reserva de to a lla  en forma de un ro llo  4 'situ a  
do en la  parte in fe r io r  de la  carcasa puede extraerse a mano 
te la  de to a lla  en forma de banda cuyo recorrido está indicado 
mediante una linea de trazos y puntos 5̂  sobre e l cilindro de 
entrega 3 'y un cilindro de apriete 6  ̂ y por una ranura ante­
r io r  7 'de la  carcasa.

El e je  del cilindro de apriete 6 'se  extiende por una ra 
nura 6a'en la  placa de montaje 2 'y descansa sobre un brazo 
de una palanca retenida por tiempo 8 'que está alojada girato­
r ia  sobre la  placa de montaje 2  ̂ en torno a un e je  8aL El 
cilindro de apriete 6 'y la  palanca retenida por tiempo 8 'es­
tán dibujadas en una posición eficaz a la  que han sido llev a-30
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dos en contra de una carga previa por un muelle no representa­
do que ataca en la  palanca retenida por tiempo, mediante tiro , 
de la  to a lla  conducida sobre e l cilindro de apriete y que sa­
le  de la  ranura 7'de la  carcasa. En éste posición eficaz de ls¡ 
palanca retenida por tiempo 8 'se  adhiere una ventosa 9 'porta­
da por ésta a un contraelemento en forma de una segunda vento, 
sa 10'estacionaria. Esta claro que la s  ventosas 9 'y  10 'se suej}. 
tan de nuevo una de otra después de un tiempo predeterminado 
en cada caso, trá s  lo  cual la  mencionada carga previa hace 
g irar retornando a la  palanca retenida por tiempo 8 'en sentido 
contrario a l de las  agujas del re lo j a una posición de reposo 
en la que la  palanca retenida por tiempo mantiene a l cilindro 
de apriete 6̂  en la  posición indicada de lineas de puntos.

Para meter to a lla  usada por una ranura posterior 24' 
de la  carcasa, y para enrollar la  misma sobre un ro llo  16 ' 
está previsto un cilindro enrollamiento 15'en el que toca el 
ro llo  de to a lla  usada 16'con su p erife r ia . El e je  15a'del c i ­
lindro de enrollamiento está alojado rotativo en las  placas 
de montaje 2̂

Para e l accionamiento del cilindro de enrollamiento 
15'en dirección de enrollamiento está previsto ún motor eléc­
tr ico  17 J Este acciona sobre un to m illo  sin fín  18'a una rue­
da dentada 19  ̂ Sobre e l e je 15a'a justa una rueda dentada 20' 
que engrana con una rueda dentada intermedia 2 i ;  La última es*t{á 
alojada sobre una palanca 22 .̂ que es g ira to ria  en tomo a un 
eje 15a'  La palanca 22'presenta una ranura en la  que ataca un 
pasador 23'portado por un brazo que sobresale hacia atrás de 
la  palanca retenida por tiempo 8 í L a  tensión, es como está 
representado, de ta l  modo que la  rueda-dentada intermedia.21' 
engrana con una rueda dentada 51 cuando la  palanca retenida



por tiempo 8 'e s tá  en su posición eficaz dibujada, y que sin 
embaigo la  rueda dentada intermedia 21'engrana con la  rueda, . 
dentada 19'cuando la  palanóa retenida pór tiempo 8 'está  en 
su posición de reposo. La rueda dentada 51 está aoopiada so­
bre una cadena 52 con una rueda dentada 53 que está engrana­
da con una rueda dentada 14'portada por e l e je .3 a 'd e l c i l in ­
dro de entrega 3̂

La rueda dentada intermedia! 21'sobre la  palanca g ira ­
to ria  22'forma pués un dispositivo de acoplamiento conmutable 
por la  palanca retenida por tiempo 8̂  que acopla alternativa­
mente el cilindro de enrollamiento 15'con el motor e lé c tr i­
co 17 'y con e l cilindro de entrega 3i

El cilindro de enrollamiento 15'es* rotativo ilim itada­
mente en la  dirección de enrollamiento, es decir en sentido 
contrario a i de la s  agujas del re lo j en la  figura 8, Sin em­
bargo en la  dirección de desenrollamiento indicada por una 
flecha en la  figura 8, lá  rotabilidad del cilindro de enrolla­
miento 15'e s tá  limitada á algunas vueltas. Para esta lim ita­
ción pueden emplearse medios sim ilares como lo s  que se han 
indicado anteriormente a base de la s  figuras 1 a 3 para e l 
cilind ro  de lim itación 25 o a base de las figuras 4 a 6 para 
e l cilindro 60. En la  figura 9 está representada también una 
construcción apropiada.

Según la  figura 9, en un extremo del cilindro 1 5 'e s - ' 
tá  fijad o  un casquillo 61 que está alojado rotativo en un 
cuerpo co jin ete  62 fijad o  en la s  piscas de montaje 2. Un e je  
éxagonal 63 fija d o  en e l cuerpo cojin jte 62 está en ataque 
por un taladro exagonal ax ia l de un to rn illo  64 que está su jei­
to asi no g ira to rio  pero desplazable axialmente. Sobre la  ros­
ca exterior 64a es enroscable una rosca in te r io r  6la del cas-
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quillo 61. Si el cilindro 15'g ira  en una dirección ta l  que 
la  rosca 6la se enrosca sobre e l  to m illo  64 (ocupándose del 
ataque in ic ia l  un muelle que presiona el to m illo  hacia la  
izquierda), toca entonces después de algunas vueltas un tope 

.65 del caequillo 61 sobre un tope 66 del to m illo  64 .¡ A una 
rotación en sentido contrario se suelta por el contrario e l . 
ataque de rosca pudiendo rotar ilimitadamente e l cilindro 15  ̂

En el c ircu ito  de corriente de alimentación e léctrica  
del motor 17 'pueden estar dispuestos en serie  entre s í los 
tros interruptores S I, S2 y S3 similarmente a como represen­
ta la  figura 7. El interruptor SI es de nuevo un interruptor 
normalmente cerrado que está dispuesto en la  parte in ferio r  
de la  carcasa del aparato de entrega de ta l  modo que se abre 
por la  to a lla  tan pronto como ésta está tensada sobre la  par*! 
te in ferio r  de la  carcasa entre la  ranura de entrega 7 'y la  ' 
ranura de entrada 24  ̂ El interruptor S2 es un interruptor norj- 
malmente abierto que está dispuesto junto a la  palanca re te ­
nida por tiempo 8í En tanto la  palanca retenida por tiempo 8* 
esté en su posición de reposo está matiene cerrado el in te­
rruptor S2, El interruptor S3 es un interruptor normalmente 
abierto que está dispuesto junto a la  to a lla  que vá a l c i l in ­
dro de enrollamiento 15^ Esta to a lta  mantiene cerrado el intei-

).
rruptor S3. Sin embargo e l interruptor S3 se abre cuando el 
extremo de la  banda de to a lla  ha pasado ante é l.

El aparato para la  entrega de banda de toa lla  según 
la  figura 8 trabaja como sigue:

En el estado de ¡eposo l is to  para e l servicio !
la  to a lla  5 'que parte de laleserva 4 'está  colocada alrededor ! 
de lo s  cilindros 3'y 6̂  está tensada sobre la  parte in fe r io r  ¡ 
de la  carcasa entre la  ranura de entrega 7 'y la  ranura de en ¡̂



irada 24'y se extiende desde la  ranura de entrada a l cilindro 
de enrollamiento 15'y a l ro llo  16Í La palanca retenida por 
tiempo S 'está  en la  posición de reposo (no representada), y 
el interruptor S2 está por tanto cerrado. El interruptor 33. 
tá Igualmente cerrado, sin embargo e l interruptor SI se man­
tiene abierto por la  to a lla  tensada.

Un usuario que quiera sedarse la s  manos agarra la  sec­
ción de to a lla  tensada sobre ')a parte in fe rio r  de la  carcasa . 
y t ir a  hacia abajo. Mediante esto se t ir a  primeramente hacia
abajo e l cilindro de apriete 6'y con e llo  se g ira  la  palanca!
retenida pór tiempo 8 'a  la  posición eficaz en la  cual se man­
tiene durante un tiempo predeterminada por la s  ventosas '9'y 
10J E l interruptor S2 está ahora abierto y e l cilindro de en­
rollamiento 15 'está  acoplado con.el cilindro de eñ tr^ a  3 ' 
(sobre la  rueda dentada intermedia 21 "y las  ruedas dentadas 5!. 
53). Mediante la  extracción de to a lla , sobre e l cilindro de 
entrega 3 's e  acciona por tanto también e l cilindró de enrolla-} 
miento 15'y concretamente, como indica la  flech a , éñ dirección
de desenrollamiento, de forma que se desenrolla to a lla  usada 

) ' * 
del ro llo  16 'y sale por la  ranura 24Í -

La rotación del cilindro de enrolam iento 15'én direc4
!

ción de enrollamiento está limitada comóyá se ha descrito.Des­
pués de la  entrega de una longitud de to a lla  predeterminada 
sobre e l cilindro 15 'y simultáneamente también una longitud * 
de to a lla  predeterminada sobre e l cilindro de entrega 3 } se . 
.bloquean por tanto ambos cilindros acoplados entre s í .

El usuario puede ahora secarse la s  manos en la  parte 
anterior del lazo de to a lla  extraído. .

Después, una vez transcurrido el tiempo predetermina­
do por la s  ventosas 9'y 10  ̂ se gira la  palanca retenida por
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tiempo 8 ' retomando por su carga previa, a la  posición de rer
poso. Esta palanca suelta en esto la  rueda dentada interme-¡
dia 21'de la  rueda dentada 51 y la  engrana con la  rueda den­
tada 19; Además la  palanca retenida por tiempo suelta en su . 

posición de reposo e l interruptor S2. Mediante esto se conecte 
el motor e léctrico  17'ya que e l interruptor SI está cerrado 
en tanto no esté tensada la toalla .sobre la  parte in ferio r  
de la  carcasa. El motor e léctrico  17'impulsa a l cilindro de 
enrollamiento 15'en dirección de enrollamiento (sentido con­
trario  a l de las agujas del re lo j en la  figura 1) hasta que 
está enrollado todo el lazo de to a lla  y la  to a lla  tensada to­
ca de nuevo el interruptor S I. Este interruptor desconecta en 
toncos e l motor e léctrico  con lo cual está conseguido de nue­
vo e l estado de reposo l is to  para e l serv icio .

Si con una última u tilizació n  se ha gastado toda la  
reserva de to a lla  en el aparato de entrega y e l  extremo de 
to a lla  ha sido extraído por la  ranura 7f se efectúa entonces 
después de ésta última u tilizació n , una vez transcurrido e l * 
tiempo predeterminado por las  ventosas, el enrollamiento de 
la  toa lla  usada sin más por el motor e léctrico  de modo igual 
a l d escrito , Y además el motor e léctrico  sigue funcionando 
hasta que e s t ' enrollada toda la  sección fin a l de la  toa lla  
ya que e l interuptor SI no se abre ya por la  to a lla  tensada. 
Después del enrollamiento del extremo de la  to a lla  se desco­
necta el motor mediante el interruptor S3.

S i el personal de servicio determina, por ejemplo en 
e l mantenimiento bien limpieza d iaria de un cuarto de aseo, 
que la  reserva 4 'es  demasiado pequeña, puede entonces enro­
lla rs e  este pequeño resto de to a lla  muy fácilmente sobre el 
ro llo  16 ; (con el fin  de poder colocar entonces una nueva
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to a lla ) . La persona de servicio levanta primero el cilindro 
de apriete 6 'a  una sección doblada hacia delante de la  ranura 
6a  ̂ Después puede extraer e l resto de to a lla  sobre los c ilin - j 
dros 3'y 6 's in  que la  palanca retenida por tiempo pase a la  j 
posición eficaz . La to a lla  asi extraída se enrolla sin más 
por e l motor 17^

En las figuras 10 a 13 está representada esquemática­
mente otra posible variante de un aparato para la  entrega de 
banda de to a lla .

Segán-'la figuta 10 una pared trasera 1" lleva dos pa­
cas de montaje la te ra le s  2". Entre las  placas de montaje 2" 
está alojado rotativo un cilindro de entrega 3" con un eje 
3a". De una reserva de to a lla  4" puede extraerse te la  de toa 
Ha en forma de banda sobre e l cilindro de entrega 3" y un - ...
cilindro de apriete 6" por una ranura 7" d e .la  carcasa. T i- , 
rando de la  toa lla  5" se lleva la  palanca retenida por tiem- 
po 8" contra una fuerza de resorte a la  posición dibujada, 
sobre e l  cilindro de apriete 6". Después de un cierto  tiempo 
predeterminado se suelta una ventosa 9" portada por la  palan­
ca retenida por tiempo 8" de una ventosa 10" dispuesta esta­
cionaria, y la  palanca retenida por tiempo 8" retorna a una* 
posición de reposo por e l efecto de la  mencionda fuerza de 
resorte.

Para meter la  to a lla  usada por una ranura posterior 
24" de la  carcasa, y para enrollarla  sobre un ro llo  16", es­
tá  previsto un cilindro de enrollamiento 15". En esté c i l in ­
dro toca con su p eriferia  e l  ro llo  de toa lla  usada 16". El 
cilindro de enroiJ amiento 15" está alojado rotativo en la s  
placas de montaje 2" mediante un e je  15a" que está unido r í ­
gido con é l.



5.

10 .

15.

20.

25.

30.

25

Para el accionamiento dél cilindro de enrollamiento 
15" en dirección de enrollamiento está previsto un motor eléc­
tr ico  17". Este motor acciona sobre un to m illo  sin fín  18" 
a una rueda helicoidal 19" que está alojada rotativa lib re  so­
bre e l e je  15a". Sobre e l e je  15a" ajustada un acoplamiento 
de desplazamiento 80 (figura 11) que está sujeto desplazable. 
pero no g iratorio  sobre el eje 15a". Del acoplamiento 80 sobret- 
salen por ambos lados pasadores 82 presionados hacia afuera 
por muelles 81. Un an illo  guia 83 abarca a l acoplamiento 80 
y ataca con dos levas 84 en ranuras guia 85 de una horquilla 
de a ju ste 86. Esta horquilla de a ju ste está su jeta mediante 
un muelle 87 en una situación en la  que la s  ranuras guia 85 maja 
tienen á la s  levas 84 en una posición ta l  que e l  acoplamiento 
80 está presionado contra la  rueda helico id al 19" sobre e l  ani 
l io  guia 83. Para garantizar una segura unión de arrastre en- 
tie e l acoplamiento 80 y la  rueda helico id al 19" están previs­
to s  en la  ruedá helicoidal seis taladros 88 en lo s  que pueden 
atacar los pasadores 82 a más tardar después de un giro de 30** 
Naturalmente el acoplamiento puede estar también desarrollado 
como embrague de discos secos o embrague de vaso.

Sobre e l e je  15a" del cilindro 15" está alojada ade­
más una rueda para cadena 89 con taladros 90. Esta rueda de ca 
dena 89 está en unión por fuerza con e l cilindro de entrega 
3" sobre una rueda intermedia 91 y una transmisión de cadena 
o correa dentada 92. (La unión por fuerza entre la  rueda 89 
y e l cilindro de entrega 3" podría naturalmente efectuarse 
también sobre varias ruedas dentadas en lugar de sobre la  
transmisión de cadena o de correa dentada 92).

Un elemento de tracción 93 une lá  palanca retenida por 
tiempo 8" con la  horquilla de a ju ste  86. Mediante giro de la



-  26  -

palanca retenida por tiempo 8" en tomo a su. e je  8a", origina­
da por la  traooión en la  to a lla  5" en dirección de entrega 
sobre los rod illos de inversión 6", se t ir a  la  horquilla de* . 
a ju ste  86 hacia la  derecha (en la  figura 10) fuera de su po­
sición  de reposo. Mediante ésto se mueve e l an illo  guia 83 
por las  levas 84 en lasmnuras 85 hacia la  derecha (en figu­
ra 11), de forma que el acoplamiento 80 se presiona contra 
la rueda de cadena 89. Asi tiene lugar a más tardar después 
de un giro de 60  ̂ de la  rueda de cadena una unión por fuerza 
entre e l cilindro de entrega 3" y e l cilindro de enrollamien­
to 15". El efecto e's e l  mismo que en el ejemplo de ejecución 
de la  figura 8; E l cilindro de enrollamiento 15" es también 
aquí rotativo ilimitadamente en dirección de enrollamiento, . 
es d ecir en sentido contrario a l de la s  agujas del re lo j se­
gún la  figura 10, mientras que en dirección de desenrollamien­
to está limitado el húmero de vueltas posibló en cada caso. 
Esta lim itación puede conseguirse con los mecanismos de la s  
figuras 2, 3 6 4 a 6.

N O T A

D escrita suficientemente la  naturaleza del invento,asi 
como la  manera de rea lizarlo  en la  práctica, debe hacerse 
constar que las  disposiciones anteriormente indicadas son sus 
cep tib les de modificaciones de d eta lle  en cuanto no alteren 
su principio fundamental. También se hace constar que e l in­
vento corresponde a unas solicitudes de patente presentadas 
en Suiza con los números 1309/72 de 28 de en?ro de 1972 y 
9163/72 de 19 de junio de 1972,acogiéndose por lo tanto a los 
beneficios que conceden los Convenios Internacionales en vigor
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siendo lo que constituye la  esenoia del referido invento, y 
por lo que se s o lic ita  PATENTE DE INVENCION por veinte años 
en España sobre: PERFECCIONAMIENTOS EN APARATOS PARA EL SUMI 
NISTRO DE BANDAS DE TOALLA, caracterizándose por lo siguiente

1 .-  Perfeccionamientos en aparatos para el suministro de 
bandas de to a lla , del tipo que comprenden un.cilindro de entr 
ga sobre e l cual puede extraerse la  toa lla  en forma de banda' 
de una reserva, con un cilindro dé enrollamiento para meter 
y enrollar la  to a lla  usada, con un eiemento retenido por tiem 
po que lleva una ventosa, que es desplazable mediante la  ex­
tracción de la  to a lla , en contra de una carga previa, desde

t
una posición de reposo a una posición eficaz 'en  la  que la  
ventosa se adhiere durante un tiempo predeterminado a un con­
traelemento y en la  que e l elemento retenido por tiempo man­
tiene eficaz a un dispositivo limitador que durante dicho 
tiempo predeterminado bloquea e l cilindro de entrega después 
de la  entrega de una longitud de to a lla  predeterminada, ca­
racterizados porque para accionar el cilindro de enrollamien­
to se dispone un motor e)éctrico  que es conectable mediante 
e l retorno del elemento retenido por tiempo a lá  posición'de 
reposo,

2 .-  Perfeccionamientos según la  reivindicación 1, 
caracterizados porque se dispone un interruptor en e l c ircu i­
to de corriente del motor e léctrico  para desconectar el ú l t i ­
mo, y medios para abrir este interruptor después de enrollar 
una longitud de toa"*la, que corresponde a la  longitud de toa­
l la  extraída anteriormente.

3 .-  Perfeccionamientos según la  reivindicación 2, . 
caracterizados porque los medios para abrir e l interruptor 
contienen un elemento'palpador que reacciona a la  tensión de



la  to a lla  que marcha hacia el cilindro de enrollamiento.
4 .-  Perfeccionamientos, según la  reivindicación 3, ca­

racterizados porque se disponen medios para interrumpir el c ir  
cuito de corriente del motor e léctrico  después de meter e l.ex ­
tremo dg la  to a lla  enforma de banda.

5 .-  Perfeccionamientos según.la reivindicación 2, ca­
racterizados porque un elemento de accionamiento para dicha 
regulación del elemento retenido por tiempo es desconectable, 
o e l elemento retenido por tiempo es inmovilizable en su posi­
ción de reposo, y el. motor e léctrico  es conectable sobre un 
interruptor por separado accionable a manó, para extraer sin 

interrupción de la  reserva un resto de toa lla  y enrollarle  con 
el cilindro de enrollamiento.

6 . -  Perfeccionamientos según una de la s  reivindica­
ciones 1 a 5, caracterizados porque e l  motor e léctrico  se une 
con e l cilind ro  de enrollamiento sobre un acoplamiento, accio­
nado por e l elemento retenido por tiempo, que solo está embra­
gado en tanto e l elemento retenido por tiempo esté en su posi­
ción de reposo.

7 .  -- Perfeccionamientos según una de las  reivindica­
ciones 1 a 6, caracterizados porque la  to a lla  introducida es­
tá en contacto con un cilindro que es rotativo ilimitadamente 
en dirección de enrollamiento y por el contrario solo limitada 
mente en la  dirección contraria.

8 .  -  Perfeccionamientos según la  reivindicación 7 ,ca  
racterizadcs porque para lim itar la  rotación de dicho c il in ­
dro está prevista una ranura en forma helicoidal o en forma 
espiral en la  que ataca un contraelemento que es móvil en la  
ranura limitado en una dirección, mientras que! en el extremo 
contrario de la  ranura puede s a lir  de ésta.
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9 . -  Perfeccionamientos según una de las  reivindicacio-- 
nes 1 a 8, caracterizados porque dicho dispositivo de limita-r . 
ción contiene un tope aplicado a l elemento retenido por tiem­
po que, en la  posición eficaz del elemento retenido por tiem­
po, penetra en e l  recorrido de una leva acoplada con el c il in ­
dro de entrega. .

10 . -  Perfeccionamientos según la  reivindicación 9 ,ca - 
racterlzados porque entre e l cilindro de entrega y una rueda 
portadora de dicha leva se dispone un acoplamiento unidireccio 
n al, para arrastrar la  leva con e l cilindro de entrega en la  
dirección de entrega, y porque sobre la  mencionada rueda se - 
dispone un saliente en e l cual, a l retom ar e l  elemento rete­
nido por tiempo ataca un brazo portado por éste , para seguir 
haciendo g irar a la  rueda hasta una posición de partida pre­
determinada.

1 1 .-  Perfeccionamientos según la  reivindicación 6 ,carac 
terizados porque cuando e l cilindro de enrollamiento está pre­
parado para hacer contacto en la  p eriferia  de un ro llo  de toa­
l la  usada, el cilindro de enrollamiento se une con un disposi­
tivo de acoplamiento el cual es conmutable por e l elemento 
retenido por tiempo para acoplar e l cilindro de enrollamiento 
con e l motor e léctrico  para enrollar, en tanto el elemento re­
tenido por tiempo esté en su posición de reposo, y para acoplar 
el cilindro de enrollamiento con e l cilindro de entrega para 
desenrollar to a lla  del ro llo , en tanto e l elemento retenido pop 
tiempo esté en su posición eficaz. j

1 2 .-  Perfeccionamientos según la  reivindicación ll,c a L  
ractorisados porque el mencionado dispositivo de lim itación, j 
contiene medios que permiten una rotación ilim itada del c i ­
lindro de enrollamiento en dirección de enrollamiento, y sin
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' embargo solo permiten una rotación limitada de este cilindro 
de enrollamiento en la  direocióh de desanrollamiento, con lo 
cual, a l encontrarse e l elemento retenido por tiempo en la  po­
sición  eficaz , se lim ita la  rotación del cilindro de entrega 

:*'é]ñiw^.di^ec.c,i^/de.,fe^rpg'a;f'^obre pi^i^posit'^L'yo., dq^acopla-. 
miento. ' :

13 . -  Perfeccionamientos.según la  reivindicación 12, , 
caracterizados porque los mencionados medios contienen una ra­
nura en forma h elicoidal o en form a.espiral en la  que ataca un 
contraelemento que es móvil limitadamente en una dirección en 
la  ranura, mientras que en el extremo contrario de la  ranura, 
puede s a lir  de ósta.

14 . -  perfeccionamientos según una de las  reivindica­
ciones 1 a 13, caracterizados porque se dispone un elemento 
paípador que explora la  magnitud de la  reserva de to a lla  del 
ro llo  de to a lla  usada, y un medio de señal accionado por éste, 
para indicar e l instante en e l que la  reserva ha descendido . 
a un valor mínimo predeterminado.

1 5 . -  Perfeccionamientos según la  reivindicación 14, 
caracterizados porque e l medio de señal se une con e l elemen­
to paípador de ta l  modo, que es ajustable dicho valor mínimo 
predeterminado a l cual reacciona el medio de señal.

1 6 . -  Perfeccionamientos según la  reivindicación 15, 
caracterizados porque e l  medio.de señal es un elemento in d i-' 
cador móvil mecánicamente por e l elemento paípador.

17 . -  Perfeccionamientos según la  reivindicación 15, 
caracterizados porque el medio de señal es unalámpara de seña] 
e lé c trica  conectable por e l elemento paípador.

1 8 . -  Perfeccionamientos en aparatos para el suminis­
tro de bandas de to a lla , ta l  y como queda sustancialmente
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descrito en la  presente Memoria, y en los dibujos adjuntos* 
Esta Memoria consta de tre in ta  y una hojas, escritas  

a máquina por una sola cara.

Madrid, 27 ME 873
m oco AFPARATEBAU AS.,
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