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Esta invencién se refiere a un elemento de vibra
¢ién pafa generar vibraciones direccionales y esté princi
palmente prevista para utilizer en placas de vibracién que
se mueven de une manera slternativa o en vaivén, El elew
mento consiste en dos &rboles paralelos, excéntricos, que
giren en sentidos opuestos y conectados entre si por me-
dic de una ruada dentads dispuests en cada érbol ekcéntrg
co, estando una de las ruedas dentadss provista de al me-
nos un resalto o saliente dispuesto para cooperar autuamen
te con su &rbol excéntrico en dos posiciones de fase dis=
tintas y separsdas,

Ye se conoce de antes que, en elementos excén-
tricos que consisten en &rboles excéntricos que giran en
sentidos opuestos, es posible efectuar un cambio en ol
sentido de la fuerza de vibracifn direccional resultante
mediante un‘acoplamiento o embrague de mordaza que puede
sexr aﬁlicsdo en cierto nfmero de.posiciones de acoplamisn
to que, al desaplicafsa de una posicidén de acoplamiento
poi medio de uns mordsza, se introduce simulténeamente en
la trayectoria de un resalto que corresponde & la posicidn
de acoplamiento prbxima y, despubs de que el Arbol excéne
trico’acciongdo haya sido retardado en relacibén con el 8¢
bol excéﬁériaﬁ\de accionamiento que glra en sentido opues

to, se aplice con dicho resalto., Sin embargo, este dispoi

!

" tivo conocido requiers un mecanismo ‘especial de frenado

- m— I
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en el &rbol excéntrico accionadc .y con el fin de reslizar
un cambio en las posiciones de fase relativas de loe &rbo
les excéntricos, incluso cuando el sistema de vibracidn
estd en resonancis con el elemento excéntrico, es decir,
5 cuando ocurre la auto-sincronizacidn de los drboles exoén
tricos.
Se sabe también que, en elementos exoéntricdé
del tipo en cuestibn, es posible cambiar el sentido de *a
fuerza de vibracidén invirtiendo el sentido de rotaciér
10 del dispositivo de accionamiento. 8in embargo, esto raquig
re una caja de engranajes especisl, o similer, que compli
ca el elemento y aumenta el coste del mismo, T
Ia finalidsd de esta invencidn es evitar esfas;
desventajes, y estl particularmente caracterizada porque
15 una rueds dentads provista de un resalto estd apoyada paQ
ra girar en relacién con el Arbol exeéntrico en coopera-
cibén mutua con la rueda dentads, y porque tanbo las ruedss
dentadas como:el &rbol excénitrico estén provistos de un
elemento de acoplamiento, y, por medio de un accionsmien-
20 to de correa, ambos pueden ser conectados individualmenta
de manera imperativa sl dispositivo de sccionamiento del
elemento de vibracidn.
Mediante esta invenoibn se obtiene un dispositi
vo sencillo y fécilmente ajustable para cambiax las posi-

25 ciones de fase relativay de los dos Arboles exoéntricos,
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efectuéndose dicho cambio sin iﬁvértir el sentido ﬁe giro
de ‘los dos &rboles excéntricos o del dispositivo de aceip
namiento, _

| Esta invencién se describe con més detslle en
ié‘qﬁe sigue, haciendo ieéerendiava los dibujos adjuntos,
§ue muestran varias versiones de la invencidn como ejem-
olo. - . _ =

La figura 1 muestra una seccibn transversal es-

g@émética 8 través de una place de vibracién provistz de
b elemento excéntrico de' scuerdo con el invento, Le tigu
ig 2 muestra, a uns escala a&lgo mayor, una realizaciéh de
ﬁé’diSposiﬁivo de conmutacidn o cambio de acuerdo conm ol
iﬁvéntb. les figures 3 y 4 muestran una seccién tomsda a
1o largo de la 1{nea A-A de la figura 2 con las éxcéntni~
gas+en diferentes posioiones de .accionasmiento, mostrando
lag figura 3 lé posici6n de éccioném;qnto.para‘obtener uns
dirécci6n dé»vibraci&h'y ﬁéstrandofia’rigura 4 la.corres-
ggndiente’poéicién para lérotra direccién de vibracién.
fé figura 5 muestrs una realizecién qodificada del dispo-
gitivo de conﬁutaci&n, mediahxe el cusl se puéde-varigp
IaHGelocidad de cada unafds.las cdrgaas de accionamiento
qﬁekforméh'parte del diépositivo de accionamlento, &, fi-
ﬁéimdnfé, 1és‘risuras 6 717_muestfgﬁ‘una realizeoién en

la que la conmutacitn se efectfia por medio de rodillos

éénsoféé éSpeciaiés qﬁe;actﬁan sobre las correas de accio



namiento.
En la figura 1, la placa de base esté designada

por 1 y por 2 la polea del motor de acclonamiento, el cual,
pér medio de las poleas 3, acoiona al elemento excéntrico
5 que consiste en dos &rboles exeéntr%coa 4 y 5, Tos &rbo-
1és excéntricos estén montedos de maners que puedan girar
en un alojamiento 6 (féasé la tigura 2) y estén oonectéa
468 entre af por medio de dos ruedas dentedas 7 y 8, de
lds cusles ls rueds denteda 8 estd momtada de nanera rigi
10 da en el &rbol excéntrico 5 y la rueda denteds 7 estd mon
tada de manera que. pueda girar con ;elaci6n al &rbol ex~
eéntrico 4. La rueda dentada 7 ‘esté provists de un risal-
to o saliente O que esté previsto pers apoyarse eonffalla
excéntrica 4 en dos posiciones de fase distintas y sépat@L
15 das (vésuze las figuras 3 y 4), |
La rueda dentada 7 estf provista de una exten-
sibn. tubular 10 que encierra a una prolongacibn 1l del bz
bol excéntrico 4 ¥y se introduce, juntamaﬁté con el miémo,
o través de una abertura 12 del alojemiento 6, Tanto le ex
20 tensién«de la rueda dentada 7 como la prolongaciénAdel ar
bol excéntrico 4 estén provistas de .un elemento de asopla
ﬁiento‘en sus extremos externos, los cuales, en ol o jem-
plo,mostrado, son de forma de discos de friceidn 13 y 14,
Eﬁtre estos discos y en la prolongacién del &rbol esté

25 montada en rotacibén una polea 15 de manera que puede deg-

5001073 - 5 -
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 lizar axislmente, presentando ambos lados de la polea su-

10

15

perficies de friccidn que corresponden a las de los discos
de friccidn de la rueda dentads 7 y la prolongacibn del ar
bol 4, respectivamente.

Con el f£in de llevar ls polea 15 2 contacto im=
perativo con los discos dg friccidén 14 y 13, respectivamen
te, una palanca 16 est4 montada a pivotamiento en un.éé%@i
dor 17 dispuesto en el bastidor del motor (no mostradc},
Un extremo de esta palancs se apoya en una ranura 0 gare
ganta 18 de la polea 15-y, al hacer oscilar el extremé;i;,
bre de la palanca 16 en un sentido u otro, la polea 15 es
puesta en contacto con elrdiscb'dé,fricci6n 13 & 14, y de
gste_modo se puede transmitir potencighdesde el motor de
a¢cionamiento ya seaAa la rueda dentada 7 ya sea al frbol
excéntrico 4.

(omo resultard evidente de la figura 39Vel-rem

58}#0_0 saliente 9 de la rueda dentada 7 se apoya contra

- 8l°&rbol excéntrico 4, y resulta también evidente, de las

20

25

30,1.73

flechas de indicacibn de sentido de la figura 1, que-el
érbol excéntrico 4 esté eﬁ éccionamiento,-lo que indica
gqe,la;polea 15 esté acoplada al disco de friceidn 14 en
éI”érbél exééntrico 4. Puésto que ia_rueda dentada 7rest§
enérgnada con la rueda dentada 8, rigidamente montade en
el ﬁfbol excéntrico 5, se obtiene una vibracibn direccio-

hal,resultanteg‘como se ihdica.por la flecha Fl en la fi-
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gura 3, debido s la acoidén combinada de los dos &rboles
excéntricos 4 y 5 que giran en sentidos opuestos.

Puesto que el resalto o saliente 9 desliza axial
mente sobre la excéntrica 4, esta excéntrica puede girar
solamente a través de un &ngulo v en relacidn con la rue-
da dentada 7 y, por lo tanto, también,en,relaci&n coh la
excéntrica 5. Cuando se modifica la posicidn de la exséa-
trica, 1s polea 15 se mueve a contasto con el disco de frig
cién 13 de la rueda dentada por medio de la palsnea 18,
con lo cual el :allente 9 de la rueda dentads adopta 1a:
posicibén mostrada en la figura 4, Debido a las condié;éf-.
nes de accionamiento alteradas, el 4rbol excéntrico 4 ha-
bréd sufrido un desplazemiento de fase (quedard rezagado de
trés) de un éngulo v en relacidn con la excéntrics s,y,-
como consecuencia, se altera la vibracién direocional“ien
sultante en el éngulo v:2, que estd indicado por la fle-
sha F2 en la figura 4 | -

La figura 5 muestra una realizacidn modificads
del dispositivo para cambiar las posiciones de fase iala-
tivas de los dos drboles excéntricos, Como aspecto distin
to de la realizacidén mostrada en la figura 2, en esta mo-
dificacién la rueda dentada 7 y el &rbol excéntrico 4 es~
tén provistos de poleas 19 y 20, respectivamente, en lu~
gar de discos de friccibdn., Estas poleas son accionadas

por medio de correas 21 trapezoidales o de seccidn en v

3001073 - 7 -
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desde uns polea trapezoidal ajustable 23 mont:da de msne=
ra solidaria en el &rbol 22 del motor de accionamiento.
Por medio de la parte central 24, ajustable axiaslmente,
SQHbuede variar el diémet:o de sccionamiento efectivd T
ﬁqr lo tanto, la velocidaa de cada una de las dos corress
trapezoidales. E1 aﬁuste azial se efectia por medio de
una?palanca 25 que desliza en la parte central 24 de ;%?-
polea 23, y moviendo el extremo libre de 1la palanca he-.
cia un lado u obro se sumenta o disminuye el di&metro}dei
accionamiento para cualgquiera de las dos corresas traéééoi_
dales 21 y, por lo tanto,.también la velocidad de las co-
iieés.y, como consecuencia de esto, ;tembidn la velécidad
de ‘rotacién de las poleas 19y 20, .~ ' ;:”i

Cuando la poleé?EO,Apor e;jemp]_.o9 gira a uga.§§+
locidad meyor que la polea 19 el Arbol excéntrico 4 EfEérﬁ
g}una-velocidﬁd mayor que-la rueda dentada'y, despuéé de
que .se haya "acoplado" con la:rueds dentada 7, establece-
gércohtacto con el resalto o saliente 9 y, de esta manersn,
éqcipnaré 8 la rueda dentada y, por.lo tanto, también a
%a;excéntrica 5. Ambos &rboles excéntricos adoptarén la
pgé;gi&n de accionamiento:mostrada'en la figura 3,

Las figuras 6 y 7 muestran un dispositivo ﬁodia
ficadoipara hacer variar,la véiocidéd de las dos correas
tgépezoidales 21, En esta realizacifn, la polea 26 del &r

591.22 del motor de acéionamiento.anes:ajustable ¥y las
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variaciones de velocidad se consiguen por medio de rodi-
1105 tensores 27 y 28 que actlan en cada una de las correas
trapezoidales 21, Estos rodillos estén apoyados en rotacién -
sobre una pelenca 29 en forma de T que estd montada & pi-
votamiento en un pasador 30 dispuesto en el bastidor del
motor (no mostrado), moviendo el extremo libre de la palan
¢ca en un sen’ido u otro, se aplican diferentes tensichss:
a las dos correas trapezoidamles y diferird, por lo tauﬁo,
su posibilidad de transmitir potencia. Si se splica vpa’
tensidén mayor a la polea de accionamiento trapezoidal 20,
por ejemplo, la potencia transmitids desde la polea 26 a
la polea 20 serd también mayor y el Arbol excéntrico 4
adoptard la posicién de accionamiento mostrada en la fi-
gura 3, en tanto que la polea de acciénamiento trapezoj-
dal 19 deslizaré durente la inversidn y trénsmitiré;‘ﬁor
1o tanto, menor potencis o no transmitird potencia alguna.
Por otra parte, si la potencia transmitida a la polea 19
es mayor, entonces la rueda denteda 7 accionsré a las ex-
céntricas y adoptard la posicidén mostrada en la figura 4.,
Por medio de la invencién se pueden cambisr las
posiciones de fase relativa de los Arboles excéntricos
gin cambiar el sentido de rotacién del dispositivo de ac~
cionamiento o de los &rboles excéntricos, lo que simplifi
ca apreciablemente el diseiio del dispositivo de conmuta-

¢ibn. Ademés, la invencidén proporcions medios para hacer
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variar la potencis trsnsmitida a los &rboles excénbricos

¥ a las ruedas dentadas cooperantes con ellos, de manera

que se asegure la vibracidén direccional deseada incluso

guando ocurre la auto-sincronizacidn de los &rboles ex-
5 céntricos,

Esta invencidn no estéd limitada a las realiza-
ciones mogtradas en los dibujos. Asi, por ejemplo, en la
realizacidn de acuerdo con la figura 7, el saliente 9 que
coopera con el &rbol excéntrico 4 puede ser sustituido -

%0 por salisntes y topes dispuestos en las poleas 19 y 20,
8in salirse por ello de los limites conceptuales de la
invencidn.

Esta solicitud que corresponde a la presentada
en Suecia el 27 de Enero de 1972, bajo el N2 916/72, se

15 acoge a los beneficios del articulo 51 del vigente Estaw

futo gsobre Propiedad Industrial.

REIVINDICACIONES

20
Los puntos de_invenciﬁn propia y nueva gue se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Pa-
tente de Invencidén en Espaiia, por VEINTE aiios, son los
25 que se recogen en las reivindicaciones siguientes:

s

30,1.75 . -10-
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18,= Perfeccionamien#oé introducidos en un ele~
mento vibratorio para generar vibraciones direccionales,
que congiste en dos drboles paralelos, excéntricos, que
giran en sentidos opuestos, los cuales estdn conectados
5 entre si{ por medio de uné rueda dentada dispuestza sn ca=-
da. uno de log drboles excéntricos, estando provista una de
lag ruedas dentadag de al menos un saliente o resalto que
estd dispuesto para cooberar mutuamente con su drbol excén
, trico en dos posiciones de fase dlstintas y separadas, ca-

10 racterizados porque la rueds dentada provista del resalto

o saliente estd montada de manera que puede girar con re-—

lacién al drbol excéntrico que coopera mutuamente con la

rueda dentada, y pérque tanto la rueda dentada como el 4r
bol excéntrico esgtdn provistos de elementos de acoplamien—
to, los cuales son capaces de ger conectados individualmen—
te de manera imperativa, mediante transmisién por correas,
al dispositivo de accionamiento del elemento de vibracidn
por medio de un digpogitivo de conmutacién que coopera con
la correa de transmisibn.

20 28,- Perfeccionamientos segin la reivindicacidn
18, caracterizados porque los elementos de acoplamiento de
la rueda dentada provigta de un resalto o saliente y dél
drbol excéntrico consigten en discos de friceiodn, y porque
una polea accionada por la trangmisidn de correas desde el

2
2 digpositivo de accionamiento, estd montade de manera que

21-5-75 - 11 -
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puede girar y deslizar axislmente en el drbol excéntri-
co entre log dosg discoside friccidn, presentando ambos
lados de la polea superficies de fricecidn que correspon~
den a las de los discos de friccidn respectivos.

32,~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién
18, caracterizados porque el elemento de acoplamiento dig
puesto en la rueda dentada y en el drbol excéntrico que
coopera con ella congigte en poleas de correas trapezoida
les o de seccibn en V que, por intermedio de la transmi-
gidn de correas y el dispositivo de conmutacidén que coope
ra con ella, son capaces individualmente de ser conecta—
dag imperativamente a una polea montada de manera solida-
ria en el drbol de accionamiento del mobtor de accionamien

o,

48,~ Perfeccionamientos segiin la reivindicacidn
38, caracterizados porque el dispositivo de conmutacidn
congiste en una polea ajugtable montada de manera solida-
ria en el drbol de accionamiento del motor de aceclonamien
to, estando provista esta polea de una parte central ajug
table axialmente, por medio de la cual ge pusde hacer va-—
riar individvalmente el didmetro de acclonamiento de la
polea ajugtable para cada una de las dos correas de ac-
cionamiento, y, por lo fanto, igualmente, la velocidad de
cada una de las correas.

8,~ Perfecclonamientos segin la reivindicacidn

- 12 -
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38, caracterizados porque el dispositivo de conmutacidn
congiste en rodillos fensores gue cooperan con cada una
de las correas de acclonamiento, esgtando log rodillosg
montados de manera que puedan gilrar en una palanca en
forma de T comdn a ambos rodillos, por medio de la cual
se puede variar individualmente la tensién y, por lo tan
to, la pogibilidad de transmigidn de potencia de cada una
de las correas de accionamiento.

62,- Perfeccionamientog introducidos en un ele-

10 mento vibratorio para generar vibraciones direccionales.

Tal y como se ha degcrito en la Memoria que an-

tecede, representado en los dibujos que se acompafian y pa

ra log fines que se han esgpecificado.

Esta Memoria congta de trece hojas escritas a

15 médquina por una sola cara.

2.6 MAYD 1975

P.Av Alberto de Eizguvry

Medrid,

20

o

21-5-T5 - 13-
jud
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