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Los funcionarios que atienden las ventanillas, especial-
mente en bancos y oficinas de correos, asi como los em-
pleados de caja y ofic¢inas de pagaduria en almacenes e in
dustrias ajenas,tienen apenas la posibilidad en caso de atraco
de accionar un dispogitivo de alarma, sin arriesgar en

ello su vida. Cualquier movimiento sospechoso puede ser-
les fatal. Asimismo, resulta dificil a los accidentados,
enfermos e¢ impedidos en centros de hospitalizacibn avisar

cuando lo precisan.

La presente invencién se refiere a un disposi-
tivo, acoplado al cuerpo humano, para emitir seflales, es-
pecialmente en instalaciones de alarma. Segun la inven--

i

cibén, esto se logra mediante un dispositivo que se carac-

teriza por estar previsto un soporte que se acopla a un -

miembro del cuerpo humano, y en el cual hay un correspon-
diente Organo de accionamiento que responde a los movi-
mientos -del cuerpo, de forma tal que, cambiando la postu-
ra del érgano y del soporte, se influye sobre el Organo

de accionamiento, pudiendo provocarse la alarma.

Resulta conveniente que el soporte sea un calzado, dentro

de una parte del cual vaya dispuesto el drgano de acciona-

miento, con su correspondiente contacto.
En el dibujo se han representado, a titulo de ejemplo, di-
versas formas de ejecucidén del objeto de la invencidn,

mostrando:

Fig. 1 une primera ejecucién, en planta,
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en posicidén normal con contacto abierto,

una seccidén similar, con contacto cerrado,
una segunda forma de ejecucidn, con el dis-

positivo instalado en un zapato, visto de

lado,

una vista en planta de une tercera forma

de ejecucidn, que es una plantilla con un
dispositivo de contactos, en POSicién abier
ta,

una seccidén longitudinal en detalle, segun
1inea VI-VI de la fig. 5, & escala mayor,
una vista en planta de la plantilla, con el
dispositive de contacto en posicidn cerrada,
una seccidén longitudinal en detalle, segun
Tinea VIII-VIII de la fig. 7, a mayor es-
cala,

una plantilla, con el dispositivo de contac-
to puesto en posicidn cerrada con los dedos,
el esquema de conexidn de una cuarta forma
de ejecueién,

el esquema de conexidn de una quinta formea
de ejecucidn,

una vista en planta de una sexta forma de
ejecucidén de la plantilla, con dispositivo
de contacto en posicidn abierta

una vista en planta parcial de la plantilla,
con dispositivo de contacto en posicidn ce-
rrada,

una vista parcial en planta, segun fig. 12,
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& mayor escala,

Fig. 15 una sececidn segun linea IV-IV de la fig.12,
a mayor esgcals,

" 16 una seccidn segin lines V-V de la fig. 13,
a mayor escala,

" 17 una vista parcial en planta de una séptima
forma de ejecucidn de la plantilla, con dis-
positivo de contacto en posicidén abierta,

" 18 una vista parcial en planta Qe una octava
forma de ejecucidn de la plantilla, con dis-

positivo de contacto en posicidn abierta.

En la forma de ejecucién, segdg fig. 1 a 3, va fijada so-
bre una plantilla 1, en la zona de los dedos de los pies,
una superficie de contacto 2, en forma de plaquita de ma-
terial COnductor,-tal como cobre. Delante de la superfi-
cie de contacto 2, y con una separacidén 3 de unos 4-5 mm.,
vd'dispuesta una superficie de contacto 4, mévil respecto
g la primera, en material conductor, y deslizante sobre

le plantilla 1.

Sobre la plantilla 1, va fijada, mediante pegamento o re-
maches, la parte posterior 5' de un soporte 5 flexible,
similar a piel, y de aprox. 1 mm. de grueso, mientras que
la parte anterior 5'' apoya suelta sobre la plantilla 1.
La-superficie de contacto mévil 4 va unida fijamente con
pegamento al soporte flexible 5. Curvando el dedo Z, in-
dicado de trazo y puntos (fig. 2 y 3), que apoya en el ex-
tremo anterior del soporte 5, se puede desplazar la super-

ficie de contacto 4 junto con la parte de soporte 5 unida
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&l mismo, formando unlpliegue 6, desde la posicidn de la
fig. 2 hacia atrds, hasta que la parte posterior de la su-
perficie de contacto 4 éuede encima de la parte delantera
de.la superficie de contacto 2, segun fig. 3. Ia planti-
1la 1 deberd ser més gruesa en su parte central 1', si en
ella va p.e. alojada la bateria 7 y el emisor 8. Un polo
9 del emisor 8 estd unido por un cable conductor 10 con la
superficie de contacto 2, mientras que el otro polo 11 de
la baterfe 7 estd unido mediante un cable 1% con una borna
13 del emisor 8. La otra borna 14 estd unida por medio de

un cable 15 con la superficie de contacto mévil 4.

Al unir las superficies de contacto 2, 4, segin indica la
fig. 3, se cierra el hueco 3 (fig. 1 y 2) y se cierra el
circuito 10, 15 a través del emisor 8. Al cerrar el cir-
culto, se pone'en marcha, en forma conocida, el emisor,
generando unes sefiales de mando que se tran;miten 8 un re-

ceptor remoto de un equipo & alarma convencional.

Para marcar los atracadores, puede servir también un me-
dio penetrante y durade}o de olor o de marcado, que por
gjemplo se suelta por un spray en cuanto ge tocan los con-
tactos 2,4 y se clerra el circulto eléctrico. Al cerrar
el circuito p.e. un mando electromagnético acciona la vil-
vula del spray, saliendo el fluido de olor o marcaje qgue
estd a presidén dentro del recipiente. Esta variante estd
especialmente indicada para identificar posteriormente a
los delincuentes., El1 spray se puede poner en funciona~-

miento solo, o0 en paralelo con el emisor,
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E1l dispositivo se acéiona de forma totalmente sin llumar
la atencibn, y siempre queriendo, curvando los dedos Z.
Normalmente no sucede que se accione involuntariamente al
andar, correr, saltar, etc., ya que para estos movimientos

no se encogen los dedos Z,

La fuente de energia7y el emisor 8 pueden también estar
dispuestos en otro sitio, fuera de la plantilla 1, p.e.

en el cuerpo humano o en la ropa. El cable‘15 es relati-
vamente largo, y pasa por el zapato y la ropa hasta la ba-
teria 7 remota y el emisor 8. Junto con el emisor 8, 4 en
vez de éste, se puede usar también un spray.

La fig. 4 muestra una forma de ejecucién en la cual el
soporte 5 va sobre la suela 1°del zapato 16. Las super-
ficies de contacto 2, 4 van montadas en la parte superior
del soporte 5, y unidas a ls bateria 7 por el cable 15,
teniendo los extremos que se enfrentan en punta o redon-
deados, para que sea mds fdcil deslizarlos juntos. 8 es
el emisor que, junto con la bateria 7, va alojado en un
hueco‘del tachn 17. Ei acclonamiento de la superficie

de contacto 4, la generacidén de la sefial y el funciona-~
miento son andlogos a cormo se describid en el primer
ejemplo de ejecucidén. El emisor se puede sustituir por
aparatos que den una sefial continuada, un estampido, un

silbido o por un spray.

El goporte 5 de las plaguitas de contacto 2,4 puede ser
también una banda flexible, que vaya fijo o suelto sobre

el piso del calzado o zapato.
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En el objeto de invencidn descrito, es posible poner en

marcha el equipo de alarma sin llamar la atencién.

Segun las figs. 5 & 9, una plantilla 1, que preferente-

mente serd de un material convencional, como cuero, lleva

en su cara superior, en la zona de los dedos, una super-

ficie de contacto 2 consistente en una banda metdlica,

¥, 2 una pequefia distancia 3 de ésta, una segunda super-
ficie de contacto 4, también metdlica. Las guperficies
de contacto 2 y 4 van hasta los bordes de la plantilla 1,
Yy dobladaé a la cara inferior de ésta, pasando cada una '
a un lado, formando un quiebro 10', 15' y constituyendo
los conductores 10, 15 que van hasta la zona del talén

de la plantilla. Unos hilos de conexién 7', 8' pasan por
la. parte superior del tacén 17 del zapato 16, uniendo los
conductores 10,‘15 con uno 1e los electrodos 7' de una
fuente de energia 7, o con la borna de conexién 8' del

emisor 8. La fuente de energia 7 y el emisor 8 van alo-

jados en el tacdn del zapato 17. 12 es el conductor que

‘une el otro electrodo 7'' de la fuente de energia 7 con

el emisor 8.

Para cerrar el circuito de corriente de la bateria, a tra-
vés del emisor 8, se emplea un estribo de contacto 18
eldstico, transversal al sentido longitudinal de la plan-
tilla y situado encima de ésta y sobresaliendo, hecho pre-
ferentemente de acero inoxidable. El estribo de contacto
18 apoya en la superficie de contacto 4, y sus dos exire-
mos 18' son perpendiculares a la superficie de contacto 4.

Las partes dobladas 18' atraviesan la plantilla 1 por unas
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ranuras 19 oblicuas gl éentido longitudinel de la planti-
lla 1, estando dobladas en la cara inferior de la planti-
1la perpendicularmente a las ranuras oblicuas 19, forman-
do unos anillos 20 que apoyan planos sobre la cara infe-
rior de la plantilla 1, dando al estribo de contacto 18

}a conduccidn y retencidén necesaria para su funcionamiento
Y su apoyo plano sobre la superficie de contacto 4. Un
quiebro 21 situado en la parte media del estribo de con-
tacto 18 y en el mismo plano del estribo sirvg para evitar
que éste quede enganchado en las superficies de contacto
2, 4. EL quiebro, ademds, empuja durante el movimiento

de accionamiento los eventuales cuerpos extrafios, tales
como hebras de calcetines o medias, mejorando el contacto.
81 no fuesen empujadas, las fibras podfian quedar debajo
del quiebro, en la zona de éste, levantando el estribo e

impidiendo un buen contacto.

Para accionar el dispositivo de éontacto, se encogen 1los
dedos Z, que apoyan sobre el estribo de contacto 18, des~
plazéndolo en parte sobre la superficie de contacto 2, al
curvarlo en direccidén longitudinal de la plantilla. De
esta forma, se cierran los contactos y, a través de éstos,
el circuito de corriente de la bateria con el emisor 8.
Mientras estdn cerrados los contactos, el emisor genera
seflales de mando'que se transmiten al receptor de una

instalacidn de alarma remota.

De acuerdo con la ejecucidén segin fig. 10, vuelven a ser
1 lasg plantillas, que preferentemente serdn de un material

resistente, absorbente del sudor, tal como cuero, y que
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estdn metidas en los zépatos de un cajero de banco, por
ejemplo. L designa la plantilla izquierda, y R la dere-
cha, 2 y 4 son las doshsuperficies de contacto dispues-
taé sobre la plantilla en la zona de los dedos, y separa-

das entre si_la distancia 3, consistentes en bandas me-

tdliecas, que estdn unidas a los cables de conexidn 7°,

8' por medio de los conductores 10, 15 situados en la ca-
ra inferior de la plantilla. E1 punto de conexién 7' de
ambas plantillas L, R estd unido al electrod? negativo

de una baterie no dibujada, y el punto de conexidén 8' por
medio de un relé A 6 B, o a través de un generador de ul-
trasonido o de alta frecuencia Sq & S, con el electrodo
positivo de la respectiva bateria, 18 es un estribo de
contacto eldstico de alambre de acero inoxidable, unido

8 la superficie de contacto 4 por sus extremos, y que se
puéde desplazar ‘en parte sobre la superficie de contacto
2 al encoger los dedos del pie, cerrando asi el contacto.
Al cerrar contacto en la plantilla I, se acciona el re-
16 A por medio del receptor E4, ¥y al cerrar el contacto
de la plantilla R, el relé B por medio del receptor Eo.
El relé A acciona los eo}respondientes interruptores a,a’
¥y el relé B los interruptores b, b' que le estédn asigna-
doa. Al cerrar los contactos ae la plantilla izquierda L
¥y responder el relé A, se cierran los interruptores a, a',
con lo cual el interruptor & genera la llamada I. A4l ce=-
rrér los contactos de la plantilla derecha R y responder
el relé B, se cierra? los interruptores b, b', y el in-
terruptor b genera la llamada II. Accionando simultédnea-
mente log dispositivos de contacto de ambas plantillas

L y R, responden a la vez los dos relés A y B, y se cierran
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simultdneamente los interruptores &, a' y b, b', con lo

cual, al cerrar los interruptores a', b', responde el re-
lé.C ¥ clerra el interruptor c¢, pero se abren a", b", Al
cerrar ¢, se genera la llemada IIT. Si se suprimen los
puentes d, e, se evita que junto con la llamada III se

conecten al mismo tiempo las llamadas I y II.

La llamada I sirve para comprobar el funcionamiento del
dispositivo de la plantilla izquierda, y la,llemada II el
de la plantilla derecha., Las dos llamadas I y II simul-
téneas generan la llamada III, provocando la alarma, si
esta llamada estd destinada a ello. Simultdneamente con
lag llamadas I y II, se pueden p.e. conectar aparatos

ocultos de fotografia, magnetofonos, etc.

En la forma de ejecucidn segin fig. 11, los impulsos en-
viados a los receptores Eq, Ep desde los emisores Sq, Sp
al'accionar los contactos en las plantillas L, R, sirven
para activar sendos conmutadores paso a paso Mj, Mo, que
a través de los relés A{, Ap, A3 ¥y By, Bp, B3 dan lugar

8 las llamadas deseadas en cada caso.

Estos conmutadores paso a paso Ml’ M2 conectados a los di-
versos relés 4, A, A5 o By, By, B3 Yy accionados por sole
noides, pueden multiplicar las posibilidades de llamada o
las funciones. Se puede iniciar, p.e. la funcidn 34 dando

con la plantilla derecha R tres impulsos (decenas) y con la

'plantilla izquierda L 4 impulsos (unidades). En forma ané--

loga se han de dar pars la funcién 63 seis impulsos desde

la plantilla R y 3 impulsos desde la plantilla L. Los
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conmutadores paso a paso, asi como los relés A y B, pueden
sustituirse por circuitos de semiconductores, ya conocidos.
En le técnica prictica, los circuitos de semiconductores

ge utilizan con tanta frecuencia como los solenoides de

conmutadores paso a paso,

Segin las fig. 12 a 16, el extremo delantero del conductor
15 estd unido galvdnicamente con un alambre de contacto

22 flexible, fdcil de combar, y que en los Puntos 22' es-
td4 pasado por la suela 1, quedando asi firmemente unido a
ella. El extremo delantero del conductor 15 en forma dé
banda va unido al alambre de contacto 22 por soldadura.

23 es una placa-guia metdlica fijada en la parte superior
de la plantilla 1 en la regidén del alambre de contacto 22,
yléue'lleva una ranure-guie 24 que atraviesa la placa y

la plantilla 1: cruzdndose con el alambre de contacto 22,
18 es un estribo de contacto que va suelto en la parte
superior de la plentillalen la zona de los dedos, de alam-
bre de acero inoxidable, uno de cuyos extremos atraviesa
con el dngulo 27 el ojete 25 que hace de articulacidn Yy
que va unida al extremé anterior del conductor 10, de for-
ma que el estribo de contacto 18 se pueda mover como una
palenca en el plano de la plantilla. Seglin la vista en
planta fig. 13, el estribo de contacto 18 estd curvado ha-
cig el talén, de modo que en la posicidén de contactos ce-
rraedos tenga suficiente tensidn eldstica inicial, que la
parte deslizante 18' se mantenga alejada del alambre de
contacto 22, E1l otro extremo del estribo de contacto
atraviesa con la escuadra 18' que forma el elemento des—

lizante (fig. 15) la ranura-guia 24, desplazdndose dentro
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de ésta. El elemento deslizante 18' termina en la cara
inferior de la plantilla con un tope 18" formado por una

curva en &nillo, que al mismo tiempo asegura la retencidn

en la plantilla 1,

Cuendo al encoger los dedos se desplaza el estribo de
contacto 18 a la posicidén dibujada de trezos en la fig.
14, entonces el elemento deslizante 18' con el tope 18"
se oprime contra el alambre de contacto 22 Qel conductor
15, cerrdndose el circuito de corriente a través de la
bateria 7 y del emisor 8. Cuando el dedo suelta el es-
tribo 18, éste vuelve él solo mis alléd de la posicidén me-
dia m e la posicién de interrupcidn segin fig. 12 y 14,
gracias a la tensidn inicial. Durante este ﬁovimiento,
el elemento-guia 18' tropieza contra el otro extremo de
la ranura-guia 24, al llegar a la posicién media m . En
esta posicién media, el estribo 18 vence el punto de bas-
cuiamiento eldstico, adoptando como posicidén de circuito

abierto una posicidén finel cerrada hacia delante.

Segin la fig. 17, el conductor 10 es una prolongacidn del
estribo de contacto 18 formando una unidad con &l. Tam-
bién el alambre de contacto 22 y el conductor 15 forman

una unidad.

Ta esecucién segun fig. 18 se distingue principalmente por
que los extremos del estribo de contacto 18 penetran en
dos placas-guias 23, dispuestas cerca de los bordes de la
plantilla, o atraviesan sus ranuras-guias.24.Las piezas con

referencias tienen el mismo sentido que el descrito en las
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fig. 12 a 17. Cuando el estribo se desplaza desde la posi-

cién dibujada de trazo lleno, a la de trazo y puntos, al

encoger los dedos, entonces se produce el contacto con los

alambres 22 y se clerra el circuito de corriente. El alam-

bre que por su curvatura ya tenfa una tensién inicial, se

tensa ademis al sobrepasar la linea media m. Al soltar los

dedos, el estribo de contacto 18 salta a la posiciéﬁ;inicial

dibujada en linea llena.

En resumen, la Patente de Invencidn que se solicits dcberd

recaer sobre las siguientes

1.

2e

RETVINDICACIONES

Dispositivo acoplado al cuerpo humano, para emitir se-

! .
- flales, especidmente en instalaciones de alarma, caracte

rizado por haber previsto un 50porte (1) que se acopla
a un miembro (2) del cuerpo humano, y sobre el cual va
dispuesto un drgano de ac;ionamiento (4, 18) que reace
ciona a los movimientos de ese miembro, de forma que

al modificar la posicidn del miembro y del éoporte se
actla sobre el drgano de accionamiento, pudiendo provo-
car la alarma. .

v
\

. Dispositivo segln reivindicacién 1, caracterizado por

que el Srgano de acclonamiento (4, 18) es un Srgano de

 conbacto que, a través de un emisor (8) ae actla de

mando remoto, controla el circuito de corriente (10, 15)
que sirve para gobernar la instalacidn de clarma dis-

puesta en un emplazamiento alejado.
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Dispositivo segun reivindicaciones 1 y 2, caracteri-
zado por que ef\50porte (1) 'es. una prenda de calza-
do (1,16), ¥y en una parte de ésta Gliima va: dis-

puesto el dérgano de accionamiento (4, 18) con su co-
rrespondiente contacto (2, 4), formando parte de un

circuito de corriente.

Dispositivo segin reivindicaciones 1 a 3, caracte?i?
zado por que el contacto (2) y un dérgano de acoiona-
miento (4, 18) estan en ia parté delantera del cal~
.zodo, estando dispuesto el drgano de accionamiento
(4, 18) de forma mévil con relacidén al contacto fi-
jo (2). . .

Dispositivo segln reivindicaciones 1 a 4, caracteri-
zado por que el 6rgéno de accionamiento (4, 18) es:.
mbévil con relacidn 2l contacto fijo (2), y que estas
“dos plezas ven . dispuestas sobre un soporte flexible
(5). de forma que al doblar el soporte se puede provo-

car el cierre del contacte.

Lispositivo seglin reivindicaciones 1 a 5, caracteriza-
do por estar dispuesto el soporte (5) en la parte an-

terior de una pleza de suela (1).

Dispositivo segin reivindicaciones 1 & 6, caracteriza-
do por que el soporte (5) apoye suelto con. su extremo
delantero 5" sobre la suela (1), pero en cambio esté

firmemente unido a ella por su extremo posterior (5').




10

15

20

25

30

8.

10.

11,

12,

13-

14,

Dispositivo seglin reivindicaciones 1 a 7, caracteriza-

do por ser la pieza de suela una plantilla postiza.

Dispositivo segun reivindicaciones 1 a 8, caracteri-
zado por que el contacto mévil (4) fijado a la pieza
de suela (1) sea desplazable con el movimiento de los
dedos "de "los pies y controlable, estando dispuégtos
los contactos (2, 4) en la suela (1), consiituidos

por plaguitas (2, 4) superponibles por desliwamisanto.

Dispositivo segin reilvindicuciones 1 a 6, caructeri-
zado por ir alojado en el trozo de suela (1) un-emi-

sor (8) con su correspondiente fuente de energia (7).

7

Dispositivo segun reivindicaciones 1 a 6, caracteri-
I . . ,
zado por esiar previsio el emisor (8) en el tacdn del

calzado.

\ .
Dispositivo segin reivindicaciones 1 a 6, caracteri-
zado por haber en el circuito de corriente del drgeno
de accionamiento (4, 18) y del contacto (2) una sefial

acustica de alarma.

Dispositivo segun reivindicacionzs 1 a 6, caracteri-

zado por haber en elvcircuito de corriente del oérgano
de uccionamiento (4, 18) y del contacto (2) una mefial
de alarma o un fludido marcador, que actlien por ro-

ciado,

Dispositivo segin reivindicacidn 1, caracterizado por
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estar previstas cerca de la zona de los dedos dus super

ficies de contacto (2, 4) sobre una plantilla postiza -

(1) de un calzado (16), que forma el soporte de un dis-

positivo de contacto, las cuales estan separadas entre
si, habiéndose dispuesto en una de ellas un cuerpo de

contacto (18) eldstico por muelle, que puede ser cogi-

do con los dedos del pié (2), para ser desplazado en -

parte en direccién longitudinal de la suela sobie la -
segunda superficie de contacto, ocasionandose en.la po

sicibn de contacto los cierres de circuito deseados, ¥y |

- que tiene tendencia a volver a la posicién de origen.

15.

16.

Dispositivo segin rejvindigaciones 1 a 6 y 14, carac-
terizado por servir de cuerpo de contacﬁo un estribo
eléstico (18) de alambre de acero, curvable en direc-
cién longitudinal de la suela, y que apoye piano so-
bre una de das superficies de contacto (4), esténdo
situado transversalmente é la direccidén longitudinal
de la suela, ;\

Dispositivo segin reivindicaciones 1 a 6, 14 y 15,
caracterizado por que los extremos en dngulo recto
(18') del estribo (18) van guiados en unas ranuvras

(19) oblicuas respecto a la direccién longitudinal

de la suela (1), y que en la posicién de asiento pla-

no sobre las superficies de contacto (2, 4) estdn ase-

- guredos mediante unos anillos (20) conformados con lug

piezas (18') y que asientan planos sobre la cara in- .

- ferior de la plantilla (1)_.
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Dispositivo segun reivindicaciones 1 a 6, 14 a 16,
caracterizado por presentar el estribo de contacto
eldstico (18) en su parte central un quiebro (21) si-
tuado en el mismo plano del estribo, y con el cual

se evitaq los enganches en las superficies de con-
tacto (2, 4), y que al ﬁismo tiempo barre cuerpos ex-
trafios durante el movimiento de trabajo, aseguiéﬁ&o
el contacto, .

Dispositivo segin reivindicacién 1, caracterizado: por

ser el sbporte en el cual va colocado el brgano do ac
pionamienté (18) para emitir los impulsos, une -plan-~
tilla postiza (1) que se encuentradentro del calzado,
estando ésta conectada eléctricamente con olra-se-

gunde plantilla (1) que también llevaAérganosgdéfac~

cionamiento (18), de forma tal que los Srganos de ac-

-cionamiento de las plantillas se puedan mandar inde-

pendientemente o también en forma simultdnes, con las

2 . )
articulaciones de los pies.

Dispositivo segun reivindicaciones 1 y 18, caracteri-
zado por haber dos plentillas (L, R) que mediante sen-
dos emisores (S1, S2) ¥ réceptofes (B1, E2) estén uni-
das a interruptores‘(A, B) y a través de éstos con un
tercer interruptor (C) de forma tal que por medio de
cada plantilla o de sus Organos de accionemiento se
puedan provocar impulsos que por una parte generen

en el receptor (E1 6 Ep) determinadas funciones (I,II),

-y ademds con ambas plantillas se pueda provocer a tra-

vés de los receptores una tercera funcidén (III), co-
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nectando o desconectando -simultdneamente las fun-

ciones antedichas (I, II).

Dispositivo'segdn reivindicaciones 1, 17 a 19, carac~
terizado por haver dos plantillas (L, R? que mediante
sendos emisores (S1, Sp) y receptores (Eq, Ep) esﬁén
unidos a unos conmutadores pasc a paso (M1, Mg)iiéé-
ciecnados pdr electroimanés, de forma tal que exiété
una nultitud de pogibilidades de llamadas o fnnéiénes,

al poderse dar con los dérganos de accionamients de una

. u otra de las dos plantillas (L, R) con uno de 1los

21.

conmutadores paso a paso (Mp) impulsos de decenas, y
.con el otro conmutador pase & paso (Mq) impulsos en
las unidades de un equipo selector de llamadas, exls-

tiendo asi la posibilidad de innumerables llawmadas.

Dispositivo segin reivindicacidén 1, carscterizado por

T que el estribo de contacto (18) atraviese por lo menos

22.

‘ .
con wno de sus extremos una ranura-guia (24) situada

en vna placa-guiz (23) fijada sobre la plantilla (1),
desplazdndose dentro de ésta y yendo a la vez rete~

nido en ella.

Dispositivo segln reivindicaciocnes 1 y 21, caracteri-
zado por que el estribo de contacto (18) 1leve por 1o
menos un miembro deslizante (18') que encaje en la
ranura~guia (24); formando este miembro deslizante

(18') que encaje en é1 forma al mismo tiempo en el

" estribo de contacto (18) parte de un contacto eléctri-

co deslizante.
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.23, Dispositivo segﬁn reivindicaciones 1 y 21, caracteri-

24.

25.

26.

. bros aeslizantes (18') junto con los contactos (22,26)

- deglizamiento,

zado por que el estribo de contacto (18) sea girable
en un extremo alrededor de un punto de giro (25) en
el plano de ls plantilla, estando atravesada la ranu-
ra-guia por el miembro deslizante (15') formado por
un doblez, y hebiendo dispuesto debajo de la planti~
1le (1) ¥ & continuacién del miembro deslizante (18')
un tope (18"), que forme una unidad cen el estribo

-

de contacto (18).

Dispositivo seglin reivindicaciones 1, 21 ¥ 2%, Carec—
terizado por usarse como punto de giro un ojete .(25)
snclado en la plantilla, dentro del cual se al@jé}de
modo basculable en el plano de 1a plan@illa la parte -

vuelta del estribo de contacto (18).

}

Dispositivo segin reivindicaciones 1, 21 y 23, carac-
terizado por ser los conductores (10, 15) y el estri-

bo de contacto (18) de una sola pieza.

Dispositivo segin reivindicaciones 1, 21, 23 y 25,
caracterizado por haber'asignado g ambhos extremos del
estribo de contacto (18) sendas placas guia (23) fi-
jadas sobre la plantilla, estando atravesada cada una
de ellas por un miembro deslizante (18') de los ex-

tremos del estribo de contacto (18), actuando los miem-

de los conductores (10, 1%), situados en su zona de
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27. Se reivindica por Gltimo como objeto sobre el que ha

de recaer 1arf$tente.de Invencién que se solicita:
DISPOSITIVO ACOPLADO AL CUERPO HUMANO, PARA IMITIR
SENATLES, ESPECIALMENTE EN INSTALACIONES DE ALARMA.
Todo conforme queda descrito y reivindicado en la pre
sente memoria descriptiva que consta de veinte pdginas me~

canografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 17 enero 1.973 -
BERNARDO UNGRIA -

W
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