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MEMORIA DESCRIPTIVA

Ia invencién se refiere a una miquina de hilatura
continua, para cualesquiera materiales textiles, la cual evi
ta las frecuentes rupturas del hilo en la zona del denomina-

do "balén", incluso con altos regimenes de rotacién de la m§

La méquina de hilatura comprende dispositivos de
hilatura contfnua por anillo (ring) dispuestos a lo largo de
un frente de trabajo y dispositivos de falsa torsidn y de es
tiraje que trabajan antes de un cilindro de entrega del hilo
a los husos. Substancialmente, la invencidén consiste en el
hecho de que las correas o paries equivalentes que, a pares,
actdan sobre la mecha estdn mandadas de modo que impongan la
flasa torsién en un mismo sentido, de modo tal qué las tor-
siones residuales de la falsa torsidn -~que superan el cilin-

dro de estiraje- concuerden con las torsiones de hilatura. -

De este modo las torsiones residuales no son anula-
das por las torsiones de hilatura y mejoran la resistencia
del material a 1o~1argo del balén respecto a las mechas pri-
vadas de torsién, tal como resultan en el vértice del baldn,
cuando las torsiones residuales son anuladas si no concuer-

dan con las torsiones de hilaturg. — = = = = = = = = = = = ~
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Més particularmente, la invencidn se refiere a una

méquina de hilatura que comprende un cilindro de alimentacién
con el cual cooperan rodillos individuales de presién, un ci
lindro de estiraje con el cual cooperan rodillos individua-
les de presibn, dispositivos de falsa torsidn dispuestos en-
tre los dos cilindros con pares de correas cuyos ramales ac-
tivos son ortogonales al frente de trabajo y se mueven en
sentidos opuestos para actuar sobre la mecha junto al cilin-
dro de estiraje, y grupos de hilatura con husos que giran
todos en el mismo sentido y circundados por las pistas anulg

res de los cursores de hilaturg. = = = = = = = = = - = = =

Segin la invencién, en correspondencia con cada hu
50 hay previsto un dispositivo individual de falsa torsidén
igual a los otros contiguos, con dos soportes sobre un mismo
lado para los dos rodillos de presién de los cilindros lleva
dos en voladizo en el mismo sentido y con las correas de la
falsa torsién accionadas de modo que provoquen la introduc-
cién de la mecha por el lado opuesio al de los soportes has
ta la trayectoria de estiraje; todos los pares de correas
son accionados para imponer la falsa torsidén enel mismo sen-
tido y para tener por lo tanto, mds alld del cilindro de es-
tiraje, torsiones residuales que concuerdan con las torsio-

nes impuestas por la hilatura, = = = = = = = = « = « = « - -

En la prdctica, cada grupo de falsa torsién puede
comprender un soporie en cartela aplicado al bastidor de los
cilindros, el cual soporte sostiene los soportes para el ro-

dillo de presién de la alimentacién y para el de estiraje,
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as{ como las poleas de las correas y de una banda de acciona
miento de &stas. Cada soporte en cartela puede estar congti-
tuido a la manera de una cartela cajiforme, hueca por la par
te inferior, para alojar las correas y con una hendidura cen
tral para la mecha; una de las correas estd soportada por un

brazo articulado coaxialmente con la polea posterior. - - -

La invencidén se comprenderé mejor siguiendo la des
cripcidn y los planos anexos, que muestran un ejemplo préc-

tico y no limitativo de la misma invencidén. En los planos: -

la Fig. 1 muestra una vista frontal limitada a sdlo

dos grupos de falsa torsidn; - = « = = = = = « = =« = = = =

la Fig. 2 muestra una vista parcial en planta por

la linea II-II de la Fig. 1} = = = = = = = = = = = = = = = =

la Fig. 3 muestra una vista lateral ampliada segin

la 1inea ITI-IIT de la Figy, 1 = = = = = = = = o = = = = = =

las Figs. 4, 5, 6, 7Ty 8 muestran secciones segin
IV-1IV y V-V de la Fig. 3, segin VI-VI de la Fig. 4 y segin
VII-VII y VIII-VIII de 1la Fig, 3} = = = = = = w = = « = = = -

la Fig. 9 muestra un esquema aclaratorio del funcio

namiento de los grupos de torsidn, — = = = = = = = = = = - -~

Segin lo ilustrado esquemdticamente en los planos
anexos, se indican con 1 y 3, muy genéricamente, los denoming

dos "cilindros" de arrastre de la mecha, para obtener el es~
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tiraje; a tal fin, la velocidad periférica del cilindro infe-
rior 3 es mayor que la del cilindro superior 1. Se indica con
5 un cilindro o barra dispuesta para mandar el movimiento de
los dispositivos de falsa torsidn. Todos estos drgenos esta-
rén montados sobre el bastidor -no ilusirado- de una méquina
de hilatura de anillos (ring), de la cual se indica con 7
una pared para la aplicacién de los grupos de falsa torsién
¥y, de modo muy esquemdtico, en la Fig. 1, se indica con 9

un huso y con 11 un banco que forma las pistas anulares 11A
para los cursores 13, en una disposicidn conocida en las mi
quinas continuas de hilar denominadas "ring" o equivalentes.
Como es sabido, todos los 6rgenos de hilatura de la hilera de
husos 9 determinan torsiones en un mismo sentido del hilo que
es luego arrollado sobre los husos; en otras palabras, la tor
sién en todos 1los husos es siempre a la derecha o siempre a

la izquierdga. = = = = = ™ = = = = = = = - = = = = - - - - - -

Segin lo ilustrado en los planos, un grupo indivi
dual de falsa torsi6n comprende un sgoporte 15 en cartela, pro
vigto de una amplia hendidura longitudinal 154 que nace en el
extremo delantero, para el paso del hilo. En el interior de
la cartela 15 y sobre un eje 17 estd montado un brazo 19 sus-
ceptible de oscilar alrededor del eje 17 y solicitado por un
resorte 21 coaxial con un tornillo 21A de regulacién del bra
zo 19. El brazo 19 presenta hacia el extremo mévil una placa
regulable 23, mientras que otra placa regulable 25 estd sopor
tada por un bloque 15B de la cartela. Las dos placas 23 y 25

llevan, respectivamente, poleas locas 27 y 29. Una polea 31
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estd montads loca sobre el eje 17, siendo dicha polea solida-
ria de la polea 33; entre las poleas 27 y 31 se halla tensado
un anillo 35 de goma, a modo de correa continua de seccidn
térica u otra adecuada. Una correa andloga 37, anular y con-
tinua, esti tensada entre la polea 29 y una polea 41 solida-
ria de una polea 43 y montada loca sobre un eje 45 substan-
cialmente simétrico respecto al eje 17. Las dos correas 35 y
37 son tensadas por medio de la regulacién de las placas 23 y
25; la distancia mutus entre los ramales internos de las dos
correas se regula ya sea por medio de la regulacién del bra-
zo 19 con €l tornillo 214, ya sea por medio de la regulacidn
-a través de excéntricas no visibles- de uno de los pares de
poleas 31, 33 y 41, 43 respectivamente., El ramal activo de la
correa 35 puede alejarse eldsticamente del ramal activo conti
guo de la correa 37 por el efecto eldstico del resorte 21 y
por accidn sobre el apéndice 19A del brazo 19. Los dos rama-
les activos y contiguos de las correas 35 y 37 resultan dis-
puestos debajo de la hendidura 15A. Las dos poleas 33 y 43
son hechas girar pof una correa continua 47 que abraza al ci-
lindro 5. De ello resulta que las dos correas 35 y 37 se mue-
ven en el sentido de las flechas indicadas en particular en
las Figs. 4, 5y 9 y la digposicibén es tal que los ramales ac
tivos y contiguos de cada par de correas 35 y 37 se mueven en
sentidos opuestos y todas las correas 37 se mueven con el ra-
mel activo desde el frente delantero hacia el interior, mien
tras que las correas 35 se mueven con el ramal activo hacia

el exterior, esto es hacia el frente delanteroe - = = = = = =



Sobre la estructura de cada cartela 15 hay forma-
dos o aplicados un brazo superior 51 y un brazo inferior 53,
dispuestos en el mismo lado y en particular por el lado de
las correas 35. Sobre el brazo 51 hay montado, por medio de
5. un tambor 55 un segundo brazo 57 que lleva un rodillo 59 de
presién; tal rodillo es presionado contra el cilindro 1, de
modo elédstico, por medio de un resorte contenido en el tam-
bor 55. E1 brazo 53 lleva, en cambio, a través de un tambor
61, un brazo 63 con un rodillo de presidn 65 que es presio-
10. nado contra el cilindro inferior 3 por un resorte contenido
en el tambor 61. Unos medios adecuados, tales como trinque-
tes 67 y 69 (véase la Fig. 3) permiten mantener los rodi-
llos 59 y 65 de presién levantados de los correspondientes
cilindros después de haberse alejado manualmente de éstos.
15. Actuando sobre un trinduete se provoca de nuevo el apoyo del

rodillo de presién correspondiente sobre el cilindro respec-—

Una mecha con una trayectoria § llega o un grupo de
falsa torsién y pase entre el cilindro 1 y el correspondiente
20, rodillo 59 de presién. La mecha, con una trayectoris 51, lle-
ge & los ramales acV¥ivos contiguos de las correas 35 y 37, pa
ga & través de 8stos para llegar al cilindro 3 y el rodillo
de presidn 65 y prosigue luego con una trayectoria S2 hasta
el grupo de hilatura 9, 13. En el trecho S1 tiene lugar el
25, estiraje por diferencia de velocidad periférica entre los dos
cilindros 1 y 3 y en este trecho se manifiesta también la fal

sa torsidn por accién de las correas 35 y 37. En particular,
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la falsa torsidn es impuesta entre el punto.de contacto con
las correas 35 y 37 y el punto de contacto entre el cilindro
superior 1 y el rodillo 59; la falsa torsién se pierde en teg
riz inmediatamente después del punto de contacto con las co-
rreas 35 y 37, por lo cual, teéricamente, la mecha deberfa
pasar exenta de torsidn a través de la zona de contacto con
el cilindro 3 y el rodillo de presién 65. En la préctica
permenece un porcentaje de torsidn residual que pasa del ire
cho 81 al trecho S2 de la trayectoria de la mecha. La trayec
toria S2 es aquélla en que se forma el denominado baldn, don
de tiene lugar la torsidn de hilatura; en dicho frecho S2 del
balén el hilado tiende a estar notoriamente solicitado, sobre
todo a las altas velocidades de produccidn y por lo tanto de
rotacidn. Si las torsiones residuales de la falsa torsién que
transitan en la zona de contacto entre 3 y 65 son del mismo
sentido gque las torsiones que son impuestas por la hilatura
en el trecho 52, la mecha es poco suseeptiile de rupturas,
puesto que las torsiones residuales concordantes aseguran cier
ta resistencia incluso en el vértice del baldén; en cambio,
si las torsiones residuales de la falsa torsidn son inversas
a las impuestas con la hilatura en el trecho S2, las torsio-
nes residuales son anuladas y las fibras son _paralelizadas
antes de que se haya iniciado la torsidn de hilatura; la me-
cha en este caso se debilita notablemente en la zona del ba-
1én y resulta por lo tanto susceptible defrecuentes rupturas.
En las disposiciones tradicionales -desde luego, siempre que
el sentido de las forsiones de hilatura en el baldén sea igual

para todos los husos- las torsiones de la falsa ftorsidn son
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alternativamente en un sentido y en el otro y por lo tanto a
lo largo de una fila de husos se tienen alternativamente lés
dos condiciones antes indicadas con las congecuencias corres
pondientes. En cambio, con la disposicién descrita se pueden
obtener las mejores condiciones de resistencia de la mecha en
la zona del baldén, por cuanto el sentido de la falsa torsién
se hace igual para tpdas las mechasde un frente de trabajo,
siendo todos los grupos individuales de falsa torsién y de es
tirajes descritos iguales entre si y no el uno simétrico del
otro, como sucede en cambio en las ejecuciones hasta ahora
conocidas. En particular, los rodillos 59 y 65 de presién ira
bajen todos en voladizo en el mismo sentido y las correas 37
se mueven en sentido tal que lleven la mecha apoyada a lo lar
go del arco adherente a la palea 29 hacia el interior y a lo
largo de la hendidura 15A; en otras palabras la mecha puede
introducirse en el sentido de las flechas £10 de las Figs.
2y 9, para todos los grupos de falga torsién y estiraje, los
cuales trabajan concordantemente imponiendo la falsa toreidn
de modo tal que la torsidn residusl se halle en el miemo sen-
tido deseado (concordante con el de la hilatura), y siendo

igual para todos la direccidén de introduccién de la mecha. -

Con cada grupo de falsa torsién se halla combinado
un dispositivo humidificador por contacto. El dispositivo sir
ve para humidificar las correas 35 y 37, las cuales a su vez
transfieren la humedad a la mecha en la zona de contacto con
la misma, 0 sea después de que la mecha ha sido estirada, te-

niendo en cuenta el hecho de que el contacto de las correas
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35 y 37 tiene lugar en la inmediata contiguidad de la zona

Bt

de contacto entre la mecha y el cilindro 3 y los correspon-
dientes rodillos de presidn 65. El dispositivo de humidifica
cién comprende una mecha o "retorcida" 71, por ejemplo del
tipo de algoddén puro utilizado para las lémparas de petrdleo
0o, en todo caso, de una estructura tal que asegure la absor
cidn de humedad y la liberacidn de humedad por efecto de las
propiedades fisicas y en particular por capilaridad. La retor
cida 71 -de una longitud relativamente elevada- estd acumula~
ds en un depdsito 73 que queda debajo del grupo individual

de falsa torsién; los distintos depésitos de un frente de tra
bajo pueden reunirse en un solo depdsito o comunicar entre si
o alimentarse de cualquier mod andlogo. La retorcida 71 se
extiende hacia arriba y se hace pasar a travds de medios que
definen su posicién como, en particular, una boquilla 75
(véase las Figs. 5 y 6) formada por la cartela 15; un resorte
77 mantiene el extremo superior de la retoreida 71, permitien
do sus deslizamientos cuando se ejerce sobre la misma una trac
cidén hacia arriba. La retorcida, con cierto desnivel ~también
regulable- respecto al nivel de liquido del depdsito 73, roza
las dos correas 35 y 37 & lo largo del arco de éstas alrede-
dor de las poleas 31 y 41 y determina. su humectacién en la
superficie dorsal externa, que entra en contacto con la mecha
S humidificédndola. Regulando la naturaleza de la retorcida

71 y principalmente el desnivel del liquido en el depdsito

73 con respecto a la zona de contacto de la retorcida 71 con
las correas 35 y 37, se obtiene una regulacidn del grado de

humidificacidén de las correas 35 y 37 y por lo tanto, en de-



finitiva, de la mecha que ge trabaja, = = = = = = = = = = « ~

Se sobreentiende que los planos muestran sdlo un
ejemplo dado Unicamente como demostracién préctica de la in-
vencidn, pudiendo esta invencién variar en sus formas y dis-

5. . posiciones sin salir por ello del alcance del concepto que la

constituye, = = = = = = = & - - - - - m - - = .- -~

Se declaran de novedad y propiedad para Espafia, sus

territorios y plazas de soberania, las siguientes: - - - - -

10. REIVINDICACIONES

1.~ Perfeccionamientos en las méguinas de hilatura,
con dispositivos de hilatura continua en especial por anillo
{(ring), dispuestos a lo largo de un frente de trabajo y dis-
positivos de falsa torsidn y de estiraje que trabajan antes
15. de un cilindro de entrega del hilo a los husos, caracteriza-
dos porque las correas u otras partes edquivalentes que impo-
nen la falsa torsidén estdn mandadas de modo que impongan la
falsa torsién en un mismo sentido, de modo tal que las tor-
siones residuales de la falsa torsidn, que superan el cilin-

20. dro de estiraje, concuerden con las torsiones de hilatura. -

2.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién an-
terior, comprendiendo la méquina un cilindro de alimentacién

V/// con el cual cooperan rodillos individuales de presidn, un ci-
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lindro de estiraje con el cual cooperan rodillos individua-
les de presidn, un dispositivo de falsa torsién dispuesto
entre los dos cilindros con pares de correas cuyos ramales
activos son ortogonales al frente de trabajo y se mueven en
sentidos opuestos para actuar sobre la mecha junto al cilin-
dro de estiraje, y grupos de hilatura con husos qQue giran to
dos en el mismo sentido y circundados por las pistas anula-
res de los cursores de hilatura, caracterizados. porque, éen
correspondencia con cada huso hay previsto un dispositivo in
dividual de falsa torsién igual a los_otros contiguos, con
dos soportes sobre un mismo lado para los dos rodillos de
presién de los cilindros llevados en voladizo en el mismo
sentido y con las correas de la falsa torsién accionadas de
modo que provoquen la introduccién de la mecha por el lado
opuesto al de los soportes hasta la trayectoria de estiraje;
siendo accionados todos los pares de correas para imponer la
falsa torsién en el mismo sentido y para tener, mds alld del
cilindro de estiraje, torsiones residuales que concuerden con

las torsiones de la hilatura. = — = = =« = = @ = = = = = = - -

3.~ Perfeccionamientos segin las reivindicaciones
anteriores, caracterizados porque cada grupo de falsa torsién
comprende un soporte en cartela aplicado al bastidor de los
cilindros, el cial soporte sostiene los sopories para el ro
dillo de presién de la alimentacién y para el de estiraje,
asl como las poleas de las correas y de una banda de accionz

miento de éstaS. ~ = = = = = - - - - - - _- - . .- - -——-

4.~ Perfeccionamientos segin las reivindicaciones
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anteriores, caracterizados porque cada soporte en cartela eg
t4 constituido a la manera de una cartela cajiforme hueca
por la parte inferior para alojar las correas y con una hen-
didura central para la mecha; estando soportada una de las
correas por un brazo articulado coaxialmente con la polea pos

Ferior.e = = = = = = - - e - e - e e e — -

Todo ello conforme se describe y reivindica en la
presente memoria que consta de trece hojas, foliadas y meca~
nografiadas por una sola de sus caras, y de tres léminas de

dibujos que la ilustran.,

MADRID, 1§ ERE 1973
k4 M. CURELL SUROL

o - lon

mp1m.



2 614
A ﬂvy)‘ﬂ? "’?O’Vﬂ

JONNS TIEVAD

,,,,,,

B ] e

{S Vf OH g} l Vf' OH J;E't-:a, Q""a ~

e B

; : 00238 2uebly
Nk 13

BN
o



Argante BECOCCI

e

Lo D2lD, Fn e

p. A M. CURELL SUNOL

7 19 35
L7

e

31

g

4 47 5

Fig.5

19 53 17

oo b

e 31
=E5 L
- Py /g |
754 V/
It |
W\ )
= 47
P8 45 41 4




Argante BECOCCI y g9 0 25 R Houa 3 @ HOJAS)

ay

15

/79

Q\"‘,\‘
L

973

. . "
| . TS
A M. CURELL SUNOL F' 99 ‘!‘

MADRID, §§ ERE.1




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



