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MEMORIA DESCRIPTIVA

Esta invención se re f ie re  a unos perfeccionamientos 
en los mecanismo centrífugos para un d istribu id o r de encendi­
do de motores de ex p lo s ió n .--------------------- -- -----------------------

Un mecanismo centrifugo segdn l a  invención incluye 
un árbol accionado, un árbol de leva, estando acoplado e l ár 
bol de leva a l  árbol accionado y teniendo su eje coaxial con 
e l eje del árbol accionado, una primera placa f ijad a  a l á r ­
bol de leva, una segunda placa f ija d a  a l  árbol accionado y 
substancialmente para le la  a la  primera placa, un contrapeso 
de mando montado pivotantamente en l a  una de la s  placas del 
par de placas constituido por la  primera placa y la  segunda 
placa, para moverse alrededor de un eje substancialmente para 
le lo  a l eje del árbol accionado, una leva con l a  que coopera 
e l contrapeso de mando y llevada por la  o tra  placa de dicho 
par de placas y un espaciador de resina  s in té tic a  moldeada 
que mantiene la s  placas primera y segunda espaciadas en una 
d istancia  predeterminada, cooperando también e l contrapeso de 
mando con e l espaciador en una posición de reposo del contra­
peso. ------------------ -- -------- -- ----------------- -- -------- -- --------------

Preferentemente, e l mecanismo incluye un segundo
contrapeso de mando y una segunda leva con l a  que coopera e l
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segundo contrapeso de mando, estando e l primero y e l segundo 
contrapesos de mando posicionados diametralmente opuestos en 
t re  s i  a lados opuestos del eje del árbol accionado y coope­
rando ambos contrapesos de mando con e l espaciador en su po­
sición de re p o so .-----------------------------------------------------------

Un ejemplo de l a  invención se i lu s t r a  en los pla­
nos anexos, en los c u a le s :----------------------------------------------

La Figura 1 es una v is ta  en sección de un mecanis 
mo centrifugo para un d istribu id o r de encendido de motor de 
explosión, --------------------------------------------------------------------  -

La Figura 2 es una v is ta  en planta de un espacia­
dor ilustrado en sección en l a  Figura 1, pero a mayor esca­
la , -----------------------------------------------------------------------------

La Figura 3 es una v is ta  en sección por la  lin ea  
3-3 de l a  Figura 2, y ------------------------------------------------------

La Figura 4 es una v is ta  en plan ta que i lu s tra  la  
posición de reposo de los contrapesos de mando del mecanismo 
centrifugo en relación con e l espaciador. ------------------------

Con referencia a los planos, e l mecanismo cen trífu  
go incluye un árbol accionado 11 que tiene una parte  11a de 
menor diámetro. El árbol accionado 11 es tá  montado con capa­
cidad de rotación, en serv icio , en la  caja del d is tribu idor 
de encendido y es accionado por e l motor de explosión que u t i
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l iz a  e l d is trib u id o r. F ijada a l  árbol accionado 11, en e l en­
lace de l a  parte 11a con e l resto  del árbol, hay una placa 
12, extendiéndose l a  placa 12 transversalmente con respecto 
a l  eje del árbol 11. Montado rotativamente sobre l a  parte 11a 
del árbol 11 hay un árbol hueco 13 de leva que tiene, entre 
sus extremos, una parte 13a que define una leva y con l a  que, 
en serv icio , coopera e l seguidor de leva del conjunto ruptor 
de contacto del d is tribu idor de encendido. Fijada a l extremo 
del árbol 13 de leva, junto a l a  placa 12, hay una placa 14 
que se extiende transversalmente con respecto a l eje del ár 
bol 13 de leva y que se extiende por ello  para le la  a l a  pía 
ca 12. Fijada a l a  placa 14 por medio de un par de remaches 
15 hay una placa 16 de levas. Los remaches 15 f i ja n  l a  placa 
15 de levas a l a  placa 14 para le la  a l a  misma y l a  placa 16 
está  p rov ista  de una abertura dispuesta centralmente a través 
de l a  cual se extiende l a  parte 11a del árbol 11. Sobresalien 
do hacia a rrib a  de l a  placa 12 y substancialmente paralelos 
con el eje del árbol "11 hay un par de vástagos 17 de pivota- 
miento. Los vástagos 17 de pivotamiento están dispuestos dia 
metralmente opuestos entre s i  a lados opuestos del eje del 
árbol 11 y, montado pivotantemente en cada uno de los vásta­
gos 17 hay un contrapeso 18 de mando. Los contrapesos 18 de 
mando son substancialmente idénticos entre s i  y se extienden 
entre los planos de la s  placas 12 y 14. Los contrapesos 18 de 
mando incluyen cada uno una pata corta 19 y una pata más l a r  
ga 21 y están dispuestos con sus patas más largas a lados 
opuestos del eje del árbol 11. Cuando el árbol 11 es hecho gi 
ra r , los contrapesos 18 tienden a p ivotar alrededor de los
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vástagos 17 a medida que sus patas más largas 21 se mueven ha 
c ia  afuera bajo la  acción de l a  fuerza centrifuga. La placa 
16 de levas está provista, junto a sus extremos, respectiva­
mente, de un par de superficies 16a de leva. Los extremos de 
l a  placa 16 se extienden respectivamente entre la s  patas de 
los dos contrapesos de mando y l a  pata más corta 19 de cada 
uno de los contrapesos de mando incluye una superficie pla­
na 22 que coopera con la  correspondiente superficie de leva 
de l a  placa 16 de levas. Asi, cuando los contrapesos 18 pivo 
tan alrededor de los vástagos 17 la s  superficies 22 se despla 
zan por su correspondiente superficie 16a de leva y la s  super 
f ic ie s  de leva están perfiladas de t a l  forma que e l movimien­
to pivotante de los contrapesos 18 mueva l a  placa 16 de levas 
y por ello  la  placa 14 y el árbol 13 angularmente con respec­
to á l árbol 11 alrededor del eje del árbol 11. Los remaches 
15 que f i ja n  l a  placa 16 de levas a l a  placa 14 se extienden 
y sobresalen de la  superficie de l a  placa 14 alejada de l a  
placa 12 para d e fin ir unos vástagos 15a de anclaje de unos 
re so rtes . Un par de reso rtes 23 de tracción se hallan provis­
tos para forzar e l conjunto definido por el árbol 13 de le ­
va, la  placa 14 y l a  placa 16 hacia una posición de reposo 
con respecto a l árbol accionado 11 y .la  placa 12. Cada uno 
de los reso rtes 23 de tracciónestá fijado por su extremo a 
un vástago 15a de anclaje y por su otro extremo a l vástago 
contiguo 17 de pivotamiento. Así, los reso rtes 23, junto con 
los contrapesos 18 y l a  placa 16 de levas, interacoplan el 
árbol accionado 11 y el árbol 13 de leva, de modo que el ár­
bol 13 de leva g ira  con el árbol accionado 11 y, adicionalmen
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te , a medida que e l mecanismo g ira  y lo s  contrapesos 18 pivo 
tan alrededor de los vástagos 17, e l árbol 13 de leva es moví 
do angularmente con respecto a l  árbol accionado .------------ - -

Posicionado entre l a  placa 16 de levas y l a  placa 
12 hay un espaciador 24 de resina  s in té tic a  moldeada. El es­
paciador 24 es anular y rodea l a  parte  11a del árbol 11. Por 
un extremo ax ia l, es espaciador 24 topa con l a  placa 12, míen 
tra s  que por su otro extremo opuesto el espaciador 24 topa 
con l a  placa 16. Asi, el espaciador 24 sirve para garantizar 
que l a  placa 16 y por ello  l a  placa 14 estén espaciadas en 
una d istancia  predeterminada respecto a l a  placa 12. El espe 
sor del espaciador 24 se elige de modo que los contrapesos 
18 de mando, que tienen un espesor mayor que e l de l a  placa 
16 de levas, no queden impedidos, durante su movimiento de p i 
votamiento, por re a liz a r  contacto fa c ia l con l a  placa 14. Los 
vástagos 17 de pivotamiento incluyen cada uno un co lla rín  mo- 
nopieza que espacia, de l a  placa 12, a l correspondiente contra 
peso 18 de mando. El espaciador 24 que se i lu s t r a  esquemáti­
camente en l a  Figura 1 tiene un par de nervios arqueados y pe 
r ifé r ic o s  25 y un par de vástagos 26. Los nervios 25 están 
diametralmente opuestos entre s i  como lo están los vástagos 
26, estando posicionado cada vástago 26 a mitad de camino entre 
e l extremo de uno de lo s  nervios 25 y el extremo contiguo del 
otro nervio 25. Entre los vástagos 26 y los nervios 25, l a  
p M lfe ria  del espaciador está  rebajada para proporcionar cua 
tro  alojamientos perifé rico s 2 7 . ------------------------ -  r --------
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El espaciador coopera con l a  placa. 16 de levas, en 

trando l a  placa de levas entre lo s  nervios 25 de modo que los 
nervios 25 proporcionen un tope e lástico  entre los contrape­
sos 18 de mando y l a  placa de levas. La placa de levas se ex­
tiende diametralmente desde los lim ites  del espaciador entre 
un extremo de cada uno de los nervios 25 y el vástago conti­
guo 26, impidiendo el tope de l a  placa de levas con el extre­
mo de un nervio 25 o un vástago 26 el movimiento angular del 
espaciador con respecto a la  placa de levas. Se deja un aspa 
ció entre e l otro extremo de cada nervio y el vástago conti­
guo 26 de modo que puede u ti l iz a rs e  e l mismo espaciador en 
cualquier mecanismo de rotación horaria o an tihoraria  y, de 
manera sim ilar, se proveen cuatro en vez de dos alojamientos 
27. Los alojamientos 27 están previstos paraasegurar que las  
patas 22 de los contrapesos 18 no topan con el espaciador du­
rante e l movimiento de pivotamiento de lo s co n trapesos.-------

Los reso rtes 23 fuerzan a l  mecanismo centrifugo hacia 
una posición de reposo y, en l a  posición de reposo, lo s re­
sa lte s  previstos en la s  patas más largas 21 de los contrape 
sos 18 de mando cooperan con los nervios 25 del espaciador 
24. Las dimensiones del mecanismo son ta le s  que los reso rtes 
23 fuerzan a los contrapesos 18 hacia e l contacto con e l es­
paciador y, dado que e l espaciador está  formado a base de un 
m aterial de resina s in té tic a  y tiene por lo tanto c ie r ta  elas 
tic idad inherente, el mecanismo tiene menos tendencia a rechi 
nar, durante e l uso, de lo que sucedería con una disposición 
sim ilar en l a  que los contrapesos cooperaran, por ejemplo, con
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el árbol 11 de acero. Como se ha indicado anteriormente, el 
espaciador espacia l a  placa 16 de levas de l a  placa 12 y da­
do que l a  placa 16 se mueve angularmente, en serv icio , con 
respecto a l a  placa 12 e l espaciador actúa también como co ji 
neto. Convenientemente, e l espaciador está  formado a base de 
un m aterial t a l  como Nylon que tiene la s  propiedades requerí 
das para la s  d is tin ta s  funciones del espaciador. —  ---------

N O T A

Se declaran de novedad y propiedad para España, sus 
te r r i to r io s  y plazas de soberanía, la s  siguientes: ------ —

R E I V I N D I C A C I O N E S

1.- Perfeccionamientos en lo s  mecanismos centrífu­
gos, para d istribu idores de encendido, caracterizados porque 
e l mecanismo incluye un árbol accionado, un árbol de leva, 
estando acoplado el árbol de leva a l  árbol accionado y tenien 
do su eje coaxial con el eje del árbol accionado, una prime­
ra  placa f ija d a  a l árbol de leva, una segunda placa fija d a  a l 
árbol accionado y substancialmente para le la  a l a  primera pía 
ca, un contrapeso de mando montado pivotantemhnte en l a  una 
de la s  placas del par de placas constituido por l a  primera 
placa y l a  segunda placa, para moverse alrededor de un eje 
substancialmente paralelo a l eje del árbol accionado, una le  
va con l a  que coopera el contrapeso de mando y llevada por la  
o tra  placa de dicho par de placas y un espaciador de resina 
s in té tic a  moldeada que mantiene la s  placas primera y segunda
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espaciadas en una d istancia  predeterminada,--Cooperando tam­
bién e l contrapeso de mando con e l espaciador en una posición 
de reposo del contrapeso. ---------------------------------------------------

caracterizados porque el mecanismo incluye un segundo contra 
peso de mando y una segunda leva con l a  que coopera e l según 
do contrapeso de mando, estando el primer y el segundo contra 
pesos de mando posicionados diametralmente opuestos entre s i  
a lados opuestos del eje del árbol accionado y cooperando am­
bos contrapesos de mando con el espaciador en su posición de 
re p o so .---------------  —  --------- -- -----------------------------------------

presente memoria que consta de nueve hojas, fo liadas y meca­
nografiadas por una sola de sus caras, y de cuatro figuras 
que la  ilu s tran .

2 .- Perfeccionamientos según l a  reivindicación 1,

3 .- "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MECANISMOSCENTRIFU­
GOS"

Todo ello  conforme se describe y re iv indica en la

MADRID, 15 EME. 1373
A A Al. CUKEÜ SUÑOt
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