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MEMORIA DESCRIPIIVA

Bsta invencién se refiere a unos perfeccionamientos
en los mecanismo centrifugos para un distribuiddf de encendi~-

do de motores ae explosifn. = = = = = = m c C e c e m .-

Un mecanismo centrffugo segin la invencién incluye
un 4rbol accionado, un 4rbol de leva, estando acoplado el &r
bol de leva al &rbol acdionasdo y teniendo su eje coaxial con
el eje del érbol accionado, una primera placa fijada al 4r-
bol de leva, una seguﬁda placa fijada al_érbol accionado y
subgtancialmente pafaleia a la primera placa, un contrapeso
de mando montado pivotantemente en la'una de las ﬁlaeas del
par de placas consfituido por la primera placa y la segunde
placa, para moverse alrededor de un eje substancialmente para
lelo 2l eje del drbol adcionado,nuna leva con la qué goopers
el contrapeso de mando y llevada por la ;tra placa de dicho
par de placas y un espaciador de resina sintética moldeada
que mentiene las placag primera y segunda espaciadas en una

distancia predeterminada, cooperando también el contrapeso de

- mando con el espaciador en una posicién de reposo del contra-

Preferentemente, el mecanismo incluye un segundo

contrepeso de mando y una segunda leva con la que coopera el
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segundo contrapeso de mando, estando el primero y el segundo
contrapesos de mando posicionados diametralmente opuestos en
tre s a lados opuestos del eje del drbol accionado y coope-
rando ambos contrapesos de mando con el espaciador en su po-

Bicidén de repoS0. = = = = = = = - - - - - = - -~ = - = -«

Un ejemplo de la invencién se ilusira en los pla-

nos anexos, en 1os cualeg: = « = = = = = =« = = = = = - - - =

La Figura 1 es una viste en seccién de un mecanig
mo centrifugo para un distribuidor de encendido de motor de

explogidn, -~ = = = = = = - = - - - = - -~ I Rl

La Figura 2 es una vista en planta de un espacia-

dor ilusirado en seccién en la Figura 1, pero a mayor esca-

La Figura 3 es una vista en seccién por la linea-

3-3de la Figura 2, y = = = = = = == = = = = = = = = = = =

La Figura 4 es una vista en planta que ilusira la
posicién de reposo de los -contrapesos de mando del mecenismo

centrifugo en relacién con el espaciador., — - - = = = = - -

Con referencia a los planos, el mecanismo centrifu
go incluye un érbol accionado 11 que tiene una parte 11a de
menor difmetro. EL 4rbol accionado 11 est4 montado con ‘capa- -
cidad de rotacidn, en gervicio, en la caja del distribuidor
de encendido y es accionado por el motor de explosgidn que uti

{
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liza el distribuidor. Fijada al 4rbol accionado 11, en el en-
lace de la parte 11a con el resto del 4rbol, hay una placa
12, extendiéndose la placa 12 transversalmente con respecto
al eje del 4rbol 11. Montado rotativamenie sobre la parte 11a
del drbol 11 hay.un #Arbol hueco 13 de levae que tiene, entre -
sus extremos, una parte 13z que define una leva y con la que,
en servicio, coopera el seguidor dé leva del conjunto ruptor
de contacto del distribuidor de encendido. Fijada al extremo
del &rbol 13 de leva, junto a la placa 12, hay una placa 14

que se extiende transversalmente con respecto al eje del ér

.bol 13'de leva y que se extiende por ello paralela z la pla

ca 12. Fijada a la placa 14 por medio de un par de remaches
15 hay una placa 16 de levas., Los remaches 15 fijan la placa
15 derlevas 8 la plﬁca 14 paralela a la misma y la placa 16
estd provista de una abertura dispuesta centralmente a través
de la cual se extiende la parte 11a del érbol 11. Sobresalien
do hacia arriba de la plaéa 12 y substancialmente paralelos
con el eje del 4rbol 11 hay un par de véstggos 17 de pivota-
miento. Los véstagos 17 de pivotamiento estdn disphestos dia
metralmente opuestos entre s{ a lados opuestos del eje del
4rbol 11 y, montado pivotantemente en cada uno de los vésta-
gos 17 hay un contrapeso 18 de mando. Log contrapesos 18 de
mendo son substancialmente idénticos entre sf y se extienden
entre los pianos de las placas 12 y 14. Los contrapesos 18 de
mando incluyeﬁ cada uno una pata corta 19 y una pata més lar
ga 21 y estén &ispuestos con sus patas mds largas a lados
opuestos del eje del &rbol 11. Cuando el &rbol 11 es hecho gi

rar, los contrapesos 18 tienden @ pivotar glrededor de log’
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véstagos 17 a medida que sus patas més largas 21 se mueven ha
cia afuera bajo la accién de la fuerza centrifuga. La placa
16 de levas estd provista, junto a sus extremos, respectiva-
mente, de un par de superficies 16z de leva. Los extremos de
la placa 16 se extienden respeciivamente entre las patas de
los dos contrapesos de mando y.la pata mds corta 19 de cada
uno de los contrapesos de mando incluye una superficie pla-~
na 22 que coopera con la correspondiente superficie de leva
de la placa 16 de levas. Asi, cuando los contrapesos 18 pivo
tan alrededor de los véstagos 17 las superficies 22 se despla
zan por su correspondiente superficie 16a de leva y las super
ficies de leva estdn perfiladas de tal forma que el movimien-~
to pivotente de los contrapesos 18 mueva la placa 16 de leves
y por ello la placa 14 y el Arbol 13 angularmente con respec-
to dl drbol 11 alrededor del eje del Arbol 11. Los remaches
15 que fijan le placa 16 de levas a la placa 14 se extienden
y sobresalen de lg superficie de la placa 14 alejada de la
place 12 para definir unos védstagos 15a de anclaje de unos
resortes. Un par de resortes 23 de traccién se hallan provis-
tos para forzer el conjunto definido por el 4rbol 13 de le-
va, la placa 14 y la placa 16 hacia una posicién de reposo
con respecto al 4rbol accionado 11 y.la placa 12. Cada uno

de los resortes 23 de traccibénestd fijado por su extremo a
un védstago 15a de anclaje y por su otro extremo al véstago
contiguo 17 de pivotamiento. Asf{, los resortes 23, junito con
los contrapesos 18 y la placa 16 de levas, interacoplan el
érbol accionado 11 y el 4rbol 13 de leva, de modo que el 4r-

bol 13 de leva gira con el érbol accionado 11 y, adicionalmen
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te, a medida que el mecanismo gira y los contrapesos 18 pivo
tan alrededor de los véstagos 17, el érbol 13 de leva es movi

do angularmente ‘eon respecto al érbol accionado. -————-—

Posicionado entre la placa 16 de levas y la placa
12 hay un espaciador 24 de resina sintética moldeada. El es-
paciador 24 es anular y rodea la parte 11a del drbol 11. Por
un extremo axiel, es espaciador 24 topa con la placa 12, mien
tras que por su otro extremo opuesto el espaciador 24 topa
con la placa 16. Asi, el espaciador 24 sirve para garentizar
que la placa 16 y por ello la placa 14 estén espaciadas en
una distancia predgtarmina@a respecto a la placa 12. El espe.
sor dgl espaciador 24 se elige de modo que los contrapesos
18 de mando, que tienen un espesor mayor qge’el de la placa
16 deylevas, no quedeﬁ impedidos, du&ante su movimiento de pi
votamiento, por reglizar contacto facial con la placa 14. Los
véstagos 17 de pivotamiento incluyen cade uno un.céllarin_mo-
nopieza que espacia, de la placg 12, al correspondiente contra
peso 18 de mando. El espaciador 24 que se ilustra egdueméti—
camente en la Figura 1 tiene un par de nervios arqueados y pe
riféricos 25 y un par de véstagos 26. Los nervios 25 estén
diametralmente opuestos entre sf como lo estén los véstagos
26, estando posicionado cada véstago 26 a mited de camino entre
el extremo de uno de los nervios 25 y el extremo contiguo del
otro nervio 25. Entre los vdstagos 26 y los nervios 25, la
pgz}feria del espaciador estd rebajada para proporcionar cug

tro alojamientos periféricos 27 = = = = = = = = = = = = = =



El espaciador coopera con la placa.16 de levas, en
~ trando la placa de levas entre los nervios 25 de modo que los
nervios 25 proporcionen un tope eldstico entre los contrape-
sos 18 de mando y la placa de levas. La placa de levas se ex-
5, tiende diametralmente desde los limites del espaciador entre
un extremo de cada uno de los nervios 25 y el véstago conti-
guo 26, impidiendo el tope de la placa de lqvaéicon el exire-
mo de un nervio 25 o un védstago 26 el movimiento angular del
espaciador con respecto a la placa de levas. Se deja un espa
10. clio entre el otro eitremo de dada nervio y el véstago conti-
guo 26 de modo que puede utilizarse el mismo espaciador en
cualquier mecanismo de rotacidén horaris o antihoraria y, de
maners similar, se proveen cuatro en vez de dos alojamientos
27. Los alojamientos 27 estén previstos parassegurar que las
15« patas 22 de los contrapesos 18 no topan con el espaciador du-

rante el movimiento de pivotamiento de los contrapesos. - - -

Los resortes 23 fuerzan al mecanismo centrifugo hacis
una posicidn de reposo y, en la posicién de reposo, los re—
saltes previstos en las patas més largas 21 de los contrape

20. s08 18 de mando cooperan con los nervios 25 del espaciador
24, Las dimensiones del mecanismo son tales que los resortes
23 fuergzan a los conirapesos 18 hacia el contacto con el es-
paciador y, dado que el espaciador estd formado a base de un
material de regina sintética y tiene por lo tanto cierta elas

25. ticidad inherente, el mecanismo tiene menos tendencia a rechi
nar, durante el uso, de lo que sucederia con una disposicidn

similar en la due los contrapesos cooperaran, por ejemplo, con
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el 4rbol 11 de acero. Como se ha indicado anteriormente, el
espaciedor espacia la placa 16 de levas de la placa 12 y da-
do que la placa 16 se mueve angularmente, en servicio, con
respecto a la plac-a. 12 el espaciador actia también como coji
nete. Convenientemente, el espaciador estd formado a base de
un material tél como Nylon que tiene las propiedades requeri

das para las distintas funciones del espéciador. - - - - -

N O T A

Se declaran de novedad y proﬁiedad para Espafia, sus

territorios y plazas de soberanfa, las siguientés: -———--

REIVINDICACIONES

1.~ Perfeccionamientos en los mecanismoscentrifu-
g08, para distribuidores de encendido, caracterizados porque
ellmecanismo incluye un 4rbol accionado, un 4rbol de leva,
estando acoplado el Arbol de leva al &rbol accionado y teﬁieg
do su eje coaxial con el eje del 4rbol accionado, una prime~
ra placa fijada al 4rbol de leva, une segunde placa fijada al
drbol accionado y substancialmente paralela a la primera pla
ca, un contrapeso de maendo montado pivotantemante en la una
de lag placas del par de placas constitufdo por la primers
placa y la segunda placa, para moverse alrededor de un eje
substencialmente paralelo al eje del drbol accionado, una lg
ve con la que coopera el contrapeso de mando y llevada por la
otra placa de dicho par de placas y un espaciador de resina

sintética moldeada que mantiene las placas primera y segunda
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espaciadas en una distancia predetermlgggayvcooperando tam-

bién el contrapeso de mando con el espaciador en una posicidén

de reposo del contrapest. = = = = = =« = = = - = - - - - - - -

2.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 1,
caracterizados porque el mecanismo incluye un segundo contra
peso de mando y una segunda leva con la que coopera el segun
do contrapeso de maﬁdo, estando el primer y el segundo contra
pesos de mendo posicionados diametralmente opuestos entre gi
a lados opuestos del eje del 4rbol accionado y cooperando am-

bos contrapesos de mando con el espaciador en su posicidn de

TEPOBO, = = = = = = = = = - ~ = - e - - ——-—-

Todo ello conforme sme describe y reivindica en la
presente memoria que consta de nueve hojas, foliadas y meca-
nografiadas por una sola de sus caras, y de cuatro figuras

gue la ilugtran.

MADRID, 15 ERE 1973
P A M. CURELL SUROL

o bt

mpm.
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