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PERFECCIONAMIENTOS EN DISPOSITIVOS DE REGULACION DE
INTENSIDAD PARA RELES TERMICOS,

" Fplicitante: LA TELEMECANIQUE ELECTRIQUE, entidad

francesa, residente en 33 bis avenue

du Maréchal Joffre, 92000, NANTERRE,

Francia. N
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La presents invencion se refiers a unos perfecciona~
mientos en dispositivos de regulacién de intensidad para reles
térmicos que comprenden un mecanismo de transmision del dg&pla-
zamiento procedents daila deformacion de las laminas bimetali-~

cas de intensidad al pestillo de disparo .de les contactos, un
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lsepara dibhés'iéminas bimetalicas del macahismo de transmisidn,

tes -

|de ser squipado del pressnte dispoéitiVO"as,iiusﬁfédufhor_éjém;

que separa sstos des Organos no cambia en nada la sensibilidad
del aparato, de modo que el aumantd de corriente QUe 88 NBCe=

"|sario para provocar el desblogueso ss el mismo cualquiera que

‘ihtensidad que provoca el dispare pueds producir defectos de

dispositivo dé,regulacién que permite ajustar el intérvalo que |

y un elemento bimetélico de compensacidn susceptible de modifi-

car la carrera de disparc en-funcién de la temperatura ambisn—

» Dichos dlspuaitluos son en particular aplicablea a
los relés tarmicos dastiﬁados a ser asoclados a unos contacto- ::
res, con vistas a asegurar la seguridad del funcionamisnto de

los apazatos consumldorea da anerg{a alectrica an .8l circuito'

de los que ellos estan dlspuestOS. Un rale tarmicoAsusceptib;qA:

plo en la sblicitﬁd de pétente de la Entidad solicitante que
1leva por titule "Perfacclonamlentos en rales tarmicus" y dapo—;‘
sitada el mismo- ‘dia, 7 j _ .
Se conocen ya dispositivos de disparc §anfo£mes'g lbé"d
aparatos_enunciédos aﬁferiorménte en.ios qﬂavel daaplaiamiahﬁd.
de un érganc ligado a las liminas bimetilicas térmicas es de

igual dirscciéh que el que éa comunicado al pégﬁiiio,ﬁe didba; -
ro o al mévil que le'soporta. ' R

ba.allu resulta que la modificacién de la distancis

ssa la intgnsidad elaegida para provocar la apertura de los con<
tactos, '

_Esta imposibilidad de adaptar ls sensibilidad a la

funcionamiento talssfomo cortes intempestivos, incluso inversa—|.

mente una fatiga prematura de los aparatos utilizadores cuando

el valor de las corrientes consumidas asta préximo'al-alegidu
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‘|para el disparo.

La inveneidn se propone por consiguisnte procurar

un dispositivo de disparo en el que la sensibilidad sea modi-

ficada al misma tiampb que el valor de la inténaidgd'de-dispa-

ro elegida.
Ademas, da los medios para hacer que esta sensibili~-;

dad evolucione en el mismo sentido o en el sentido inverso d"a“t
la alavacion de la intansidad de modo que sggin las caracta— '

risticas propias 8 los aparatoa utilizadores, sera posible

|construir dispositivos de disparo susceptibles de responder

mucho mejor a sus nepesidadaa.
éagén la invenciﬁn,>asta resultado es alcanzadd mgif'
ced al hecho de que el slemento bimetalico . de compensacion
adopta la forma de una palanca de disparc cuyo primer brazo
esta equipado del pestillo y cuyo segundo brazo esta sometido
a la aceldn de un mecanismo de transmision cuyd.boéicién es
modificada por un.disbositivo'da regulacidn dua ;eaii;a éimﬁl-
taneamente sl alejamiento dsl mecahiémo de transmisién denlaq'.
14minas bimetalicas de’infensidad, y 8ol dasplazamiento dal

puhto de~aplicaq16n del movimiento del mecanismo de transmie
]

sion sobra el segundo brazeo.

Segln una realizacion ventajosa de la 1nvenclon, la
palanca de disparo presenta dos ramas_dispuestas a una y otra
parte de su eje de basculamiento y el macanismo de transmisiéh
es un movil pivotants que se alsja o se acerca a las laminas

bimetalicas de intensidad cuando se le desplaza paralelaments

- a la palanca.

La invencion sera mejor comprendida con ayuda de la
dascripcion .que sigpa gue es acompafiada -de las figuras siguien|

tos:
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La figura 1, reéresenta una realizacidon en la que la j
sensibilidéd disminuye con la intensidad de disparé.

La Figura 2, representa una realizacién analoga, péfé'
en que Ia sensibilidad aumenta con la intensidad de disparo. -

Las. figuras 3 y 4, ilustran dos.vériaﬁias;ds realiza-
ciﬁn.j. B | | . |

El dispositiveo que férma 8l obJeto de la lannclon
pueds ser-asimilado a una trénsmigiﬁn de r91301on varlable dls-i
puesta ‘entre un organo mévil 1, cuyos dasplazamientos son liga+d-
das a los de 1as lamlnas bimetalicas no representadas, y una‘
corredara de dlsparo 10 que abrira unos contactos ds sagurldad
baJo la influericia de un resorte 15 cuando sl pestillo 16 que
lo retisne por mediacion dal rebords 12 se desplace en el san—:: 
tido.F1. f L

Con referencia ahora a la figufa 1,Vse.obserua que el
dispositivo ¢e’tgansmisién astd cangtituido'ahfespaciél por ung
palanca de disparo 8 qus prasenta dos brgzos’é 2,11'dispuestps
a una y otra parte de unreje de rotascidn 7. E1 pestillo 16fas?,?
llsvado pof'la porcion extrema del brazo 1f. Esta palanca aStS |
en realidad constituida por una lamina bimetalica que pusde |
adoptaf una cierta curvatura an funcién de la temperatura am-

biente y cumple por consiguiente la mision de un organo de com-

‘La palanca 6 que as el drgano de regulacion dsl dis~
positivo cnmprende un pivote que, en el e jemplo de realizac1on,
sg confunde con el eje T sobre el que sg monta la palanca 8.
Este pivote podria 31n»9mbargo ser dlspuesto en ctre
lugar sin que el funcionamiento sea modificado por lo demas.

> ’ (3 ” . 3
La porcion extrema libre del argans de regulacion 6

esta prevista de un indicas 13 que esta situado enfrentes de una




S

10.

158,

20,

25,

30,

| escala 14, misentras que en un punto situado entrs esta porcion

| vote 5 sobre el que se angancha una. palanca de transmisién 2,

.3, 4,

una distancia b del eje de rotacion 7,

‘voca la disminucion de la distancia g que les separa de la poj

410615 -

extrema y el eje de pivotamiento esta dispuesto un segundo pi-

Esta Gltima se compone de tres porciones una de las
éualas, 2, se axtiendé hasta snfrente del. dbrgano movil 1, EstéA
6fgano mévil 1 es como se ha indicado anteriormente, ligado a
las laminas bimetallcas cuya daformacion depende da la inten~.
sidad de la corrianta que les calisnta. La conexion 8n cugs—
tiom que no constituye el objeto de la prssenta invencion pue-.
de estar constituida por un detéctorrdiférencial:apﬁo para ac-
tuar en un dasequiliﬁrio de fase, El dispésitivq‘es sin ambarj
go incluso valido sive;.érgaﬁo movil 1 es &l mig¢ulla poreidn
extrema de una lamina bimetalica de intensidad y éaré ulteriogl
mente designado pnr.este término. Una sagundé pofcién 3 de la
palanca 2 lleva en su porcion extrema un apand;ce de empuje 4
que esta enéuntacto con- el brazo 9 de la lamina bimetalica de

compensacian 8 El puente de apsyo del apendice 4 se altua a

El funcionamiento del aparato ess el siguiente:
Cuando la elevacion de la tempsratura de las laminas

bimatélicas de intensidad 1 es suficients, su deformacion pros

cién 2 de la palanca de transmision 2, 3, 4 en el sentido F2Q
Una elevacidn ulterior de la temperatura va a provocar un
empuje de las laminas bimetalicas de intensidad sobre la por=-
cién 2 de la palanca de transmision que va a ser llsvada por
el apendice 4 sobre la palanca de disparo.y con ello provocar

el pivotamiento en el sentido Fs, hasta el momento en que el

pestillo 1€ libere a la corredera 10,
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|un desplazamiento de la palanca -de transmision en la dirsccidn|.

{plazado de modo que el brazo de palanca de longitud b resulta-

'que esta medida podria igualmente ser adoptada an el ejemplo

410615-.-
Ests claro qué~la relacidn de frénshiéién entre los
desplazamientos de las ;éminés bimetalicas de intensidad y los!’
dal péétil}o-ﬁaré en sspecial funcidn de la distan&ie b. |
.81 qnd-intensidad de disparo sﬁperior es elegida,
la palanca_de.régulaciﬁn 6 es somstida a-una-éptacién_que apiiu

S ) : o ]
cara su indice enfrentse de otro punto de la escala yrprovoca;é ‘

F,. La distancia a babra, por consiguiente, aumentado, y sl

punto de aplicacion del apéndice § habra sido igualmente'gas4‘

ra mas grande."' ' .
De ello resulta que el desblazamieﬁto;hacia Fo dgii
apéndipe 4 dabgré éér sdperior para prOVOcarteivdesbquued ﬁe
la corredara iU,y, gue por congiguﬁsnta,'lé sensibilidad habra!
sido modificada al mismo tiampo qualla intensidad(deidiéﬁaro.-;
Cuando el aumento de la sensibilidad es dessade an .

funcion del aumento de la intensided de regulacidn, se adopta-

ra la dispésicién ilustrada en la figura é, en la que el aumeﬁ-
to de la distancia a se traduce per una disminucién‘da la lon-
gitud del brazo de palanca b. En esta figura, se ha pivotado
la palanca de regulacion sobre un pivote 17 diferente a aquel

sn torno al cual es pivatada la palanca de disparo, Esta clara

de realizaeidn de la figura 1.
. ) o« i ” . )
Los ejemplaos de realizacion descritos anteriormente
2 '- _I' -

son sjemplos no limitativos de la invencion que consiste en
’ PR 4 < C s ’ !
hacer que un organo de transmision realice simultanesmente una
’.. . IR .o )

variascion de distancia con una lamina bimetalica y una modifi-

Id . 2

cacion del punto de aplicacion sobre una palanca,

Tal es asi que seria posible disponer entrs unas la=|
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vaer figu:a 4,

minas bimetdlicas de intensidad y una palanca ds disparo_e;
un pulsador mévil dispuesto segin una posicidn inclinada cuya
ragulacién lateral 14' modificaria simulténeamente la distan-
cia que sspara una de sus porclonaa extremas de las laminas
bimatalicas, mientras que la otra parcion extrama vendria a
preaantarse enfrenta de un punto Variable dqus pertanace a la
palanca de regulacion, var flgura 3,

' En este caso, la escala no ssria bin-embargo practi-|-
ca, ya qua deberia ser mévil con el pulsador.

Otra forma de reallzacion simplificada de la inven—-
cion consistiria en colocar sobre el mévil 1 ligado al movi-
miento de las laminaslbimetalicaa da intensidad, una palanca_
30 cuya di;éccién general saria_baatanta,inclinaqa con res= ’
pecto a la del desplazamiento del movil y cuya porciéb,exfpema
vendria a bresentarse por una rotacion correspondiente a. la
raguiacién de intensidad enfrents de un punto variable de uma

palanca intesrmedia 8'' que se desplaza en.sl mismb”aentido?

NOTA

Descrita suficientemente la naturaleza del invento
as{ como la manera de realizarlo en la practica, debe hacerse
constar que las dispoé;cionag anteriormente indicadas éon 8US~"
ceptibles de modficaciones de detalle en cuanto no alteren su
principio fundamental. Tambien se Hace constar que el invento
corresponde a una soclicitud de patsente presentada en Francia
con el n@ 72,01369 de 14 de Enero de 1.972, acogiéndoss por
lo tanto a leos beneficios que conceden los Convenios Interna—=
cionales en vigor, siendo lo que constituye la esencié del fa--
ferido invento y por lo que se solicita una Patente ae Inven-

cion por 20 afios en Espafia, sobre: PERFECCIONAMIENTOS EN DIS~
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ractarizandose per.lo sigu1ente-'

_palanca cuyo primer brazo esta aquipado de un pestillu y cu~
'yu segundo brazo asta aometido a la aceidn de un macanismo dai

.transmlsion cuya posicion es modiflcada por un dispoaitlvo do-'

"del mecaniamo de transmision scbre sl segundo brazo.

4@ @ 6 ‘E 5.. a...

POSITIVOS DE REGULACION DE INTENSIDAD PARA RELEs TERMICDS, ca-'f‘

1 - Perfacc1onamientos an dlsposltivus de reguiaclon
de intensidad para relea tarmlcos, que comprandan un mecanis—
mo de transmlsion dal.qgsplazamianto‘procgdantu-da la.defu:ma~-T
cidén dé las laminas bimetalicas de intensidad al pestillo de - |
disparo de- los coﬁtactos,'un~dispositivo de regulacion que
permite ajustar el -intérvalo que aepara.dichasrlémihaa biﬁéﬁé*i
licas del mecanismo de transmisidn, y un élemedib biméfélibu-_”
dé compsnsacion susceptible de modificdr la carrera de &iapdro ‘
en funcidn.de la temperatura ambiante, caractaiizados porﬁub ﬂ:

el elemento bimetalico de compansacion adopta la forma de una}’

regulacion que realiza s;multaneamente 8l alajamlanto del ma=

canismo de transm131on de las laminas bimetalicas de intensi—

dad vy el dasplazam;ento del punto ds aplicacion del muvimlentnﬁ.

2.~ Perfescionamientos segln la reivindicacidn 1,
caracterizadds porque la palanca pressnta dog raméa dispuss—
tas a una y otra parte de su eje de pivotamiento.y porque el
mecanismo de transmision es un mgvil pivotante que se sleja o
se acerca a las laminas bimetalicas de intensidad cuando se
le desplaza paralelamsnte a la citada palanca, o

3.~ Perfeccionamientos segln las.reiviﬁdicacioﬁes_%
1 0 2, caracterizados porque el mecanismo de}trgnsmisién esta
pivotado sobre uﬁftetén de una palanca gue constituye el dis=
positivo de regulacion y pivctaao soﬁre el mismo eje qus el

del elemento bimetdlico de compensacidn.

(€



5.

10,

'vcumple la mision de un pulsadar entre las lamlnas de intenaida?'

4.~ Perfeccionamientos segln le reivindicacién 1,
caracterizados porque el mecanismo de tranemisién'esté cons~

tituido por una palanca orientable movil en translacion y que

y un punto variable de una palanca de dlsparn.
- Perfeccionamiantos en dxspositivos de regulacion‘
da intenéidad para relés termicos, tal y como queda sustanciak
mente descrito en la p:aaente-mempria @ ilustrado en los dibu-
Jos adjuntos. 7
Esta Memoria consta de 9 hojas sscritas a maqulna
Por una ‘'sola cara. "ﬂ3 ENE. 1973

Madrid,
LA TELEMECANIQUE ELECTRIQUE,
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