.
[x

PATENTE DE_INVENCION
Folio A/20362 supp A/19691,

410541

@/%/gmmm @edcz%%ﬂa

sothe:

‘PERFECCIONAMIENTOS EN MECANISMOS FRUNGIDORES Y DE APRIETE.

- 75‘
#F?F##?%@??%{;’??#F?ﬂ 7 - 2
(4

' i
Tat G @é"

——r

aapanean®
mamananes®!

wanwmnmt Pl
nsm

* Solicitants: W.A.GRACE & CO0., entidad norteamericana, residsnte en
3 Hanover Square, New York New York, 10004, EE.W.de A.

PP RV TP TV rP S rFr PPV YNV TFYFY

El presente invento se refisre a snvasado al vacio y, en
particular,al envasado de articulos én bolsas de pléstico engarzando el
cuello de la holsa con un sujetador deformable.

Tradicionalmente, las unidades ds apriete son impulsadag

5, por articulaciones neum&ticas provistas de una vélvula de desahogo de

~_POOR
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forma de dos brazos de arrastre unidos pivotelmente a una placa fija y -

|
pregién de ajuste fino. Con'dichos sistemas se esperaba diéponsr'da un - !
mmdio por el cual se pudiera ajustar la presidn de clierre sjercida sobre ;
los sujetadores, para ques sirviera para diversos tamafios y disefios de suMl
jetadoras. No obstante, sesgiin es bien sabido. los sistemas neumdticos no .
80N muy seguros en su capacidad para reproducir exactaméntg las mismas ~ 5
prasiohes an periodos prolongados de funcionamisnto, Este hecha se debe,

en parte, a la inevitable entrada de polvo y suciedad sn los cilindros de
dichos sistemas neumdticos y a opturaclonss de la‘vélvula.,otro-incanva-

niente adicional de dichos sistemas es gque es necesario prategerlos delaﬁ

condiciones atmésfericas empliamente flutuantss, En cualgquier caso, dichu%

sistemas nauméticos 5016 aseguran una fuerza de clerre del sujatadnr cons

Para mitigar estos incanvenientes, proponemos utilizar un

aparato de apriete movido mecéinicamente.

Por lo tento, de unmodo més especifico, segin el presente

invento, proporcionamos un mecanismo fruqcidor y de apriete qus comprende
madios para fruncir la boce abierte des una bolsa formando una garganta y

un troquesl de apriete para colocar y deformar un sujetador elrededor delsg
garganta en una seccién de engarzar para cerrar la boca de la bolsa, estag!
do movidos los medios de fruncido y engarze macénicamente por el mismo - |
elamznto accionador,

El dispositivo fruncidor puede adaptar convenientemente 1a!

dispugstas simétricaments con relacién al trayecto del brazo de apriste.
Los mediog matores para estos diversos dispositivos mecéni
cos pueden consistir en un motor eléétrico, un motor hidrdulico, o cual-
quler otro dispositivo conocido. 7
La rarificacién de la balse antes de cerrarla puede tenar%
lugar colocando todo sl envase o bolsa en el interior de una cémara rari-

ficadora y rarificando toda la cémara antes del funcionamiento dsl dispb—

. [
 itantes y no ragulan el movimiento de cierre del sujstador. ]
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‘considerablaments simplificada y esquemltica, el funcionamiento del mecaw

empleada en el mecanismo de las Figs., 4 y S,

sitivo fruncidor, o msdiante el smpleo de una buduilla de aspiracidn in-
troducida en el extremo abierto de la bolsa para practicar el vacio anla!
misma, - ‘

Para que el prasante inyaﬁto s puada comprendsr con mayor
facilidad, ‘se expone 8 continuacidn una descripcién del mismo simplemente
a titulo de ejemplo, tomando como referencia los dibujos adjuntos, an los
que:'

La' Fig,l ilustra unae vista frontal alzado de una forma de
mecanismo gue lncorpora ambbs aspectos del presents invanto.

La Fig.2 ilustra una vista de costado del mecanismo de la
Fig.l,

La Fig.3 ilustra el ciclo de funcionamiento del dispositi—
vo de recortar empleado en el mecanismo de las Fig.s 1 y 2,

La Fig.4 ilustra unea vista en alzado ds una segunda forma
de mecanismo que lincorpora ambps aspectos del presente invento.

La Fig.S ilustra una vista de costado del mecanismo de la
Fig.a, '

' La Fig.6 ilustra una modelidad de disposifivus de acciona-

miento que funciona por resortes y que se puede emplsar en los macanismo
de las Figs, 1 a 3 6 4 y 5, donde el dispositivo de accionamiento se si-

tua alejado de los otros elementos de mecanismo y se conecta a los mismos

por medio de un enlace hidrdulico,
la Fig.7 as una vista en alzado que ilustrae, en una formas
nismo de las Figs. 1 a 3.

La Fig.8 ilustra sl brazo de acnianamiénto de la cuchilla !

La Fig.9 ilustra una placa de tope que coopers con el Erﬁ-
20 de ‘accionamiento de la Fig. 8; y

la Fig.10 ilustra, de nuevao en forma muy esquemética, un
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transportador pivotable en sl que el envase abierto se alinea correstamen

‘sujata an posicidn por medio de un véstago de pistdn 30b que se extlends

‘a 1o largo del filtro, Los elementos de resorte 31 tienen cada uno la forx

T 410541

apaerato envasador que emplea el mecanismo de cualquiera de las Figs;l a 3

o las Figs.4 y 5, s ilustra adicionalemente los madios de vaclo, y un =

te dispussto para la oparacidﬁ o Funcionamienfo de los meﬁias de fruncir;
y apretar, ) _ : i

Los elementos similares se han referenciado de una forma '
correspondiente en todas las construcciones,

Refiriéndonos ahora sl mecanismo ilustrado en las‘Figs. 1
a 3, una cémara comprende una caja 20 que tisns una tapa 21 gue se clerra
a lg caja por medio de un anillo de estanqueidad 22, En el interidf de la
caja se sncusntra una placa en forma de "H" montada deslizantamente'l,_—x
unida pivotalmente mediante un pasador 8 a un extremo de un slemento ds-.i
formable, en este caso un puntal resiliente o palanca intermedia de cone-
x16n 4 cuyo extremo superior ss conecta, a éu vez, & un pasador Blmontadu
excéntricamente en una rueda ﬁantada 5, '

El elemento deformable 4 estéd compuesto por una caja cilin
drica exterior 30, cerrada por sQ extresmo inferior mediante un pistén 30a
y 8n su extremo sﬁpsrior par un tapdn 3la acoplables a rosca con un ciline
dro y provisto de un extremo superior bifurcado 31b que se aloja libre-
mapts de una forma pivatal alredsdor del pasador pivots 8, Junto con la
placa 1. Un muelle 34, que comprende una pluralidad de elementos de resor

te individualeas 31, se dispone entre el pistén 30a y &1 tapén 3la y se -

ma de una arandela embutida y se colocan en el c¢ilindro para formar una

construccién de concertina. Este dispositivo se conoce a veces como mue-
lle de "belleville", E1 régimen eléstico del muelle 34 ss puede ajustar
fAcilmente para compsnsar las variaciones en la presidn necesaria para -
deformar sujstadores de tamafio diferentes, afiadiendo o quitando uno o mas

elementos 31 en el muelle 34, Se puede conseguir un ajuste fino ajustando
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" [que se introducen pasadores 2 montados en los brazos superiores del ele~
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la longitud efectiva de una parte ds sspérrago roscado 30d que se axtienﬁ
de entre el pistdn 308 y un collarin 30c al radedor del pasador 6. E1 - g
ajuste de la longitud efectiva de la parte de espérrago 30d se efectls }
haciendo girar el pistén 30a (empleando una parte de cabeza exagonal 30c)

con relacién sl éilindro 30, pare variar la fuerza de cierrs final ejer-

cidas sobre un sujetador cuando el pasador 6 ha alcanzado su posicidn més
elavada, Este ajuste ss puede Tijar por medio de ura tusrca de Tijacidno
tuerca de segurided 6b, En esta modalidad, el pistdn 30a, el véstago de

pistén 30b, la parte de caheza exagonal 30c y el pistén de acsra 30d cong
fituyén una tuerca formada de un modo enterizo. Deapués de quitar cual-
quiera de los elementos de resorte 31, puede ser convenisnte introducir -
en su lugar uno o més slementos separadores ilncomprimibles apropiados.

Un troquel de apriste 19'(ilustrado con mayor claridad en

la Fig,2) funciona unido en el punto 19a-al elemento de placs 1. El tro- |
quel de apriete 19 ss dispone para ascendsr por el extrsmo de una pilall
de sujétadores pars arrastrar sl sujetaqur del extremo y transportado a
lo largo de un conducto 24 hasta un yungue de apriets 27 situado en la =
tapa 21 en una ssccidn de sngarzar. A

Unos brazos fruncidores 12, situados simétricamente, se -~ |

unen pivotalmente & la caja 20 en el punto 14 y tienen cangles 15 en los

mento de placa 1. Un digpasitivo de recortar ss encuentra comprendido en
forma de elemento cortante 16, gus se une pivotalmente en el punto 17 a
un brazo 18 el cual sé une, a su vez, en un pivote 9 al brazo 3, E1 brazo
3 se une plvotalmente, a su vez, en el punto 10, & la caja 20 y e unbraza
de accionamiento 7, dispuesto para ponerse en contacto con un rodillo Ga
en el pasador 6, El éngulo entre los brazos 3 y 7 se mantiene constante
por medio de un elemento de resorte pasqda de dentro 13 junto con una su-
perficie de tope 67 (Fig.3) entre los dosbrazos del elemento de resorte
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lleva el elsmento cortante 16, es impulsado hacia arriba, Este movimiento

“ 41054 1

En el funcionamiento de 1a modalidad de las Figs. 1 a 3, un
eJe conductor hace girar una rusda dentada 23 que coapera con una rusda
dantadais. Al girar a derechas la ruedﬁ dentada S5 tilustradé con mayor -
claridad en la #ig.s) el rodillo 6a se pone en contacto con el braza da
accionamiento 7 en la posicifin a. La rotacién adicional de la rueda den- !
tada 5 smpuja el extremo libre del brazo de accionamiento 7 hacia la dts---a
recha y, de este modo, debido a la consiguiente pivotacidn en el pﬁntolo

y 81 éngulo constante contenido entre los brazos 3 y 7, el brazo 18 que

continua a través de la poéiciﬁn p hasta que el rodillo 6 elcanza el lu-

gar ¢ (Fig.3) cuando sl brazo 7 y el rodillo & se desacaoplan finalmente.

’ Al mismo tiempo, debido al elemento deformable 4 entre el pa~
sador 6 y el eléemento de placa 1, la rptacidén de la rusda dentada 5 y,po*
lo tanto, el movimiento del rodillo 6a mueve la praopia placa 1 en senti¥‘
do ascendente. ' '

Este movimiento ascendente de la placa 1 efectua, debido al
movimisnto de los pasadoras 2 en las canalss 15, el movimiento de'arras-
tre hacla sl interior de los brazes fruncidores 12; Cumndo los pasadores
2 alcanzan el lugar de d & 1o largo del canal 15, los brazos fruncidures‘
12 han sido llevados juntos a la posicién ilustrada por lineas de rayas
en la Fig.l., Debido al hecho de que los canaies 15 se encusntran, hacia
la parte superior del punto d, paralelos a la superficie interior de los |
brazos fruncidores 12, el movimiento ulterior ascendente de los pasado-
res 2 sirbe simplemente para mantener los brazos 12 en la posicidm indi- .
cada par linsas de rayas donde los canales 25 sobre los cantos encarados
hacia arriba de los brazos 12 forman una proiongacidn del conducto 24,

‘Simultansamente, debido al acoplamiento del troquel de apris-
te 19 y la placa 1, un sujetador del deposito de sujetadores 11 se verd
forzado en sentido ascendente a lo largo del conducto 24, En sl momento

en que el sujetaéor ha alecanzado el final del conducto 24, los brazos 12
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habrédn alcanzado 1a posiclén indicads: por 1fneas de rayas, donde los ca-:
|

nales 25 definen la la prolongacién del conducto 24, de forma que el ma~ |
vimiento ulterior del trogusl de apriete 19 empujaqé el sujetador sobre ;
gl cuello de la bolsa ahoraAfruncido, forzandolo & un rebsjo de retenciég
de 1l& bolsa 26 adyacsnte al yunque 27, El 0ltimo estadio de la operacidné
se lleva a cabo por presidn adicional sobre el sujetadﬁr gue, por lo tan;
tu; s8 deforma contra sl yungue 27, para cerrar de uha forma harméticaelé
"guallo fruncido" de la bolsa, y el elementa de cuchilla 16 recorta entoﬁ
ces el recipiente de bolsa para eliminar cualquier exceo del material.- ;

Daspués de abrise la cémaralevantando a la tapa 21, se puede sacar el en+

vase completo, blen a mano o por transportador, llevandolo a cualguier -§

otra sececlén adicional de elaboracidn como puede ser una operacidn de cor

traccidn térmica o de etiguetado segin sea necesarioc, . |

Se pusde tener aceso al muglle 34 para realizar cualquier

ajusts guitando la placa 32 seguido, en la modalidad sn que los elemento%
30a, 30b, 30c¢ y 304 forman un conjunto solidario, del aflojamiento de la !
tusrce de segurlgdad 6h y el desenroscamisnto del conjunto solidario parai
desconectar la palanca intermedia 6 del collarin Sc misntras el pasador :
6 se encusntra en su extrems inferior deposicidén centrada. E1 extremo in+
ferior del elemento dsformeble 4 se puede desplazar entonces lateralmant%
salvando el collarin 6c pare poder desenroscar el cillindro 30 de la ore~§
Jeta 3la para poderse quitar y tener acesoc a los elemsntos de resorte 31;

En la modalidad ilustrada, una ventanilla de observacitn 33 en la tapale

. permite que un operario observe la sascuencia de funcionamiento.

!

i

En la Fig.2, la holgusra entre el extremo supsrior de vés4

tago del pistén 30b y la placa 1 en la posicién inferior del pasador Eaﬂ
observaré que es muy pequeﬁa. En la préctica, la holguera disponible en-

tre el extremo superior del véstago del pistén y la placa 1 es del urden

necesario para qus el véstago no golpée nunca la placa 1 durante la ope-;

i

racifn de apriete cuando el elemento deformable 4 se encuentra bajo una
' |
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“{de la longitud efectivA del espirrago 30d se pueds conseguir ehore mante-

.|brazos fruncidorss misntras gue, al mismo tiempo, ss mantienen los brazos

Asf, segin se observard con mayor detalle sn la Fig, 4, el elemento défog

{cantos exteriores 41 de 1a placa 40 llevan superficies de cremsller& den=

'das 42, por lo qus el movimiento ascendente de la place 28y, por lo tan-

-8~

carga méxima de compresién. Una modalidsd del presente invento emplea di-
cha holgura del orden de 7mm,

En otra modalidad, la construccién del elemento deformablsl
4 se pusdes modificar formando la parte de cbeza exagonsl 30c y la partes -
de aébérragb 30d .por ssparado del cuarﬁo orincipal del conjunto que com-
prende el pistdn-ana y véstago. del biatéh 30b, por lo que el espérrago -
formado ahora s;paradamsnte 30d se monta A rosca deatro del pigtﬁn 30a,

y también dentro del cbllarfn 30c, al igual que anteriormente. El ajuste

niendo el espérrago 30d inmovilizado con respecto al collarin 6¢ por me-—

dio de la tuerca de seguridad 6b y haciendo girar simultaneamente el pis-

tén 30a hasta una nueva posicidn en direccién axial al-espérrdgd 30d. Es-

ta nusva posicién se pueds fidef entonces empleando la tuerca exagqnalao?

que sirvé ahora como tuerce de seguridad formada por separado el cusrpo 4
principal del pistén.
La'Fig, 4 y 5 ilustran una forma més complicada de aparato

donde la articulacién mecénica entre el pasador 6 y los brazos fruncido-

|res 44 ge construye pare dar un éngulo mds amplio de arrastre entre.los

1

rigidamente en posicién cuando han alcanzado su configuracién cerrada.-

mable 4 ss conectd & un glemento de placa 28 por medic del pivote 8., Estd

placa se conscta, & su vez, a una placa adicional en Form& de U 40, Los -
tada en direccién vertical para sngranar con los diente de ruedas denta~

to, también de la plaeca 40, produce la rotacién de las rusdas dentadas -
a2, . '
En cada rueda dentada 42 se dispone un pasador 47 fabrica-

da. para acaplarse una ranura de leva 46 dispussta en un brazo frundidor




10,

. 15,

20,

25,

'delante del otro canal en lugar de encontrerse a nivel con el mismo, por

garzan, Esta facilidad se ve msjorada por la forma del yunoue de epriete

i
!
asacliado 44 y en forma de arco circuloar con una peqguefia prolongacidn tanﬁ
genclal en dicho extremo del arco mds priximo a la placa 40, ;

Cada brazo fruncidor 44 tiene una ranura 48 que, cuando g
los brazos ss encuentran en la pcsiciﬁn cerrada, se dirige paralela a lag
direccidn damovimiantc de la placa 40; en la blaca a0 se diépone das org
Jetas 58 orientadas para acoplarse las ranuras correspondisntes 48 pare
fijer los brezos fruncidores 44 en la posicién cerrada,

La construccidén del mecanismo de scclonamiento para los -
alementos de apriete y corts es muy similar a la deserita con relacién a

las Figs. 1 a 3. No obstante, se han incorporéda algunas pequefas modifij

caciones para poder tensr un control més preciso de la sincrunizaciﬁn y
operacién de la secuencie, La modificacién principal combrandida sg en- i
cuentre en la incorporacidn de un ajustaddr, indicado de un modo genaral:
por el nimero 50 para ajustar la posicidn inferior alcanzada p&r el ele~
mento cortante 16, Este dispositivo comprende dos elementas Sl y 52, de

los cuales un elemento Sl se une &l brazo 62 y el otro slemento 52 se ~
ung & la caja por medioc de un tornillo 52a, La posicién inferior del ele-
mento cortante 16 con respecto a la caja.se controla de este modo por -~

ajuste de un tornille 53, gue controla la posicidn extrama a derechas del]
brazo 63, ’
- Refiriendonos a las Figs, 4 y 5 una vez mds, se obsarvard

que los canales de gula 65 en los brazos 44 se pusden mecanizar por sepad

rado a los brazos fruncidores por medio de pasadores o pernos 66, La coq%
truccidn de los canales 65 de la Fig., 5 es igual que la de los cénalesZSf
en 8l mecanismo de las Figs., 1 y 2, pero la Fig, 5 1lustra con mayor clas-

ridad que los canales ss disponen de forma que un canal se encuentre por
lo gqus las patass del sujetador no se encuentran da fraente cuando se en- |

27 de la Fig,2, donds se abservard gue cada pata del sujetador tiene un
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. | madiante pernaos de cabeza moleteada 103,

‘|nectado al eje conductor y rueda.dentada 57. Esta rusda dehtada S7 engre-

|na con la ruede dentada 5 la cual segln se ha descrito antériormente,fprg

© jguisente del pasador 47, inicialmente sn ssntido descendente y ulteriorﬁqg

adicional del pasador 47 no induce movimiento de arrastre adicional en el

.intaraccidn de la orejeta 58 en la ranure 48,

1o tanto, a los elementos de resorte 31, se consiguen diversas vantajas -

- 410541
|
I
canal saparado dal yungue, Al contrar:o suc en la modalidad de 1as Figa.]
i a 3, 8l brazo 63, gue corresponde al hrazo 3 de las Figs, 'l a 3, estd |
compussto por dos elementos paralelos y el brazo de accionamisnto 7 se .-
sujeta pivatalmante entra logs mismos . Asf{ mismo se ilustran en las Fiq*
4 y 5 el smpleo de una cuchille recta en lugar de céncava como se emplea
en la modalidad de las Figs., 1 a 3. Una tapa dslantere 62 se sujeta_a la
caja principal por medio dg anillos de estanqueidad 72 y queda retenida

£l funcionamiento del mecanismo presente se efactus por -

medio. de cuelquier motor apropiado, en este caso un motor eléctrico, co-|

duce el movimiento mscendente del aiemanto deformable 4 y eljfuncionamiqg
to del brazo de accionamiento 7. E1 movimiento del elemento 4 produce tam+
bién movimiento ascendente de los elementos de placa 28 y 40, Debido al -
éngrane de la cremailérﬂ sobre el canto 41 de la place 40 con ins dientes!

de la rusda dentada 42, dicha rueda dentada 42 gira y el movimiento consi]

te: alrededor de la ranura de leva 46, continua hasta la ranura de leva 46
se. encuentra dirsctamente sobre el lugar descrito por el pasador 47, En
sste punto, la ranura 48 en gl brazo fruncidor 44 ss colinegl con su ore—

Jeta correspondiente 58 y adyacente & la misma, por lo ques el movimiento
brazo fruncidor 44 gque se inmovilize ademds an posicidn "cerrada® por la

.'Evidantsmente, gunque la habilitacidén de una tapa frontal -

desmontable ofrsce fécil aceso a la palanca intermedia de pohexidnfy, por

de tipo préctico al tener los resortes mecédnicos situados distantes del -

resta de la caja y del elemanto deformeble,
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{11le interno de elemento deformable 4.

pastafia dirigida radielmente hacia fuera 88a, gue sirve pare svitar que

tal magnitud gue, cuando el elemento deformable 84 se encuentra en su Fqg

.| es suficientemente grande para asegurar que el sxtremo del véstago del -
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La Fig, 6 ilustra unn =nvlnlidad del aporato apropiada pané
ra disponer el resorts mecénico en un lugar distante de la caja princi- ;
pal, Una caja cilindrica 80 contisne un pistén 81 situado en un extrems ‘
del’ véstago del pistdn 85 alrsdedor.dei cual se dispone varios elamentos;
de resortes "belleville” 76, E1l pistén Bl tiene tres anillos de estanquqi
dad 82 situados alrededor del mismo y dispuestos alternativamente con se#
paradores 83, En el lado del pistén distante dsl elemento de resorte "be+
lleville" 75, se encuentra un conducto de fluido hidrdulico 77 gue forma
parte de una transmisidn hidréulica cerrada consistente en un tubo 78 en-
lazado @ un segundo cilindrico portador de fluldo hidrdulico 86 y gue siy
ve como slemento deformable 84, £1 elemento deformeble 84 se conecta en-|
tre un pasador 6 y un slamento de pivote B8 similar a las ilustrados enlag

ﬁodalidadaé de las Figs. 1 & 5 vy se disefia para reemplzar al tipo de mue-

El extremo de la caja cilindrice 80 contrario al fluido -
hidrédulico se cierra par medio ds un capacete enroscado 87. ELl capacete

87 tiene un énima central roscada para cooperar con la rosca externa en

un cilindro 88, fue pasa & través de la misma, E1 énima del cilindro 88 |
se fabrica de forma que permita el paso del véstago del pistén 85 por sul

interior, y el extremo del cilindro 88 més préximo al pistén 81 tieneuna

el cilindro se rstire completsmente através del capacete 87 y gue actie

también como superficie de tope para el elehenta de resorte inferior. E1
c&paceta 87 esté provisto ademds de un orificio de ventilacidn 89 en co-
municacién con el interior de la cémara del resorte 74 con la atmésfere,
y el extramo del cilindro 88 contrario a la pestafa 88a esté provisto de
una cabeza moleteada 88b, E1 volumen tofél del fluido hidrdulico es de -

cionamiento en la posicién inferior, el volumerr del fluido hidréulico 77
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{ resorts 76 concebidos para gjercer la misme presién sobre el sujetador,

 del aparato para variar los tamafios de los envases y los sujetadores asi;

pistdﬁ 85 contrario al pistén 81 no se desacople nunca del &nima del ci-
lindro 88, Las vsntajas que ofrece esta construccidn son, en primer lu-
gar, gue no exista la misma restrinccidn en al tamafio del rassorte mmcéni-
co y, ademés, légicamente, que na haya necesidad de quitar ninguna tape |
separada para Qariar el ndmerc de eleﬁentns de resorte en gl dispositivo
da resorte “bslleville", como ocurrs con las madalidades de las Figs, 1 |

a 5, Evidentemente, disponiendo de un ndmero mucho mayor de slementos de

s puede conseguir un ajuste mucho més fine de la presién necesaria y, -
por lo tanto, de la forma final del sujetador deformado. Légicamente es
necesarin que sl fluido hidréulico sea incomprimible para todo fin préc-
tico, espécialmente sl el tuho 78 tiene cualquier longitud considerable.
En esta modalidad se emplea tambidn un manémetro 79 para dar una medida
de la fuerza que se sjerce sobre los sujstadores,

' Se puede ajustar la sincronizacién entre sl dispositivo
de apriete y de corte variando el Angulode los dos brazos3y?7 mediante el

tornillo 53, Dicho ajuste permite una Flexibilidad‘aun_mayur en el empls

como los diferentes materiales empleados en la fabricacidn de dichos an—i
vases 0 bglsas y sujetadores.
En esta modalidad, el régimen de elasticidad del resorte

sg ajusta con la méxima facilidad enroscando y'desanrascando sl cilindro

88, Por ejemplo, en caso de que se sustituyan unos sujetadores fuertes ~i
por otros més debiles en el depdsito de sujetadorss, el cilindro 88 se -I
hace girar a rosca en sentido ascandante en la caja del cilindro 80, ex—
perimgntando el pistén 81 un mayor empuje ascandente que tendrd que ser |
vencido pbr la presién del fluido hidréulicu 77 antes de que el slemento
deformable 84 se pueds cnmprimirr Al girar sl pasador 6 segin se ha des-
crito, un sujetador asciende hacia el yunque 2?7 llegando haste el mismo

y entonces su mayor resistencia a la deformacién puede erse vencida por)
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ficar las opereciones de rarificacién y apriets,’

| da por el canto del brazo 7 de accionamiento de la cuchilla durﬂnté el ~
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les resortes 76 gque tienen ahora una mavor carga, La rotacidn del pasa-

dor 6, debido a la resistencia a la deformacién del sujetador, produce !

la compresidén del elemento deformable 84 impulsando fluldo hidréulicu ds«

nuevo a la caja 80 y comprimiendo el resorte. Esta compresidn continua

: |
hasta que la energia acumulada en el resorte es suficiente para deformar|

el sujetador.

El orificlo 89 asegura qus no existia una presidn heuméti
ca o vaqio gxcasivos, causados por la compresidn o relajacién del resor-
te gue padria estorbar al desplazamiento del pistdn 81,

La Fig. 10 ilustra un transportador pivotable 96 qus gira
a su posicién indicada por lineas imaginarias cuande sa prepara un enva-
se 0 bolsa para cerrar. Una vez que el envase se ha calocado en la cémara
se mueve sobre -l transportador 96 que la baja, Una taps 97 de la cémara
se coloca entonces y el enillo de estanqdéidad 92 forma un cierre hermé-
ticos sobre la caja 93. Entonces se rarifica toda la cémara mediante la
bdmba de vacfo 91 y comienza a funcionar el mecanismo de @priete i Frun-

cido, indicado de un modo ganeral con el nimerc 90, segln se ha descrito

anteriormente. Le parte de la observacifn 33 se habilita para poder veri-

Las Figs, 8 y 9 ilustran el brazo 63 que, en las modalidas-

des de las Figs, 4 y 5, va montado de una forma pivotal libre sabre sl -|
pasador 10 y tiene su otro extremo unido pivotalmente al extremo inFerio*

de la cuchilla, Un rebajo centrado en el brazo 63 estd limitado a lo lar)
[

go de un lado por una superficie de tope inclinadas GSa'que saréd golpea-

movimiento a izquierdas del brazao 7 alrededor del pasidor pivote 10. Un
taladro roscado 53a aloja el perno 53 que, durante el funclanamiento dsl
dispositivo, hace tope contra la placa de tope 52 ilustrada con mayor =
detalle en la Fig. 9, Evidentemente, el brazo 7 se dispondrd daslizante-

mente dentro del rebajo centrade del- brazo 63.
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En la Fig.9, la placa de tope 52 sa,ilﬁstr; comnrandiendo
un par de taladros 94 que permiten montar lﬁ placa de tope sobre el bgs;
tidor de la méquina de forma que la pﬁnta del tornillo 53 pueda hécer ta
pe con el suslo de un rebajo de asiento cilindrico 95 para evitar al mo=
vimiento a derschas del brazo 63, 7
. As;, si paf cualquier razon fuera necesario ajustar la po+

sicifin inferior de la cuchilla, el tornillo 53 se puede mover y fijarse-

entonces empleando una tuerca de seguridad apropiada ilustrada en la Figt

4, Evidentemente, la introducién a rosca, v,g, haciendo subir el tornill

53 pér rotacién relativa ‘al brezo 63, hara que se sleve la posicidn infe

‘rior de la cuchilla y Vviceversa,

Evidentemente otras muchas configuraciones de pésadores yi
palancas servirfan para gl mismo fin sin desviarse del aleance del inven
to.

El métoda de rarificar el aire de la bolsa o cnvase antes|
de cerrarlo no pertenece diresctamente al propio invento; por consigulien-
te, aunque las modelidades descritas énteriormente ilustran una caja que
se rarifica enteramante, esigiéndo por lo tanto el smplec de anillos de
estanquidad seqdn se ha megncionado es evidente que se podrian emplear - .
otros medios pare rarificar el envases o bolsa entes de cerraria; 7

Los sistemas de apriete y fruncido descritos anteriormente
se puede emplear junto con el aparato clasificador y la cémara rarifiqa—
dora descritos y reivindicados en nuestra sclicitud de patente Britédnica|
pendiente ndmero 52,965/70. i

NOTA

Descrita suficiéntemente la naturaleza del invento, asi
como la manera de realizarlo en la prictica, debe hacerse constar que -
las disposiciones anteriormente indicadas son suscgeptibles de midifica-
ciones de detalle en cuanto no alteren su principio fundamental. También

se hrce constar que el invento corresponde a una solicitud de patente -
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prasentada en Inglaterre con el nlme;a 1751/72 de 13 de snero de 1,972,

acogiéndose por lo tanto a los teneficios que conceden los Canvenios Ipe:
ternacionales en vigor, siendo lo gue constituye la esencia del refarido:
invento y por lo gus sa solicita Patente de Invencidn por 20 aﬁoé en Ez-
pafia sobre: Perfecclonamientos en mecanismos fruncidores y de-apriete,
caracterizéndose por.le siguiente:

1.~ Perfeccionamientos en mecanismos fruncidores y ds ~ i
aprietes y del tipo que: comprenden elementos fruncidores para fruncir la

boca abierta de una bolsa formando una garganta, y un troguel de apriets’

para colocar y engarzar un sujetador alrededor de la garganta de la bol-

sa para cerrar la boca de la misma, caracterizados por qus comprende un 7
solo sistema de acclonamiento (4,5,6,8,84) para mover los elementos Frun%
cidores (12,44) y el troguel de de apriste (29). |

2y~ ParFeccionamiantos seglin la reivindicacién 1, carazte-
rizado por que los clementos fruncidores tienen la Fbrma de brazos de -~ i
arrastre plvotados (12,44) gque tienen-ranuras (15,56) formadas en los — ;
mismos, 'y por que camprends ﬁasadorés (2;47) mbviles en respuesta al mn—l
vimiento del troguel de apriete {19) y que se acoplan en las ranuras - !
(15,46).

3.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 2, caracte

rizado por que la orientacién angular de les ranuras (15,46) varia a lo .
larga de la longitud ‘de los brezos (12,44) para mantener los brazos estgi
cionarios durante parte del mavimiento del troquel de apriete (19). i

4.~ Perfeccionamientos segln la reivindicacidn 3,'caract_gl
rizado por gue comprends un elemento (40) que lleva el troquel de aprie-
te (19) y que tiene cremalleras (41) formadas a lo largo de sus cantos, |
y por que comprende ruedas dentadas (42) cuyos dientes cooperan con di-
chas cremalleras y que llevan los pasadores (47) en una disposicidén ex-
céntrica, ) |

5.~ Perfeccionamientos segin la relvindicacidn 4, caracte
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rizade por que dichaes ranuras tienen forma de arcos circulares(ﬂﬁ) cuyo
radio de curvatura gs 1dantipo a8l del lugar geométrico descrito pof loz
pasadoras asociados (47 al girar las rﬁadas dentadas (42). i
6, Parfac&iunamiantoa sagdn cualquigra de las reivindicaciafl
nes anteriores, caracterizados por quafcomprendb un’mo#nr aiéctricb hie
drdulico para mover el troguel de apriste 'y los elementos fruncidores,
' 7.~ Perfeccionamisntos en mecanismos fruncidores y de apriste,
tal y como quedé sustencialmente descrito eh Ia prasente Memoris, ¥y aniné
dibujos adJjuntos,

_Esta Memoria consta de 16 hojas, escritas a méquina por una -

sola cara,

Madrid, - 5 ABR 1973

W.R.GRACE & CO. .

.1 GOMEZ ACESD Y 50D

% p. Firmados L. Gaola Ea
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