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La presente invencidn se refiers a envasado en
vacio y, en particular, al envasedo de articulos en bolsas

de pléstico engarzando el cuello de la bolsa con un suje-

tador deformable,
Tradicionaimente, las unidades de apriete son
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impulsadas por articulaciones neumédticas provistas de una vél-
vula de desahogo de presidn de ajuste fino. Con dichos sistemas
se esperaba disponer de un medio por el cual se pudiera ajustax
la presidn de cierre ejercida sobre los sujetadores, para gue
sirviera para diversos tamefios y disefios de sujetadores. No obsy
tante, seglin es bien sabido, los sistemas neumdticos no son muy
gseguros en su capacidad para reproducir sxactamente las mismas
presiones en periodos prolongados de funcionamiento. Este hecho
ge debe, en parte, a la ineﬁitable entrada de polvo y suciedad
en los cilindros de dichosg sisfemas newndticos y a opturaciones
de la vélvula. Otro inconveniente adicional de dichos sistemes
es que es necesario protegerlos de las condlciones atmosféricas

ampliamente fluctuantes. En cualouler caso, dichos sistemas

neumdticos solo aseguran una fuerza de cierre del sujetador conb-f

tante y no regulan el movimiento de cierre del sujetador.

Debido a la naturaleza de los ajustadores emplea-f

dos y a la necesidad de formar un cierre hermético al vacio, es
importante que la fuerza empleada para cerrar el sujetador se
controle con precisidn; también es frecuentemente conveniente
ajustar la Tuerza para adaptarle a sujetadores de resistencias
diferentes. En estas circunstencias, puede ser conveniente adi-
cionalmente, para poder emplsar temafiog diferentes de bolsas,
qus el tipo de sujetadores dependa del tamafio de la bolsa. Las
variaciones en la deformacidn de los sujetadores daria por re-’

sultado el cierre incompleto de la bolsa o, lo que es igualmente
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indeseable, la rotura de la bolsa. En cuwalgulera de los casos;
el cierre seria inadecuado y el contenido se tendria que voléer
a envasar,

Para mitigar estos inconvenientes proponemos utilizar
un conjunto de apriete movido mecanicamente.

Por lo tanto, de una forma mds especifica, el pre-
sente invento, proporciona un mecanismo de apriete accionado
mscanicemente que comprende un troguel de apriete montado con
movimisnto hacia un yunque de apriste, y en sentido contrario,
en una seccidn de engarzado para engarzar un sujetador alrededor
del cuello fruncido de una bolga en la seccidn de engarce; una
articulacidén mecdnlca unide para mover dicho troquel de apriete %
hacia el yunque; un elemento deformable en dicha articulacidn, |
conectado para transmitir la carge de engarzado a dicho troguel
y medios para ajustar el régimen elédstico de dicho elemento de-
formable. E1 elemento deformable puede tener preferiblemente la
forma de un dispositivo de pistdn y cilindro que comprende un
conjunto de placas o arandelas embutidas, por ejemplo arandelas
belleville, y el régimen eldstico se puede ajustar quitando o
atladiendo elementos individuales en el conjunto. -

Cémo variante, el aparato puede tener dos dispo-
sitivos de pistdn y cilindro, uno de los cuales solamente con-
tiene un muelle de régimen eldstico ajustable y se montan en
una configuracidn estdtica alejado del otro conjunto de pistdn

y cilindro, cuyo dltimo conjunto constituye el elemento defor-
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dos cilindros por medio de un conducto hidréulico. Esta dltima

variante ofrecce la ventaja de que la ereccidén del muelle emplea-

do no queda tan restringida, por razones de espacio, puesto que
el conjunto de pistdn fijo que contiens el muelle se coloca en
una seccidn alejada del elemento deformeble. Ademéds, no hay ne-
cesidad de desconectar la articulacidn motriz del troguel de
apriete para tener acceso al muelle. Adicionalmente, también es
posible, empleando dicha articulacidn hidrdulica, medir la pre-
sidn que se transmite al brazo de apriéte.

Ademds, con el invento se puede hacer que el me-
canismo comprenda medios para fruncir el cuello abierto de una
bolsa en la configuracidén fruncida y que el elemento deformable
impulse ambos medios de fruneir y de apriete. '

E1l disposibivo fruncidor pusde adoptar convenien-

termente la forma de dos brazos de arrvastre unidos pivotalmente

a una placa fija y sitvados simetricamente con respecto al tra-|,

yecto del brazo de apriete.

Los medios de accionamiento para estos diversos

jat}

ispogitivos mscédnicos pueden consistir en un motor eléctrico,
un motor hidréﬁlico o cualquier otro medio conocido.

La rarificacidén de la bolsa antes del cierre pue-
de tensr lugar colocando todo el envase dentro de una cémara raf
rificadora y rarificando toda la cdmara antes del funcionamien-

to del dispositivo fruncidor, o empleando una boguilla de aspi-
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| canismo de la Figura 1.

racién introducida en el extremo abierto de la bolsa para enré-
recer dicha bolsa. vy n

Para que el presente invento se pueda comprendaer
con mayor facilidad, se expons & continuacidn una descripeidn
del mismo simplemente & titulo de ejemplo, tomando como referent
cia log dibujos adjuntos, en los que: .

La Pigura 1l ilustra una vista frontal alzado,de
una forme de mecanismo gue incorpora ambos aspectos del ﬁ;;;an-

te invento.

La Figura 2 ilustra una vista de costado del me~

La Figura 3 ilustra el ciclo de funcionamiento
del dispositivo de recortar empleado en el mecanismo de las Fi-
guras 1 y 2.

Le Figure 4 ilustra una viste en alzado de una

*

segunda forma de mecanismo que incorpora ambos aspectos del pre:
sente invento.

La Flgura © ilustra,gya vista de costado del me~
canismo de la Figura 4. o |

La Figura 6 ilustra una modalided de dispositivos
de acocionamiento que funciona por resorte y que se puede em-
plear en los mecanismos de las Figuras 1 a 3 46 4 y 5, donde el
dispositivo de accionamiento se sitia alejado de los otros ele-
mentos de mecanismo y ge conecta a los mismos por medio de un

enlace hidrdaulico.




5.

10,

15.

20,

25,

‘el que el envase ablerto se alinea correctamente dispuesto paral
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La PFlgura 7 es una vigta en alzado que ilustra, en
una forma considerablemente simplificada y esquemética, el fun-
cionamiento del mecanismo de lag Figuras 1 a 3. .

La Figura 8 ilustra el brazo de accionamisnto .ds
la cuchilla empleada en ¢l mecanismo de las. Figuras 4 y 5.

La Figura 9 ilustra una placa de tope que céopera
con el brazo de accionamiento de la Figura 8 y,

La Figura 10 ilustra, de nuevo en forma muy escuemd
tica, un aparato envasador que emplea el mecenismo de cuaiQuie-
ra de las Flguras 1 a 3 6 las Figuras 4 y 5,.e ilustra adicio—

nalmente los medios de vacio, y un transportador pivotable en

la operacidn o funcionamiento de los medios de fruncir y apretal.t

Los elementos similares se han referenciado de una
forma correspondiente en todas las construcclones, )

Refiriéndonos ahora al mecanismo ilustrado en lag
Figuras 1 a 3, una cémara comprende una caja 20 que tiene una

tapa 21 que se clerra a la caja por medio_de un anillo de estan

!

gueidad 22, Bn el interior de la caja se encuentra una placa
en forma de "H" montada deslizantemente 1, unida pivotalmente
mediante un pasador 8 & un extremo de un elemento deformable,
an este caso un puntal resiliente o palanca intermedia de co-
nexidn.4 cuyo extremo superior se conecta, a su vez, a un pa-‘
sador 6 montado excentricamente en una rueda dentada 5.

El elemento deformable 4 estd compuesto por una

it ¥
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caja cilindrica exterior 30, cerrada por su extremo inferior me
diante un pistdén 30a y en su extremo supsrior por un tapsin 31&
acoplable a rosca con un c¢ilindro y provisto de un extremec su-
perior bifurcado :31lb que se aloja libremente de una forma pivotalj
alrededor del pasador pivote 8, junto con la placa l. Un mvelle
34, cue comprende una pluralidad de elementos de resorte indi-
viduales 31, se dispone entre el pistdn 30a y el tapdn Bié.z se
sujeta en posicidn por medio de un védstago de pistdn Sob,guq

ge extiende a lo largo del filtro. Los elementos de resofﬁéizl
tienen cada uno la forma de una arandela embutida y se coloéan
en el cilindro para formar una construccidén de concertina. Este
dispositivo se conoce a veces como muelle de "belleville', El
régimen eldsgtico del muelle 34 se puede ajustar facilmente para
compensar lasg variaciones en la presidn necesaria para deformar
sujetadores de tamafio diferentes, afladiendo o guitando uno o
més elementos 3L en el muells 34. Se pucde conseguir un ajuste
fino ajustando la longitud efectiva de una parte de espdrrago
roscedo 30d que se extiende entre el pistdn 30a y un collarin
30c alrededor del pasador 6. Bl ajuste de la longitud efectiva
de la parte de espdrrago 30d se efectia haciendo girar el pistén
30a (empleando une parte de cabsza exagonal 30c¢) con relacidn
al cilindro 230, para variar la fuerza de cierre final ejercida
sobre wn sujetador cuando el pasador 6 ha alcanzado su posicidn
mas elevada. Este ajuste se puede fijar por medio de una tuerca

de fijacidn o tuerce de seguridad 6b. En esta modalided, el
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der por el extremo de una pila 11 de sujetadores para arrastrar

pistdn 30a, el vdstago de pistdn 30b, la parte de cabeza exa-
gonal 30c y el pistdén de acero 304 constituysn una tuerca for~
mada de un modo enterizo. Después de quitar cualquiera dew}eg
elementos de resorte 31, puede ser conveniente introducirméﬁ su
lugar uno o mds elementos separadores incomprimibles apropiados)
Un troquel de apriete 19 (ilustrado con méyor

claridad en la Figura 2) funciona unido en el punto 19 a al ele

mento de placa 1. El troquel de apriete 19 se diapone para éécq

~$1=

el sujetador del extremo y transportado a lo largo de un ‘coh-
ducto 24 hasta un yunque de apriete 27 situado en la taps 21
en una seccidn de engarzar.

Unos brazos fruncidores 12, situados simetrica-~
mente, se unen pivotalmente a la caja 20 en el punto 14 y tienen
canales 15 en los que se introducqp pagadores 2 montados en los t
brazos superiores del elemento de pigéa l.‘Uh dispositivo de F
recortar se encuentra comprendido en forma de elemento cortante

15, que se une pivotalmente en el punto 17 a un brazo 18 el cual

ge une, & su veZz, en uh pivote '9 al bhrazo 3. EL brazo 3 se une

pivotalmente, a su vez, en el punto-lo, a la caja 20 y & un bre
20 de acclonamlento 7, dispussto para ﬁonerse en eontactb con'mng
rodillo 6a en el pasador 6. Bl dnguloc entre los brazos 3 y 7 se
mantiene constante por medio de un elemento de resorte pasado
de dentro 13 junto con una superficie de tope 67 (Figura 3) en-

tre los dos brazos del elemento de resorte 13.
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In el funclonamiento de la modalidad de las Figuras
1 a3, un eje conductor hace girar una rueda dentada 23 ques coo-
pera con un& rueda dentadea 5. Al girar a derechas la rueds dsn-
tada 5 (ilustrada con mayor clarided en la Figura 3) el rodillo

6a se pone en contacto con el brazo de acclonamiento 7 en la po-

sicién a. La rotacidn adicional de la rueda dentada 5 empuia el | |

extremo libre del brazo de accionamiento 7 hacia la derecha y,
de este modo, debido a la consigulente pivotacidn en el punto
10 y al dngulo constante contenido entre los brazos 3 y 7, el

brazo 8 que lleva el elemento cortante 16, es impulsado hacia

arriba. Este movimiento continda a través de la posicidn p has-

ta que el rodillo 6 alcanza el lugar ¢ (Figura 3) cuando el bra-
Zzo 7 y el rodillo a se desacoplan finalmente.

Al mismo tiempo, debido al elemento deformable 4-
entre el pasador é vy el elemento de placa 1, la rotacidn de la
rueda dentada 5 y, por lo tanto, el movimiento del rodillo 6a’
mueve la propia placa 1 en sentido ascendente.

Este movimiento ascendente de la placa L efectia,
debido al movimiento de los pasadores 2 en los canales 15, el
movimiento de arrastre hacia el interior de los brazos frunci-
dores 12, Cuando los pasadores 2 alcanzan el lugar de & a lo
largo del canal 15, los brazos Ifruncidores 12 han sido llevados
juntos a la posicidn ilustrada por lineas de rayas en la Figu-
ra 1, Debido al hecho de que log canales 15 se encuenbtran, ha-

cia la parte superior del punto d, paralelos a la superficie
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interior de los brazos fruncidores 12, el movimiento ulterior
ascendente de los pasadores 2 sirve simplemente para manteney
los brazos 12 en la posicidén indicada por lineas de rayagd ddnde
los canales 25 sobre los cantos encarados hacia arriba de[ips‘

=

brazos 12 forman wna prolongacidén del conducto 24, :

LN

Simnltaneamente, debido al acoplamiento del‘tﬁpque?

de apriete 19 y la placa 1, un sujetador del depdsito de éuje-

tadores 11 se verd forzado en sentido ascendente a lo largo. del

conducto 24. En el momento en que el sujetador ha alcanzadod el | |

final del conducto 24, los brazos 12 habrdn aleanzado la posi-
cidn indicada por lineas de rayas, donde los canales 25 definen
la prolongacidn del conducto 24, de forma que el movimisnto ul-
terior del troquel de apriete 19 empujard el sujetador sobre el
cuello de la bolse ahora fruncido, forzdndolo a un rebajo de

retencidn de la bolsa 26 adyacente al yuncue 27. El dltimo es-
tadio de la operacidn se lleva a cabo por presidn adicional so-
bre el sujetador que, por lo tanbto, ge dsforma contra el yunque
27, pare cerrar de una forma hermética el "cuello fruncido" de
la bolsa, y el elemento de cuchilla 16 recorta entonces el re-
cipiente de bolsa para eliminar cualquier exceso de material.

Después de abrirse la cdmara levantando a la tapa 21, se puede
sacar el envase completo, bien a mano o por transportador, lle-
véndolo a cualauier otra seccidén adicional de elaboracidn como
puede ser una operacidn de contraccién térmica o de etiguetado

segun sea necesario,
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Se puede tener acceso al muelle 34 para realizar cual-
quier ajuste quitando la placa 32 seguido, en la modalidad en
que los elementos 30a, 30b, 30c¢ y 304 forman un conjunto solida-
rio, del aflojeamiento de la tuerce de seguridad 6b y el desen-
roscamiento del conjunto solidario para désconectar la palanca
intermedia 6 del collarin 6¢c mientras el pasador 6 Se encuentra
en su extremo inferior de posicidn centrada. El extreme inferiox
del elemento deformable 4 se puede desplazar entonces lateral-
mente salvando el collarin 6c pera poder -desenroscar el ciiindro
30 de la orejeta 3la para poderse quitar y tener acceso a los
elementos de resorte 31l. En la modalidad ilustrada, una veata-
nilla de observacidn 33 en la tapa 21 permite que un operario
observe la secuencia de funcionamiento.

En la Figura 2, 1a holgura entre el extremo suverior de
véstago del plstén 30b y la placa 1 en la posicidn inferior del
pasador 6 se observard que es muy pequefia. En la prdctica, la
holgura disponible entre el extremo superior del vdstago del
pistén y la placa 1 es del 4rden necesario para que el vdstago'
no golpee nunca la placa 1 durante la operacidn de apriete cuan+
do el ‘elemento deformable 4 se encuentra bajo una carga méxima
de compresidén. Una modalidad del presente invento emplea dicha
holgura del Orden de 7mm.

En otra modalidad, la congtruccidn del elemento defor-
mable 4 se puede modificar formando la parte de cabeza exagonal

30c y la parte de espdrrago 304 por separado del cuerpo princi-
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pal del conjunto gue comprends el pistdn 30a y vdstago del pistén

30b, por lo que el espdrrago formado ahora separadamente 30d.se
monta a rogeca dentro del pistdén 30a, y también dentro del.colla-
rin 30e, al igual que anteriormente. El ajuste de la longitﬁﬁ
efectiva del espdrrago 304 se puede conseguir ahore manteniépdo
el espdrrago 304 inmovilizado con respecto al collarin 6e¢ pof
nedio de la tuerca des seguridad 6b ¥ haciendo girdr simultanea-
nmente el pistén 30a hasta una nueva posicidn en direccidn axial
al egpdrrago 304. Esta nueva posieidn se puede fijar entonces
empleando la tuerca exagonal 30c que sirve ahora como tuerea
de seguridad formada por separado el cuerpo principal del pistén
la Figura 4 v 5 ilustran una forma mds complicada
de aparato donde la artioulacidén mscdnica entre el pasador 6 y
los brazos fruncidores 44 se conétruye para dar un dngulo més
amplio de arragtre entre log brazos fruncidores mientras que,
al mismo tiempo, se mantienen los brazos rigidamente en posicion
cuando han aleanzado su configuracién cerrada. Asi, segin se ob-
servard con mayor detalle en la Figura 4, el elamento deformable
4 sg conscta a un elemento dé placa 28 por medio del pivotse 8.
Esta placa ge conecta, a su vez, a una placa adicional en forma
ds U 40. Los cantos exteriores 41 de la placa 40 llevan superfit
cieg de cremallera dentada en direccidn vertical para engranar
con los dientes de ruedas dentadas 42, por lo gue el movimiento
ascendente de la placa 28 y, por lo tanto, también de la placa

40, produce la rotacidn de las ruedas dentadas 42.

<
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En cada rueda dentada 42 se dispone un pasador 47

Tabricado para acoplarse una renura de leva 46 dispussta en un

brazo fruncidor asociado 44 y en forma de arco circular con-unal

pequefia prolongacidn tangencial en dicho extremo del arco mis
préximo a la placa 40,

Cada brazo fruncidor 44 tiene una ranura 48 que,
cuando los brazos se encuentran en la posicidn cerrada, se di-
rige paralela a la direccidn de movimiento de la placa 40; en

la placa 40 se disponen dos orejetes 58 orientadas para acopler

se las ranuras correspondientes 48 para fijar los brazos frunciy %}

dores 44 en la posicidn cerrada.
La construceidn del mecanismo de acoionamiento para
los elementos de apriete y corte es muy similar a la descrita
con relacién a las Figuras 1 a 3, No obstante, se han incorpo-
rado algunas pequeiflas modificaciones para poder tener un contrg
mids preciso de la sincronizacidn y operacidn de la secuencia .
La modificacién principal comprendida se encuentra en la incor-
poracidén de un ajustedor, indicado de un modo general por el
ndmero 50 para ajustar la posicidn inferior alcanzada por el
elemento cortante 16. Bste dispositivo comprende dos elementos
51 y 52, de los cuales un elemento 51 se une al brazo 62 y el

obro elemento 52 se une a la caja por medio de un tornillo 52a.

La posicidn inferior del elemento cortante 16 con respecto a la

caja se controla de este modo por ajuste de un tornille 53, qud

controla la posicidn extrema a derechas del brazo 63.
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Refiriéndonos a lag Figuras 4 y 5 una vez mds, se
observaréd que los canales de guia 65 en los brazos 44 se pueden
mecanizar por separado a los brazos fruncidores por medic ds
pasadores o pernos 66, La construccidn de los canales 65 de la
Figura 5 es igﬁal que la de los canales 25 en el mecanismp!qe
las Piguras 1 y 2, pero la Figura 5 ilustra con mayor cléridad
que los canales se disponen ds forma que un canal se encuehtre
por delante del otro canal en lugar de encontrarse a nivel,cdn

el mismo, por lo que las patas del sujetador no se encuentran

la forma del yunque de aprietg 27 de la Figura 2, donde se ob-
servard que cada pata del sujetador tiene un canal separado del
yungue. Al contrario que en la modalidad de las Figuras 1 a 5,'
el brazo 63, ques corresponde al brézo 3 de las Figuras 1l a 3,
esté compuesto por dos elementos paralelos y el brazo de accio-
namiento 7 se sujeta pivotalmente entre los mismos. Asi mismo
se llustran en las Figuras 4 y 5 el empleo de una cuchille recte
en lugar de cdncava como se emplea en la modalided de las Figu-

ras 1 a 3, Una tapa delantera 62 se sujeta a la caja vrincipal

por medio de anillos de estanqueidad 72 y queda retenida median-

te pernos de cabeéa moleteada 103.
El funcionamiento del mecanismo presente se efectis

por medio de cualguier motor apropiado, en este caso un motor

eléectrico, conectado al eje conductor y rueda dentada 57, Esta

rueda dentada 57 engrana con la rueda dentada 5 la cual segin

S
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se ha descrito anteriormente, produce el movimiento ascendente
del elemento deformable 4 y el funcionamiento del brazo de zc-
cionamiento 7. El movimiento del elemento 4 produce también mo-
vimiento ascendente de los elementos de placa 28 y 40, Debido
al engrane de la cremallera sobre el canto 41 de la placa 40
con los dientes de la rueda dentada 42, dicha rueda dentada 42
gira y el movimiento consiguiente del pasador 47, inicialmente
en gentido descendente y ulteriormente alrededor de la ranura
de leva 46, continua hasta la ranﬁra de leva 46 se encuentra
directamente sobre el lugar descrito por el pasador 47. Bn ests
punto, la ranura 48 en el brazo fruncidor 44 es colineal con su
orejeta corregpondiente 58 y adyacente a la misma, por lo gue
el movimiento adicional del pasador 47 no induce movimiento de
arrastre adicional en el brazo fruncidor 44 que se inmoviliza
ademds en posicidn "cerrada" por la interaccidén de la orejeta
98 en la ranura 48.

Evidentemente, aunqgue la habilitacidn de una tapa
frontal desmontable ofrece fdcil acceso a la palanca intermedia
de conecidén y, por lo tanto,.a los elementos de resorte 3l, se

consiguen diversas ventajas de tipo prdctico al tener los resor;

tes mecdnicos situados distantes del resto de la caja y del eler

mento deformabls,

lLa Figura 6 ilustra una modalidad del aparato apro-




Se

10.

15.

20.

25,

- resorte inferior. El capacete 87 estd provisto ademds de wun

- 16 -

81 situado en un extremo del vdstago del pistdén 85 alrededor
el cual se dispone varios elementos de resorte "belleville®
76. E1 pistdén 81 tiene ties anillos de estangueidad 82 situados
alrededor del mismo y dispuestos alternativamente con separa-
dores 83, Tn el lado del pistén distente del elemento de Tasorte
"belleville" 76, se encuentra un conducto de fluido hidréulico

77 que forma parte de una transmigidn hidrdulica cerrada con-

sistente de un tubo 78 enlazado a un segundo cilindrico portador §

de fluido hidréulico 86 y que sirve como elemento deformable 84
El elemento deformable 84 se¢ conschta entre un pasador 6 y un
elemento de pivote 8 similar a los ilustrados en lag modalidades
de las Figuras 1 & 5 y se dlsefia para'reemplazar al tipo de muer
1le interno del slemento deformable 4.

Bl extremo de la caja cilindrica 80 contrario al
fluido hidréulico se cierra por medio de un capacete enroscado
87. El cepacete 87 tlene un dnima central roscada para cooperar
con la rosca externa en un cilindro 88, gque pasa a través de la
rmisma, El dnima del cilindro 88 se fabrica de forme que permita
el paso &l vdstago del pistdn 85 por su interior, y el extremo
dal cilindro 88 mds prdéximo al pistdn 8Ll tiene una pestabia di-
rigida radialmente hacia fuera 88a, que sirve para evitar que
el cilindro se retire completamente a través del capacete 87 y

que actie también como superficle de tops para sl slemento de

otificio de ventilacidn 89 en comunicacidn con el interior de

Sty
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la cémara del resorte 74 con la abtmésfera, y el extremo del
eilindro 88 contrario a la pestafia 88a estd provisto de una
cabeza moleteada 88b. EL voldmen total del fluido hidrduliisco es
de tal magnitud que, cuando el slemento deformable 84 se encuent
tra en su funcionamiento en la posicidn inferior, el volimen del |
fluido hidrdulico 77 es suficientemente grande para asegurar qu?'x
el extremo del védstgo del pistdn 85 conbtrerio al pistdn 81 ro
se desacople nunca del dnima del cilindro 88. Las ventajas que
ofrece esta construceidn éon, en primer lugar, que no exista la
misma restriccidén en el tamafio del resorte mecdnico y, ademds,
logicamente, que no haya necesidad de gquitar ninguna tapa sepa-
rada para variar el ntmero de elemeﬁtos de resorte en el dispo-
gitivo de resorte "bedeville", como ocurre con las modalidades
de las Figuras 1 a 5. Evidentemente, disponiendo de un nimero
mucho mayor de elementos de resorte 76 concebidos para ejercer
la misma presidn sobre el sujetador, se pusde conseguir un ajusr |
te mucho mds fino de la presidn necesaria y, por lo tanto, de ;
la forma final dsel sujetador deformado. Logicaments es necesa-
rio que el fluido hidrédulico sea incomprimible parae todo fin
préctico, especialmente si el tubo 78 tiene cualquier longitud
considerable. En esta modalidad se emplea también un mendmetro
79 para dar una medida de la fuerza que se¢ ejerce sobre los
sujetadores.,

Se puede ajustar la sinecronizacidn entre el disposi-

tivo de apriete y de ocorte variendo el éngulo de los dos brazos

‘‘‘‘‘‘
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3 y 7 mediante el tornillo 53. Dicho ajuste permite una flexi-
bilidad ain mayor en el empleo del aparato para wvariar los ta-
mafiog ‘de los envases y los sujetadores asi como los diferer-
tes materiales empeados en la fabricacidn de dichos envases. o
bolsas y sujetédores. |

En esta modalidad, el régimen de elasticidad
del resorte Se ajusta con la maxima facilidad enroscando y de-
sanroscando el ¢ilindro 88. Por ejemplo, en caso ds que se sus-
tituyan unos sujetadores fuertes por otros mds débiles eon el
depdsito de sujetadores, el cilindro 88 se hace girar & rosea
en sentido aszcendente en la caja del cilindro 80, experimsntand
el pistdn 81 in mayor empujs ascen@gnte que tendrd que ser ven-
cido por la presidn del fluido hidréﬁiico 77 antes de que el
elemento deformable 84 se pueda comprimir, Al girar el pasador
6 segln se ha descrito, un sujetador asciende hacia el yunque

27 llegando hasta el mismo y entonces su mayor resistencia a

la deformacidn puede verse vencida por los resortes 76 que tienent

ahora una mayor cerga. La rotacidén del pasador 6, debido a la
resistencia a la deformacidn del sujetador, produce la compre-
gidn del elemento deformable 84 impulsando fluido hidrdulico
de nuevo a la caja 80 y comprimiendo el rasorte. Esta compresid:
continda hasta que la energia scumulada en el resorte es sufi-
ciente para deformar el sujetador.

Bl orificio 89 aseguré que no exists una presiénr

neumética o vacio excesivo, causados por la compresidn o rela-
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Jacidén del resorte que podria estorbar al desplazamiento del
pistén 81.

La Figura 10 ilustra un transportador pivotabls 98,
que gira a su posicidén indicada por lineas imaginarias cuaado
Se prepara un énvase 0 bolsa para cerrar. Una vez que el snvase
se ha colocado en la cdmara se mueve Sobre el transportader 96
que la baja, Una tapa 97 de la cdmara se coloca entonces y el
anillo de estanqueidad 92 forma un cierre hermético sobre la
caja 93, Entonces se rarifica toda la cémara mediante la bomba
de vacio 91 y comienza a funcionar el mecanismo de apriete 1
fruncido, indicado de un modo general con el nimero 90, segin
se ha descrito anteriormente. La parte de la observacidn 33 se
habilita para poder verificar 1és operaciones de rarificacidn
vy apriete,

Las Figuras 8 y 9 ilustran el brazo 63 que, en las
modalidades de las Figuras 4 y 5, va montado de una forma pivo-
tal libre sobre el pasador 10 y tiens su otro extremo unido pi-
votalmente al extremo inferior de la cuchilla., Un rebajo cen~
trado en el brazo 63 estd limitado & lo largo de un lado por-
una superficie de tope inclinada 63a que serd golpeada por el
canto del brazo 7 de accionamiento de la cuchilla durante el
movimiento & izquierdas del brazo 7 alrededor del pasador pi-
vote 10, Un taladro roscado 53a aloja el perno 53, que durante
el funcionamiento del dispositivo, hace tope contra la placa

de tope 52 ilustrada con mayor detalle en la Figura 9. Eviden-
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temente, el brazo 7 se dispondrd deslizantemente dentro del re-

bajo centrado del brazo 63.

En la Figura 9, la placa de tope 52 se ilustra

comprendiendo un par de taladros 94 que permiten montar la pla-

ca de tope sobre el bastidor de la mdquina de forma que la, puntt

del tornillo 53 pueda hacser tope con el suelo de un rebajo‘de
asiento eilindrico 95 para evitar el movimiento a derechas del
brazo 63.

Asi, si por cunalquier razén fuera necesario ajué-
tar la posicidn inferior de la cuchilla, el tornillo 53 se pue-
de mover y fijarse entonces empleando una tuerca de seguridud
apropiada ilustrada en la Figura 4. Evidentemente, la introduc;

cidén a rosea,. v.g. haciendo subir el tornillo 53 por rotacidn

relativa al brazo 63, hard que se dleve la posicidn inferior g

la cuchilla y viceversa.

Evidentemente otras muchas configuraciones de pad [

sadores y palancas gervirian para el mismo fin sin desviarse
del alcance del invento.

El método de rarificar el aire de la bolsa o
envase antes de cerrarlo no pertenece directamente al propio
invento; por consiguiente, éunque las modalidades descritas an-
teriormente ilustran una caja que se.rarifica enteramente, exi-
glendo por lo tanto el emplec de enillos de esbtangueidad segin
se ha mencionado, es evidente que se podrian emplear otros me-

dios para rarificar el envase o bolsa antes de cerrarla,

T
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Los sistemas de apriets y fruncido descritos anterioJL?
mente se pueden emplear junto con el aparato clasificeador y la ”
cédmara rarificadora descritos y reivindicados en nuestra“solicl
tud de patente Briténica pendiente ndimero 52.965/70. -

' NOTA
Descrita suficientemente la naturaleza del inyento,

asi como la menera de realizarlo en la prdéctica, debe hacerse

constar que lag disposiciones anteriormente indicadas son sﬁs-
ceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren su
prineipio fundamental. Tembién se hace constar que el invento
corresponde a una solicitud de Patente presentada en Inglaterra
con fecha y nimero siguientes: 13 de enero de 1972, n? 1751/72;
acogiéndose por lo tanto a los beneficios que conceden los Con-
venios Internacionales en vigox. Siendo lo que constituye la
esencia del referido invento y por lo que se solicita Patente
de Invencidén por 20 affos en Espafia sobre: Parfeccionamientos
en mecanismos de apriete de medios de sujecidn accionados meca-
nicamente; caracterizdndose por lo siguiente:

l.- Perfeccionamientos en mecanismos de apriete
de medios de sujecidn, accionados mecanicamente, del tipo que
comprende un troquel de apriete montado con movimiento hacia
wn yunque de apriete, y en senbidé\gbntrario, en una seccidn de
apriete para engarzar un sujetador alrededor del cuello frunci-
do de una bolsa en la seccidn de apriete, caracterizados porque

se dota a cada mecanismo de una articulacidn mecdnica conectada
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para mover dicho troquel de apriste hacia el yungue de apriete

un elemsnto deformeble en la articu}acién y unido para trapamic

tir la carge de apriete a dicho troqﬁei”y ur dispositive 3e'
ajuste del régimen eldstico para variar el régimen eldstido de
dicho elemento deformeble. |

2.~ Perfeccionamientos seglin la reivindicacidn
1, caracterizados porque el elemento defﬁrmable es un disposi-
tivo de pistén y cilindro (30a, 30,84).

3.- Perfeccionamientos seglin la reivindicacién
2, caracterizados porque el dispositivo de ajusbe del régimen

eldstico, (34,76) comprende una pluralidad de arandelas de re-

4,- Perfeccionamientos segin la reivindicacidn
3, caracterizados porque el diépoéitivo de ajuste del régimen
eldstico comprende ademds un elemento roscado alargado (304,88)
oue penetra axialmente eh ol cilindro circundante (30,80).

5.~ Perfeccionamientos seglin la reivindicacidn

3 6 4, caracterizados porque el dispositivo de ajuste del régi+

men eldstico (34,78) comprende ademds un juego de elementos
separadores que se utilizan como sustitucién de una o més de~
las arandelas (31,76) por lo que al reemplazar una arendela
de resorte por un separador se aumenta el régimen eldstico.
8.~ Perfeccionamientos segin cualauiera de las
reivindicaciones 2 a 5, caracterizados porque comprsnden una

rueda motriz que tiene un-elemento de pivote montado excentri-

TR TS
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camente en la misma y un brazo de apriete (19), y porque el dis-
positivo de pistén y cilindro (30a, 30, 84) forme un puntal de
enlace entre el brazo de apriete (19) y el elemento de pivose
(8).

7.~ Perfeccionamientos segin cualquiera de lag rei-
vindicaciones 2 a 6, caracterizados poraoue el dispositivo Ce
ajuste (34) se situa en el interior del cilindro (30) del dispo+
gitivo de pistdn y cilindro (30a,30).

84~ Perfeccionémientos segin cualquisra de lag rei-
vindicaciones 2 a 6, caracterizados porgue comprenden un dispo=
sitivo adicional de pistdén y cilindro (81,80) situado en un lu-
gar alejado del primer dispositivo de pistén y cilindro mencio;
nado 84 y un conducto hidrdulico (78) que conecta entre si %17
cilindro del primer dispositivo de pistdn y cilindro mencionado
(84) v el dispositivo adicional de pistén y cilindro t81,80) v
porque el dispositivo de ajuste (76) se sitda en el interior del E
dispositivo adicional (81,80) y porgue el citado conducto (78)
transmite esfuerzo entre el primer dispositivo de pistdn y ci-
lindro mendionado (84) y el dispositivo adicional de pistén y
cilindro (81,80). -

9.~ Perfeccionamientos gegun cualquiera de las

reivindicaciones anteriores, carascterizados porque comprenden
elementos fruncldores (12,44) {conocidos per se) para producir
el cuello abierbo de una bolsa formando una garganta, y porqgue

el elemento deformable (4,84) se une para mover el troquel de
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para mantener los brazos fijos durante parte de movimiento dsl

aprieté (19) y los elementos fruncidores (12,44).

10.- Perfsccionamientos segin las reivindicaciuvnes

anteriorss, caracterizados porque cuando el comprende elewmentos
fruncidores vara fruncir la boca abierta de una bolsa formando
una garganta,.yzln troquel de apriete para colocar y engarzar
un sujetador alrededor de la gargente de la bolsa con el fin
de cerrar la boca de dicha bolga, el mecanismo comprende un 807
lo sistema de accionamiento ( 5,8,84) vara mover los elementos
fruncidores (12,44) y el troquel de apriete (19).

11l,~ Perfecclonamientos segin las reivindicaciones
9 6 10, caracterizados porgue los elementos fruncidores vienen
la forma de brazos de arrastre pivotedos (12,44) provistos de
ranuras (15,46) formadas en los mismos, y porque dispone de'
pasadorss (2,47) que se mueven en respuesta al movimiento del
troguel de apriete (19) y se acoplan en las ranuras (15,56).

12.~ Perfeccionanientos segin la reivindicacidn
11, caracterizados porque la orientacidn angular de las ranurag

(15,46) varia a lo largo de la longitud de los brazos (12,44)

troquel de apriete (19).

| 13.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn
12, caracterizados porque comprénden un elemento 40, que lleva
el troquel de apriete (19) y tiene cremalleras (41) formadas
a lo largo de sus cantos, y ruedas dentadas (42) cuyos dientes

cooperan con dichas cremalleras y que llevan los pasadores (47

g
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en una disposiocidn excéntrica,
14,~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn
13, caracterizados porgque dichas ranﬁras tlenen la forma de
arcos circulares {48) cuyo radio de curvatura es idéntico al del
lugar geométriéo deserito por los pasadores asociados (47) al
girar las ruedas dentadas (42).
15. Perfeocionamientos segin cualquiera de las

reivindicaciones anteriores, caracterizados porgue comprenden

o

un motor eléctrico o hidrdulico para mover el troquel de apriet
¥y los élementos fruncidores.

16.- Perfeccionamientos en mecanismos de apri

O ——

te de medios de sujecién accionados mecanicamente; tel y como
gueda descrito sustanpialmente en la presente Memoria e ilus-
trado en los dibujos adjuntos.

Esta Memoria consta de 25 hojas escritas a mé-
guina por una sola cara. ?8 AOR. 1573
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