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Perfeccionamientos en dispositivos de ege
critura en serie para calculadoras e impre

soras en general.

~§4Z&d&ﬂézlng.C.OLIVETTI & Cey S.p.A., entidad italiana, residente
en Via G.Jervis 77, 10015, Ivrea, Italia,

h%it 6 vy, 606t
T —
= -

La presentec invencién se refiere a un diaposi-
tivo de escritura en gerie para calculadoras e Inpremie
ras en general, que sirve para escribir los imvories v
caracteres o simbolos indicativos de la naturaleza de

5. dichos importes en posiciones reciprocas previamente ds
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terminadas, en el que una cabeza porta-caracteres comprende un!
grupo de caracteres numéricos ¥y un grupo de céraotores simbélli
cos dispuestos en dos zonas distintas que pueden dispoﬂerae Pr
viamente para la impresién por pérte de un mecanismo de trans.-
porte, y en la cual los caracteres de cads Zrupo pueden selecwi*
cionarse por un selector comin de caracteres,

Se conocen dispositivos de escritura en geris TR ;ég
quina calculadoras., Un dispositiveo conocido sirve pars escri: i{
al lado de un importe los simbolos operacionales correspond’ ﬂh;
tes y comprende un tambor porta-caractares dispuesto defrie u&;
la hoja., Este tambor lleva tantas filas de caracteras cuantas j
son las posiciones de impresién de una linea de eacribure, ﬁheg
o dos de estas lineas dispuestas al lado del importe iievan wfﬁ_r
bolos operacionales, mientras que las lineas rastantsesz 1levan [
los ndmeros y los signos algebraicos, El tambor portamﬂaaactw-!
res gira continuamente y 1los caracteres se escriben en serie i
al vuelo por parte de un martillo dispuesto ante'la hola quae !
se mueve transversalmente al tambor. Un dispositive de cste i
DO es en general muy veloz pero tiene un mando electrénice bqéf
tantes complejo y puede dar origen a.signos de eseritura con
rebabas 0 incertidumbres,

Se ooﬁooen también dispositivos de eseriturs quE MM
plean una cabeza poria-caracteres que comprende un grupo ie ﬂg%
racteres simbflicos o alfabéticos y un grupo de carsatsyas nung
méricos, Estos caracteres pueden seleccionarse cada Vaz onde !
uno de ellos con una combinacién de seflales de cédigo ﬁsooseﬂm
al mismo. Los dispositivos de seleccién pgra escrituras de ety
tipo exigen una elevada capacidad de decodificacién ¥ slenes

una velocidad méds bien limitada por los grandes dasplazami&nto

L e o e e e

que se necesitan en cada ciclo de aseritura para geleccionsr §¢



dos los caracteres que lleva la cabeza. ;

Se conocen ademés otros dispositivos de eacritura, en
los que los caracteres estdn dispﬁestos en dos zonas distintss
que pueden disponerse previamente rara la impresién por p&rt@.‘
5. de un mecanismo de transporte. En estos dispbsitivos, cuando
son accionados por un mando electrénico, el mecanismo de ﬁrxmg!
portc es movido por una combinacién de sefiales codificadasy ma-

1

ministrada por el mismo mando. En csaso de anomalias de lu parw'

te electrénica durante el funcionamiento del dispositivo, 1z
. 10. zona seleccionada en la dltima operacidn de transporte peﬁmamg!
cé dispuesta previamente para la impresién, Un ciclo sucesivo !
de escritura, pues, podrfa llevar a la impresién de un cnrﬂota¥
de una zona diversa de la prevista, lo que seria por consiguiq%¢.
te erréneo., Por consiguiente se comprende la necesidad de dig-
15. positivos complajos de control para.impedir esta eventuelidad )
¥ para asegurar un retorno del dispositivo & wna posicidn de
reposo predeterminada,

El problema técnico de la invencién es ol de crear un
dispositivo de escritura en serie para mdéquinas de célculo. avis:
20, sea veloz y de gran fiabilidad, con un mecanismo de tronepote] -
que sea movido en funcién de la posicién reciproca de los zim-
bolos respecto a 10s ntmeros en una lfnea de esoritura, '

Este problema técnico 1o resuelve el dispoasitivo de
escritura de la invencién, el cual se caracteriza por unos mee-

25. dios de programacién condicionados por cada una de dichas posi:
ciones previamente determinadas de la cabeza para controlar 6&5
cho mecaniamo de transporte, con el fin de predispdner para la'
|impresidn la zona correspondiente.

Una forma preferida de la ejecucién de 1a invencién sL
30. representa a titulo de ejemplo, no limitativo, en la siguients
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descripeién y en los disefios adjuntos, en los que:
La figura 1 es una vista posterior parcial en despia~
ce del dispositivo de escritura segtn la invencién-'

La figura 2 es otra vista posterior parcial en dos;}ﬁ
ce del dispositivo de la invencién; : .

La figura 3 e&s una ulterior vista posterior parcial |
en despiece del dispositivo de la invenciédn;

f
i
La figura 4 e3 una vistg posterlor en perspectiva Qe !

La figura 5 es una vista lateral de un detalle d&s& Ls |
figura 3;

La figura 6 es un diagrama de funcionamiento de algy |
nos detalles de la invenciédn; ’ '

La figura 7 es un diagrama de funcionamiento de algu=
nos detalles de la figura 1; .

La figura 8 es un diagrama de funcionamiento de alga
nos detalles de la figura 3;

La figura 9 es un desarrollo en plano de un detalie
de la figura 3

La figura 10 es un desarrcllo en plano de otro dets-
lle de la figura 3

La figura 11 es una vista esquemftica en planta 3¢5 wn
detalle de la figura 1; ,

La figura 12 es un esquema de blogque del mando elec-
trénico del dispositivo,

El dispositivo de escritura comprende un rodillo por-
tapapel 21, figura 1, transversalmente fijo y un carro porta-
caracteres, indicado en general con 22, que se mueve paralelnq
mente al rodillo 21. El1 carro 22 esté constituido por un o |
guito 23, el cual desliza sobre un eje 24 £ijo a los lados 25

!
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¥ 26 del dispositivo. El manguito 23 forma una pieza con wn lg
teral 27, el cual puede deslizarse Por una ranura agnular ds ud
manguito 28, Este segundo manguito se encuentra angularmente

fijado y se desliza transversalmente sobre un eje acanalado 29
que gira entre los dos lados 25 y 26, El manguito 28 esté dot
do ademds de una rosca 30, que puede acoplarse a wna cramalleﬁ
ra 31, La cremallers 31 va dispuesta paralelamente al rodili: |
21, se extiende en toda su longitud y va fijada por medio de
dos brazos 32 y 33 a un eje 34 que gira sobre los dos lados 2
¥ 26, :
El dispositivo de esocritura comprende una placa de 54
porte 38 sustancislmente horizontal y formando una pieza con |
un perno 183, Este ultimo va dotado de una parte prismética
que se introduce en un rebaje 35 del lateral 27, al que va f‘J

Jado por medio de una tuerca 36 ¥y una parte roscada 37 del per,
no 183. La placa 38 soporta un eJe sustancialmente vertiecal 39

sobre cl que gira y se desliza una cabeza porta~caracteraus ciﬁ
lindrica 41. La cabeza 39 lleva una serie de caracteres niueri
Cos y una serie de caracteres simbbélicos 42 distribuidos en i
dos filas horizontales y doce columnas verticales. La cabeza -
41 va dispuesta normalmente con las dos 1fneas de caracteres
centradas respecto al punto de escritura en el rodille 21, ILag
columnasg de caracteres van distribuidas de tal modo que seis
de ellas, correspondientes a los caracteres simbbélicos, por
ejemplo simbolos operacionales, se encuentren en una zona semij
oilindrica 40 (figura 11), dispuesta frente al rodillo 21 ¥
desfasada en sproximadamente 22° en el sentido de las agujus j

del reloj respecto al citado rodillo Las otras seis columnas :
de caracteres nﬁmerlcos, que correaponden por ejemplo a los
diez nimeros, a la coma o al signo algebraico menos, se encu%#
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tran a su vez en otra zona semicilfndrica 45 dispuesta en la

cara opueata al rodillo 21 y también desfasada en 22°Jrespectq
al citado rodillo, |

Al lateral 27 (figura 1) ve fijado un muelle en espi-

ral 43, el cual se engancha en una polea de retorno 44 vV Vg fg
Jado al 1ado 25 del dispositivo, Por la accién de este muslie
43, el carro 22 (figura 4) se mantiene en reposo cerce dsl ia:
do 26, con un extremo del manguito 23 haciendo tope contra um
anillo amortiguador 46, por ejemplo de goma.

El lateral 27 estd dotado ademds de un rebaje 47 don-
de entra de forma deslizante una pieza de tope 48 (figure 1),
la cual atraviesa el dispositivo en toda su anchura, La piezs
de tope 48 es giratoria con dos extremos cilindricos entre 1.0s
lados 25 y 26 ¥ sirve para llevar para la imnresién los caruc-
terss 42 gobre el rodillo 21 a través de la habitual cinta en-
tintada 49 (figura 4). A la altura del extremo derecho segfn

la figura de la pieza de tope 48 va encajada una manivela 53
(figura 1), la cual se une, a travéé de un pequefio rodillo 52,
¥y gracias a un muelle 53, a una leva de tope 54 encajada schré
el eje 29, En la figura 7 se ha indicado con 50 el diagrams d
los desplazamientos angulares de la manivela 51 en funcién dei
las posiciones del eje 29,
El dispositivo de escritura comprende un mecanismo

de programacién indicado en general. con 195 (figura 2), el cudl
comprende un acoplamiento de seleccién 58 y un acoplamiento &
transporte 85. En particular, el acoplamiento 58 comprende une
parte conducida 57 que gira sobre un eje 61 y es solidaria s
ma rueds dentada 56, La rueda 56 esté engraneds con una rue-
da dentada 55 de didmetro cuatro veces menor, encajada sl ex-

tremo izquierdo, segin la figura 2, del eje 29.
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La parte motriz del acoplamiento 58 estd constituida
por un cilindro hueco 59 que tiene una brida central encajada

sobre el eje 61. Este Ultimo constituye el eje motor y es gir
do a su vez en sentido contrario a las sgujas del reloj, segﬁﬁ
la figura, por un motor eléctrico 62 por medio de una corres |
dentada 65, E1 cilindro 59 estd dotado de 4 ventanillas 63, G
las que puede introducirse un diente de acoplamiento 64 i eé
guiado deslizédndose por dos rebajes de un par de salicnies 66

de la parte conducida 57,
En un hueco del diente 64 entra una aleta 69 de wn

anillo de mando 71, conectado a la parte conducida 57 por un

muelle en espiral 72, i

El anillo de mando 71 estd dotado de cuatro elemenfgﬁ
de mando constituidos por aletas 73 dispuesta a 90° entre si,
Una de estas aletas se encuentra normalmente detenida contra
el borde superior de un brazo 74 que gira sobre un eje fiic 36
¥y mantiene el diente 64 separado de la ventanilla 63. ILa nwrfé
conducida 57 forma una sola pieza con una leva de selaccid: dJ
cuatro 16bulos 77 y se encuentra normalmente blogueads en posi
cién de descanso por un brazo de contramarcha 78, EL brazo 78
se apoya sobre el eje 76 y forma parte de un detector de seleg
cién constituido por un puente 79 que tiene otro brazo 80 que
también va fijado al eje 76 de forma oscilante. El brazo 78 s
we a la leva 77 gracias a la accién de un muelle 81 sobre el
brazo 80. Con referencia a la figura 6, se ha indicado con 70
el diagrama, en funcién de las rotaciones de 1a parte motriz
59 y de la parte movida 57, de los desplazamientos angulares
del brazo 78 del puents 79,

El acoplamiento 85 (figura 2) del mecanismo de prr,rﬁ

i

macién 195 comprende una parte accionada 84, que también girwe |

’
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sobre el eje 61. En la parte accionada 84 va dispuesta una le-
va de programa conatituida por una ranura de leva 83, En la ra
nura 83 entra un dedo 82 fijado al brazo T4. Con referencia a
la figura 6, se ha indicado con 75 el diagrama de los desplaza
mientos angulares del brazo T4, en funbién de la parte 59 y de
la parte accionada 84,

El acoplamiento 85 tiene coﬁo parte motriz el mismo
cilindro 59, el cual esté dotado a la derecha de otras cuatro
ventanillas 90 dispuestas desfasadas en 450 respecto a las vean
tanillas 63. En las ventanillas 90 puede introducirse un dien-
te de embrague 86, el cu.l va guiado por dos rebajes de un par
de salientes 87 de 1a parte accionada 84 dispuestos en descansh
de forma paralela a los salientes 66,

En el diente 86 entre una aleta 89 de un anillo de ma
do 91 que gira sobre la parte accionada 84, Un muelle 92 tendi
do entre la parte 84 y el anillo 91 tiende a hacer girar este
Wltimo respecto a la parte 84 ¥ a desplazar el diente 86 hacia
las ventanillas 90, La parte mccionada 84 del acoplamiento 85
estd dotada de tres muescas 99, 100 y 101, En descanso, un ap

12

dice 95 de un brazo 97, que se apoya de forma oscilante sobre
un eje 98, entra en la muesca 99 por la accién del muelle en
espiral 81, En la figura 6 so ha indicsdo con 90 el diagrama
correspondiente de los desplazamientos angulares del brazo 97y
en funeién de las rotaciones de la perte motriz 59 y de la par
te accionada 84. El1 anillo 91 (figura 2) estd dotado de un par
de elementos de mando constituidos por dos alstas 93 y 88 dis-
puestas a 180° entre si. La aleta 93 as mds lerga que la alet“‘
88 y normalmente estd detenida por un apéndice 94 de una bia-:

la 96, que mantiene el diente 86 separado de las ventanillas '
96 y detiene 1la parte accionada 84.
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La biela 96 une un brazo de un puente 104, unido de
fbrma‘bscilante a un eje fijo 98, a un brazo 106 de wm puente
117 unido a otro eje fijo 107, El brazo 106 esté a su vez uni-
do a un nticleoc 108 de un electroimén de via 109, que puede ser
5. excitado por el mando del dispositiva, que no se representa en
1la figura. E1l ndcleo 108 es mantenido normalmente extraido del
electroimén gracias a la accién de un muelle 110 sobre el brazp
106. : 7
o “Las aletas 88 y 93 del acoplamiento 85 pueden ser in-
10, { movilizadas por un apéndice 112 del brazo 80, La aleta 93 sii-
' ve ademds para ser inmovilizada por un segundo apéndice 111 de
la biela 96, mientras que 1ds apéndices 94 y 111 se encuentran|
a la 1équierda de la trayectoria de la aleta mds corta 88, Otrp
apéndice 112 del brazo 80 inmoviliza wna aleta 113 de una pale
15. ca 114, la cual va unida a un perno 115 fijado al brazo 97, y
va unida a este brazo por un muelle helicoidal 116 que la oblil

s

ga a girar en sentido contrario a las agujds del relo].
El otro brazo 118 del puente 117 puede ser inmovilizx
do por un extremo de un patin de inmovilizacién 119 (figﬁra 4)
20. que se une a una palanca 121 fijada a un perno fijo 120, Un
muelle 122 que acte sobre el patin 119 mantiene el otro sxtre
mo de la palanca 12l normalmente apoyada sobre el lado de la
placa 38 y tiende a empujar al patin 119 sobre la trayectoria
del brazo 118, La accién del muelle de retroceso 43, no obstan
25, ' te, puede mis que la accidén del muelle 122, por lo cual el ex-
tremo del patin 119 se encuentra normalmente fuera de la trayec
toria del brazo 118 y no influye en el movimiento de este LAY

mo,

La parte accionada 84 (figura 2) del acoplamientoc 85

30, comprende una leva de control 123, la cual sirve para colubor:u:

?
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|malmente époyﬁdo en la leva 123‘pof la aceién dellmuelle 110,

|4 1a palanca 129 va unida una biela 132, la cual se desliza so
“|bre una gufa fija 128 y es atrafda por un muelle 131 para mantf

(ademés una leva de enclavamiento 139, la cusl se une a un dedo

410524
con un brazo 124 del puente 104, E1l brazo 124 se encuentra nor

a través del brazo 106 ¥ la biela 96, Sobre un apénd;ce'infe-
rior del. brazo 124 se apoya un dedo 127 fijado a wna palanca
sigue-leva 129, Esta dltima se une al mismo tiempo 2 la leva
123 por la parte diametralmente opuesta respecto al brazo 124.

ner el dedo 127 apoyado sobre el brazo 124, Con referencia a 1
figura 6 se indica con 133 y 135, respectivamente, los diagra-
mas de la leve 123 referidos al brazo 124 y a la palenca 129,
en funcidén de las posiciones angulares de la parte 59 y de 1la
parte 84. El patin 132 (figura 2) a través de un dedo 134, man
tiene a su vez normalmente abiertos los contdactos de un inte-
rruptor indicado genéricamente con 138 y dispuesto en serie em
el circuito de alimentacién del motor 62,

La parte accionada 84 del acoplamiento 85 comprende.

141 fijsdo a wun primer brazo de una palancé 142 unida al eje
76. Un perno 144 de una manivela 146 encajada sobre el eje 34
se apoya sobre un segundo brazo de la palanca 142, Un muelle
143 fijado con un extremo a un perno 145 de la manivela 146 ase
gura el apoyo entre el dedo 141 y la leva 139 y entre el dedo
144 y la palanca 142, manteniendo la cremallera 31 ﬁormalmente
separada del manguito roscado 30, Con referencia a la figura 6,
se ha indicado con 140 el disgrama de los desplazamientos angu
lares de la palanca 142 a partir de la posicién de reposo, en
funcibén de la rotacién de las partes 59 y 84.

El otro extremo del muelle 143 va unido a una palanca|

147 fijada de forma oscilante sobre el eje 98 y normalmente apg
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yada con un dedo 148 entre los dientes de wna rueda de trinquei
te 149 encajada mobre el rodillo 21 (figura 4). Con 1a rueda d
irinquete 149 colabora también un gatillo 151, el cual va ]P0~
yado sobre una palanca 152 que gira sobre el eje 98, El gatill
5, 151 es empujado contra los dientes del trinquete 149 por un mue
lle 153, el cual se encuentra tenéo entre el gatillo 151 y 1la
citada palanca 152. Ia parte acciondda 84 del acoplamiento 85
hace que un perno 154, fijado a la palanca 152, entre a su vez
en otra ranura de leva 156. Esta leva:asagura a la palanca 152
10, un desplazamiento angular en funcién de lasrotaciones de las pig
tés 59 y 84 indicado con 155 en la figura 6 y constituye junto
con el pestillo 151 (figura 2) y la rueda de trinquete.149 el
mecanismo del dispositivoe de interlineé.

La parte accionada 84 del acoplamiento de transporte
15, 85 forma finalmente una sola pieza con una rueda dentada 157,
la cual engrana en una rueda dentada 158 (figura 1) de igual
didmetro, que gira sobre el lado 26, Un eje transversal 159 g4
ra @ su vez sobre el lado 25 y sobre un manguito que formﬁ ung |
pleza con la rueda 158, La rueds dentada 158 forma una pieza
20, con un engransje cénico 171 que oonstituye un primer planetarié
de un diferencial 172, E1l engranaje 171 engrana, & través de un
pifién satélite 173, con otro engranaje odnico 174 que constitu
ye el segundo planetario del diferencial 172 y va encajado so-~
bre el eje 159,

25. Sobre el eje 159 va encajado ademds un tambor dentado
181 que atraviesa el dispositivo en toda su anchura. E1 tambor
181 es movido por una rueda dentada 182, que gira sobre el per
no 183 de la placa 38, Los dicntes de la rueda dentada 182 sme
encuentran salientes hacia la izquierda, seglin la figurs 1, ¥

30. entran, a su vez, en una corona dentada 184 que forma una pioz*

’
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con la cabeza 41, realizando una relacidén wnitaria de transmi-|

sién entre la cabeza 41 y la parte accionada 84 del acoplamien
to 85, | , _

El pifién obnico 173 gira sobre un soporte 186 que gi-
ra sobre el eje 159 y va dotado, por-la parte opuesta en rela~
cién con el pifién 173, de un sector dentado 187 que engrana
con los dientes de un sector dentado en traza 188 que gira so-

pieza, con otro sector dentado 191, el cual engrana con una se
rie de gargantas anulares 192 dispuegtas sobre un tambor de se
leccidén 193, E1 tambor 193 (figura 3) esté fijado angularmente
a un eje 196 que gira entre los lados 25 y 26 del dispositivo
¥y se desplaza axialmente a lo largo del eje 196 gracias a un

selector de caracteres, indicado en general con 194, que =me de
cribird detaliadamente 8 continuacidn, El eje 196 representa e
drbol motor del selector 194 y 1leva en el extremo izquierdo,
segin la figura 2, una rueda dentads 197 igual a la rueda dent
da 55 y que engrana igualmente con 1a rueda dentada 56 de la
parte accionada 57 del acoplamiento de seleccién 58.

El mecanismo de programacién 195, del dispositivo de

escritura, como se describird a continuacién, controla,a través

del acoplamiento de transporte 85 y- el diferencial 172, el me-
canismo de transporte de la cabeza 41 ¥, a través del mcopla-
miento de seleccidén 58, el mismo selector 194,

El eje 196 1lleva en el extremo derecho, segin la figud
ra 3, uns leva de sincronizacidén 198 que acciona una palanca
199 que gira sobre un eje 200 el cual, a su vez, gira sobre el
bastidor fijo, segin un diagrama de desplazamiento indicado cod
195 en la figura 7., Sobre la leva 199 (figura 3) va fijado de
forma oscilante un patin 201, el cual mgntiene la palanca 199

!
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en contacto con el perfil activo de-la leva 198 gracias a la‘’
accifn de un muelle 202, E1 patin 201 1leva en un extremo un '
péqueﬁo imén 203, el cual, cuando es desplazado, sirve para®-
cerrar los contactos de un relé de lectura 204, de tipo ya cod
nocido en la técnica, para solicitar del mendo. electrénico lad
sefiales correspondientes a un cardeter que hay que eseribir.':’
Estas seffales manda la excitacién selectiva de una serie de -
electroimanes de meleccién 205, 206 y 207 incluidos en el se-
lector 194. Dichos electroimanes, cuando estén excitados, pue
den retener wna serie correspondiente de tirantes 208, 209 y~
2io, que, a su vez, van unidos cada uno sobre uno de los dig
ponedores actuadores 211, 212 y 213,

El dispositivo de escritura es particularmente apto
rara calculadoras eleotrénicag y comprende una unidad de memo-
ria 403 (figura 12), una parte de la cual esté grabada con prg
&rama de funcionamiento y cuya otra barte, que constituye la
memoria de cdlculo propiamente dicha, contiene los datos codi-
ficados de cuatro bitios, de modo ya conocido. La unidad 403
va conectada a wna unidad de cédloulo 404 y, a través de un ciy
cuito de acoplamiento mutuo de entrada 406, a un teclado 407.
La unidad 403 va conectada ademas con una entrada suya 405, cqn
el relé de lectura 204 (figura 3).

Dos salidas de la unidad 403 (figura 12) van conecta-
das respectivamente con el electroimén 109 a travéds de un ame
plificador 410 y con un cirouito de acoplamiento mutuo 412 a
través de un decodificador de cuatro bitios 411. El circuito -
412 estd conectado a su vez, por medio de un grupo amplifica&dk
409, a los electroimanes 205, 206 y 207 del selector 194. La - |
unidad 403 puede transferir selectivamente los datos conteni-
dos en la parte de memoria de cdloulo al decodificador 412, pq

L4
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jo el control del teclado o de la unidad de cdlculo 404, o baja
el dontroi'delfrelé de lectura 204, de forma ya conocida, - Hast:
que termina la transferencia de estos datos, la unidad 403 man-
tiene excitudo al- electroimén 109. t
5 El contenido de 1a parte de memoria de ocdloulo de_lu;;

0

i
unidad 403 puede ademds ser puesto a cerd con una tecla de pqqé

ta a cero 414, la cual provoca ademds la inactivacién del eleg
troimdn 109 y genera un cédigo que aét1Va todos los electroima
nes 205, 206 y 207. ' N
1o, | Ademds de los datos codificados relativoé a los carse
teres que-hay que escribir, la unidad 403 pueée generar un cb-
digo de eapacio, el cual excita todos los electroimenes 206 del
selector 194, excluyendo as{ la impresién, como se verd mejor a
continuacién,

15. Los disponederes 211, 212, 213 del selector 194 (figud
ra 3) tiemen un apéndice inferior 216 sobre los que act@a un
brazo correspondiente en forma de L de un tnico muelle de ballﬁg
ta 214, E1 muelle 214 va fijado al eje 200 y mantiene los tiran
tes 208, 209, 210 normalmente en contacto con los nidcleos de lds
20, electroimanes 205, 206, 207, Al eje 200 va fijada una manivela
217 dotada de un dedo 218 que entra en un ojal 219 de una bield
221, unida a su vez de forma oscilarite sobre el balancin 142
(figura 2). En posicién de reposo, la manivela 217 es mantenidg
con el dedo 218 a la altura del extremo izquierdo, megin larﬁi‘
25, gura 2, del ojal 219, gracias a lp accién de un muelle en egpi-
ral 222, Sobre el eje 200 (figura 3) va fijado ademis un elemen
to de enclavamiento constituido por una segunda manivela 223_d£
tada de un perno 224, el cual puede unirse a un apéndice 226 dé
la palancas 199,

30. Los disponedores 212 son mentenidos cada uno contrarej
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.muelle de ballesta 214 por un muelle 220, El disponedor 211,

por el contrario, va unido con el perno 282 y el ojal 283:.con
una palanca 279 fijada sobre un ejé‘fijo 281, 1la cuai, porime
dio de un muelle en espiral 215 mantiene normalmente al dispo
nedor 211 apoyado contra el muelle 214, Del riismo modo, el -di

ponedor 213 estd concctado por medio de perno y ojal con wma T

palanca 301 fijada a un eje 284 y.es mantenida apoyada contrﬁ§
el muelle 214 por un muelle en espiral 235, La accién del ‘mues
1le 214 puede més que la de los muelles 215, 220, 235. - ra-—
‘ Los disponedores 211 y 212 de los electroimanes 205
¥y 206 estdn dispuestos ante el tambor 193 y pueden colaborar
con partes de la leva del tambor 193 para desplazarlo'en cane~|
tidades variables a lo largo del eje 196 y seleccionar una co
lumna cori'espondiente, del modo gue se describiri posteriormen
te, cuando se desexcitan los electroimanes correspondientes
205 y/6 206,

Los disponedores 212 pueden adem4s ser probados por
wa serie correspondiente de aletas 227 de un puente 228 que
gira sobre el eje 200. Un brazo 229 del puente 228 colaborado
ra, gracias a la accién de un muelle 230, con una leva 231 en
cajada gobre el eje 196 que mantiene las aletas 227 normalmen |
te por encima de los disponedores 212, En la figura 4, se in-
dica con 240 el diagrama de los desplazamientos del brazo 229
en funcién de las posiciones angulares del eje 196. Sobre el- |
brazo 229 (figupa 1) oscila una biela 232, la cual va guiada:|
a través de un ojal 233 por la parte cilindrica de una pieza@f
de tope 246 que gira sobre los lados 25 y 26, La biela 232:va:

e

dotada de un apéndice 234, que sirve pars detener una aleta
236 de 1a manivels 51, ' ‘
El disponedor 213 (figura 3) esté situado ante un-qg;

)
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gundo tambor de seleccifén 237 fijado angularmente y que aq;ﬂg#

i

liza axialmente sobre el eje 196. E1l tambor 237 tiene levasen !
que sirven para colaborar con el disponedor 213 colocado PorTY

el electroimén de seleccién 207, para ser desplazado variahle!

mente a lo largo del eje 196 segin las sefiales recibidag.de;
la memoria, E1 tambor 237 estd dotado de una ranuras anulgrnéj
238, en 1la que entra un dedo 239 fijado a una palance en,ege f
dra 241, fijada a su vez a un perno fijo 242, Ia palanca: en.e3
cugdra 241 va conectada, a través de una biela 243, a unanm.fg
nivela 244 (figura 1) solidaria a la pieza de tope 246, (v,
En la pieza de tope 246 entra de modo deslizante mn
rebaje inferior 247 de una chapa de carro 22, Eata chaparv; q$
tada de un rebaje 250 y de un ojal 248, mediante los cusles es
guiade por una parte cilfndrica de la tuerca 36 y por el man-
guito 23, respectivamente. La placa 245 lleva ademés un bloqué
249 que termina en una barrita 251, la cual entra de modo deg

lizante en una ranura anular 252 de la cabezg 41.

E1l blogque 249 tiene una geceién sustancialmente octo!

gonal con dos caras verticales, sobre las que se apoyan no
mente dos extremos 253 en forma de V de dos brazos de un mue-,
1lle posicionador 254, enrollado con dos vueltas en la partoaq
lf{ndrica de la tuerca 36. . g

Las posiciones del tambor dentado 181 (figura 1) son
rectificadas por una palanca 161 qﬁe va unida en forma oscil=
te con mucho juego sobre el eje 200 y ) que puede introducirse .
con un extremo en diente, entre los dientes del citado tambqgi
181, La palanca 161 es desplazada por uns leva 162 encajada: sg

bre el eje 196, gracias a un muelle 163 y segin un disgrame 1
de desplazamiento que se indica con 155 en la figura 7.

La cabeza 41 es hueca y estd dotada de doce renurass
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longitudinales 164 (figura 11) que corresponde a las colummas]

de caracteres 42, En estas ranuras puede entrar un extiremo en
diente de una palanca 165 la cual gira sobre el manguito 23~y
puede girar libremente en un rebaje #xinl correspondlente 15@}
del sje 39. El1 extremo inferior de la palanca 165 esté entallé
do y colabora a su vez con un perno 166 de una palanca 167 uvni
da a un perno 168 fijado a la placa 27. La palanca 167 se unepr
a su vez, gracias & la accién de un muelle 169 colocado tensol

z

entre o1 perno 166 y la placa 27, a una leva 170 dispuesta en
el manguito 28 y se desplaza segin un diagrama que se indica
con 175 en la figura 7,

 El funcionamiento del dispositivo de escritura es el
siguiente,

Al comenzar el ciclo, la unidad 403 (figura 12) del

mando del dispositivo, en resPuedta a un mando del teclado 477
0 de la unidad de cdlculo 404 envia de forma conocida uma se-
fial de accionamiento al electroimén a través del amplificader
410, Ademés, a través del decodificador 411, el acoplamiento
mutuo 412 y el grupo de emplificadores 409, envia una serie 4

sefiales que representan el primer sfmbolo que hay que esoribi
& los electroimenes de seleccién 205 y 207 (figura 3). El eleg
troimén 109 atrae el nitcleo 108, provocando una rotacién con-
treria a las agujas del reloj de la palanca 106, Ia biela 96.
se desplaza hacia la izquierda, segfin la figura, libera del ¢
apéndice correspondiente 94 la aleta 93 del snillo 91 y hace:
girar el punte 104, que lleva el extremo del brazo 124 por ed
cima de la ieva.123. El apéndice inferior del brazo 124 hace j
girar la palanquita 129 en sentido contrario a las agujas dell
reloj, desplazando el patin 132 a la izquierda, segin la figg:
ra, y cerrando los contactos del interruptor 138. El motor

2

L
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.eléctrico 62 se pone en movimiento y hace girar en sentido con

. del muelle de ballesta 214, estos disponedores ge acercan s

trario @ las egujas del reloj el eje 61 conectado al mismo,
El anillo 91 del acoplamiento 85 gira shora ligera-

mente en sentido contrario a las agujas del reloj, y, por me-

dio de la aleta 89, desplaza el diente de embrague 86 hacia 1*
superficie interior del cilindro hueco 59 que ya esté en retg!
cién, Esta superficie se desliza sobre el diente 86 hasta hao?r
que dicho diente 86 entre en una de las ventanillas 90, ILa AT
te accionada 84 es asi arrastradg ﬁor el eje 61 y comienza
también a girar en sentido contrario a las agujas del reloj.
La rueda dentada 158 arrastra ahora.en rotacién al planetario
171 (figura 1) del diferencial 172, A travds del satélite 173,
se poﬁe en rotacién el otro blanetario 174 y el tambor 181,
por lo cual el pifién 182 hace girar la cabeza 41 en sentido
contrario a las agujas del reloj, alrededor del eje 39, de foi
ma que centre la zona de los caraot?res simbélicos 40 (figura
11) respecto al rodillo 21. '

A wmos 12° de rotacidn de la parte accionads 84 (fi-
gura 2), la leva 139 permite al muelle 143 hacer girer, a tra
vés de la manivels 146 y el perno 144, la palanca 142 en sentl
do contrario a las agujas del reloj (ver también el diagrame
140 de la figura 6), desplazando hacia la ikquierda ia biela
221, La manivela 217 gira entonces en el sentido de las aguja+
del reloj junto con el eje 200 por accitn del muelle 222, has
ta poner al perno 224 de la manivela 223 (figura 3) en contag
to con el apéndice 226 de la palanca 199. Tos disponedores 21]
212 y 213 correspondientes a los electroimanes no excitados,
por accidén de los muelles respectivos, 215, 220 y 235, se ale

Jan de los nicleos de 1los electroimanss, Siguiendo los brazos
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.|1a figura 6). El brazo 74 gira de este modo en sentido contra-

‘[interna del cilindro 59. Dado que las ventanillas 63 y 90 se
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los tambores 193 y 237 y son as{ dispuestos para unirse con las
partes de leva correspondientes, Los disponedores 211, 212y
213 correspondientes a los elcctroimanes exciltados, por el con
trario, permanecen en posicién no dispuesta, con los tiraentes
respectivos en contacto con los nilicleos de los electroimanes
correspondientes, La rotacién en Al sentido de las agujas del
reloj de la manivela 146 (figura 2), a través del eje 34, pro-
voca a su vez la unién de la cremallera 31 con el manguito ros
cado 28,

En esta primera fase de rotacién de la parte acciona-
da 84, el dedo 82 del brazo 74 es guiado por una primera parte
de radio creciente de 1la leva 83 (ver tamblén'ﬂiagrama 75 de

rio a las agujas del reloj y libera la aleta 73 del embrague d
seleccién 58, El anillo de mando 71 gira ligersmente en sentid
contrario a las agujas del reloj ror la accién del muelle T2 A4
a través de la aleta 69, 1leva el diente 64 hacia 1la superfici

encuentran deafasadas en 450, el diente 64 puede encontrar una
de las ventanillas 63 solamente cuando haya girado el cilindro
59 en 45° més un miltiplo de 90° respecto a 1la posicién de re-
poso. Cuando queda libre la aleta 73, el diente 64 se desliza
por lo tanto sobre la superficie interior del cilindro 59 y mq%
tiene ablerto el acoplamiento de seleccién 58.

Después de un ciclo previo de la parte accionada 84,
correspondiente a una rotacién de aproximadamente 22°, la ale-
ta 93 del anillo 31 choca con el apéndice 112 del brazo 80 ¥y
abre el embrague 85, mientras que el apéndice 95 del brazo 97,
introduciéndose en la muesca 100 bloquea la parte accionada 84
en la posicién aloanzada, Gracias a la relacidén de transmisién

[
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unitaria exisbtente entre 1la rueda‘dehtada 157 ¥y la corons den-

tada 184 (figura 1), al terminar el ciclo previo la cabeza 4L

es detenida con las columnas de sfmbolos centradas respecto gl
rodillo 21. '
Una vez abierto el acoplamiento 85 (figura 2}, deupuis
de une ulterior rotaciébn de 230 de la parte motriz 59 {rotacibn
total de 45°), el diente 64 entre en una de las ventenillas 63

¥ cierra el acoplamiento de seleccién 58, A través ds 1z ruada

dentada 56, el acoplamiento 58 porte en movimiento al eje 29 y |

{al eje motor 196 del selector 194 (figurs 3), poniends en maru]

cha un ciclo de seleccidén del simbolo que hay que escribir,
, A unos 20° de rotacidn del eje 196 (rotacién de 5° de|
la parte 57), la leva 231 permite =l puente 228 girar en el

sentido de las agujas del reloj por‘efecto del muelle 230, 1lle
vando a las aletas 227 a sondear el perfil superior de los dis|
ponedores 212 (ver también el diasgrama 240 de la figura 7). Si
al menos uno de los electroimanes 206 estd desexcitadc, oono

ocurre en el caso de un simbolo que hay que éscribir, @l dispe,
nedor correspondiente 212 dispuesto, detiene con su borde supe
rior la aleta 227. Ia biela 232 (figura 1) se desplaza hacia

la izquierda s6lo un poco y el apéndice correspondiente 234 pe

1o

manece fuera de la trayecctoria de la aleta 236 de la menivels
51, predisponiendo asi la manivela 51 para el tope.

Si los electroimanes 206.(figura 12) estén todos exci
tados, en respuesta a un cédigo de espacio de lz unidad 403,
los disponedores 212 (figura 3) quedarén todos no dispuestos,
A consecuencia de la comprobacién de las aletas 227, el pvants
228 apoya entonces el extremo del brazc 229 sobre el pariii ba
Jo de la leve 231, Ia biela 232 se desplaza hacia la izquierda
¥y lleva el apéndice 234 a la trayectoria de la mleta 236, por
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dispuestos y son desplazadas axisalmente en una‘cantidad varia-
ble & 1o largo del eje 196. E1l tambor 193, a través de las gar:

erivir,

|hace girar la leva 241 alrededor del perno 242,.por lo cual,

| za ahora veftiéalmente ¥, por medio de la barrita 251 y la ra-

1o cuﬁl se excluye el tope de la manivela 51.

" En esta primera fase de 1la rotacién de la parte accio-
nada 57, las partes de leva de los tambbres de selececién 193
¥y 237 (figura 3) colaboran con los disponedores 211, 212 y 213

gantes 192 (figura 1) y los sectores 191 ¥y 188, hace girar
alrededor del eje 159 el sector 187 y el satédlite 173 del difed
rencial 172, Dado que el planetario 171 se encuentra shorm &ew .-
tenido, se giran el otro planetario 174 junto con el tambor 18J.,

que hace girar sobre el perno 183 la ruedas dentada 182, Estie
§1tima, con sus dientes frontsles, transmite el movimiento a
la corona dentada 184, girando la cabeza 41 alrededor del eje

39, seleccionando asf{ la columna del simbolo que hay que es-
E1 tambor 237, desplazéndose a lo largo del eje 196,

& través de la biela 243, se hacen girar la manivela 244 y la
pieza de tope 246 solidaria a la misma, La placa 245 se despla.

nura 252, transmite el movimiento a la cabeza 41 la cual, des-
lizdndose a lo largo del eje 39 coloca 1la linea del simbtolo ‘
que hay que escribir, por lo cual el Qimbolo que hay que eaoris

+

bir se encuentra ahora colocado’frenfe &l punto de escritura,
La colocacidn del caraéter se completa en aproximadamente 120°]
de rotacidn del eje 196, a lo que correspondse wna rotaoidin

de 30o de la parte accionada 57 del acoplamiento #e meleccién
58. Por la rotacién del eje 29 (figura 4) el manguito 28 me
enrosca ademﬁs_sobre la cremallerg 31ty empieza a desplazarse

Junto con el carro 22, axialmente, a lo largo del eje 29 haciwm

’
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la derecha, segin la figura. El muelle 218 engancha los lados
inciinados'del blaogque 249 (figura 1), rectificando la posicién
axial de la cabeza 41, ’ _

A unos 160° de rotacién del ejo 196 (40° de rotacién
de la parte 57), la leva 162 (ver también el diagrams 155, fi-
gura 7), hace girar en sentido contrario a las agujas del ralo
da palanca 161l,que bloguea asi el tambor 181. Simultédneamsute,
la leva 170 del eje 29, gr#cias 8 la gccibn del muelle 169,
hace girar en sentido contrario a 1as agujas del reloj a la

palanca 167, alrededor del perno 168 (ver también el diagramse

175, de la figura 7). La palanca 167, a su Vez, a fravés dsl

perno 166, hace girar 1a palanca 165, cuyo extremo de dienta
entra en una de las ranuras 1ongitudinales 164 de la cabszs 41
rectificando su posicién éngular, '

A 168° de rotacién del eje 29 (42° de li‘parte‘57)
la leva de'fope 54 deja libre el pequedio rodillo 52, Si el
apéndice 234 estd fuera de la trayectoria de la elta 227, por
accién del muelle 53, la manivela 51 gira en sentido de lus
agujas del reloj, junto con la pieza de ‘tope 48. El letersl
27 gira entonces en sentido contrario a las agujas del relo}]
sobre el eje 24, haciendo que el asimbolo seleccionado golpee,
a través de la cinta entintada 49, sobre 1n hoja. Si el apén-
dice 234, por el contrario, estd en la trayectoria de la alda
236, 1a manivela 51 es detenida después de una breve rotacién
impidiendo as{ el golpe de 1a cabeza 41 y por consiguiente
la escritura del simbolo seleccionado,

Dﬁrante la rotacién posterior del eje 29, la leva 54
hace volver la cabeza 41 @& la posicién de reroso, désblocando
las dos levas 162 y 170 la cabeza 41, y la leva 231 devuelve
el puente 228 a la posicién de reposo., Posteriormente, la le-




va~231_devﬁe1ve el puente 228 a 1la posicién de reposo ., Fouete-
riormente, la leva 198 (figura 3) hace girar en sentido cone
trario la palanca 199 (ver también el diagrama 195 de la fi-
gura 7), girando en sentiaq cohtrario a las agujas del reloj
Se | a1 eje 200 a través del apéndice 226 y el dedo 224, E1l muelle
de ballesta 214 lleva as{ a reposo a los disponedores anterich
mente dispuestos, poniendo los tirantes 208, 209 y 210 en con-
tacto con los nfcleos de los electrolménes cdrrespondientew i
205; 206 y 207 (figura 5).

-10. . A unos 60° de rotacién de la parte accionada 57 (240°
de rotacién del eje 196), la leva 198 (figura 3) desplaza a 1a:,
derecha el pétin 201 hasta llevar el pequefio i én 203 a la al-
tura de los contactos del relé de lectura 204, que de ésim

forma son cerrados, : S
15. Por parte de la memoria de cdlculo de 1la unidad 403

(figura 12) se solicita entonces una nueva combinacién de se-

flales relativas a un segundo simbolo, 1as cuales excitan seJeo
tivamente los electroimdnes 205, 206 y 207 a través del ceso~
dificador 411, el circuito de acoplamxento mﬁtuo 412 y el g*u»r
20. po de amplificadores 409,
1 A unos 60° de rotacién de la parte 57 (figura 2),sl
perfil creciente del lébulo posterior de la leva 77 hace giran
el ﬁuente 79 en sentido contrario & las agujas del reloj (ver
también el diagrama 70 de la figura 6) y lleva el apéndice 125
25. del brazo 80 por debajo de la aldm.l13 de la palanca 11l4. EStﬂ
palanca queda asi liberada y, gracias a la accién del mueile
116, desplaza la aleta 113 sobre la trayectoria del braze 30
¥y se detiene con su apéndice sobrs el eje 98, A unos 750 de
rotacién de la parte 57 (120° de la parte 59), el btrazo 80
30, deja libre la elta 93 del acoplamiento de transporte 85 del

»
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apéndice 112, Bl anillo 91 salta en.sentido,ééntrario a las
agujas del reléj gracias a la accién del mielle 92 y despla~-
za el diente 86 hacia la superficie del ¢ilindro hueco 59, Da-
do que las ventanillas 90 se encuentfan reciprocamente desfa-
sadas en 90° el diente puede encontrar une ventanilla vnicamen
te por una rotacién de la parte 59 de 22% més un miltiplo de
909, por 1o que la parte accionada 84 permanece temporalmente
defenida. '

Durante la rotacién de la parte accionada 57 de unos

3), con su perfil descendiente, hace girar en el sentido ds
las sgujas del reluj la palanca 199 y el eje 200 (Verrtnmbién
el disgrama 195 de la figura 7). El muelle de ballesta 114
abandona los disponedores 211, .212 y 213, loé cuales son dis-
puestosrselectivamente por los muelles y los electroiménes
correspondientes, para seleccionar un segundo &imbolo todavia
durante el ciclo dé escritura del orimer simbolo,que temming
a 90o de rotacién de la parge 57 (figura 2).

A 120° de rotacién de la parte 57, se completa la ng- |
leccién del seggndo.simbbio operacional, que se escribe a
unos 135o de rotacibén de la citada parte 57 (IBQO de la parte
59) del modo ya descrito para el simbolo precedente., Respecto
a la sosicién del golpe anterior, ei eje 29 (figura 2) ha dadd
una vuelta y el manguito 28 se ha desplazado en un paso, por
lo cual el segundo simbolo se eseribe junto al anterior a
la distancia del paso de la cremallera 31,

En cuanto el carro 22 comience a desplazarse hacia
la derecha en la figura 4, deja libre el extremo de la palancﬁ
121, Esta permite entonces al muelle 122 desplazar el patin
119 hasta detenerlo al lado del brazo 118, el cual es levantiad
do por la excitacién del electroimén 109 (figura 2) . Se pre~
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~ brazo 80, aln cuando la leva 77 presente al brazo .78 un perfill

- de una vuelta y 268° de los ejes 29 y 196), el relé 204 (fi-

dispone asi el Hocaje del puente 117 en posicién de reposo,

¥

con el fin de impedir un accionamiento prematuro del electroi
mén 109 antes del retorno al comienzo del carro., Después de

la rotacién en sentido contbario a las agujas del reloj del

bajo, el extremo del brazo 78 permanece levantado por la le-
va 77 ya que el brazo 80 est& inmovilizado por la aleta 113
de la palanca 114, por lo que el brazo 80 no puede influir ya
en el acoplamiento de transporte 85 hasté que no haya COmenLa|
do un ciclo de predisposicién de la zona de niémesros 45 ({ign~
ra 11),.

Después de una rotacién de 202° de la parte 59 (fi-
gura 2) (157° de la parte 57), el diente 86 entra en wna de
lag ventanillas 90 y es arrastrado por el cilindro 59, ponien
do en rotacién la parte accionada 84. En esta fase (rotacién

T

gura 3) ha solicitado ya de la parte de memoria de la unidad
403 (figura 12) una nueva serie de sefiales, que se refieren
ahora al impérté que hay que éscribir. El muelle 214 (figura
3) abandona de nuevo los disponedores 211, 212, 213, los cua-
les son dispuestos para seleccionar el primer cardcter numé-
rico del importe, La cabeza 41 (figura 1) gira ahora alrede-
dor del eje 24 en el sentido de las sgujas del reloj y vuelve

hacia la posicién de reposo manteniendo la rueda dentada 182

engranada con el tambor 181, GPracias a la rotacién de la pan
te 84 y a través de los planetarios 171 y 173 del diferencial|
172, la cabeza 41 gira alrededor del eje 39, para prediaponer
para la impresifén la zona de los cariacteres numéricos, mien-
tras que con la rotacién del eje 29 se desplaza paralelamen-
te al rodillo 21,
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Después de una rotacién de unos 15° de la parte 84

la leva 83 (figura 2) con una segunda parte shora de radio
decreciente de su perfil (ver también el disgrama 75 de 'la fi

gura 6) hace girar en ‘el sentido de las agujas del reloj =l
brazo T4 llevando su extremo a la trayectoria de la aleta 73
que viene por encima, E1l perfil de radio creciente contiguo
& la muesca 100 hace girar en el sentido de las agu jas del re
loj &l brazo 97 (ver también el diagrama 90 de la figura 6).
El brazo 97, a través delperno 115 hace girar la leva 114 al-

rededor del eje 98 desenganchando el brazo 80, el cusl graciab
a la accibén del muelle 81, gira en sentido de las agujas del |
relolj hasta hacer que el extremo del brazo 78 se apoye sobre
otro 1ébulo de la leva 77 (ver también el disgrama TO de 1la
figura 6), _

Después de una rotacién ulterior de 8° de la parte 57
(rotacién total de 180° de 1la parte 57 y de 225° de 1a parte
59),_1a aleta 73 choca contra el borde superior del brazo T4.
El diente 64 se separa de la ventanilla 63 y abre el acopla~
miento 58, complatando el ciclo de seleccién del segundo y
Gltimo simbolo. E1 selector 194 (figura 3), por el contrario,
permanece predispuesto para la seleccién del primer niémero
del importe. Gracias a la accién del muelle 81 sobre el brazo
80 (figura 2), el extremo del brazo 78 se apoya contra el per
£il bruscamente decreciente de uno de los 1l6bulos de la leva

77 e impide el retroceso de la parte accionada 57,

A unos 155° de rotacién de la parte accionada 84 res-
pecto a la posicién de parada, la leva 123 presenta a la pa-
lanca 129 (ver también el disgrama 135 de la figura 6) un per
fil alto que mantiene a dicha palanca 29.girada en él sentido

£
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do todavia la biela 96 desplazada a la izquierda.

de las agujas del reloj y mantiene al interruptor 138 cerra-
do, indepéndientemente de la posicién del brazo 124 y por cone

L]

siguiente del control del electroimén 109,
- Despuéds de una rotacién de la parte 84 de 1580, a par-
tir de la poéicién de parada intermedia (rotacién total de
360o de 1a narte 59), la leva 83 hace girar el brazo 74 em Sen-
tido contrario a las agujas del reloj (ver también el diagréma
75 de la figura 6). El brazo 74 libera as{ la aleta 73 del ani-

hJ

lio 71 predisponiendo para el cierre el acoplamiento 58.

A unos 175° de rotacién de la parte 84, la leva 123
presenta en el extremo del brazo 124 4l perfil de radio menoxr.
Como, por otra parte, el electroimén 369 estd todavia excita-
do, el brazo 124 permenece en la posic¢ibén precedents, manteni%p_

A 180° de rotacién de ia parte 84, a partir de su
parada intermedia (rotacién de una vueltary 22° de la parte
59), la elta 93 choca finalmente con el segundo apéndice 111
de la biela 96 y abre el acoplamiento 85, mientras que la ale-
ta 88 se detiene en el borde superior del apéndice 112, El bra
%0 97 introduce a su vez el apéndice 95 en la muesta 101 blo-
queando asf la parte accionada 84.

Durante la rotacién de 180o de la parte 84, 1a
cabeza 41 (figura 1) ha sido girada en 180° por el engranaje
157 y los planetarios del diferencial 172 de forma que ahora

la zona de los cardcteres numéricos 45 estd predispuestia pars

la impresién y presenta las seis columas de numeros 42 ceutrs
dos respecto al rodillo 21. La leva 139 (figura 2) con un per-
£i1 bajo y wniforme (ver tambien el diagrama 140 de la figurs
6) ha dejado la cremallera 31 en la posicién anterior de unién

con el manguito 28,
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. parte 59, respecto a laposicién alcanzada al final de la pre-

- ce 111 sobre la aleta 93,

- 28 -
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Después de una ulterior rotaoién de unos 23 ‘de 1a .-

disposicién (en todal una vuelta y 45 %), con el .acoplamiento
de transporte 86 ahora cerrado, el diénte 64 entra en una de
las ventanillas 63 y activa el mcoplamiento de selecéién 58,
El selector 194 (figura 3) es de esta forma reactivado y pro-
voca la seleccién y la escritura del primer némero del impdrh
‘te andlogamente a 1o que se ha deserito parg la selecoi&n y
la escritura de los dos simbolos.

En la fase de transporte de la cabeza 41 (figura 1),
el carro 22 permanece en la posicién alcanzada al final del
ciclo de escritura del segundo simbolo. Por consiguiente, el
primer nimero del importe se escribe a‘la derecha del sgundo
simbolo, & un paso de escritura del mismo y el ciclo correa-
pondiente se completa & una vuelta y 135° de la parte 59,

Inmediatamente despuds de la escritura del primexr
niémero, la leva 198 solicita de la memoria 403 (figura 12)
un nuevo grupo de seales para seleccionar el segundo ndmero
del importe. El céracter as{ seleccionado se eseribe Junto
al precedente por el desplazamiento simultdneo del carro. Al
rago del primer 16hulo de la leva 77 (figura 2), el brazo 78
del puente 79 glra en sentido contrario a las agujas del re- -

loj y permanece en esta posicién por la accién de la aleta

113 sobre el brazo 80, de la forma anteriormente descrita parg

la seleccién de los simbolos. En particuiar a unos 75° de ro-
tacidén de la parte 57, el borde superior del epéndice 123

libera la aleta 88 del acoplamiento de transporte 85, el cual
sin embargo permanece abierto gracias a la aceién del apéndi-

Durante la escritura del importe, la memorig 403 (F:

| Land
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parte 57 y una rotacién tobtal de 135 + (N - 2) 90° de la par-

‘todos los electroimanes 205, 206 y 207. El muelle 110 girm sl

. 1la trayectoria del mismo brazo 118, Ia palanci sigueeleva 129,
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gﬁra_iz) cuenta las cifras escfitns.y onvia cada tréa cifras
el cédigo de "espacio".'Sé_tiene'pues un desplazamiento de un
paso del carro 22 (figura 1) no acompaﬁado.de escritura, pbr'
lo que las cifras del importe resultan raagrupadaa en milla-
res, separados por un espacio,

81 suponemos que son N 1os nimeros del importe, con
N mayor 6 4gual a 2, el ciclo N° de seleccidn de los némeros
se inicisa pués después de una rotacién de (N +1) 90° de 12

te 59. Una vez escrito el nimero N, después de una rotacién
de 60° de 1a parte 57, las nuevas sefiales golicitadas por el
relé 204 desexcitan el electroimédn 109 (figura 2) y excitaen

brazo 106 en el sentido de las agujas del reloj, haciendo que
el extremo del brazo 124 se apoye en el perfil bajo de la le-
va 123, La biela 96 vuelve a la posicion de reposo, por lo

cual el apéndice 111 libera el elemento de mando 93 del acop
miento 85 predisponiéndolo para la reactivacién, De esta for-_

ma se hace bajar el brazo 118 y el patin 119, por accién del
muelle 122, se desplaza hacia la izquierds reinserténdoss en

por el contrario, se desplaza Ynicamente un poco, apoyéndose
en el perfil alto de la leva 123, por lo cual mantiene cerrs-
dos los contactos del interruptor 138 ¥ en movimiento el moter
62,

Por los motivos ya-dichos, despuds de una posterior
rotacién de 7° de la parte 59 (rotacién total de 202 & (N-2).
90 ) el diente 86 entra en una de las ventanillas 90 y cierra|
el acoplamiento 85 volviendo a poner en rotacién a la parte

accionada 84. Después de una nueva rotacién de unos 15° de es
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‘Idente de su perfil gque vuelve g colocar el borde superior del

|que hemos visto ya. La aleta 73 encuentra finalmente el extre=
‘mo del brazo 74, por lo cual abte el acoplamiento 58 y complet

no obstante, permancocen todavia sin enganchar, por la excita-

vela 146 gira ademds en sentido contrario a las agujss del ra—

-v30 -

ta parte 84, (rotacién total de 2240), ia leva 83 (ver diagrama
75 de la figura 6) presenta al dedo 82 una cuarta parte descen

‘brazo 74 en la trayectoria de la aleta 73 que viene por arriba
Al miémq tiempo, el perfil de radio creciente contiguo a la
muesca 101 hace girar el brazo 97'en el sentido de las agujas
del reloj dejando libre el brazo 8b de la aleta 113 del modo

el ciclo de seleccitén del N° nimero del importe, En particular,.

{la leva 198 (figura 3) con su perfil bajo, hace girar en el s

tido de las agujas del reloj la palancs 199, por lo cual el.mu
lle de ballesta 214 suelta los disponedores 211, 222 y 213, qu

cién de los electroimanes 205, 206 y 207. .
Una vez activado el acoplamiento 85 (figura 2), por-
la rotacidén de la parte accionada 84, la cabeza 41 (figura 1)

W

gira una vez mds alrededor del eje 29 y vuelve a presentar gnt
el rodillo 21 la rona de los caracteres simbolicos 40, Ia leva
139, con el perfil ahora creciente, hace girar la palanca 142
en el sentido de las agujas del reloj y desplaza la biela 221
hacia la derecha, segin la figura. Por medio del ojal 219 (fi—
gura 3), la manivela 217 es girada en sentido contrario a las
sgujas del reloj y el muelle de ballesta 214 empuja los dispo-
nedores 211, 212 y 213 contra los ntcleos de los electroimanes
correspondientes, 205, 206 y 207 para asegurar que todos ellos
estén dispuestos para la disposicién relativa a un nuevo impop
te,

- Con la rotacién de la palanca 42 ffigura 2), la mnni—-

1
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10j y hace que se suelte la cremallera 31 del manguito roscado|.
28. El muelle 43 tira entonces del carro 22 hacia la izquierda|
sagin la figura 1, haciéndolo volver a su posicién de'feposo.

La leva 156 (figura 2) hace girar a su vez a la palanca 152 en
sentido contrario a las sgujas del reloj. El pestillo 151 -empu
j® en sentido contrario a las agujas del reloj a los dientes dp
la rueda 149 contra la reaccién de la palanca de balancin 147,
procediendo a la rotacién del rodillo 21 en un paso-de dinterli)
nea, o

Después>de una rotacién total de 355° de la parte 84,
la leva 123 presenta & la pslanca 129 un perfil bruscamente de
creciente (ver también el diagrama 135 de la figura 6). Empuja
do por el muelle 131, el patin 132 abre los contactos dal inte
rruptor 138, quitando la tensién de alimentacién al motor 62,
Este, debido a la inercia, efentia todavia una breve rotaci.én,
suficiente para que se detengmn la aleta 93 sobre_el'apéndice
94 de la biela 96 y para que vuelva a entrar el apéndice 95 del
brazo 97 en la ﬁuesca 99, conecluyendo el ciclo de escritura de
una lineca de caracteres,

Resulta evidente de la descripecién anterior, que el
dispositivo estd dotado de medios de programacidn, constitui-
dos por el mecanismo 195 de la figura 2, los cuales, a través
del puente 79, la leva del 1l6ébulo 77, el eje 29 (figura 1) y el
par manguito ro;cado-28 y cremallera 31, estdn condicionados
por la posicién de la cabeza 41. Los medios 195, a través de’lf
rueda dentada 157, controlan el mecanismo de transporte 157,
158 y 172, de forma gue predispongan para la impresién la zona
de simbolos 40 (figura 11) o la zona de nimeros 45 de la ocabe-
za 41, correspondientes a la posicién de los dos simbolos y a

la posicién de las cifras del importe,

ey -
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ra 2) hace girar el brazo 124 en el sentido de las agujas del

- 32 -
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51 se pulsa la tecla de puesta a cero 414 (figuva 12),
se anula el contenido de la memoria 403, desactivando el elec<
troiman 109 y activando todos los electroimanes 205, 206 y 207.
Si esto ocurre durante el preciclo de rotacién del acoplamien+
%o 85 (figura 2), la leva de control 123 (ver también diagruma
133 de 1a figura 6) mantiene el brazo 124 del puente 104 giras
do en sentido contrario a las agujas del reldj. La biela 96

desplazada hacia la izquierda con el apéndicé 111 en la trayeg
toria de 1la aleta 93 del acoplamiento 85. El acoplamiento 58
S8 activa regularmente y pone en marcha un ciclo de selscciénl
Con la excitacién de todos los electroimanes 206, el tembor dI

seleccién 193 (figure 3) permanece, no obstante, detenido y 1
biela 232 impide el golpe de la cabeza 41 (figura 1), Durante
este ciclo, el puente 79 predispone el acoplamiento 85 para lg
reactivacién y el relé 204 (figura 12) solicita de la memoria

403 una mueva serie de sefiales. Estas, al correaponder a w

L]

contenido nulo, mantienen activados los electroimanes 206, pos

1o que no se escribe ningin cardcter. Posteriorments, como se

ha descrito ya, el acoplamiento 85 (figura 2) se resctiva, pr
dispone para la impresién la zona de nimeros 45 y prediapcne '
para la reactivacién el acoplamiento o embrague 58,

A 175° de rotacién de 1a parte 84, la leva 123 (figui

reloj, devolviendo a la posicién de reposo la biela 96, Ei acQ
plamiento 58, no obstante, es desactivado por la detencién de
la aleta 88 contra el borde superior del apéndice 112, BL di.en
te 64 reactiva ademds el acoplamiento 57 poniendo en marchs
un ciclo de selsccidn de nimeros en el e una vez més no se
escribe ningin cardcter.

A una vuelta y 1200 de lu parte 59, un 16bulo de ia

y



5,

10.

15.

20,

25,

30.

leva 77 hace girar el brazo 78 en sdentido contrario a las agu-
jas del reloj y, con el apéndice 112, deja libre la aleta 88°

del acoplamiento ‘85, predisponiéndolo para la reactivacién, UhL
vez completado el primer ciclo de seleccién de nimeros, se ini;

cia un segundo, igualmente sin golpe de la cabeza. Dursnte es-
te segundo ciclo, el diente 86 reactiva el acoplamient’ 58, due,
a su vez, es desactivado al final del segundo ciclo de ntmé&iss
por el brazo 74 controlado por la leva 83, e ¥ e

" Gompletada 1z segunda rotacién de 180° de la parite 84
con la predisposicién de la zona de simbolos 40, el apéndice
94 de 1a biela 96 detiens la aleta 93 desactivando el scopla=
miento 85, de tal forma que devuelva todas las partes en movi-
miento a la condicién de reposo,

Resulta, pues, claro que, la leva de control 123, man
tiene hasta wna rotacién de 1750 de la parte 85 al miembro 96 |
con el apéndice 111 en la trayectoria del elemento de mendo 93
del acoplamiento de transporte 85, ihdependientemente del elog
troimén 109, De este modo se efectfian dos ciclos de selecoidm
de simbolos y dos ciclos de seleccién de nimeros, aun cuando el
electroiman 109 haya sido anteriormente desactivado,

Las partes de leva del tambor de seleccidn 193 (figu-
ra 3) estén formadas por elevaciones constituidas por des sec—
tores laterales 259 y tres sectores intermedios 261, 262, 263,
Estos tres sectores tiemen un desarrollo de aproximademenie
160° (ver también el desarrollo en pianta de la figura 9) y de
limitan con sus lados cuatro gargantas, 264, 266, 267 y 268,
equidistantes y paralelas. Los sectores 261, 262 y 263 tienen
una parte inclinada de forma diversa, que se desarrolla en apzf
ximadamente 180° (figura 3) y converge hacia tres bordes inic
les. En particular, el sector 261 tiene el lado izquierdo tra-

g




5.

1'.).

i5.

20,

25,

30.

410524

Vemente unido al borde inicial y delimita 1la garganta 264 jun-
to con el sector 259. A partir del borde inicial, el lado dere
cho 261 tiene una parte inclinada a la derecha ~ segin la figu
ra 3 - que se dirige hacia la garganta 266, El sector 262 tie-
ne el borde inicial centrado entre loé dos lados, los cuales,
después de una parte igualmente inclinada en los dos sentidos,
delimitan las gargantas 266 y 267. El1 sector 263, por Wltimo,
tiene el lado derecho brevemente unldo al borde inicial y de-
limita la garganta 268, A partir del borde inicial, el lado iz
quierdo del sector 263 tieme una parte inclinada hacia la iz-
quierda - segin la figura 3 - que se dirige hacis la garganta
2617.

Los bordes iniciales de los sectores 261, 262, 263,
estan sustancialmente alineados seglin wna generatriz del tamboL
193 y estdn dispuestos en reposo f:ente y por encima de la tra
yectoria de los disponedores 212 2 una distancia sngular de
uos 40 Los disponedores 212 son también tres Y pueden desli
zarse en correspondencia con 10s rebajes de una guia en U 2649,
Cada disponedor 212, cuando estd dispuesto, puede wnirse al co
rrespondiente de los sectores 261, 262, 263. En particular, R
ra la colaboracién de un disponedor preparado 212 con el lado
lzquierdo correspondiente de los tres sectores 261, 262 y 263,
el tambor 193 puede desplazarse hacia la dereoha_eﬁ medio paso)
un paso y medio y dos pasos y medios respectivamente, segtn
los diagramas respectivos 303, 304 y 306 de ia figura 8. Para
la colaboracién de los disponedores 212 con el lado derecho co
rrespondiente de los tres sectores 261, 262 y 263, el tambor
puede ser desplazado en dos pasos y medios, un paso y medios,
¥ medio pmso, respectivamente, hacia la izquierda, segin los
diagramas respectivos 307, 308 y 309 de la misma figura 8,
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Los tres disponedores 212, con el apéndice inferior
216, pueden ademés unirse con 1os brazos de dos plaquitas 270,
sustancialmente en forma de ancla, unidas a la altura del cuey

Yo respectivo a1 fondo de unién de la guia 269, Las dos plaqui

tas 270 estdn dispuestas una junto a la otra con los brazos res

pectivos sustancialmente alineados. Ademds, los brazos conti-
guos estdn casi en contacto, de forma que se encuentren amboa
en la trayectoria del disponedor central 212.

El tambor 193 estd dotado de dos levas de prediancsi~
cién formadas por dos sectores elevados 271, con 1los lados 272
Y 273 convergentes hacia una garganta central 274 para un desa

rrollo de aproximadamente 90° en sentido contrario a las eguja%

del reloj (ver también el demarrollo en planta de la figura 3)|

En esta garganta entra normalmente, de forma deslizantes, una
hojas de gufa o centrador 276 fijada a la guia 269 y que pusde
unirse también con los lados 272 y 273. Frente a los sectores
271 se coloca el disponedor 211 unido de forma oscilante sl &i
rante 208 del electroimén 205 y otro disponedor 277, Los dos
disponedores estéﬁ colocados por debajo de la hoja 269 y se de
lizan entre lds brazos de la guia 269. Los disponedores 211 y
277 pueden unirse, cuando estén dispuestos, con los lados 272
¥y 273, respectivamente, de los sectores 271 para desplazar el
tambor 193 correspondientemente hacia la derecha o hacia la iz
quierda, segin las partes 311 y 312 de los diagramas de la fi
gura 8.

En particular, el disponedor 277 es guiado a través
de un ojal del eje fijo 281 y estd conectado con perno y ojal
con el otro brazo del bglancin 279. Como la accibén del muelle
de ballesta 214 es superior a la accién del muelle 215 sobre ¢]

0K

144

b

disponedor 277, el disponedor 277 se encuentra normalmente pre-
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211 esté fuera de la trayectoria del lado 272,

{ta comin 293, estén delimitadas por los lados 292 y 296 (figu—

|ranuras 291 y 292, En la garganta comin 293 entra normalmente

| por la unién de la hoja 298 con las ranuras 291 6 292, el tam-

la figurn 8.

|también entre los brazos de la guia 269.y son guiadoa a través|

410524

parado en la trayectoria de lado 273 mientras que el disponedor

Por dltimo, las gargsntas 192 del tambor 193 pueden
unirse con un extremo en diente 286Ade un brazo del puente 228
controlado por la leva 231, o

El segundo tambor de seleccién 237 dsl seleotor 194
esté provisto ademés de partes en leva éonstituidas por dos es
trias o ranuras anulares 291 y 292, las cuales son sustancial-|.
mente paralelas para un desarrollo de unos 1"{'_0° Yy convergen ha
cia una garganta comiin (ver también el desarrollo en planta de|
lé_figura 10). ILas ranuras 291 y 292, a la altura de la gargsn|

ra 10) de dos levas de predisposicién, constituida por dos sec
tores salientes 297 (figura 3) que se desarrollan en aproxima-|

damente 150° en correspondencia oon la zona de wnién entre las

una hoja de gufa, o centrador 298, 'fijada a 1la gula 269, la cual
pueds unirse sdemés a las dos ranuras 291 y 292, En particular)

bor 237 puede deaplazarse hacia 1la izquierda o haciar la derecha,
respectivamente, segﬁn las partes 313 6 314 de los diagramas dp

Los lados 294 y 296 (figura 10) de 1los dos sectores
297 pueden wunirse con el disponedor 213 (figura 3) unido al %3
rante 210 del electroimén 207, y con otro disponedor 299, ané-
logo al disponedor 277. Los d13ponedores 213 y 299 se desplazan

de ojales por el eje 284. El disponedor 299 esté conectadc con
rerno y ojal con el otro brazo del balancin 301.'Comn la scoidn
del muelle 214 es més intensa que la accién del muelle 235, el

’
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disponedor 299 se coloca en la trayeetprin'del Jade 296 (figu-
ra 10), mientras que el disponedor 213 queda fuera de la Fraye

toria del lado 294, )
El circuito de acoplamiento comin a cuatro unidades

| A3

binarias 412 (figura 12) del mando electrénico, se conecta, a
través de los grupos 409, a los 4lectroimsnes 205, 207 con 1i-
neas correspondientes 416 y 417, y a los dos electroimanes la-
terales 206 a través de otras dos lineas correspondientes 418
y 419. Por #ltimo, el electroimén 206, central, es alimentado
por un circuito "O" 422, a través de un circuito "0 exclusivo"
423, conectado a su vez con las 1{ness 418 y 419, Impidiendo

en la memoria 403 1la desactivacién éimultdnea de las dosz linea

1]

418 y 419, ¥ utilizando las tres reétantos combinaciones de sc
tivacién de las dos lineas 418 y 419, se obtiemne una desactiva
cién selectiva de los tres electroimanes 206,

El cédigo de "espacio" genersdo en la memoria 463 \'g
decodificado en el circuito 411, p%ovoca.la activacién de una’
1inea 424 de conexién entre otrd entrada de circumito "O" 422 y
1a activ:eién de les lineas 418 y 419. Los tres eleotroimanes
206, resultan excitsdos simulténeamente, por 10 que 1o se ea-
cribe ningién cardcter,

La colocacién de los tambores de.seleccidn 193 y 237
(figura 3) del selector 194, en combinacién con el mesanismo
de programacién 195 (figura 2) es la siguiente:

Una vez iniciada la rotacién del eje 196 (Figura 3)
del modo anteriormente descrito, seglin que los electiroimanes
205 y 207 estén excitados o desexcitados, quedardén preparados
respectivamente, el disponedor 277 6 211 para el slectroimén
205 y el disponedor 299 6 213 para el electroiman 207, A menos
que no se hays generador un cédigo de "espacio", uno de los
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dres electroimanes 206 esté ademés desexeitado, por lo que el
disponecdor correspondiente 212 sze encuentra en la trayectoria
del sector 261, 262 6 263. Los otros dos eledtroimanes 206,
por-el contrario, estdn excitados Yy mantieneﬁ loa disponedores
correspondientes fuera de ests trayectoria.

Por la rotacidén en el sentido de las sgujas del reloj
del tambor 193, el centrador 276 pierde inmediatamente su unién
¢on la garganta central 274, Después de unos loorde rotacién, '
1és levas de predisposicién 271 chocan con el disponedor 211 §
el disponedor 273. Los lados 272 6 273, actuando en leva sobre
el disponedor preparado, desplazan entonces axialmente el tam—
bor 193 hacia la derecha o hacia la izquierds, segtn la figur
3, respeetivamente (disgrama 311 y 312 de ls figura 8). A wo
25 de rotacién del eje 196, el sector 271 abandons el dispone
dor preparado y mantiene el tambor 193 no ya guiado en la posi
ci6n axial as! aloanzada,

Si se ha generado el codigd de "espacio" no se hn.pq%
parado ningﬁn disponedor 212 y el extremo en diente del brazo
286 entra entre las gargantas 192, La posicién del tambor 193
se corrige de éste~modo, de forma que se realice una rotacién
de medio paso angular de medio paso 41 (figura 1), permitiendo
a 1a5‘ievas 162 y 170 colocar correctamente la palanca de rec-
tificacién 161 y 165 entre los dientes del tambor 181 y en los
rebajes 164, respectivamente,

Si se ha preparado wo de 1os disponedores 212 (figurL
3), el puente 228 permamece elevado, como se ha descrito ya an
tes, y no influye en las opéraciones suceaivas, A unos 45 de
rotacién del eje 196, él»sector correspondiente 261, 262 § 263
ée une entonces &l disponedor 212 rreparado., Si el tambor 193
he sido predispuesto por parte del ‘disponedor 211, los dispoqq

14
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' parte del disponedor 277, los disponedores. preparados 212 de

: la izquierdg, gl centro o la derecha, respectivamente, se unan -

Paso y medio, o en medio paso, respectivamente (diagrnmns 307,

dores preparados 212 de 1la izquierda, del centro o de la dere
cha, respectivaments, colaboran con el lado inclinado izquierd
do del sector correspondiente 261, 262 6 263, En 120O de rota-
cibén del eje 196, el tambor 133 es desplazado entonces hacia
la derecha en medio Daso 0 en un paso y medio o0 en dos Pamos
y medio (diagramas 303, 304 y 306 de la figuras 8). Por medio
de la cremsllera 192 y el mecanismo de transmisién ya. descritd
la cabeza 41 (figura 11) gira entonces en sentido contrario al
las agujas del reloj y coloca asi una de laz tres columas de
caracteres 42 dispuestas a la derecha del punto de escritura
en la zona predispuesta para la impresién,

Si el tambor 193 (figura 3) ha sido predispuesto por |

al lado inclinado derecho de 1los sectores correspondientes 263
262 6 263, En 120° de rotacién del eje 196, el tambor 193 es
desplazado hacia la izgquierda en dos pasos y medios, 0 en un

308 y 309 de la figura 8). La cgbeza 4 (figura 11) gira enton-
ces en el sentido de las agujas del reloj y coloca wna de las
tres columnas de caracteres dispuestas a la izqﬁierda del pun-
to de escritura. '

Durante la rotacién posterior del eje 196, hasta unos
2000, el disponedor 212, preparado, entra en la garganta 264,
266, 267, 268, retenido positivamente el tambor 193 en la pos]
cién alcanzadas,

Gracias al tambor 237, con el disponedor 213 & 299
preparado, 1a hoja 298 abandona la garganta 293 inmedistamente
después de comenzar el ciclo. Después de wna rotacién del eje
196 de unos 10° y las levas de predisposicién 297, chocan con
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,298 entra en ls parte convergente de la ranura 291 6 292 ante-

|del tambor 193. Después de una rotacidén del eje 196 variable

el tambor 193 a la posicidén inicial de repOso completando esta

-40 - \
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el disponedor preparado. ELl lado 294 6 el lado 2967(figura 10)},
actuando en leva sobre el disponedor preparado 299 6 213, proe
vocan entonces un desplazamiento del' tambor 237 (figura 3) ha-
cla la izquierda o hacia la derecha - segin la figura 3 - res-
péctivamente (diagramas 313 6 314 de- la figura 8), llevando la
parte convergente de la ranura 291 § de la ranura 292 en co-
rrespondencia con la hoja 298,

A unos 30 de rotacién del +eje 196, el disponedor pre

parado abandona la garganta comin 293 y deja libre el tambor
237. De unos 40° a unos 108° de rotacién del eje 196, la hoja

riormente predlspuesta, desplazando el tambor 237 en medio pas

j=4

haecia la izquierda o hacia la derecha. Durante las ‘rotaciones
sucesivas del eje 196, 1la hoja 298 se une a las partes parale-
lgs de las ranuras 291 6 292, manteniendo positivamente inmovi
lizado el tambdr 237 en la posicién slcanzada. Por medio ds la
palanca de escuadra 241 y el mecanismo de transmisién ya des-
crito, la cabeza 41 (figura 1) coloca asi eh cada c¢iclo una de
las dos lineas de caracteres 42, :

A unos 240° de rotacién del eje 196 (figura 3) el dlé

ponedor 212 preparado ‘se suelta de la garganta correspandiente

entre 270 v 350 y seglin el nimero de pasos en que se haya deg
plazado el tambor 193 (diagramas 304... 309 de la figura 8),

wa vez efectuado el golpe y con los elementos de rectificacidn
161 y 165 (figura 1) sueltos, los lados inclinados 272 6 273
(figura 3) del sector 271 chocan con la hoja de guia 274, Ac~

tuando en leva sobre la hoja 276, los scctores 272 devuelven

fase después de una rotacién de unos 350 del eje 196,

:
’
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Andlogamente al tambor 193, después de una rotacién

de unos 270° del eje 196, la hoja 298 da con la parte conver-

gente de la ranura 291 8 292 del tambor 237. El tambor 237 es

desplazado hacig la posicién de reppsd, que alcanza & aproxi-
madamente’350° de rotacién del eje 196, devolviendo la cabeza
41 @ la posicién inicial de reposo.

Resulta, por consiguiente, evidenté que, el 6rgano
de seleccidén constituido por el tambor 193 6 237 ests dotado
de un grupo de levas de colocacién 261, 262, 263 6 291 y 298,
Estas levas, durante la rotacién del tambor 193, pueden unir~
se con medios de colocacidén, constituidos por uno de los tres
disponedores 212 6 de las hojas 298, cuando el tambor 193 &
237 es desplazado axialmente a 1o largo dei eje 196 gracias a]
diaponeaor 211, 277 6 213 y 299. De este modo, el tambor 193
6 237 es desplazado ulteriormente a lo largo del eje 196 en
una cantidad igual & medio paso, un paso y medios, o dos paso
y medio, seleccionando los caracteres 42 de la cabeza 41.

En caso de averia del mando electrénico, o de inte-
rrupcién de la tensién de alimentacién, las plaquitas en ancl
270 impiden que se coloquen mds de un dispomedor 212, lo que |
podria producir un dafio cierto al seléctor. El primer dispone
dor que se prepara, en efccto, hace girar con el apéndice 216
una o dos plaquitas 270, Por'ejemplo, para la colocacidén del
disponedor 212 de la izquierda, segin la figura 3, el apéndic
216 actda sobre el brazo izquierdo de la plaquita 270 de la
izquierda, la cual gira en sentido contrario a las ggujas del
reloj, llevando el brazo derecho a la trayectoria del dispone
dor 212 central, Este brazo, por otra parfe, actla sobre el bj
z0 izquierdo de la plaquita 270 de la derecha, la cual girs
tanbién en sentido contrario a las agujas delrreloj situéndo~
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hace girar en posicién de blocaje a la plaquita 270 de la iz~
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3¢ en la trayectoria del disponedor 212 de la derecha. Una po-
sible colocacién simulténez de otro disponedor 212, por ejem-

plo, el de 1a derecha, harfa girar en el sentido de las agujas
del reloj las dos plaquitas 270, 1o cual queda impedido por el
disponedor 212 de 1z irquierda que ha sido dispuesto en primer

lugar, Del mismo modo, la preparacién del disponedor central

quierda en el sentido de las agujas del reloj y de la derscha
en sentido contrario a las agujas del reloj, respectivamente.

- El disponedor 212 de la derscha, dispues?o en primer lugar, ha!

ce girar en el sentido de las agujas del reloj en posicién de:ej
blocaje las dos plaquitas 270 e impide la colocacién o_disp0f1
cidén simulténea de los otros dog disponedores,

En caso de que se liberen éimulténeamente dos o ties
disponedores ninguno de &stos podrd disponerse, por la impcei-|
bilidad de al menos una Plaquita 270 para ser girada simultf-
neamente en mismo sentido ¥y en sentido contrario a las agujas
del reloj, El dispositivo de escritura funciona entonces de no
do anflogo a lo anteriormente descrito para la retirada simul-
tdnea de los tres disponedores.2l2. !

Se entiende que al dispositivo de escritura pueden |
.

aportarse varias modificgciones, perfeccionamientos,‘y'aﬁadirwn'f

86 piezas sin salirse por ello del émbito de la invencién. Por
ejemplo, el dispositivo puede ser utilizado como salida alfant -

mérica de una calculadora, en caso de que se prevea escribir e *
columnas distintas los importes y las descripeiones, En esﬁér5}
caso, las dos partes de la cabeza 41 llevardn las cifras y lag

letras, respectivamente, S

En una variante, los medios de programacidn comprendeh
una barra de programa dispuesta paralelamente g la trayectoria )

¥
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‘de la cabeza. Esta barra estéd dotada de topes, los ‘cuales ac-

. de los simbolos, Esteicontador, después de haber contado el

tivan el mecanismo de transporte, a la altura de las posiciongs
de la cabeza en las que debe predisponerse para la: impresitn
la zona correspondiente de caracteres. En otra variante, la
barra de programa, ademds de controlar el mecanismo de trans-
porte, controla también el’selectér_de caracteres.

En una ulterior variante, los medios de programacidén

comprenden un contador, el cual cuenta los ciclos de seleceidn

nimero de simbolos preestablecido, activa el mecanismo de trans
pofte para predisponer la zona de nfmercs, Al final del ciclo
de impresién, el contador se pone en cero‘y reactiva el meca-

nismo de transporte para predisponer la zona de simbolos,

NOTA

Descrita suficientemente la naturaleza del invento
as{ como la manera de'realiéarlo en la prictica, debe hacerse
constar que las disPOSicionés anteriormente indicadas son sus
ceptibles de modificaciones! de detalle en cuanto no alteren su
principio fundamental. También se hace constar que el invento
corresponde a una solicitudlde patente presentada en Italia
con el no 67097-A/T2 de 13 de Enero de 1972, acogiéndose por
lo Jbanto a los beneficios que con ceden los Convenios Interna-
cionales en vigor, siendo lo que constituye la esencia del re-
ferido invento y por lo que se sollcita Patente de Invencibn
por 20 afios en Espaﬁa sobre' PERFECCIONAMIENTOS EN DISPOSITI-
VOS DE ESCRITURA EN SERIE PARA CALCULADORAS E IMPRESORAS EN
GENERAL; caracterizdndose por lo sigulente:

1.~ Perfeccionamientos en disgpositivos de eseritura



en serie para calculadoras e impresoras en general, que sirv
para esc}ibir los importes y caracteres o simbolos indicativzz
de 1a naturaleza de dichos importes en posiciones reciprocas
predeterminadas, en el que una cabeza porta-caracteres com-
5¢ prende un'ndmero de caracteres numéricos y un grupo de carac- _’
teres simbdlicqs dispuestos en dos zonasg distintas que pueden
disponerse previamente para la impresién por parte de un mecg
nismo de transporte, y en el cual los caracteres de cads gru-
Po pueden ger seleccioﬁadOS por un selector de cérécter comvn,
10, caracterizados porque se disponen medios de programacién, con
diqionados por cada una de dichas posiciones predeterminadas
| >de la cabeza para controlar dicho mecanismo de transporte, de
forma que ge predisponga para la impresién la zona correspon-
diente,
15. 2,- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1, ca
racterizados porque dichas posiciones predeterminadas corres-
ponden a distintas columas de escriturs, ¥y que dichos medios
de programacién con!rolan ademis la actuacién de dicho sslec—
tor de caracteres en sincronizacién con el desplazamiento del
20, punto de escritura, para seleccionar cada vez el cardcter que
hay que imprimir en la zona asi predispuesta.

3.~ Perfoccionamientos segin la reivindicacién 2, ca
racterizados porque dichos medios de programacién, comprenden
medios de recuento del nimero de caracteres seleccionados, pu
25, diendo dicho medios de recuento alternar las operaciones del
‘'mecanismo de transporte ¥y las del selector después de un mtfime
ro predeterminado de caracteres seleccionados,

4.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 3, ca
racterizados porque dichos medios de recuento comprenden ua

30. sensor o detector de geleccibén que sirve para contar los ci-
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clos del selector para activar dicho mecanismo de transporte
¥ un sensor de transporte apto para contar los cioclos del me=-
canismo de transporte para activar dicho selector.

5.~ Perfeccionamientos segun cualquiera de las rei-
vindicaciones 2 a 4, caracterizados porgue dichos medios de
programacién comprenden un acoplamiento de transporte.péra el
nando del mecanismo de transporte y un ac0p1amiento de selec-
cién para el mando del'selector, estando dichos acoplamientos
de transporte y de seleccién comectados por medios de sinecro-
nizacidn, que sirven para sincronizar, segin uma fase prede-
terminada, la parte accionado de dicho acoplamiento de selec-
cién con la parte correspondiente accionada del acoplamiento

de transporte,

6.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 5, qg'q

racterizados porque dichos medios de sincronizacién estén

conatituidos por un érgano cilindrico comfin que tiene una ppi'?

mera porcidén axial que constituye la parte motriz de dicho
acoplamiento de transcorte y una segunda porcién axial que
constituye la parte motriz de dicho acoplamiento de seleccién

estando dotada cada porcién axial de huecos de arrastre o ac-|

cionamiento intercalados en las dos porciones y en los que
pueden emtrar unos correspondientes dientes de embrague 1lle~
vados por las partes accionadas,

' 7.- Perfeccionamiontos segin la reivindicacién 4, 5
6 6, caracterizados porque cuando el dispositivo comprende
un electroimén de via activable por una unidad electrénica de
mando del dispogitivo, dicho acopiamiento de transporte y di-
cho acoplamiento de seleccibén pueden ser activados por wn ele
mento correspondiente de mando mévil con las partes correspon

(V({/dientes accionadas y controladas respectivamente por dicho

4
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‘sensor de seleccidén y por dicho sensor de transporte en una

" de mando de dicho acoplamiento de transporte detenido por wn
miembro controlade.por dicho electroimén.

-racterizados porque dicho sensor de transporte mantiene norma.

- mente en reposo el elemento de mando de dicho acoplamiento de

~ seleccién manteniéndolo desactivado, encontréndose dicho sen—

- porte, para reactivarlo después de un némero predeterminado

Qﬂg{/ caracterizsdos porque la parté accionada de dicho acoplamien;'

- 46 - a
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determihada secuencia, encontréndose normalmente el elemento

8.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 7, ca

| Launi

sor de transporte desplazado por una leva de programa colocaw
da por la parte accionada de dicho acoplamiento de‘%ransporté‘
para activar en dicha secuencia el citado acoplamiecnto de se-
leccibn,

| 9.~ Perfeccionamisntos segin la reivindicacién 7 u-
8, caracterizados porque dicho sensgor derseleccién estd dis-
puesto'normalmente en la trayectoria del elemento de mando de
dicho acoplamiento de transporte para desactivarlo después de
una predeterminada rotacién de la parte accionada de dicho
acoplamiento de transporte, colocando la parte'accionada de
dicho acoplamiento de seleccibn una leva de seleceibn que sir
ve para desplazar dicho sensor de seleccién fuera de la tra-

yectoria del elemento de mando de dicho acoplamiento de trams

de ciclos de seleccién.

10.~ Perfeccionamientos segfin la reivindicacién 9,
caracterizados porque dicho miembro sirve ademds para colocar
se en la trayectoria del elemento de mando del eitado acqpli-
miento de transporte para desaetiyarlo independientementé de
la citada leva de seleccién.,

11.- Perfeeoionamientos,aegdn la reivindicacién 10,

’
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to de transporte coloca también una leva de control que sirve
para mantener dicho miembro temporalmente en la trayectoria
del ‘elemento de mando del citado acoplamiento de transports,
independientemente de dicho electroimédn, de forma que ponga
en harcha al ménos un ciclo completo de seletecién de caracte-
res simbélicos y de seleccidén de caracteres numéricos, inde-
pendientemente del control de dicho electroimdén de via,

12,~ Perfeccionamientos segn las reivindicaciones
de 7 a 11, caracterizados porque ouando el circuito de ali-
mentacién del motor eléctrico de mando de dichos acoplamien-—
tos de transports y de seleccién es controlado por un 1nte- 
rruptor accionado por dicho electroimén de via, dicho inte-
rruptor es ademéis mantenido cerrado bajo el control de la par
te accionada de dicho acoplamiento de transporte, de forma
que mantenga en rotacién las partes motrices de dichos acopla
mientos de transporte y de seleccién, independientementa del
citado electroimdn de via, hasta que se comple%e un ciclo de
impresién, '

13.- Perfeccionamientos segin cualquiera de las rei
vindicaciones de 5 a 12, caracterizados porque cuando dicha
cabeza puede desplazarse transversalmente respecto al rodillo
porta-papel, dicho desplazamiento transversal es efectuado-
por un tormillo zinfin que engrana a través de medios inter-
medios con dicha cabeza, eastando girado el citado tornillo
sinfin por la parte accionada del mencionado acoplaniento de
gseleccién,

14,~ Perfeccionamientos segin cualquiera de las rei
vindicaciones de 7 a 12 y segin la reivindicacién 13, carac-
terizados porjue dicho dispositivo comprende un 6rgano de de-

tencién controlado por la porcién reciproca de dicha cabeza
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respécto al rodillo, para mantener dicho miembro en posicién
tal que impidg la reactivacién del citado acoplamiento de
fransporte para un nuevo ciclo de impresifén hasta que vuelva
& reposo dicha cabeza respecto ml rodillo,

15.~ Perfeccionamientos ssgn cualquiera de las rei
vindicaciones de 5 a 14, caracterizados porque cuando &icho
dispositivo comprende una serie de electroimanes de selecoidn

te una serie correspondiente de actuadores gue se ponen en
contacto con los niicleos respectivos a través de un elemento
de enclavamiento para seleccionar dichos caracteres, y en
el que un elemento de sincronizacién solicita de una memoria
nuevos datos al final de cada ciclo de seleccién, dicho ele
mento de enclavamiento es colocado por la parfe acoionada dell
citado acoplamiento de selecoién.y'es controlado por una le-
va de enclavamiento colocasda por lé parte accionada de dicho
acoplaniento de transporte para colocar a todos los citados
actuadores en contacto con los niicleos de los correspondien-
tes electroimanes de seleccién al terminar cada ciclo de in-
presién,

16,- Perfeccionamientos segn la reivindicacién 15,
caracterizados porque se dispone un comprobador de dichos ac
tuadores que sirve para comprobar su colocacién Y para impe-
dir el gzolpe de la cabeza en caso.de que no se haya predispues
to ninguno de ellos.

17.~ Perfeccionamientos segin una de las reivindica-
¢iones de 5 a 16, caracterizados porque dicho mecanismo de
transporte comprende un diferencial, cuya salida estd coneots
da a dicha cabeza, estando conectada una primera entrada de
dicho diferencial por medio de trnamisién con la parte accio-
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nada del mencionado acoplamiento de transporte, y estando co- |.
nectada una segunda entrada de dicho diferenciel a través de

wn 6rgano de salida a dicho melector.

18.~ Perfeccionamientos segiin las reivindicaciones 9
a 17, caracterizadoas porque cuando dicho selector selecciona
los ocaracterss de cada grupo a partir de una posiciémn corres-
pondiente de reposoc de 'a cabeza, en dicha posicién de reposo

de la cabeza, los caracteres de dicha zona se encuentran nor-

malmente descentrados respecto al rodillo porta~-papel, centram
do la parte accionada del citado acoplamiento de transporte d
dichas zonas en correspondencia con la desactivacién de dicho
acoplamiento de transporte al final de la mencionada rotacién
predeterminada de la parte accionada correspondiente,

19.~ Perfeccionami¢ntos segin cualquiera de las rei-
vindicaciones precedentes, caracterizados porque cuandoc el dgj
positivo de escritura comprende dicha cabeza qub est& consti-
tuida por un manguito cilindrico de eaje sustancislmente verti=
oal y es llevada por un carro que se desliza sobre un soporte
transversal, dicho manguito va unido a través de al menos mm
engranaje que se une con un tambor dentado paralelo a dicho so
porte que se extiende por todo el recorrido transversal de la
ocabeza, siendo colocado el citedo tambor por dicho selector.

20.- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 19,
caracterizados porque cuando el dispositivo comprende dicho ca
rro que gira sobre dicho soporte para disponer para la impre-
sién el cardcter seleccionado, dicho engranaje estd constitui-
do por una corona dentada con dientes frontales y por uma rue-
da de tazas giratorias sovbre dicho carro cuyos dientez latera-
les entran en dicho tambor, conservéndose parcialmente dicha

unidén o engranaje incluso durante la rotacién del carro para lr
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caracterizados porque cuando el dispositivo presenta dicho man

| tacién y axialmente deslizante con dicho carro y soltando la

{desplazarse ulteriormente en una cantidad variable en dicha

impresién del cardcter.
21,.- Perfeccionamientos segin la reivindiocacién 20,

guito que gira y se desliza sobre un eje de soporte de dicho
oRrro, el citado manguito osté dotado de rodajes axiales en lop
que puede entrar un posicionador interior que gira sobrs el cal
rro antes de la impresién del carécter seleccionado.

22,~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 13 y
una cualquiera de las reivindicaciones de 19 a 2, caracteriqg

dos porque dichos medios intermedios estén constituidos por un
cremallera que puede unirse al citado tornillo por una leva de

avance llevada por la parte accionada del mencionado acoplamien
to de transporte, siendo de dicho tornillo solidario en la ro=

citada leva de avance dicha cremallera del citado tormillo al
final de la escritura de una linea de impresién para 6l retor-
no d-reposo- bvidsbico de dicha caboz:.’ _

- 23.- Perfecclonamientos segin cualquiera de las reivih
diocaciones anteriores, caracterizados porque 6uando el meleotor
comprende al menos un disponedor de predisposicién y wm Srgano
de seleccién desplazable ciclicamente en uns primera direccién
llevando el citado érgano de seleccién al menos una leva de
predisposicién que sirve para colaborar con dicho disponedor
de predispbsicién, para desplazar el oltado érgano en una'qe-'
gunda direccién, dicho érgano de seleccién estd dotado ademds
de un grupo de levas de colocacién que sirven para colaborar
con medios de colocacién cuando el citado 6rgano estd deaplaﬁg
do por dicho disponedor en la citada segunda direcoién, para

ysegunda direccién, seleccionando los caracteres de la citada

¥



5

10.

15,

20,

25,

30,

i

1

w 5] =

410524

cabeza. .

24,- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 23,
caracterizados porque dichos medios de colocacibn estén consti
tuidos por una serie de disponedores de colocacién asociados a
unosg caracteres correspondientes de la cabeza y que pueden ser
preparados individualmente para colaborar con las levas de colo
cacién de dicho grupo.

25.~ Perfeccionamientos seglin las reivindicaciones 23

8 24, cagracterizados porque cuando dicho érgano de seleccién e
td constituido por un tambor axialmente deslizante y angularm
te fijado a un eje motor de accionamiento ciclico dispuesto s

lo largo de dicha segunda direccién y en el ocusl un miembro de
centrado colabora con dicho tambor para devolverlo a la posioci
de descanso después de dicho desplazamiento variable, dicho dis
ponedor de predisposicién va asociado con otro disponedor de
predisposicitn de tal modo que a la disposicién de uno corres-
ponda el retorno a reposo del otro y viceversa, pudiendo cual=-
quiera de ambos disponedores de predisposicidén colaborar con
una leva correspondiente de tal forma que se desplace axialmen<
te dicho tambor a partir de la posicién de reposo en un sentidd
0 en el sentido opuesto, ‘ '

26.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 25, oa
racterizados porgue las levas de colocacién de dicho grupo son
sustancialmente helicoidales y estin dispuestas en pares, entan
do inclinadas las levas de cada par en direcciones opuestas, y
encontrindose cada uno de dichos disponedores de colocacién asg
ciado a un par correspondiente para unirse con una u otra leva
del par.

27.~ Perfeccionamientos segin cualquiera de las reivin
dicaciones de 23 a 26, caracterizados porque los disponedores




Se

10,

de dicha serie estédn asociados a palancas de interbldcaje’he
brazos dispuestos en la trayectoria de al menos un disponedor
asociado, siendo giradas dichas palancas en posicién de bioqg
Je por los demds disponedores cuando el disponedor asociado
es coloacado, colaborando reciprocamente los brazos de dichas
- palancas de tal forma que la rotacién de una palanca en posi-
cién de blocaje provoca la rotacién anédloga de las palancas
contiguas, '

28,- Perfeccionamientos en dispositivos de esoritura
en serle para calculadoras e impresofas en general, tal y co=-
mo queda sustancislmente descrito eh le presente Memoria y ea
los dibujos adjuntos, . . .

Esta Memoria consta de cincuenta y dos hojas escritas
a méquina por uns sola cara, ,

Madrid, 141 ENE 1973
Ing.C.OLIVETTI & C,, S.D.A.

J. BOMEZ ACEGD Y MOUBET
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