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El presente invento se refiere a un procedimiento
para hacer descender y ascender una carga por medio de un -
conjunto de gatos y un elemento elevador, en que la carga -
es transferida desde el elemento elevador por medios sopor-
tadores, movibles a lo large de dicho elemento y teniendo -
une seccidn transversal considerablemente mayor que aqﬁella
del elemento elevador.

De acuerdo con el invento, los medios soportado--
res estan alternativamente soportados por miembros soporta~
dores, preferentemente desmontables, con agujeros para el -
elemento elevador, cuyos agujeros son menores que la seccidn
transversal del medio soportador, estando montados dichos -
miembros soportadores sobre partes relativamente mbéviles -
del conjunto de gato. El invento permite el uso dd un equi-
po simple para bajar y subir cargas y simulténeamente hace
posible ejecutar las operaciones pars bajar y subir con la
méxima seguridad.

El invento también se refiere a un procedimiento
para bajar cargas por medio de un conjunto de gato hidrduli
co con cilindro operativo y elemento elevador. En este pro-
cedimiento, el conjunto de gato hidrdulico es total o par--
cialmente aliviado de carga por parte de medio de presién -
en el cilindro operativo, que se conduce g una camara late-
ral comunicando con el conjunto. de gato, y las misma canti-~
dad de medio de presién se hace retornar desde la cémara la
teral al cilindro operativo del conjunto de gato en el si--
guiente ciclo operativo.

El presente invento se refiere ademdés a un método

pars hacer bajar cargas rigidas por medio de una pluralidad
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de conjuntos de gato hidréulico y correspondientes elementos
elevadores, en que los sitemas hidraulicos de los diferentes
conjuntos de gato estén interconectasdos, de modo que se rea-=
liza une distribucién uniforme y un descenso respectivamente
de la carga.

Bl invento se describird més completamente a ‘conti
nuacién haciendo referencis a los adjuntos dibujos, que ilus
tran los métodos-seg&n el invento asi como algunos conjuntos
de gato a los que es gplicable el invento. En los dibujos:

La fig. 1, es una vista lateral de uno de los con=
juntos de gato que cooperan con un elemento elevadoj

Ta fig. 2, es una vista lateral de otro de los con
juntos de gato, cooperantes con un elemento elevador;

La fig. 3, es una vista en planta del conjunto de
gato en la fig. 23

Las figuras 4a - 4g son vistas ilugtrando paso a —
paego la bajada de una carga por medio de un conjunto de gato
comprendiendo dos gatos hidrdulicos;

Las figuras 5g — 5g son vistas diagraméticas ilus-
trando paso a paso el deséenso de ung cargs por medio de ung
pluralidad de conjuntos de gastos hidraulicos interconecta--
dogss

Las figuras 6a - 6¢ son vistas ilustrandomso & -
paso el método de descenso segin el invento, con el uso de -
una ejecucidén modificada del conjunto de gato mostrado en 1e
fig. 4.

E1l conjuttto de gato ilustrasdo en la fig. 1, com~ -
prende un gato 1 y medios espaciadores 2. El gato 1, que es

preferentemente hidrdulico, estd compuesto de una unidad de
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pistén 3 y una unidad de cilindro 4, que sirve como una par
te fija. El medio espaciador 2 tiene su porecidn extrema su-
perior 5 conectada a la parte fija 4 del gato 1, mientras -
que se apoya con su porcidn 6 extrema inferior contra una -
base fija 7.

La cargs ss aplicada a un elemento elevador éue -
tiene la forma de una barra elevadora 8. La carga debe ser
transferida desde dicha barra por medios soportadores 9 y10
trasladables a lo largo de la barra y teniendo una seccidn
transversal considerablemente mayor que aquella de la barra
elevadora 8. Los medios soportadores 9 y 10 estan adaptados
para ser soportados alternativamente por miembros soportado
res desmontables 11 ¥ 12 que estan formados con agujeros pa
ra la barra elevadora 8 siendo dichos agujeros menores que
la seccidén transversal del medio soportador 9 y 10. El miem
bro transportador 11 estd adaptado para cooperar con la uni
dad de pistdén,3, mientras que el miembro transﬁortador 12 =
estd adaptado para cooperar con el medio espaciador en o -
cerca de la proximidad de la porcidén extrema inferior 6 del
mismo.,

Por ejemplo, al elevar la carga, la barra elevado
ra 8 participa en el movimiento ascendente de la unidad de
pistén porque el medio soportador 9 descansa contre el miem
bro transportador 11. Cuando la unidad de pistdn 3 alcanza
su posicidn superior, el medio soportador 10 es movido para
engranar con el miembro transportador 12, después de lo cuall
se deja retornar la unidad de pistdén 3 a su posicidn de fon
do. Entonces el medio soportador 9 es llevado de nuevo a po

nerse en contacto con el miembro transportador 11 siendo -
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trasledado a lo largo de la barra 8 para efectuar la eleva
cidén continuada de la carga.

Ta barre 8 tiene preferentemente una rosca de -
gran paso y durante la rotacién los medios soportadores 9
y 10 son méviles a la manera de tuercas a lo largo de la -
barra 8. Los medios soportadores 9 y 10 pueden estar cbnqg
tados a muelles o medios semejantes que son activados cuan
do los medios sdportadores 9 y 10 son movidos relativamen-
te @ los miembros transportadores 11 y 12 y que mueven los

medios soportadores 9 y 10 a lo largo de la barra elevado-

ra 8 cuando se alivian de la carga.

La barra elevadora 8 estéd adaptada para ser uni-
da a otros largos de barra por medio de piezas de unién 13
de mayor seccidn transversal gque aquella de la barra elevg
dore 8. Bl gato 1, y el medio espaciador 2 tienen que pro-
veerse, por lo tanto, de pasos amplios 14 para la barra ele
vadora 8, ademds, tienen que ser posible desmontar los miem
bros transportadores 11 y 12 alternativamente para permi--
tir paso libre a las piezas 13 de unién de barra elevadora.

Como aparecers en losdibujos, la unidad de pig~—
%én 3 y el medio espaciador 2 estdn provistos de posiciones
superior e inferior para los miembros transportadores 11 ¥y
12, determindndose la eleccién de la posicién por el punto
en que la pieza de wnidn 13 es situada, de modo gque la pie
ze, de unidn 13 no perturbe los movimientos de elevacién y
descenso.

Fn la ejecucidén ilustrada, el medio espaciador 2
estd adaptado para descansar sobre la base fija 7, estando

redondeada la porcidn terminal inferior 6 de tal manera que
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'tre dichas porciones terminales 5 y 6 el medio espaciador -

permita variaciones angulares en relacién a la base 7. En -
otra ejecucidn. el medio espaciador 2 tiene que estar adap-
tado para descansar sobre la parte fija 4 del gato 1, con -
su porcidén termingl inferior 6, en cuyo caso el miembro tran

portador 12, coopera con la porcidn extrema superior 5. En-

2 en todas las circunstancias estd conformado de tal modo -
gue permite el tfaslado requerido del miembro transportador
12.

El conjunto de gato, mostrado en las figuras 2 y 3
comprende dos gatos hidraulicos cooperantes 21 y 22. Lés -
partes relativamente méviles del conjunto de gato, sobre -
las que estén montados los miembros transportadores, compren
den las unidades de pistén 23 y 24 en los gatos 21 y 22. Co
mo se ilustra en la fig. 4 y 5, los gatos 21 y 22 podrian -
disponerse uno sobre otro. En la ejecucidn mostrada en las
figs. 2 y 3, los gatos 21 y 22 estin ywbapuestos, de modo —
que se obtiene una estructura compacta. Cada gato 21 y 22 -
respectivamente, incluye QOs unidades de cilindro y pistédn,
que estén diagonalmente dispuestas en los éngulos de una -
placa 25 soportadora rectangular. Los pistones 23 de un go-
to 21, estén conectados a un miembro 26 en forma de U del -
que el nervio, que se enfrenta a la placa soportadora 25, -
sirve como una base parz el miembro transportador 12. Los -
pistones 24 del otro ggto 22, estan conectados a un miembro
27, que se extiende directamente entre ellos y sirviendo co
mo una base para el miembro transportador 11. Las bases pa-
ra los miembros transportadores 11 y 12, por lo tanto, es—

tén a diferentes niveles, aunque los gatos 21 y 22 estdn en

[ §42)
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teramente yuxtapuestos. Lo mismo que en la ejecucibén mostra-
da en la fig. 1, las bases para los miembros transportadores
11 y 12, estén divididos en posiciones superior e inferior, g
determinéndose la eleccidén de posicidn por el lugar, en que
gse sitda la pieza de unidn 13. ‘

En una ejecucidn preférida, lags bages de los miem—
bros transportadores 11 y 12 consisten en unidades, que indi
vidualmente cooperan con la barra 8 y a las que las partes -
principales de los gatos estdn destinadas para conexidén des-
montable degde el lado de la barra 8. Las partes del conjun-
to de gato, por lo tanto, deberien proveerse de cavidades la
taralmente sbiertas permitiendo que las partes sean movidas
para entrar y salir de posicidén de engransje con la barra 8.
Por esta disposicién, la barra 8, cuando no se efectia nin--
gin movimiento de subida o bajada, puede ser transportada -
por un simple medio soportador descansando sobre la base 7.

Las figuras 4g - 4e ilusgtran, cémo la carga, apli-
cada o la barra 8, se hace descender con el uso de dos gatos
hidraulicos 81 & 32, que estan dispuestos uno sobre otro, pe
ro gue podrian yuxtaponerse como se ilustra en las figuras -
2 vy 3. Los medios soportadores, moméntaneamente transporita—-
dos por los gafos, se ilustran totalmente sombreadas. Con la
cerga distribuide uniformemente sobre los dos medios soporta
dores, dichos medios estén parcialmente sombreados.

Tog gatos 31 y 32 estén formados por’lo menos con
une cémara lateral 35. La presidn de contacto del gato 31y
32 respectivamente, contra los medios soportadores 9y 10, -
respectivamente, se suprime total o parcialmente cuando el -

medio hidrdulico es transferido a la camara lateral 35. En -
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la ejecucidén preferide ilustrada, la cémara lateral es co--
min a los dos gatos hidrdulicos 31 y 32, qué han sidorinteg
conectados para formaer un sistema cerrado. E1 conjunto de -
gato hidrdulico asi forma un sistema cerrado con la cémara

lateral 35, en que el medio hidrawlico es sometido a una ba
ja presién. En los dibujos, la presidn es producida pof un

muelle 36, que acciona un pistén en la cémara 35, que es un
cilindro. La cémara 35 en otra ejecucidén de la misma, puede
tener paredes eldsticas, que sirven para producir la presidn
deseada. La presidén también puede ser producida por medio -
de una homba de mano.

En l1a fig. 42 la plena carga es transportada por
el pistdn 33 del gato 31 que estd desconectada del sistema
restante. El medio soportador 10 ha sido movido a lo largo
de la barra 8 alejéndose del pistdén 34 del gato 32, que es-
t4 en comunicacién con la cédmara lateral 35. A causa de que
el medio soportador 10 no descansa contra el pistén 34, en
tanto que este Wltimo haya sido levantado algo desde su po-
sicién final inferior. Es#o se debe al hecho de que el me--
dio en la cémara 35 ha sido devuelto al gato 32 por el mue-
1le 36. Ia presidn en la cémara 35, asi es capaz de elevar
el peso propio del pistén 34.

En la fig. 4a el conjunto de gato estd listo para
hacer descender la carga por medio del pistén superior 33.
En la fig. 4b los cilindros de los dos gatos 31 ¥y 32, han -
sido conectados por medio de la valvula 37 estranguladora,
la carga sobre los pistones 33 y 34 habiendo sido finalmen-—
te distribuida de modo uniforme de acuerdo con la Ley de -

los vasos comunicantes. En la fig. 4c el medio soportador -
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superior 9, es aliviado de carga sin renunclar a su contac—-
to con el pistén 33. Ademds la comunicacidn entre los gatos
31 y 32 es interrumpida simulténeamente cuando le cémara 35
es conectada al gato 31. La carga ahora ha sido adoptada pox
el pistdn 34 simulténeamente con que el pistdén 33 es alivia
do de oérga, por el medio, en el gato 31 al ser transférido
a la cémara lateral 35.

En la fig. 44 el medio soportedor 9 ha sido movi-
do a lo largo de la barra 8 y el pistén 33 ha sido algo le-
vantado por el medio en la cémara 35. La fig. 44 asi corres
fonde a la fig. 4a con la diferencia, sin embargo, de que -
el descenso deberd efectuarse por el pistén inferior 34 es-
tando log cilindros de los dos gatos 31 y 32 de nuevo conec
tados entre si por medio de la valvula estranguladora 37, -
como se ilustra en la fig. 4e.

En las figuras 5a y 5g se hace uso de uma plurali
dad de conjuntos de gatos 31 y 32, con correspondientes ba-
rrog elevadoras 8 para hacer descender una carga rigida, es
tando interconectados los sistemas cerrados de los diferen-
tes conjuntos de gatos 31, 32 de modo que se realice un desg
censo uniforme de la carga en todas las barras 8. El conjun
to de gato ilustrado disgmmiticamente en las figuras 5g -5g
es de la misma naturaleza que aquel ilustrado en las figu--
ras 4a ~ 4e, ¥y en la ejecucidén ilustrada el conjunto de ga-
tos se supone que €8 uno de un grupo de tres conjuntos intex
conectados de gatos. En la fig. 5z este conjunto ocupa la -
misma posicién que en la fig. 4a. En la fig. 5b el gato 32
ha sido conectado al sistema de los tres conjuntos interco-

nectados de gatos, habiendo sido bajadas todas las tres ba-
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rras 8 por un tercio de la longitud de carrers al mismo tien
po que el pistdn 34 en el conjunto en cuestidn ha alcanzado
su posicién superior. La figurs 5¢ muestra la posicidén del

conjunto de gato en cuestidn después de que el segundo de -
los tres conjuntos de gatos del grupo, ha sido conectado al
sistema comin, lo que implica Que todas las tres barras ele
vadoras 8 han sido bajadas por otro mercio de la longitud -
de la carrera. En la fig. 5d el tercero de los conjuntos de
gatos en el grupo, ha sido conectado al sistema comin, lo -
que implica que todas las tres barras elevadoras 8, de nue-
vo han sido bajadas por un tercio de la longitud de la ca—-
rrera. Después de haberse completado asi el movimiento de -
descenso, el medio soportador 10 es movido hacia abajo para
entrar en contacto con el pistdn 34, como se ilustra en la

fig. 5e. El gato 31 entonces es conectado a la camara late-
ral 35, de modo que toda la carga es transferi@a al medio -~
soportador 10, como se ilustra en la fig. 5f. En la fig. 5g
el medio soportador 9 ha sido movido a lo largo de lg barra
8 alejindose del pistdén 33 en el gato 31, y el piston 33 ha
sido subido algo por el medio en la cémara 35. La figura 5g
asl corresponde a la fig. 5a, sin embargo, con la diferen--
cia de que el descenso zhora debera efectuarse con el pis——
tén inferior 34.

En la ejecucidn seglin las figuras 6a - 6e¢ los ci-
lindros de retorno de las dos unidades de cilindro y pistén
consisten en la cédmara lateral, con la que estén en comunis
cacidén los dos gatos 31 y 32. Para alcanzar la comunicacién
deseada, el conjunito de gatos tiene una véalvula 38 de pasos

miltiples. Ademds, se observa en las figuras 6a - 6e que -

]
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con el cilindro de retorno 39 del gato inferior 32. Antes =

los medios soportadores 9 y10 no tienen que ser necesaria-~-
mente medios rigidos, movibles a lo largo del elemento ele-
vador, sino que por ejemplo pueden ser medios agarradores,
formados como medios soportadores.

En la fig. 6a el conjunto de gatosesta listo para
hacer bajar la carga con la ayuda del pistén superior 33. -
En la fig. 6b los cilindros principales de los dos gatos 31
y 32, hen sido interconectados por medio de la vélvula 38 -

de pasos multiples, mientras que se mantiene la comunicacidn

de que el pistén inferior 34 haya alcanzado su posicidén su-
perior, su medio agarrador 10 ha sido cerrado, de modo que

la carga es distribuide sobre los dos pistones 33 y 34. En

lg fig. 6c, el pistén superior 33 es aliviado de carga por-
gque el aceite en su cilindro principal es transferido, por

via de la vélvula 38, al cilindro de retorno 40, donde se -
ha previsto un cierto vacio durante el movimiento de descen
so del pistén 33. El medio dgarrador 9, entonces puede ser

abierto o puede separarse.el medio transportador. EL conjun
to de gato ahora estd listo para hacer bajar la carga por -
medio del pistén inferior 34.

En la fig. 64 los cilindros principales de los -
dos pistones 33 y 34, son conectados de nuevo por medio de
la vélvula 38 de pasos miltiples, mientras que se mantiene
ls comunicecién con el cilindro 40 de retorno del pistdn su
perior 33, de modo que el aceite en dicho cilindro de retor
no 40 pueda ser devuelto al sistema de cilindro principal -
durente el movimiento de retorno del pistdén superior 33. Poz

el retorno de esta cantidad de aceite al sistema de cilin--
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dro principal, el pistdén superior 33 alcanza su posicidn su
perior antes de que el pistdén inferior 34 haya alcanzado su
posicidén de fondo, de modo que existe la posibilidad de all
viar de carga el pistén inferior 34 permitiendo que el acei
te restante en su cilindro principal fluya hacig su cilin--
dro de retorno 39, donde shors se ha previsto un cierto va~
cio,

Ta fig. 6e muestra un diagrama de conducto alter-
nativo, en que la valvula 38 de pasos miltiples ha sido regr
plazada por una simple valvula 41 obturadora y en que las co
nexiones con loscilindros de retorno 39 y40 se extienden -
por medio de las valvulas sin retorno 42 y 43, Esta disposi
cidn implica la ventaja de que el cilindro de retorno no -
pueda ser expuesto errdneamente a presidén por encima de la

atmosférica durante el movimiento de retorno del piston.

- N 0 T 4 -

La presente patente de invencidn comprende las si
guientes reivindicacioneS{

1.~ Procedimiento para hacer descender y ascender
una carga por medio de un conjunto de gatos y un elemento -
elevador, en que la carga es transferida desde el elemento
elevador por medios soportadores méviles a lo largo de di--
cho elemento y teniendo una seceidn transversal considera--
blemente mayor que aguella del elemento elevador, caracteri
zado porque los medios soportadores son transportados alter
nativamente por medios transportadores, preferentemente des
montables, con agujeros para el elemento elevador, cuyos -

agujeros son menores que la seccidn transversal de 1os me—-
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dios soportadores, estando montados dichos medios transpor-
tadores sobre partes relativamente méviles del conjunto de
gatos. _

2.- Procedimiento segin la reivindicacién 1 carac
terizado porque el elemento elevador es unido a otros lar—--
gos por medio de piezas de unidén de una seccidn transversal
mayor que aquella del elemento elevador.

3o~ Prbcedimiento segun la reivindicacién 2 carac
terizado porque los medios transportadores son alternativa~-
mente desmontados para permitir el paso libre de las piezas
de unién del elemento elevador.

4.~ Procedimiento segin las reivindicaciones 2 y 3
caracterizado porque los medios transportadores estén monta
dos sobre partes relativamente méviles del conjunto de ga—-—
tos en posiciones opcionales superior o inferior, estando -
determinada la eleccidén de posicidn por el lugar, en que -
cstén situadas las piezas de unidn.

5.~ Procedimiento segin las reivindicaciones 1 a
4 carecterizado porque las partes relativamente méviles del
conjunto de gatos, sobre las que estén montados los medios
transportadores, consisten en la unidad de pistén de un ga-
to y en medios espaciadores, que cooperan con la parte fija
del gato.

6.~ Procedimiento segin las reivindicaciones 1 a
4 caracterizado porque las partes relativamente méyiles del
conjunto de gatos, sobre las que estén montados los medios
transportadores son las unidades de pistén de por lo menos

dos gatos cooperantes.

7.- Procedimiento segin las reivindicaciones pre-
’
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cedentes caracterizado porque el conjunto de gatos hidréul;
co es aliviado total o parcialmente de carga por parte del
medio de presidn en el ciiindro activo, que se conduce a =~
una cémars lateral, que comunica con dichos cilindros, Yy la
misma cantidad de medios de presidn se hace retornar desde
1la cdmara lateral al cilindro activo del conjunto de gétos
en el siguiente ciclo dperativo.

8.- Procedimiento segin la reivindicacidén 7 carag
terizado porque el conjunto de gatos estd formado por dos -
cilindros funcionales cooperantes, que estan conectados en-—
tre si y con la cémara lateral de tal manera que formarén -
un sistema cerrado junto con dicha cémara lateral.

9.~ Procedimiento segin la reivindicacién 7 carag
terizado porque el medio de presién en la cémara lateral es
t4 sometido a una presidn, que hace retornar el medio de -
presién al cilindro operativo en el siguiente ciclo de fun-
cionamiento. ‘

10.- Procedimiento segin la reivindicacidén 7 ca--
racterizado porgue el medio de presidén en la camara lateral
en el movimiento de retorno del conjunto de gatos, estd so-
metido a una presidn, que hace retornar el medio de presidn
al cilindro operativo en el siguiente ciclo de funcionamien
to.

11.- Procedimiento segin las reivindicaciones pre
cedentes caracterizado porque los sistemas hidrdulicos de -
los diferentes conjuntos de gatos estan interconectados de
modo que se realice una digtribucidn uniforme y un descenso
respectivamente, de la carga.

12.- Procedimiento segin la reivindicacidén 11, ca
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racterizado porque el conjunto de gatos en su movimiento de
retorno se desconecta tempbralmente de la cbnexién comin -
con los otros conjuntos de gatos.

13.~ Procedimiento segun la reivindicacidén 11 ca-
racterizado porque el movimiento de descenso es detenido, -
mientras que por lo menos dos conjuntos de gatos todavia no
hayan alcanzado sus posiciones terminales inferiores.

14 .- Procedimiento segin la reivindicacioén 11, ca
racterizado porque cada conjunto de gatos alternativemente
con su elemento elevador por medio de disposiciones de trang
ferencia de carga, poniéndose tales disposiciones en coope-
racién directa con el elemento elevador antes del movimien-
to de retorno del conjunto de gatos.

15.~ Procedimiento segin la reivindicacién 11, ca
racterizado porgue los movimientos de retorno de los con jun
tos de gatos se realizan por medio de un medio de presidén -
desde los conjuntos de gatos bajo presién.

16.~ Procedimiento para hacer descender y ascen-—-—
der une carga por medio de un conjunto de gatos y un elemen
to elevador.

Segin se describe y reivindica en la presente me-
moris descriptiva y se ilustra con los planos reglamentarios
que a la misma se acompafian.

Consta la presente memoria de catorce hojas folia

das y escritas a méquina por una sola de sus pd

i E

ARLOS
. P.

FADRID

Fdeo Franciseo dol Pera
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