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La presente invencidn se refiere a un dispositivo
pars maquinitas de lizos de doble elevaclon, dispositivos
ducquard y similares, que mentiene la posibilided de do-
ble elevacion de las maquinitas de lizos y multiplica los
movimientos de las palancas imperativsamente oscillantes.

Las maquinitas de 1izos de doble elevaciodn conoci-
das hasta ahora estan provistas de una palanca de balan-
cin, pero el movimiento derivado del centro de dicha pa~
lanca tiene le mitad de elevacion de los extremos de gan—
cho. La extension de este movimiento es pequefia y debe ser
amplificada verias veces.

Le presente invencidn tiene le finalidad de sal-
var o mitigar la citada desventaja de las maquinitas pa-
ra lizos conocida manteniendo su posibilidad de doble ele-
vacion, cqnsistiendo el objeto de lg presente invencion
en el hecho de que los medios de conexildn pars el meca=
nismo del arbol y el brazo de una palanca imperativamen-
te oscilante estan articulados por medio de una palanca
de balanein que esta provista de un tirante conectado & un
brazo de la otra palanca impersativamente oscilante.

Otras ventajas y caracteristicas de la presente
invencion se especifican en la memoria siguiente y se
nuestran en los dibujos que se acompafiean, s manera de
ejemplo, en los cuales se muestira un mecanismo de una ma-

quinita de lizos de doble elevacidn, de alta velocidad,
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oon la disposicion de la palanca de balancin de acuerdo
oon la presente invenocidn.

Le eigulente memoria estd dirigida anie todo a la
descripoidn de une unidaed d¢ un mecanismo de maquinita pa=-
ra lizZos; ya que las unidades restantes, de las cuales se
pueden encontrar una pluralidad en la maquina, son mutua-~
mente idénticas.

BEn pesadores estacionarios 1a y 1b estén montedas
& pivotemlento les palencas oscllables 2 y 3. lLos pasado~
res 4a ¥y 4b oonectan a pivotamiento los ganchos de eleva=-
cion 5a y 5b con los brazos de dichas palencas oscilantes
2 ¥y 3. Las cuchilles de elevaoidn 6a y 6b, accionadas ar-
bitrariamente, realizan un movimiento de oscilecidn en
valvén en torno & una trayectoria arqueada ocuyo centro es
idéntico al centro de dichos pasadores estmolonarios 1a y
1b. Los ganchos de elevacidn 5a y 5b son preaionsdos con-
tinuemente hacie las suspensiones 8a y 8b por medio de mue-
lles Ta y Th. Contra el movimiento inverso de las cuchi-
llas de elevacifn 6a y 6b estan las palancas de oscilacidn
2 ¥ 3 limitadas por los soportes 9a y 9b.

Ouando la palence 2, o posiblemente la pelanca 3,
deba osecilar hacla fuers, el pertinente gancho de eleva-
cldn 5a, o posiblemente el 5b, es desplazado por un impul-
80 en ol sentido C, o poaiblemente D, fuera de la suspenw

sién 8a, o posiblemente 8b, durante el movimiento muerto
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de la mzquinita de lizos, y es simulténeamente suspendido
gobre la cuchills de elevacidn 6a, o posiblemente 6b, la
miel, después del movimiento muerto, arrastra el gancho
de elevacidn suspendido 5a, o posiblemente 5b. Al produ-
cirse el movimiento inveiso, la cuchilla de elevacion 6a,
o posiblemente la 6b, realize la retraccion de la palan~
¢ ocgeilaente 2 0 la 3 a su posicidn inicisl, mediante su
superficie inferior. En tanto la palanca de oscilacién
correspondiente 2 0 3 permanezca en reposo, el gancho ds
elevacion 5a 6 5b queda en estado enganchado por la fuer-
za del mueile Ta 0 Tb con la suspension 8a u 8b, durante
el siguiente movimiento muerto de la miaquina de 1izo3.

De la descripeldn precedente se sigue que, en el
caso de la pelance oscilante de elevacidn 2, el pasador
10 oscila desde su posicion inicial "“E" & su posicion de
elevacion "F", y en el caso de la palanca oscilante de
elevacidén 3, el pasador 14 oscila desde su posicidn ini-
ciel "G" a su posicidén de elevacion "H". Ia palance osci-
lante 2 estéd conectada a pivotemiento, por medio de la
esplga 10, con el tirante 11, y dicho tirante estd conec~
tado, 2 su vez, con la palanca~de balancin 13 por medio
del pasador 12 pivotshlemente. La palanca oscilante 3 es-
t4 conectada a pivotamiento a la palanca de balancin 13
por medio del pivote 14. En el extremo de la palanca de

balaned{n 13 estén sujetados unos medios de conexidn 16
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por medio del pasador 15 para el mecanismo del érbol de
1izos, no mostrado.
Durante el funcionemiento de la maquinita de lizos
sg pueden originar tres variaciones en el movimiento de
5 la palanca de balancin 13:
1) la palanca oscilante 2 estd en reposo y la pa-
lanca oscilante 3 resliza un movimiento de oscilacion.
El pasador 14 de la palanca oscilante 3 oscila desde la
posicion "G" a la posicidn "H" y de retorno. La palanca
10 oscilante 13 pivota en torno al pasador 12 sl mismo Hien=-
po, estando dicho pasador en su poslcidn inicial "E" y es
posible derivar un movimiento oscilante positivo o impe=~
rativo desde el pasador 15, produciéndose dicho movimien=
to desde la posicidn "J" g la posicidn "K' y de retorno.
15 2) La palanca oscilante 3 estéd en reposo y la pa-
lanca oscilante 2 realiza un movimiento de oscilacidn o
giro. El pasador 10 de la palanca oscilante 2 oscila des-
de la posicion "E" g la posicidén "F" y de regreso, y os-
cila, juntemente con la palanca de balancin 13, por me-
20 dio del tirante 11, en torno al pasador 14, el cual esta
en su posicion iniciel "G", y, de este modo, el pasador
15 situado en la palanca de balsnein 13, oscila desde la
posicidn "J" g la posioidn "E", como en el apartado l.
3) Ia pelanca oscilante 2 y la palanca oscilante

25 3 reslizan movimientos oscilantes. En ese caswu, ocurre
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el efecto de doble elevaciodn, es decir, que el pasador 15
del extremo de la palanca de balancin 13 queda, durante
21 nimero requerido de elevaciones, en la posicidn "K"
(por ejemplo, un arbol, no mostrado, permanece siempre

en la posicidn superior). Bl comienzo de este ceso tiene
lugar cusndo cualquiera de las palancas oscilantes 2 y 3
esta sn su posicion de elevacidn. Entonces una de dichas
palancas oscilantes 2 0 3 se mueve a su posicidén iniecial
¥ la otra a la posicidn de elevacioén, y el pasador 15 per-
menece en la posicion "K', es decir que, por ejemplo el
passdor 14 se mueve desde la posicidn "H" g la posicidn
"9 v el pasador 10 se mueve simulténesmente desde la po-
sicidén "E' a la posieidn "F", de maners que el pasador

15 permsnece en el punio de la posicidn "K",

Desplazendo el pasador 10 en torno al eje geométri-
co de lg palanca oscilante 2 y el pasador 12 en torno al
eje geométrico de la palanca de balancin 13, es posible
conseguir, en el extremo de la palanca de balanoin 13, un
cambio de longitud de la elevacion del pasador 15.

Pare el dispositivo de acuerdo con la presente in-
vencion son importentes las relaciones de las dimensiones
de brazos de lass palancas oscilantes separadas 2 y 3 ¥y sus
elevaciones para ejercer la elevacion requerida del pasa-
dor 15 en el extremo de la palanca de balanecin 13.

Para un entendimiento adicional de la presente in-
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vencion, han sido sefialados los brazos separados de todas
lss palencas 2, 3 y 13, su desviacidn engular y las longi-
tudes de elevacidn de los pasadores separados 10, 12, 13
¥y 15,
5 d - representa la longitud de la palanca de balan=-
ein 13;
a - ¢l brazo de la palance oscilante 23
b - el brazo de la palenca oscilante 3.
Angulo aslfa - la desviacion angular de los brazos
10 separsdos a, b de las palancas oscllantes 2, 3;
1; - la longitud de elevacion del pasador 0 en la
palance oscllante 2;
1, - 1a longitud de elevacion del pasador 14 en la
palanca oscilente 3;
15 1, - la longitud de la elevacion resultante del
pasador 15 en el extremo de la palanca de halan-
cin 13.
Las citadas dimensiones son constantes.
Una megnitud adiciongl ¢ sefialae el tamafio del bra-
20 zo de la palanca de balancin 13 dado por puntos 15 y 12
para la sujecidn de medios de conexion 16 pars un mecanis—
2o de un arbol no mostrado y el tirante 11, y puede ser
varieble como se explicard con mas <detalle.
Para mover la palance de balancin 13 de mcuerdo

25 oon el apartado anteriormente mencionado, sefialedo por el
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nimero 1, la relacidn es la sigulente:
e T
Pare el caso mencionado en el aparato 2 se deduce
ques
d
T h T
De las relaciones anteriormente‘menoionadas ge de-
duce, de la condioion 1, del primer ceeo, que es igusl e
1y on el segundo caso, que las relaoiones de los brazos se

pueden expresar por la relacidn:

a c 8 b
W — T ——# wewion B aseie.
b d [V d

Desplazando el pusedor 10 sobre el brezo a de la
pelanca oscilante 2 y un desplazamiento proporcional del
pesador 12 en la palanca de balancin 13, la longitud 1,
del pasador de elevacién 15 en el exiremo de la palance de
balancin 13 se puede modificar y, de este modo, obtener
le posibilidad de cambiar la elevacion del arbol no mostra-
do, a la vista de los diversos requisitos tecnologicos pa~
re los tejidos de punto, eto.

La presente solicitud, que ocorresponde a la preé-
sentada en Checoslovaqula, ol 4 de Enero de 1972, bajo el
Ne PV 36-72, se acoge & los benefiolos del Art{oulo 51 del
vigente Estatuto sobre Propledad Industrial.
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REIVINDICACIONES

Los puntos de invencion propia y nueva que se pre-
gentan para que sean ohjeto de ests solicitud de Patente
de Invencion en Espafia, por VEINTE afios, son los que se
recogen en las relvindiceciones siguientes:

12.- Dispositivo pars maquinites de lizos de do=-
ble elevacion, méquines Jacquard, y similares que incluye
al menos un par de palancas imperastivamente oscilantes y
unog medios de conexidn para el mecanismo del srbol, carac-
terizade porque los medios de conexidn para el mecanismo
del arbol y el brazo de una palanca oscilante imperativa
estdn articulados por medio de una palanca de belancin
que esta proviste de un tirante conectado al brazo de la
otre palanca imperativamente oscilante,

28,~ Dispositivo segin la reivindicecidén 18, ca-
racterizado porque la relacion del tamafio del brazo de
la palanca oscilante con el tirante conectado al mismo,
con respecto al brazo de la palanca oscilante vinculado
a la palance de balancin, es iguasl a la relacidn entre
el tsmafio del brazo de la palanca de balancin, dado por
puntos de sujeci&n de los medios de conexion para el me-
canismo del arbol y del tirante, y la longitud total de

la palanoa de balancin.
38,.- Dispositivo segin la reivindicacidn 12, ca-
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ractérizado porque el tirante estd dispuesto de manera
desplazable en la palenca de balancin y en el brazo de
la palance sujeta imperativamente oscilante.

48 .- Digpositivo para maquinitas de 1lizos de do-

5 ble elevacidn, maquinas Jacquard y similares.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que ante-
cede, representado en los dibujos que se acompailan ¥y con
los fines que se han especificado.

Esta Memoria consts dediez hojaes escritas a miqui-

10 na por una sola cdra. 16 FE%.?Q?B

Madrid,
P,A.
M;‘;g:" Sk /
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