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Perfeccionamientos en registradores de datos,
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Fabloitants AIDRESS 06 RAPH~MULTICRAPH CORPORATION, entidad norteamerica-
#a, residente en 1200 Babbitt Road, Cleveland, Ohio, 44117,

EE. U0, de A,

Le presente invencién se refieré a mé&quinas de im-
primir, de un modo mdés particular, a registradores de da-
tos para imprimir grupos de caracteres adaptados a leerse
a méquina y que, por lo ‘tanto, tienem importancia crifioa

5. en 1o gque se refiere a la calidad de su impresién,
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Dichos caractéres legibles a méquina son gensralmente del ti—
po estilizado para lectura & méquina por reconocimiento Spti-

co de cbédigo (OCR), o lectura a mdquina por reconocimiento

gen un bontqrno muy preciso de los caractéres as{ como una

densidad uniforme en el cuerpo de los caracteres. Con ante-
rioridad a éste invento, se han hecho algunos perfeccionamien:
tos en los registradores de datos para imprimir formularios

¥y docuﬁentos con datos escansionables a mdquina. Los perfecci|

1 (=]

namientos comprenden tales coasas como rodillos de compensza-
c¢ibn o yunques para obtener un grado uniforme de presibn dq
imprimir aunque el espesor de la tarjeta estampada y/o del iml
preso puedan variar de un trabsjo a otro.

Otros dispositivos comprenden el empleo de dobles
rodillos que funcionan independientemente para imprimir un
grupo de caractéres con uno de los rodillos cuando los rodi-
llos se mueven en una primera direccidn a través del formu;a;
rio, y’para imprimir un segundo grupo de caractéres con el
otro rodillo cuando los rodillos se mueven en direccién opueg-
ta a través del formulario, segin se ilustra, por ejemplo,
en la Patente U.S.A. Némero 3,272,120,Yaonéedida & Johnson,
del 13 de Septiembre de 1,966,

Un perfeccionamisnto sobre estos dispositivos es el
dispositivo descrito en la patente USA. ntmero 3,577,917,
concedide a Nantz, de fecha 11 de Mayo de 1971, En esta pa-
tente, un rodillo va montado en un eje que se mueve en un
trayecto de avance sobre la plataforma de la méquins donde
una tarjeta estampada en rslieve y un impreso o formulario
se colocan en instalacibn supefpuesta. El rodillo eg despla-
zable axialmente sobre el eje desde unos de sus extremos
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haste el otro, de forma que durante,la operacién en uns direc—
cién de movimiento del eje, el rodillo se moverd en un primer

trayecto de avance sobre un extremo del eje para imprimir un

primer grupro de caractéres y, al final de la carrera, el rodi-
1lo se desplaza al otro extremo del eje y =& moveri en un se—
gundo trayecto de avance durante el movimiento de-retroqeso dell
eje para imprimir un segundo grupo de caractéres, El desplazae~
miento del rodillo, segtin ae describe en esta patente, =me rea-
liza por medio de un yugo en formade "C" que pivota slrededor
de un pasador. Cuando el yugo pivota en una direccién empujs

el rodillo axialmente a un extremo del eje y cuando pivota en

direceifén opuesta, el yugo empuja el rodillo al extremo opuew-
to del eje. El jugo se mantiene en cualquiera de &stas dos po_
siciones por medio de un muelle pasado de centro y se desplaza

a la posicidn opuesta al ponerse el yugo en contacto con columy

H

nas en extremos opuestos del trayecto de avance y por desplaza
miento fisico del eje por.el extremo de los caractéres de im-
presién haciendo tope el yugo con las columnks. El yugo se ve
empu jado fisicamente a una u otra posicién pasada de centro,

¥

Esta téonica de acionamiento del yugo desplazando fisi

camente el eje por la linea de impresifn y continuando el movi

¥

miento para hacer gue el yugo se apoye contra la columna ez to

talmente satisfactorio cuando la cantidad de informacién que sp
ha de regigtrar no es muy grande y, por lo tanto, las lineas
de informacibén no son largas., No obstante, cuando se tiene que

registrar una gran cantidad de informacién, exigiendo por 1o

(=24

tanto una longitud bastante sustancial de la linea, la longitu

general de la méquina ha de sumentar necesariamente. En muchos
casgos, es conveniente mantener en un minimo absoluto el tamaﬁo!

de la mdquina por lo que cualquier reduceifn en su longitud,adn
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cuando sea relativamente pequeia, supone un beneficio. Con el

El

dispositivo de desplazamiento pasado de centvo de la Patente
ndmero 3,577,917, es necesario hacer que una cierta longitud
de la vlataforma se extienda mds alld dé. las lineas de, los cr
ractéres que se han de imprimir para proporcionar sl movimien
t0 necesario del eje para desplazar el rodillo.

Segin el presente invento, se proporciona unregistra-
dor de datos de rodillos desplazable que se caracteriza por
que se utiliza un yugo para desplazar axialmente el rodillo
entre dos extremos de un eje sobre el que véd montado, E1 yugo
gse desplaza en una direccién por movimiento del eje porvla_li

nea de impresifn en una direccién para poner a tope el yugo

contra una columna y se engancha de una forma soltable er eg-

ta posicidén. En el otro extremo de la carrera se suelta el en
ganche permitiendo que el yugo mueva el rodillo &l extremo i
opuesto del eje sin continuar el movimiento del eje por la po
gicién de liberacién. Con esto gse reduce la longitud general
de la platafcrma o platina necesaria pars contener las lineas
necesarias dé impresidén y realizar la funciébn de desplamamie&
to del rodillo,

La figura 1, es una vista en perspectiva con par%ea
despiezadas de un registrador de datos segin éste invemto.

La figura 2, es una vista en seccifn longitudinal
tomada a través del carro del registrador de datos.

La figura 3, es una vista en seccién transversal
tomada & través del carro registradof de datos.

La figura 4, es una vista en planta del carro en
la posicién de alojamiento con el rodillo en una posiclén ex-
trema en el eje,

ILa figura 5, es una vista similar a la figure 4, |
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pero con el carro en su posicién accionada de avance y con el
rodillo en la posicidén extrema opuesta en el éje; y

La figura 6, es una vista tomada pricticamente a lo
largo del plano indicado por la linea de corte 6-6 de la fi-
gura 5. - T

La construccibén de rodillo del presente invento, pro

porciona un dispositivo relativamente simple que se puede ine

corporar en diversos tipos de registradores de datos, En la
modalidad de praeferencia ilustrada, el registrador de datos esr
t4 indicado de-un modo general con el nimero 10, El registra-

dor de datos es del tipo que se caracteriza porque se puede rep
gistrar una gran cantidad de datos, tanto como datos variables

procedentes de diversos grupos de ruedas impresoras colocables|
de una forma selectiva, como de una pluralidad de simbolos

de impresidén individuales que se pueden introducir en el regis

trador. Por ejemplo, con ciertos sistemas para rellenar rece-
tas, es necesgrio registrar un gran némero de datos relativos
8 la transacién, cuya informacién comprende el costo de la |
raceta, el nimero de la receta, la fecha y la persona que la
expende, asi como diversas informacién relativa a la persona
a la que ge la expende y el establecimiento expendedor. Otros

ejemplos comprenden ciertos sistemas de comprobantes de entre~

¥

ga, donde se debe registrar le informacidén relativa a la persoc
na que recibe el comprobante y la persona que hace la entrega,

comprobante y la fecha de entrega. As{ mismo, en condiciones
actuales que se estén poniendo en marcha existen muchos otros
casos en que e8 necesaria una gran cantidad de datos reglistra~

dog en un s0l0 impreso o formulério, por lo que una méquina

de éste tipo resulta idénea paras los mismos,
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Segin se ilustra en la figura 1, el regisirador ﬂe da~
t0s 10 comprende una base 12 que tiene en su parte trasera une
plataforma o platina de registro de datos 14, La plataforma o
platina 14 comprende una ranura receptora de simbolos de impre
sibn 16 adaptada para recibir wna tarjeta de pléatico en relze

PUETN

ve de tipo normal que contiene el nombre del cliente y%utros

datos de identificaciébn, tales como la direccién y el nlémero
de cuenta, La plataforma o platina 14 estd provista también

de varias ranuras receptoras de placas de identificacidén 18a,
18b y 18c adaptadas para recibir tipos diferentes de placas

de identificacién estampadas en relieve., Por ejemplo, la ranu-
ra 18a podria recibir una placa del farmacéutico expendedornb_
persona que hace la entrega, la ranura 18b podria recibir una
tarjeta de identifjicacién de seccién que identificara el esta-

blecimiento y oficina que hace la entrega, y la ranura receptoJ

ra de identificacién 18e¢ podria recibir un tipo permenente de
placa de impresién de cbdigo. 7
Un primer juego de ruedas impresoras de datos varia-

bles, 20 se dispone en un lado de la ranura receptora de simbo.

los de impresifén 16 y las ruedas son accionadas por un primer
juego de palancas 22, Un segundo juego de ruedas impresoras

de datos variables 24 se sitda en el lado opuesto de la ranura

receptora de simbolos de impresién 16 y lam ruedas funcionan
por medio de un segundo juego depaslancas 26, Un fachador 28
se sitha junto a la ranura 16 y se puede poner ' al dia para

imprimir la fecha adecuada, Las diversas placas y ruedas impren
soras constituyen una zona de elementos impresores., As{ mismo, '
se habilitan gulas de impreso o fermulario 29 para ponerlo en
coincidencia de forma que se superponga a las diversas ruedas

impresoras de datos y los simboloas de impresién situados en ln?
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torno de lineas de puntos y rayas referenciado por el caraotek

30.

La construcecibén y funcionamiento de los diversos comf

ponentes de la mdquina descritos hasta éste punto, soh”%radi-
ciongles y bien conocidos en ésta rama de la industriagy no
constituyen en si el nresente invento,

Segin se observard con mayor detalle en las figuras
1, 2y 3, un carro de rodillos 31 comprende en general un bas
tidor en forma de U 32 montados sobre ruedas 34. Las rusdas
corren sobre la plataforma o platina 14 para permitir que eid
carro de rodillo se mueva en un trayecto desde el extremo de
la izquierda o posiciébn de alojamiento, segin se ilustra eam
la figura 1, hasta la posicién de la derecha o posicibén accio
nada, segin se ilustra en la figura 5, y para volver a la po-
gicién de alojamiento, E1l carro 31 vd guiasdo en su movimiento
por los tramos del bastidor en U 32 que atraviesa ranuras 36
(figura 1) formadas en la plataforma'o platina 14. Una tapa
37 (que se representa quitada para meyor claridad de ilustra-
cién) se emplea para cubrir el carro de rodillo 31.

Un eje de montaje de rodillo 38 se habilita en el
bastidor en U 32 y atraviesa ranuras alargadas 39 en los tra
mos opuestos del bastidor en U, Un par de pernos y tueroqa
de ajuste 40 atraviesa la parte superior del bastidor em U 32
(figuras 2-4) y hacen tope con la parte superior del eje 38,
Asi mismo, un par de muelles de tensién 42 se extiende dende
el eje 38 hasta la parte superior del bastidor en U 32, Los
muelles de tensién 42 junto con los bernos y tuercas de ajuo

te 40, permifen que el eje 38 suba 0 baje para cambiar la pro

jae

¥

gibn de imprimir inducida por el rodillo de uns manera biewm
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[normalmente a la posicién ilustrade en la figura 5, No obs-

410309

Un rodillo 48 va montado para girar en el eje 38, E1

conocida,

dispositivo de montaje proporciona tambiin el movimiento axiall
del rodillo 48 sobre el eje 38, La posiciém axial del rodilie
48 y el eje 38 esté controlada por un yugo de accionamisnio
generalmente en forma de C 50 que tiene ﬁn par de puntas de
accionamiento 52 y 54 en los extremos opuestos de la configural

cién en forma de C, segin se ilustran en las figuras 4 y 5, El

yugo de accionamiento 50 tiene un vdstego ssliente hacia arri-
ba 55 que lleva montado el yugo para efectuar un movimiento

de giro sobre un pasador pivote 56. El yugo 50 es empujado =

izquierda (segin se observard en las figuras 4 y 5) por un mue

1lle de accionamiento 58 que se extiende entre una orejeta 59,

40, Im magnltud de movimiento del yugo en una u otra direpcién
egtd limitada por un par de superficies escalonadas alzadas
60a y 60b que se situan para hacer tope con el eje 38 sn las
posiciones extremas de derecha a izquierda, respectivemente,
del yugo . En ausencia de cualquier resbtrinceién en el yugo

de accionamiento 50, el yugo y el rodillo 48 se verén empujado@

tante, el yugo 50 puede pivotar a la posicibn ilusfradza em
la figura 4 por accién conjunta de una columna de accionamien-
to0 61 sobre la plataforma o platina 14 empujando contra una
superficie de reaccién 62 del yugo 50 cusndo el carro se mueve
a su posicién de la izquierda ¢ alojamiento ilustrada en la
figura 1. El movimiento del carro 31 a esta posicilm hardé que
la columnaz de =mccionamiento 61 se apoye contra la superficie

de reaccibén 62 para mover el yugo 50 & su posicibn extrema de

la derecha, desplazando de éste modo axialmente del rodillo 48
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observaré en las figuras 3 y 6, y la ufieta de trinquete 64

a la posicién ilustrada en la figura 4.

_El yugo de acclonamiento 50 se engancha de una forma
soltable en la posicién ilustrada en la figura 4 mediante um
mecdnismo de enganche indicado de un modo generaljpor el mime-
ro de referencia 63 en la figura 6, El mecénismo de enganche
63 comprende una ufieta de trinquete 64 montada pivotalmeénte-
en un pasador de montajes 65 para efectuar un movimiento de g%
ro a izquierdas o en direceién generalmente vertical segin se

se ve empujada normalmente en sentido descendente o a derechas
segin se observard en estas figuras, por un muelle de torsién
66, La ufieta de trinquete 64 estd provista de una superficie
de enganches 68 en su lado inferior que se dispone para engsan-
char con una superficie de wcoplamiento 70 del brazo 72 que
sale del yugo 50, cuando la ufieta de trinquete 64 se encuentrg
en su posicidn bajada, segin se ilustran en las figuras 3y
4, En esta posicidn, la ufieta de trinquete retendrd el yugo 5(
en su posicidén povitada a derechas, segin se ilustra en la fi-
gura 4, No obstante, si la uiieta de trinquete 64 se desplaza
a su posicién algzada ilustradas en la figura 6, la superficie
de enganches 68 soltard el acoplamiento de la superficie de
enganche 70, permitiendo de éste modo que el yugo de acciona-
niento 50, bajo el empuje del muelle 58,.pivote a su posicibn |
a izquierdas ilustradas en la figura 5 y desplaze el rodille
48 axialmente @ 1la posicién ilustrada en la misma, Para permi-
tir el movimiento pivotal libre del yugo de accionamiento 50,
se forma un canal rebajado 74 en la parte inferior de la ufietg
de trinquete’ 64 para proporcionar holgura para el brazo 72
del yugo 50 ‘para su movimiento libre despuéds de desengancharse
la superficie de enganche 68 de la superficie de acoplamiento




5.

10.

15.

20,

25.

30.

|trayecto de recorrido realizendo una funcién de impresiém coam

fuan grupo diferente de cardécteres impresores. Segim continua
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70,

Para soltar de una forma selectiva el yugo 50 de su es-
tado enganchado, se habilita un bloque de suelita 76 que tlene
uwna superficie inclinada 78, en el extremo de la derecha de la
pletaforma o platina 14 junto con una de las gulias del impreso
o formulario 29, qegﬁn se ilustra en las figuras 3 y 5. Duragé
te el movimiento del carro 31 de izquierda & derecha a partlr
de la posicidn ilustrada en la figura 1, la uilieta del trinqﬁét$
64 mantendré el yu‘éo 50 en su posicidén enganchada segfin s ilus
tra en la figura 4 permitiendo que el rodillo 48 se mueva en

un primer trayecto de avance sobre la plataforma o platina 14
para realizar una funcién de impresién sobre la zona ocupada
por los elementos impresores, Cuando el carro 31 se aproxima

al final del frayecto de avance, ¢ inmediatamente en que el ro-

dillo 48 salva la Wltima de las ruedas y places impresoras, 18
parte inferior de la ufieta del trinquete 64 comienza & correr

por la superficie inclinada 78. Esto hara que la uiieta de trin
quete 64 gire a izquierda en sentido ascendente hasta que 1§
superficie de enzanches 68 se desacopla de la superficie de

acoplamiento 70 seglin se ilustra en la figura 6. En éste punto
el yugo de accionamiento 50, bajo el empuje del muelle 58, gi-|
rard a su posicién a derechas ilustradas en la figura.5 y move+
rd axialmente el rodille 48 a la posicién ilustrads en la misms
Entonces, al efectuarse el movimiento de retroceso del carro 31

de derecha & izquierda, el rodillo 48 se moverd en un segundo

el movimiento de retroceso del carro o inmedimtsmente en el mo-
mento en que el rodillo 48 salva la ranura 18b, la columng de

accionamiento 61 se pondrd en contacto conm la superficie de

reacolén 62 en el yugo 50, de forma que al continusr el movil~
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miento del carro del rodillo del carro del rodillo 31 el yugo
50 giraré a derechas a la posiciém ilustrada en las figuras 1
¥y 4. Como la ufleta de trinquete 64 se ha desenganchado-de la
superficie inclinedas 68, durante el recorrido de retroceso del
carro 31 a la posicién de alojamiento, la ufleta de trinquete GL
se verd empujada a su posicién inferior por &) muelle de tor-
sién 66, Por lo tanto, cuando el yugo 50 pivota a la pdsiciém
ilustrada en la figura 4, la ufieta de trinquete 64 se acopla=
réd de nuevo a la superficie de acoplamiento 70 enganchando el
yugo en esta posicién y dejando listo el rodillo 48 para una
operacibén de impresién ulterior,

Por la descripcién anterior resultaré evidente que, @
pesar de que es necesaria una distancia adicional de recorrido

del carro del rodillo 31 por los cardcteres impresores en unea

otro extremo del recorrido, tan pronto como el rodillo 48 ha
salvado los caracteres imvresores, el mecanismo de enganche 63
se soltard para sl desplazamiento axial del rodillo a la posi-
cifn opuesta sin una distancia correspondiente de sobre reco-
rrido. Esto permite una cierta reduccidn en la longitud del
registrador de datos que, en aparatos donde es necesario re-
glstrar en una linea una gran cantidad de informacibn, supome

un notable beneficio,
NOTA

Descrita suficientemente la naturaleza del invento,
asi como la manera de realizarlo en la prdctica, debe hacerse
constar que las disposiciones anteriormente indicadas son sus-

ceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren

sus principio fundamentales, También se hace constar que el
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invento corresponde a una solicitvd de patente presentada éﬁj
Norteamerica con el nimero Ser No. 216.549 de 10 de enero de;

1972, acogiéndose por lo tanto & los beneficios que conoedéii

los Convenios Internacionales en vigor, siendo lo que oonsté%uL
¥e la esencia del referido invento y por lo que se solicitéiﬁg_
TENTE DE INVENCION por veinte afios en Espafia sobre: PERFECC;Q
NAMIENTOS EN REGISTRADORES DE DATOS, ceracterizéndose por 16,
siguiente: 5?
1.~ Perfeccionamisntos en registradores de datos pafa
Inmprimir grupos de caracteres adaptados a leerse & mﬁquina,;
caracterizados porque se dota a cada registrador de una plath-
forma o platina para sostener elementos impresores y un impre;
s0 o formulario que se ha de imprimir; un carro de rodillo mé-
vil en un trayecto desds un primer extremo de trayecto hasti
un segundo extremo con retroceso sl primer ek%remo'del traygéto '
para reslizar ua ciclo de impresién; un rodillo medios querégah
tienen el rodillo en el carro para girar alrededor de um ejé:
gebmetrico transversal a la direccién de movimiento del cafi@
del rodillo y para hacer contacto de impresién con los elemgh—
tos impresores en una zona del trayecto de recorrido; mediom
de desplazamiento para desplazar el rodillo & 1o largo del .
eje geométrico entre una primers y una segunda posicién del
mismo; medios de empuje asociados con los medios ds desplazié

miento para empujar normalmente el rodillo @ la primers posi-

cién; medlos de accionamiento situados para actuar conjuntamen
te con los medios de desplazemiento pers desplazar el rodille

2 la segunda posicién en respuesta al movimiento del carrou&§1
rodillo al crimer extremo de trayecto; medios de enganche sél—

table dispuestos para enganchar ds una forma soltable el roﬁi—

llo en la segunda posicién y mantener el rodillo em dicha se- |
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gunda posicidn durante el movimiento del carro del rodillo
al segundo extremo del trayecto; y medios de liberaeién éiqﬁ
tuados entre la zona de los elementos impresores y el sqguﬂao
extremo del trayecto para moltar los medios de enganche eﬁ%
respuesta &l movimiento del carro del rodillo desde el priMer
extremo del trayecto; por lo que el rodillo se desplaza deade
la segunds hasta la primera pomicién dentro de una dlatancia
minime de recorrido del carro del rodillo, 1
2.~ Perfeccionamientos seglin la reivindicaciém 1, oa

racterizados porque los medios de desplazamiento comprenden’

un yugo montado en el carro del rodillo y com movimiento pivod
tal entre dos posicioches extremas para mover el rodillo a '

cualquiera de sus dos posiciones, cuyo yugo tiene una supe?fi-
cie de acoplamiento probada en el mismo; y una ufieta de trig—
quete montada en 8l carro del rodillo y dispuesta para aeoﬁiarb
se de una forma soltable a la superficie de acoplamiento del
yugo.

3.~ Perfeccionamientos segén la reivindicacién 2,'cav
racterizados porque un dispositivo de resorte empuja normalmen

te la uifieta de trinquete en contacto con la superficie de aco-

plamiento del yugo.
4.~ Perfeccionamientos segtin la reivindicmoiém 3,

caracterizados porque los medios de liberacién comprendanj
muna superficie inclinasds situada para actiyar conjuntamente - .
con la ufieta de trinquete para soltar el acoplamlento de la
ufieta de trinquete con la superficie de acoplamiento del yﬁgo
al final del trayecto del carro del rodillo. )

5,~ Perfeccionamientos segin lasg reivindicaciones anw
teriores, caracterizados porque se dispone; un carro de rodi-

1lo mévil para avanzer a través de la plataforma o platina

desde una posicién de alojamiento hesta una posicibnm accionad+
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 la segunda posicidén; medios de accionamiento gque comprendag-

¥y con retroceso a la posicibén de alojamiento para llevar ai?j
cabo un ¢iclo de impresién; un rodillo; medios gue sostienén
el rodillo en el carro del rodillo pasra girar alrededor defun‘
eje geométrico transversasl a la direccién de movimiento dei?

carro del rodillo; medios de deaplazamiento para desplazar;ﬁl
rodillo & lo largo de dicho eje geométrico entre ung primeni

y una segunda posicién en el mismo, comprendiendo dichos m;dio

wa

de desplazamiento medios de empuje que normalmente empujan*él
rodillo a la primera posicién; medios de enganches soltablea :
dispuestos para enganchar de una forma soltable el rodillo dn

un primer dispositiveos situado para acutar comjuntsmente comr
los medios de desplazamiento para desplagar el rodillo a 16
segunda posicién en respuesta al movimiento del carro del ro-
dillo en una direccién, y medios de liberacién dispuestos pard
soltar los medios de enganche en un lugar dado en respuestav
al movimiento del carro del rodillec en la direccién opuesta.
6.~ Perfeccionamientos en registradores de datos,tal'
y como gueda sustancialmente descrito en la presente Memoriﬁ,
¥y en los dibujos adjuntos, '

Esta Memoria consta de catorce hojas, esoritas a méqpi-
na por una sola cara.

Madrid, - 2 ENE 1973 .
ADDRESS 0G RAPH AMLITGRAPE CORPORATION,

J. GOMEZ ACEBY Y MOD
P po Elemader L Gaola Ferfpfei 3
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