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La presente invencién se refiere a cambiadores dé
direccién.
En las ingtalaciones con transportadores para el
traslado de materiales, por ejemplo en los terminales de
5. los aeropuertos, centrales distribuidores para peribédicos
y similares sucede frecuentemente que desde una via trans

porte se desean trasladar materiales en una direccibn por
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-por ejemplo, en los puntos de ramificacibén y a la altura de

a que se han previsto un nlimero de bolas formadoras de unz su-
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ejemplo, esencialmente perpendicuiif a éata, Se disponen en-
tonces transportadorea laterales que, én lﬁgares de famifica— 1
cién adecuados, se unen con la via principal formando entonées
con la via principal una cruz rectangular. En esta cruz se prg
vé un diaspositivo parﬁ trasladar el material que llega por la
via principal hacia las vias ramificantes, debiendo disponar-
se por regla general posibilidades para la reparticién arbitrlL
ria. |

Ya se conocen diferentes dispositivos de ésta.cicae,

Se pueden haber previsto dos independientes entre si, izables

y bajables, con planos de rodillos correspondienter :: la direg -

cién de movimiento deseadas y con sentidos de giro reversibled,

los transportadores de cinta, Otr& solucién ablicada con éxito
mon los rodillos de guia accionado sincrénicamente y asimisme
sinerénicamente girables. Los dispositivos conocidos son sin

embargo mecdnicamente bastante complicados y por lo tanto team-

bién relativamente costosos en su fabricacién. Representan asi~

[

mismo ciertas limitaciones con respscio a las posibilidades pﬁ
ra dirigir la mercancia,

Un cambiador de direccibén =segin la presente invencién
logra, oon aparatos mecénicos sencillos, unos cambios de direc
cién para el material a seguir transportamdo que, en ciertos
aspectos, no se puede lograr con lcas dispositivos hasta shora
conocidos., Seguin la presente invencibén esto me logra debido

perficie de transporte para el material que, alojadas de mane-
ra que puedan girar en todas las direcciones, =e pueden &ceio-

nar rotativamente en cualquier direccién con ayuda de un dis-

positivo de accionamiento graduable, dispuesto debajo de cada

3
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bola. , .
De ésta manera se logra que la direccién de rotacién ;

de las bolas, os decir, la direc¢cién de tralsacidn del uzte~ ;
rial, se pueda conmutar muy fécilmente y en ca 80 dado, aimulti
5 neamente se pueda influenciar también ls velocidad de giro dai
las bolas en forma ventajosa durante la conmutacidn. ;
Un ejemplo de ejeécucién del objeto e la invencidn se i
describe con més detalle a base de los dibujos adjuntos, Mues*
tran: '
1C., la figura 1 una vista en planta, esquemdtica de yn
cambiador de direcoién con un transportador de cinta principa%
y tres transportadores de cinta laterales, conectados al pri-.
nero, |
ia figura 2, una proyeccién a lo largo de la linea

15. II-II de la figura 1, ‘ '
la figura 3, en mayor esmcala, en proysccibn horizon-

tal y esquemdticamente, el cambisdor de direceién segin la £1.

I
I
§
i
i
i
i
'
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gura 1 y 2 con una placa aujetadora de las bolas con bolaes y
una placa de asiento desplazable, dispuesta debajo de éstas '
20, ¥y desplazable en el plano horizontal, con un platillo de accig-
namiento dispuesto en una forma determinada, apreciéndose tein+

bién las correas de accionamiento para los platillos de acclo+

namiento.
La figura 4, en escala adicionalmente sumentada, unjn
25, proyeccidén horizontal a lo largo de la linea IV-IV de lg figul
3y

La figura 5, una representacién esquemética de un
platillo de accionamiento con dos correas de acciocnamiento y

una hola, representindose, simulténeamente, tres posiciones

30. de las bolas en relacidn con el platillo de accionamiento we-
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disante lineas de trazos interrumpidos,

1la figura 6, esguemdticamente y en perspectiva, dis-
positivos y érganos para el cambio de la placa de asiento pa-
ra los platillos deaccionamiento & distintas posiciones dose£+
bles, habiéndose sevalado wm comtnrno de una superficie infe- ;
rior de 1la placa de asiento mediante trazos interrumpidos.

Les figuras 7 a 10, en forma esquemdtica, cuatro po=-
siciones relativas difercntes entre una bola y un platillo
de accionamiento, as{ como las posiciones de dos cilindros
de desplazemiento empleados para el cambio segin la figura 6.

"La figura 1 muestra 1la disposicién de un cambiador
de direcoidén 1 en el punto de cruce entre un transportador |
principal 2 para el material entrante y tres transportadores.
de cinta laterales 3,4,5, para el material que por el cambia-
dor de direcoién 1 se ha de repartir en distintas direcciones
Como ejemplo para tal material se muestran en las figuras 1
¥ 2 paquetes 6 bultos de peribédisos atados, ouya posicién, -
con respecto a 1la deseripcién del funcionamiento a continua-
cién, en un borde se caracterizan por una zona 10 rayada.

Los transportadores de cinta 2-5 muestran en forma .
conocida wnas cintgs sin-fin dispuesfas sobre rodillos de
gcoionamiento 11 o bien rodillos de soporte 12. Los rodillos
de accionamlento 11 y los rodillos de soporte 12 estdén aloja-
dos en soportes 13,14 sobre los cuales también se ha sujebte-
do un armazbén 15 portador del cambiador de direccibn 1.

El cambiador de direccidén 1 se ha dispusesto entre
los transportadores de cinta 2-5 de manera gque uns placa 16

sujetadora de las bolas, esencialmente cuadrada o rectangulan

ExS

ss encuentre con los bordes rectos exteriores a continuacidn

de los transportadores dé cinta, de manera que queden solo o
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trechos intersticios emtre éstas y los bordes de la placa su~
Jetadora de las bolas, La placa 16 sujetadora de las bolas |

. |
estd unlda fijamente con el armazém 15 y se encuentra com su

superficie superior 17 aproximadamente en el plano de la co- !
rrespondiente superficie superior de los transportadores de i
cinta 2-5, Eato significa que los bultos de peribdice 6- 9, .!
sin variar esenciaimente de &ltura, se pueden trasluds: Gesde
el transportsdor de cinta principal 2 sobre los transporthdo—i

res de cinta laterales 5, efectudndose el desplazamiento por |

el transportador correspondiente mientras el bulto de peribdiL
cos se encuentra sobre éste y por el cambiador de direccién
1 tan pronto cdmo un bulto de peribdicos ha sido desplazado
por el transportador de cinta principal sobre éste. En la fi-
gura 1 se han dibujsdo con lineas de trazos interrumpidos dosl
poaiciones diferentes 18, 19 para un bulto de peribdicoms que
se encuentre sn 8l cambiador de dirececién 1, mientras @l mis.
mo tiempo se indican diferenteé direccién de transporte para -
los bultos de periédicos por las flechas P) - P,. las menoio-
nadas posiciones y direcciones de transporte-se explican l
a continuacién con més detalle,

Debajo de las placa 16 sujetadora de las bolas, y

paralelo con ésta, se encuentran sobre una placa de asiento
20 uno o varios gsistémas 22 de unidades de pletillos de accioL
naniento, La placa de asiento 20 se puede desplazar en su !
propio plano con relacibén a la placa 16 sujetadora de las boJ

las en las direcciones principales de los transportadores da:
cinta, es decir, en la direcoidén de las flechas Pl- P4. Para |
esta finalidad se ha previsto para la placa de asiento 20 un

dispositivo de guia 21 que se explicard con méds detalle a

base de 1z figura 6. ,
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Cada unidad de platillo de acoionamiento (figura 3 ¥
4) comprends un disco superior 26, convenientemente de materiFJ
endurecido con lado superior esmerilado, asi como un buje 27
para la correa dentada con ranuras para dos correas dentadas
5. 28, 29. El1 buje 27 de corress dentadas esté fijado sobre la
placa de asziento mediante dos cojinetes de bolas 30 y 31,sne-
parados entre si por anillos ranurados 32, 33 y un casquillo
distanciador 35, aai como un tornillo 36 com tuerca 37,'que
sirve como gorrén de asisnto, El disco 26 estd fijamente uni-
‘10. do con el buje 27 de la correa dentada.

Como se desprende de la figura 3, las unidades de
platillos de accionamiento 22 estdn unidas entre sl am grupos
de a cuatro, en cada caso por una corres dentada. Cada cbrfeja
dentadas forma aquf un rectdngulo con un buje de correa demta-
15, da en cada eaquina, solapdndose las correas adyacentes en su
zong final y abrazando en cada casu un mismo buje de correa-
dentada.

Esto significa que mediamte giro de un buje de co—
rrea dentada arbitrario, o de una eorreé dentada arbitraria,
20. se pueden accionar asincrénicamente todos los bujes de correa
dentada y con ello todos los platillos de accionamiento de
todo el sistema 22, En la placa 16 sujetadora de las holas éa
han previsto agujeros 38 formendo ung reticulacidén cuadrada coh
igual disposicidn como los puntos centrales de los plétillos
25, de accionamiento., La reticulacibn puede estar aqui orientada,
como 8¢ aprecia en la figura 3, esegin diagonsles o lineas
centrales de 1la placa 16 sujstadors de las bolas. |

Los sgujeros 38 estdn, en la zona del lado superior
17 de la placa 16 sujstadora de las bolas, estrechados por

30. un bisel 39 entrante y en cada agujero se ha dispuesto una by
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la 40 que, wor el casquillo formado por el sgujero 38 y el bi
sel 39, estd sujetada con holgura, es decir; que puede girar
libremente, Sobre la superficie 17, sobresaliendo en una altu;

ra S, estd apoyada cada bolas excéntricamente sobre un plati- {
110 de accionamiento adjudicado (figura 4). Todo esto vals
también cuando la hola se somete & una carga F, por ejemplo,}
por una parte del peso de un bulto de peribédicos desplazado I
sobre el cambiador de direccién 1.

Ya se destacéd anteriormente que la placa 16 sujetadod

ra de las bolas esté disouesta fija en el armazén 17 y que
la placa de asiento 20 se puede mover com relacién a la placa)
16 sujetadora de las bolas en las direcciones gue estdn indi-|
cadas por las flechas dobles P5, Pg (figura 3) (eorrespondien
tes a las direcciones smegin las flechas Pl, P4 0 bien P2, P3,

Pigura 1). Se ha dispuesto que cada bola, en las posiciones
de descanso de la placa de asiento 20, asuma en cada e¢aso obr:
posicién de rodadura excéntrica sobre el correapondiehte platg-
11lo de accionamiento (véanse las flechas R~ R4 en la figura
5).
Cuando, segin la figura 5, el disco 26 gird en. la di-
reccién de la flecha P, gira la bols 40 segin su posicibn
de rodadura, en cada caso, de manera que el material apoyado
sobre la misma recibm un accionamiento en la direccibén de una
de las flechas P8 - Py
En la representacién de la placa de asientc 20 segidn
la figura 3, o bien 4, corresponde la posicién de rodadura
4 la flecha Rl en la figura 5., Como todam las bolas 40 me an--

cuentran en la misma posicién relativa con relacibn al corress

las un objeto que se encuentre sobre ellas en la direceién de
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las flechas PB’ Figura 3., Un bulfo de periédiéos 6, que por
el transportador de cinta principal 2 se desplaza sobre el
cambiador de direccién 1 (figura 1) se moverd por lo tanto,

con esta posiciém de rodadura, en 1{nea recta sobre el cam-

biador de direceidén y serd entonces recogido por el transpor%

tador lateral 5 para su ulterior traslado.

Cuando lz placa ds asiento 20.se cambia de ménera
que se logre una posicidén de rodadura segin la flecha Rz? en
la figura 5, seré desplazado el bulto 6 por todas las bolas
40 en la direccién se“alade por la flecha ng es decir, en. _
uns direccidn que corresponde & le direccién de la flecha P2
para el transportasdor lateral 4 (figura 1). Cuando un bulto d
periédieos se ha de trasladar sobre el transportador lateral

mencionado en ltimo lugar se oommutard la placa de asiento

20, desde la posicién de rodadura R, a la posicién de rodadud

ra Ry, tan pronto como el bulto de periédisos se encuentre

con toda su superficie inferior sobre el cambiador de direc-

de tiempo, durante el cual los puntos de contacto entre las
bolas 40 y el disco 20 se alinean seglin una linea esencialmer
te recta en forma de una cuerda X (figura 5). BEs evidente
que la velocidad de rodadura de las bolas 40 varia en cada
movimiento a lo largo de la cuerda K y tendrd el valor més

pequefio que en el punto central de la cuerda. Esto tiene

como consecuencia que el bulto de peribdisos, bajo un desplai

zamiento paralelo, deseriba un arco relativamente ampllo,Es—|

$0 es una gran ventaja ya que variaciones de dirececién répi-

das o blen en dngulos agudos podrian originar movimientos de

deslizamiento y posiciones inclinpdas en el bulto de periddi-+

. &

| —

cos, El desplazamiento paralelo significa que el bulto de
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gicibn (veése la posicién de la zona rayadas 10) Que tenia
en el transportedor principal,

En forma correspondiente se puede trasladar um bulto
de peribédicos, por la conmutmcién de la placa de asiento 20
deade la pozicidn de rodadura R) a la posicién de rodadura R3
(figura 5), hacie el tranaportador lateral 3. En la posicién
mencionada en Wltimo lugar impulsan todas las bolas 40 el bul~
to en la direccién de la flecha Plo’ que corresponde & la dij
receidn de la flechs P3 (figura 1). Sin embargo, en ciertos ;
oasos pusde ser conveniente girar el bulto de periddicos al-
rededor de su proplo eje vertical. Esto se puede lograr sub-
dividiendo el aistema 22 de los platillos de accionamiento
en dos 0 més grupos, con accionamiento independiente, La fi-
gura 3 muestra, como ejemplo, una separacién en dos grupos
A y B acciondndose cada grupos indepdndientes por un motor

no dibujado., La disposicién de las correas dentadas es la
misma, con la modificacién de que una fila de platillos de a%
cionamiento adyacente a la linea central, por ejemplo, los |
platillos de accionamiento 42, tienem una polea de correa nc|
accionadora, es decir, de marcha libre, por encima de l=s cua#
passn las correas 41 pertmscientes &l grupo A. Los platillos;
de aceionamiento 42 reciben de esta manera el mismo sentido de
giro como los platillos de accionamiento dentro del grupo B,j
mientras los demés platillos de accionamiento, en su movi-
miento, corresponden al grupo A. Fs de observar que todos 1o
platillos de acoionamiento, también wn una forma de ejecucidn
!
a una misma placa de asiento 20 y que, por lo tanto, un camyg
|

bio de la posicién de rodadura simulténeamente afecta todo .

de &sta clase, se unen al igual como anteriormente descrito

el sistema de accionamiento de los platillos de accionamiento
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Por el contrario, la velocidad de giro de las bolas 40 se_puer
de influenciar en ambos sistemas A y B por um &ccionamiento
motdérico independiente. i

31, por lo tanto, um bulto de peribdicos desde la

posicidén 6 sobre el transportador principal 2, bajo girce si-
multénea, se guiere deaplazar a le posiciém 7 sobre el trans- |
portador lateral 3, @ato se realiza de la manera siguisente:
El bulto de periddicos se trasladm, bajo desplazamiento para-
lelo, sobre el cambiador de direccién acciondndose en ests

primera fase las bolas 40 en la posicién de rodadura Rl (igu

ra 5) con la misma velocidad para ambos grupos Ay B Y que
desplazan el bulto en la direceidén de la flecha PB' Tan‘pron#
to como el bulto de peribdicos se encuentra totalmente sobre
el cambiador de direceidn 1 se retrasa o se para el giro de
las bolas del grupo A, mientras las bolas en el grupo B se si-
guen &ccilonando con velocidad invariada. Las bolas del gru~
po A producen asi una fuerza de <frenado en una mitad de la

superficie infefior, tel y como se ha @efislado para unk poal-

cién Intermedia 19 por la flecha P ps Figura 1. Tan proento

como se ha remlizado un giro de 90, o poco antes, se L¢eutuq

una conmutacidén de la posicién de rodadura de Rl a R3 nish-

tras simultdneamente a las bolas del grupo A se les imprime

la misma velocidad periférica como a las bolas del grupo B.

El bulto de periédicos se desplaza ami sobre el transporte-~

dor 3 a la posicién 7. En la figura 6 se muestra, como ejem-

plo, una forma de ejecucibn para el dispositivo de guir 21 |
con las piezas correspondientes para la conmutacién de la plé«
ca de asiento 20 y con ello de las unidades de platillo l
de accionamiento 22 a las distintas posiciones de rodadux R'

- Ry E1 dispositivo de guia 21 comprende cuatro barraa de l
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guia 43~ 46 dispuestaa paralelas en parejas que forman um cux
drado o recténgulo y que, en los extremcs; estdn fijamente
unidas entre si por piezas esquineras 47, Sobre cada barra

de gula se han dispuesto, facilmente desplazables, dos piezas
de deslizamiento 48- 51. Las piezas de deslizamiento 48, 49
sobre las barras de guis 43, 44, tieénen superficies planas
dirigidas hacia abajo y mediante tornillos, no mostrados, es-
t4n sujetadas desde abajo con el armazén 15 (figura 2). Las
piezas deslizantes 50,5] tienen superficies planas dirigidas
haocia arriba con taladros roscados 52a para tornillos de sujer

¢ién no mostrados que agarran la placa de asiento 20 indicada

con trazos interrumpidos en la figura 6. Las fuerzas que in-
fluencien la placa de &siento 20 en =u plano horizontal pue-
den desplazar, gracias al dispositivo de guia mostrado, la
placa de asiento, entre otras, en las direcciones que indican
las flechas dobles PS’ Pg (véase la figura 5).

Las fuerzas de desplazamiento para esﬁos novimientos

provienen de dos cilindros de desplazamiento 52;53 que, me~ |
diante bridas 54, 55 y 58, 59, estén fijados articuladamentel
sobre el armazém 15, Los extremos libres de las barrag de émb
1ov56, 57, que salen de los c¢ilindros de desplazamiento, est n
uidos mediante un gorrén de arrastre 60 articuladamente con
la placa de asiento 20. Los cilindros de desplazamiento 52,
53 pueden producir asi, con relacién gl armazén 15, deaplaza.-
mientos de la placa de agiento 20, lo que se demcribird ain
a base de las figuras 7-10. Los cilindros de desplazamiento
52,53 estan, en forma conocida, provistos de dos tuberiss
de afre 61,62,

Para el accioramiento del aistema 22 de platillos

de accionamiento se ha previsto un motor eléctrico 63 vrovist
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de engranaje reductor., El &rbol de accionamiento 64,-que ae
extiende desde la carcasa del engranaje vertichl»hacia arri-
ba, pasa libremente a través de un sgujero en placa de asien-
40 20 y eatd unido fijo contra giro com uno de loa bujes
de correa dentada 27 (figura 4). Taladros roscados 65 en la
carcasa del engranaje y tornillos, no dibujados, sirven para
la sujeciétn firme de las unidades de acclionamiento asobre la
placa de asiento 20,

En una forma de ejecucibén con dos grupos independien
tes A y B (figura 3) de platillos de accionamiento se hw dis-
puesto, adicionalmente, um motor eléctrico 66 correspondjien-

te con un 4rbol de accionamiento 67 y taladros de sujeclién 68

en posicién correspondiente, accionando éste motor eléotrico

66 el grupo de platillos A y el motor eléctrico 63 el grupo
de platillos B, Los motores eléctricos 63, 66 tienen Srgenos
de conexién y de regulacién independientes para su conexidn
y desconecidn, inversidén de giro, esi como para la velocidad
de giro, ,

En las figuras 7 - 10 se muestra easquemdticamente el
cambio de posicidn a las cuatro posiciones de rodadurs Rl -
R4 mediante accionamiento de los cilindros de aire 52, 53,
empledndose las cifras de referencia, o bien flechas, ante-
riormente indicadas para los 6rganos representadoa por aimbow
los en las figuras 7 - 10. Se aprecia aqui especialments gque
la distencia T hasta el punto central C de un disco arbitra-
riamente escogido es constante y que la posicién geoméirice
del punto central C, comr Ptelacién al gorrdém de arrastre 60,es
siempre la misma, En una posicién de partida segin la figura

7, en la que la bola 40 se sncuentra en la pogicidn de roda~

H

dura R, estd la barra de émbolo 56 del cilindro 52 totalmente
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desplazade hacia fuera y la barra de émbolo 57 del cilindro 53
totalmente retraida, Desde esta posicién de rodadura Rl 88 pa-
sa a la posicién de rodadura R, (figura 8) cambiando la alimen
tacién de aire al cilindro 52 de manera que la barre de embolo
De 56 quede totalmente retraida mientras la barra de embole 57 dﬂL

ceilindro 53 se mantiense en lag posicién retralda emterior. Kl

platillo de accionamiento 26 se desplaza aqudi con relacién &

|1as bolas 40 esencialmente a lo largo de la cuerda K,

En forma corrsspondiente se obtiene la posicién de ro

10, ~ |dadura R3, & partir de la posicién de rodadura Ryy medisnte um

asccionamiento de los cilindros 52, 53 de manera que las barras

de émbolo 56, 57 me desplacen 8 la posicién totalmemte extraida,
En una distribuecién normal desde un transportador p'

cipal 2 a través de tres transportadores laterales 3, 4, 5, s
15, suficientes laa posiciones de rodadure Riy Ry ¥y R3 para lograr
el efecto de distribucién necesario. Pueden ser sin embargo PO
sibles los casos en los cuasles el transportador ha de transpor
tar en direocidén opuesta a la flecha Py (Pigura 1), es decir,
en direcelén hacia el cambiador de direccién 1, en cuyo czso
20. se aplica la posicién de rodadurs R4. Una conmutacién desde,
por ejemplo, la posicién de rodadura R, & la posicién de roda—
dura R4 se logra, como se desprende de la figura 10, repartien
do la alimentacifn de aire hacia los cilindros 52, 53 de mane-
ra que la barra de émbolo 56 quede desplazada totalmente haecia
23, dentro y la barra de émbolo 57 totalmente hamcia fuera,

El acoionamiento de los eilindros 52, 53 y de los mote
res eléotricos 63, 66 se puede efectuar manual o autométicamch
te con dispositivos de regulacidn conocidos, pudiendose prever
en el Wltimo de los casos, en forma conocida, emisores de sefig

30. les que reaccionen, segin la posicién de los bultos de periodl
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cos, ypreferenfemente sobre el cambiador de direscoidn 1.

E1l cambiador de direccién descrito estd constituido,
como se apreeia por la desmeripcién, de elementos meednicos sen
cillos, Es de faeil conatitucidn y por lo tanto barato en ls
construccibén y seguro en el gervicio., Comprende también todas
las posibilidades de distribucidén que pueden entrar en conside
racién en un dispositivo segin la figura 1. Por lo tanto es,
sin mds, posible emplear cada uno de los cuatros transportado~
res 1- 4 como via de alimentacién y las demés para el ulterior
transporte y esto mediante la seleccidén de la direccidn de trg#
laeién de las cintas de transporte o bién de las poaiciones de
rodadurs de las bolas 40,

Dentro del morgen de la invencién es naturalmente po-

 mible emplear oitras clases de accionamiento de los'platillos

de accionamiento,

Asimismo son posibles otras formes de ejecucién del
sigtema de guia 21, Lo mismo vale con respecto al desplazamien
to de¢ la placa de asiento 20 a las distintas posicidnes de ro=|
dadura,

FHaturalmente se pueden presentar otras disposiciones
para las bolas o bién los platillos de accicnamiento en lugar
de la oriembacién cuadrada o rectangular indicada en los dibu~|
jos, e

Para lograr ciertas formas del accionamiento y, por
ejemplo, para el ecentrado ds= los bultos sobre el cambiador de
direccidén, se pueden prever dos ¢ mis placas de gsiernto 20 que
lleven, cada une, uno o varios grupos de platillos de acciona-

miento,
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NOTA

Descrita suficientemente la naturaleza_dei invento
as{ como la menera de realizarlo en la prdctica, debe haterse
constar que las disposiciones anteriormentes indicadas son sus
ceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no altersn su
principio fundamental. También se hace constar que el invento
corresponde a una golicitud de patente presentada en Suecia cor
el n? 275/72 de 11 de Enero de 1972, acogiéndose por lo tanto
a los beneficios que conceden los Convenios Internacionales en
vigor, giendo lo que constituye la esencia del referido invént?
¥y por lo que ge solicita Patente de Invencidn por 20 afios en Eé
pafia sobre: PERFECCIONAMIENTOS EN CAMBIADORES DE DIRECCION; ocat
racterizéndose por lo siguiente: ' ) '

1.~ Perfeccionamientos en cambiladores de direceién,
especialmente utilizadas para transportadores de materimles en
bultos, en fofma de placas, bultos de periédicos, cartones o
gimilares, caracterizados porque se preven un nimero de bolas
formadoras de la superficie de traslacién para el materisl, Qu$
:se alojan de manera que puedan girar en todas las direccién coy
ayuda de un dispositivo de sccibnamiento graduable dispuesto
debajo de cada bola, .

2.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1, ca-
racterizados porque cada bola se apoya excéntricamente sobre
un platillo de accionémiento, accionable en forma rotativa en
posicién esencialmente paralela, que estd alojado en un cojine-
te guiado, transversalmente desplazable, como minimo en una ai
reccién con relacién al eje de giro. _

3.~ Perfeccionamientos segun la reivindicacién 2, ca-

racterizados porque uno o varios de los cojinetes estédn acopla-
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4.~ Perfeccionamientos segin la relvindicacién 3, ca

dos entre si.

racterizados porque los cojinetes acoplados entre sf, se suje-
tan en un armazén de soporte. .
5.~ Perfeccionamientos segun la reivindicacibn 3 6 4,
caracterizados porque las bolas y los cojinetes acoplados en-
tre 51 se disponen en filas paralelas entre s{ y uno, o wn n
mero multiple de platillos de accionamientos, se unen entre sfi
giratoriamente moviles por correas de acéionamiento 0 gimila-
reg que se extienden en y entre las filas,
6.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 5, ca-
racterizados porque cada platillo de acclonamiento se une a
través de una correa de accionamiento como mi{nimo con un pla-
tillo de accionamiento adyacente de la misma fila y un plati-
1lo de accionamiento de como minimo una fila adyacente,
7.~ Perfeccionamientos segiin la reivindicacién 6, ca-
‘racterizados porque, en cada caso, dos platillos de aceciona-
miento edyacente de cada fila se unen con dos platillos de acH
cionamientos adyacentes de una fila adyacente por una correa
de accionamiento abrazando las correas de accionamiento en fox
ma de un rectangulo, en czda caso, cuatro platillos de acclong
miento y en sus esquinas solapan en parsjas un mismo platillo
de acclonamiento, )
8.- Parfeccionamientos segln la reivindicacién 6 6 7,
caracterizados porque lo: platillos de accionamiento se subdi-
viden en dou unidades de trabajo, estando los platillos de ac—
cionamiento consecutivos a 1o largo de una linea de divisién,
en cada caso, s0io en unibn de accionamiento con una de las co
rreas de acclonamisnto que 1os abrazan. l

9.~ Perfeccionamientos segin una de las reivindicacig
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nes 4 a 8, caracterizados porque el armazén de asiento se gula
en guias dispuestas rectangularmente entre si, | ) '

10.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 9, c8
racterizados porgue a las gulas se lesg adjudiean, eﬁ cada céso,
5 dos topes finales,

] 11.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 9 6
10, caracterigados porque sl armazén de asiento se desplaza
mediante 6rganos de desplazamiento‘dispuestos inclinados entre
sf y con relacién é las guias, , .
10. 12,~ Perfeccionamientos segun la reivindicacién 11, cg
racterizados porque los topes finales estén desarrollados como '
topes de limitacién del recorrido de los 6rganos de desplaza-
miento. .

13, ~ Perfeccionamientos en cambiadores de direceién,
15. tal y como gueda sustancialmente descrito en la presente Memo-
ria y en los dibujos ad juntos,
Esta Memoria consta de diecisiete hojas escritas a md
quina por una sola cara. ' 28 DIC. 1972
Madrid,
AKTIEBOLAGET FREDR. WAGNER.
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