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El invento se refiere a wna maquina m(vil de
risgo dsl tipo que comprende un dispositivo aspersor
alimentado ¢on ggua de una manguera sujeta en el extre
mo nlejado de la mdquina a un hidrante o boca de riego
fija. En maquinas conocidas de este tipo la manguera
es arrastrada por el suelo detrds de la mdquina y por
conoigniente comunicard una considerable resistencia al
avance a la mdquina y también provocard dafios en los
coltivos a medida que es arrastrada por la mdquina a 1o
dlargo del terreno. Un objeto del invento es crear una
wiquina de riego del tipo precedente en la cual la man
guers se desenrolls de un tembor a medida que la maqui
na e8 propulsada lejos del hidrante y se enrolla sobre
el tambor a medida que la mdquina es propulsada hacia
el hidrente,

De acuerdo con el invento, una mdquina de
riego comprende un carro con ruedas que soporta un tap
bor de almacenamiento de manguers portador de una man-
guera que tiene un extremo conectado a través del eje
del tambor a un dispositivo aspersor montado sobre el
earro y que tiene en su otro extremo una conexion rara
fijacidn a un hidrante, mediante la cual el dispositivo
aspersor es alimentado continuamente con agua durante
el funcionamiento de la maquina, primeros medios de ac

cionamiento que accionan ruedas del carro en contactoe
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con el terreno y segundos medios de accionamiento que
hacen girar el tambor en un sentido de arrollamiento
de panguera, siendo reversibles los primeros medios de
accionsmiento para cambiar la direccidén de movimiento
del carro y siendo capaces los segundos medios de ac-
cionamiento de ser superados pare permitir que el tam-
bor gire en una direccidn opuests por el tiro de la
manguers g medida que se desenrolle cuando las ruedas
en contacto con el terrenc son accionadas alejéndose
del hidrante.

El carro puede soportar al menos un motor u
otra fuente motriz pars hacer funcionar los primeros y
segundos medios de accionamiento. Alternativamente, pa
ra evitar el tener un motor u otra fuente motriz monta
da sobre el carro, los primeros y segundos medios de
accionamiento pueden ser cada uno dispositivos de trans
misién independientes accionados por un rotor de reac-
cibn montado sobre el carro y alimentado continuamente
con ague a través de la manguera durante el funciona-
miento de la miquina,

Ta miquina puede ser guiada por cualquier sig
tema de gufa conveniente, por ejemplo un cable de guia
enterrado en una zanja o extendido a lo largo del te-
rreno y un controlador montado sobre el carre y que

respcnde a seflales de que es portador el cable, Alter-
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netivamente, sl carro puede tener ruedas de gufa delan
tera y trasera situadas en una pista de gufa preforma-
dao, Ia Gltima puede ser simplemente un surco o zanje
realizada por un aerado. Cads una de las ruedass de gufa
puede ser portadorsa de medios gue detectan cudndo se
hs alcanzado el extremo correspondiente de la pista de
gufa y que invierten dichos primeros medios de acciong
miento para invertir la direccidén de giro de las ruedas
en contacto con el berreno.

A modo de ejemplo, se describirdn shore dos
méquinas de riego de acuerdo con el invento y su fun-
cionamiento con referencia a los dibujos que se acom~
pafian, en los cuales:

La Figurs 1 es una viste en alzado de la pri
mers maquina;

Le Pigure 2 eg una vista en plente de la pri
mere meguina;

Lo Figura 3 es une vieta en alzado de lg se-
gunda maquine;

Lo Pigure 4 es una viste en plants de la se~
gunda miquing;

e Pigurs 5 es un dlagrama que representa un
circuito de control mixto eléotrico y de funcionamien-
to hidraflico pars le segunda maguina, ¥

La Figura 6 comprende disgramas que represen
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tan modos de funcionamiento sucesivos de cade una de
las miquinas durante una secuencia completa de funcio-
namiento de las migmas.

Con referencia en primer lugar a las Figuras
1y 2, la mdquina incluye un carro gue comprende un
hagtidor 10 que soporta un eje 11 transversal tubular
en el cual ectan dispuestas dos ruedas 12 en comtacto
con el terreno libremente giratorias, El bastldor so-
porta tembién una columna 13 tubular erecta que presen
ta en su extremo superior un dispositivo aspersor (que
ge describird posteriormente)., El eje 11 es portador
también de un tambor 15 de didmetro exterior mds peque
fio que las ruedas 12, Una manguera 16 estd arrollada
sobre el tambor 15 que tiene una capacidad suficiente
para transportar la manguera cuando estd totalmente
arrollada sobre el tambor sin que las espiras exterio-
res de la manguera se extiendan radialmente mis allg
del didmetre exterior del tambor 15. Ia porcidn 17 de
extremo interior en posicidn radial de la manguera 16
esta dispuesta radialmente hacia el interior hasta el
eje 11 tubular al cual epta permanentemente conectada
la porcidn 17 de extremo, El extremo exterior de la
manguera 16 tiene un conectador (no representado) ne~
diante el cual la manguera es conectable a un hidran-

te fijo pars utilizacidn, Cuvando le manguera estd co-
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nectada gl hidrante éste estd suministrando agua, la
manguere se¢ llena y alimente agua continvamente, a
través de las espiras ain arrolladas sobre el tambor,
al eje 11 ¥y, a travéds de la columna 13, el dispositi-
vo 414 aspersor.

El eje 11 somunica también, a través de una
tuberfa 18, con un eje 19 tubular sobre el cual esté
sopertado un rotor 20 giratorio de resccidn, EL sje 19
eatd montado sobre el bastidor 10 paralelo al eje 11 ¥
estd comectado mecdnicamente a través de pifiones 21,

22 de engranaje con un eje 23 intermedio que lleve una
rueda 24 dentada de accionamiento que se aplica a una
cadena 25 soportads sobre el tambor 15, El tambor 15

es accionado conbinuemente por la cadena 25 a derechas,
segin se ve en la Figura 1, por el rotor 20 mientras se
estd alimentando aguas el rotor y al dispositivo 14 as-
persor.

El eje 23 intermedio estd conectado en amocip
namiento a otro eje 26 paralelo a través de un mecanig
mo 27 inversor de engranajes, El eje 26 lleva un par de
ruedas 28 dentadas de accionamiento cada una de las
cugles estd conectada por una cadena 29 a una ruedas den
tade coazial con la respective rueda 12 en contacto con
el terreno. De este modo, mientras esté siendo alimenta

da sgua al rotor 20, las ruedas 12 en contaoto con el
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terreno son accionadas al unisono en cualquiera de las
direcciones a derechas o0 a izquierdas, en la Figura 1,
de acuerdo con la posicidn establecida del mecanismo 27
inversor de engranajes. Se deseribe posteriormente el
funcionamiento del mecanismo inversor de engranajes.
Adicionalmente al accionamiento del tambor 15 y las
ruedas 12 en contacto con el terreno, el rotof 20 tam-
bién descargard agua y de este modo ayudard al riego de
la tierra,

El bastidor 10 es portador de ruedas 30, 31
delantera y trasera dispuestas en la linea central lon
gitudinal de la mdquina y montadas de modo que ruedan
a un nivel por debajo de la periferia de lasg ruedas 12
en contacto con el terreno. Antes de utilizar la maqui
Na se excava una zanja o surco; por ejemplo, mediante
un arado montado sobre un tractor gue puede también ser
wtilizado para remolcar la mdquina hasta el terreno que
se va a regar. Después que se ha excavado la zanja de
guia, la maquine es maniobrada sobre la zanja de modo
que las ruedes 30, 31 de gufa se desplacen a lo largo
de la zanja. Para permitir que la mAquina Sea remolca~
da y para que se introduzcan las ruedas 30, 31 de gufa
en el interior de la zanja o sean extraidas de la mis-
ma, wa de las ruedas 31 de gufa estd montada sobre el

bagtidor 33 auxiliar montado con posibilidad de pivota
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miento sobre el bastidor 10 alrededor de ejes de pivo=
te 34 y fijado en posicidn de funcionamiento mediante
pasadores 35 desmontables, E1l bastidor 33 auxiliar es
basculable alrededor de los pasadores pivote 34 desde
1o posicién de funcionamiento representada en lineas
de trazo lleno en la Figura 1 hacla arriba & la posi-
cién representada en lineas discontinuas cuando la mé-
guine ha de ser remolecada al interior y afuera de la
zanja. Para facilitar el remolque del vehiculo, las
ruedas 28 dentadas de accionamiento para las ruedas 12
pueden ser desacopladas del eje 26 6 de las cadenas 29
para permitir que las ruedas 12 giren libre e indepen-
dientemente.

Cada una de las ruedas 30, 31 de gula lleva
una zepata 36, 37 (representadas en la Figura 1) coneg
tadas por un mecanismo 38 6 39 de bielas que realisza
la inversién del mecanismo 27 inversor de engranajes:
Suponiendo que la méquina se estd moviendo hacia la iz
quierda en la Pigura 1, la zapata 36 de que es portado
ra la rueda 30 de gula se aplicard en el exiremo final
de l1la zaaja al correspondiente extremo de la zanja de
gula o a un tope, tal como un piquete, y realizard la
inversién del mecanismo 27 inversor de engranajes., La
méquina volverd entonces a la derecha en le Iigura 1
hasta que la zapata 37 de que es portadora la rueds 31
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dé gufa se aplique al extremo opuesto de la zanja 'u.
otro tope, tal como un piguete, momento en el cual teon-
drd otre vez luger la inversién del mecanismo 27 de in
versién de engranajes,

Con referencia azhore a las Figuras 3 y 4, la
segunds miquina incluye un carro que comprende un basti
dor 40 que moports un éje 41 transversal tubular sobre
el cuel estd montado un tambor 42, similar el tanmbor 15
de la.primera méquina, Una manguera 43 estd arrollada
gobre el tambor 42 gue tiene una capacidad suficiente
pare transporter la longitud de manguera que ha de arro
1larse sobré el-tambor. Ta porcidn 44 de extremo inte-
rior.en- posicidn radial de la manguera 43 es conducida
radialmente hacia dentiro hasta el eje 41 tubular al
cual estd permanentemente conectada la porcibén 44 de ex
tremo, El eje 41 cémunica éon un tubo. 45 erecto que con
ducé a un dispositivo aspersor (que se describird pos-
teriormente) y que ést4 indicado en 46 en la Figura 3.
El extremo éxterior de la manguera 43 tiene un conecta~
dor. (no- representado) mediante el cual la menguera es
conectable para utilizaclén a un hidrante fijo., Cuendo
la 'manguera estd.conectada al hidrante y éste estéd ali
mentandé agua, la manguers se llena y alimenta agua
continuamente, 'a través de las espiras, avn arrolladas
sobre el tambor 42, al eje 41l y a través de la tuberia
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4% erecte al dispositivo 46 aspersor.

En contraste con la primera méquina, las rue
das sccionadas en contacto con el terreno no estdn mon
taedas sobre el mismo eje que el tambor, En lugar de
ello, estan montadas un par de ruedas 47 accionadas en
contacto con el terreno de modo que giran sobre un eje
48 inferior o un par de manguetas.

Las ruedas 47 gccionadas en contacto con el
terreno no tienen que ser por consigujente de un didme-
tro mayor que el tambor como en la primera maquina, ¥
son en realidad de un didmetro considerablemente menor.

En vez de accionar las ruedas 47 y el tambor
42 mediente un rotor, como en la primera mdquina, el ca
rro goporta un motor 49 de combustidn interna u otra
fuente motriz. El motor 49 accions una bomba (no repre
sentada en las Piguras 3 y 4 pero ilustraeda en la Figu
ra 5) que estd conectada mediante un cirouito hidrduli
co (ilustrado en 1la Figura 5) a wn motor 50 hidrdulis
co independiente que gocione cade una de las rusdas 47
y un motor 51 hidréulico que acciona el tambor 42, El
funcionamiento del circuito hidrdulico se describe pos
teriormente con referencie a la Figure 5, Cade motor
50 estd conectado mediante uns transmisidn 52 (indica~
da en la Pigura 3 por ruedas dentadas motriz y conduci

da y cadena) a su ruede 47 asocizda., EL motor 51 estd
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conectado mediante una transmisibén 53 (indicada en la
Figura 3 por ruedas dentadas motriz y conducida y una
cadena) al tambor 42,

Ia segunda mdquina es guiada como se describe
posteriormente con referencia a la Figura 5 y no se uti
lize un surco u otra zanje de gufa. Por consiguiente la
segunda miquina no tiene las ruedas 30, 31 de gufa de
alineacién longitudinael de le primera méquina. Para faci
litar la maniobrabilidad de la segunds mdquina, ésta tie
ne ruedas 54, &5 orientables delanters y trasera libre-
mente giratorias que estdn desplazadas de la linea cen-
tral longitudinal del carro para evitar que estorben a
la manguera o sean estorbadas por la misma.

Ia Figura 5 ilustra el circuito eléetrico y
de control hidrdulico para la mdquina ilustrada en las
Mguras 3 y 4.

El circuito eléctrico incluye un controlador
61 que recibe sefiales de control eléctrico del cable de
gule y que transmite sefiales de conexidn-desconexidn al
motor 49 de combustidn interna que acciona una unidad de
bombeo que suministra fluido a presidn en el cireuito
de control hidrdulico, sefiales de conmutacidén & un par
de vdlvulas 62, 63 de 4 lumbreras y 3 vias, controladas
por solenoide y una sefial al solenoide de une valvula

64 controlada por solenoide que se describirs posterior
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mente,

El motor 49 tiene un eje 65 de salida conecta
do pars acclonar la unidad de bombeo, Ls (ltima compren
de un par de bombas 66 y 65 de engranajes, La bomba 66
de engranajes aspira aceite, w otro fluido que se va a
utilizar en el circuito hidrdulico, de un depdsito co-
lector 68 y lo descargs bajo presidn al par de vélvu-
las 62 y 63 en paralelo, Cada una de las valvulas 62, 63
estd conectada en serie com uno u otro de los motores 50
para accionar la rueda 47 respectiva y con el depdsito
colector 68, Las vdlvulas 62, 63 pueden ser ajustadas
individualmente por sefinles procedentes del controlador
61 en una posicidn de avance, parada o retroceso para
iniciar el funcionamiento correcto adecuado del motor 50
asociado, De este modo, de acuerdo ¢on las seflales reci
bidas y transmitidas por el controlador 61, ambas ruedas
47 pueden ser accionadas hacia adelante para realizar
el movimiento de avance de la miquina, ambas ruedas pug
den ser accionadas en sentido inverso para efectuar el
movimiento de retroceso de la miquina, o uno de los mo=
{fores puede ser parsdo transitoriemente o accionado en
la direccidn opuesta al otro, mientras que el Gltimo
continfa siendo accionado, para realizar asi le direc~
cidn de la maquina,

Ia bomba 67 de engrenajes estéd conectada a

- 12 -
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través de una tuberfia 69 de alimentacidn de aceite que
suministra aceite al motor 51 que acciona el tambor 42,
siendo accionado siempre el dltimo en la direccidn de
arrollamiento de la manguera. La linea 69 de alimenta-
cidn de aceite desde la bomba 67 al motor 51 tiene una
vélvula 70 de retencidn de alivio de la slta presidn
hacia el depésito colector 68 y, en paralelo con la
valvula 70, la vélvula 64 controlada por solenoide y
una vdlvula 71 de retencidn de alivio de la baja pre-
sién. Cuando la manguers ha de ser arrollada, una se-
flal procedente del controlador 61 cierra la vélvula 64
¥y por consiguiente el motor 51 serd accionado con acei-
te a presidn a una presidn que asciende hasta la alta
presidn para la cual se abrird la vdlvula 70 de alivio.
De este modo el motor 51 serd accionado con par sufi-
ciente para arrollar la manguera, Cuando la manguera ha
de ser desenrollada por el tiro de la manguera desenro-
llada sobre el tambor, una seiial procedente del contro-
lador 61 abre la vdlvula 64 y la valvula 71 de alivio de
la baja presidn se activerd a una presidén inferior que
aquélla para la cual se calculd la apertura de la valvu
la 70 de seguridad en su disefio. De este modo, el motor
51 serd accionado con par reduclido y esto es suficiente
para actuar como freno y evitar que la manguera se desen

rolle demasiado rdpidamente cuando la manguera estd ti-
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rando del tembor en la direceidn de desenrollemiento en
opogicidn gl par aplicado por el motor 51.

Puede prescindirse de la disposicidn de seflales
de conexidén-desconexién del controlador T1 sl motor 49
cuando estan dispuestos otros controles, por ejemplo un
conmutador de arranque menual y unse palanca de disparo
para parar el moftor. Alternativa o adicionalmente, la
maquina puede ser pareds y arrancada por el controlador
mediante sefiales procedentes del cable para mover ambas
vélvulas 62 y 63 hacia o fuera de sus posiciones neu-
tras. E1 controlador 61 puede ser utilizaedo también para
proporcionar sefiales para arranque y parada de la ali-
mentacién de agus del hidrante 60.

Con referencie aghora & le Flgura 6, me des-
cribe ghora un cliclo completo de operaciones gue puede
aplicerse a cada una de las miquinas descritas anterior
mente,

Un hidrante 60 fijo estd dispuesto en el terre
no a ser regado y una zenja de gufa para la primers mi-
quina o un cable de gufa para la segunda wsquina que tig
ne una longitud no superior al doble de la longitud dig
ponible de la manguera 16 & 43 estd dispuesto en posi-
cidn adyecente al hidrante 60 que estd situado eustan~
clalmente en el centro a lo largo de la longltud de la

zanje o cable y desviado lateralmente a uno de los lados
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Ia mdquina estd situada en posicidn adyacente

al hidrante en la posicidn A con las ruedas 12 & 47 so-
ors cualquiera de los lados de la zanja o cable y, (en
2l caso de la primera mdquina) con las ruedas 30, 31 de
gufa sitvadas en la zanja y (en el caso de la segunda
méquina) con el controlador 61 sobre el cable, (Véase
la figura 5). Una porcidn de extremo exterior de la man
guera 16, 43 estd desenrollada del tambor y el conecta-
dor dispuesto sobre el extremo exterior de la manguera
esta sujeto al hidrante 60, Se hace funcionar la mdquina
actuando sobre un control manual o mediante una sefial
adecuads del cable pare accionar las ruedas 12, 47 que
nueven la maquina hacie la derecha en la direccidn de
la flecha X desde la posicidn A inicial a la posicidn B.
Se inicia la alimentacidn de agua a través de la mangue
ra y el dispositivo 14 § 46 aspersor comenzard a rociar
agua, Al migmo tiempo, el par de accionamiento a las rue
das 12 6 47 continuva en la direccidn a derechas como se
ve en la Figura 6 realizando as{ el movimiento de la md
quina hacia la derecha en la direceidn de la flecha X
Adicionalmente, es aplicado un par de accionamiento en
la direccidn a derechas, como se ve en la Figura 6, al
tambor 15 6 42 en el sentido del arrollamiento., A pesar

de este par aplicado al tambor, la manguera se desenro-

- 15 -



10

15

20

25

1lzrd del tambor porque el accionemiento 25 § 53 de ceadg
ne estd provisto de medios tensores eldsticos (no repre-
sentados) que permitirdn gue el accionamiento de cadena
gea superado por el tambor, el cual girard por consi-
guiente en la direccidn opuesta por le accidén del tiro
de la manguers, permitiendo asf que la Ultima se desen~
rolle del tambor a medide que la mdquina es oconducida
hacis le derecha. En la segunda mdquine el par de arro-
llamiento aplicado cugndo la mangusra estd siendo desen
rolleda s reducido como se ha explicado con referencia
a la Figura 5. Continuando le aplicacidn del par de
arrollamiento mientras estd siendo desenrollada la mane
guera, se controls el demenrollamiento y se evita que
12 manguera se desenrolle demasiado rdapidamente, Ia po-
sicién B en la Plgura 6 es una posicidn tipica interme-
dia entre la posicidn A inlcisl y la posicidn C extreme
que tieme lugar cuando la rueda 31 de gufa aloanza el
extremo de la dereche de la zanja (para la primera mg =
quina) o el controlador 61 alcanza el extremo del cable
de gula (para la segunda mdquina). En la posicidn C, la
zapata 37 choca contra el extremo de la zanja o el con=
trolador responde a la sefial del cable para invertir el
accionamiento g las ruedas 12 8 47, es decir para hacer-
las girar a izquierdas; pero la direccién de giro del

tambor no se invierte, ya que estd accionado siempre en



direcéidn a dérechas, como se ve en la Figura 6. De es-
te modo, a medida que se desplaza la mdquina de vuelisa
hacie el hidrante 60, en la direceidn de la flecha Y,
se arrolla la manguers 16 6 43 sobre el tambor 15 6 42,
5 como se indica por la posicién D, La méquine es sceiona
de a través de la posicién E media en la direccidn de la
flecha Y y a medida que lo hace asl la manguers se mueve
desde la pirte mds alta del tambor, como sge indica en la
posicidn D, hacla la parte més baja del tambor como se
10 indica en la posicidn F,. Pueden estar dispuestos sobre
el bastidor de la mdquina medios de gufa que permiten
que la manguera Se desplace entre estas dos posiciones;
Después. que “la mdquina. se ha desplazado a través de la
posicidn E medisd, lo mansuera se desenrollard nuevamente
15 del tambor, superando al @ltimo el accionamiento al mis
ne, como.ge ‘indica en la posicién T, Bn el extremo deila
lzquierds deé la zenja, la zapata 36 & el conirolador 61
realizardn la inversién del. accionamiento a las ruedas 12
6 47, como se indica por la posicién G y le miquing se«
20 rd accionada en retroceso hacia el hidrante 60 en la
direccidn de la flécha X, pasando & través de la posi-
cién H, Egta es otra posicidn intermedia tipica en la
cual el tambor, gque estd ain siendo accionado en direc«
cidn a derechas, arrolla ls manguera, Cuando la méqui-
25 na aleanza el hidrante 60, es decir la posicién Jy, wn .

, - 17 -
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tope adyacente al hidrante realiza la interrupcidén de la
alimentacidén de agua o actia sobre el controlador para
detener la miquina. Alternativamente, cuando no estd dis
puesto un tope ni es proporcionada una sefial de parads,
el ciclo se repetird. Después de un ciclo o un nimero de
ciclos predeterminado, la mgquina puede ser desplazeda
a otra posicidn en la cual estén dispuestos una boca de
riego y una zanja de gufa o cable,

Disponiendo medios para la inversidn de la di
receidn del accionamiento de las ruedas 12 é 47 y para
accionamiento continuo en una sola direccién del tambor
15 8 42, con disposiciones pars superar el accionamien~
to al mismo, se produce el doble de la longitud ds reco~
rrido para una longitud predetermingda de manguera.

Pueden ser necesarios medios de freno pare el
tambor 15 (en la primers méquina) para evitar que se deg
enrolls demasiada manguera cuando la menguera estd tiran
do del tambor en la direccidn de desenrollamiento y es-
t4 superendo la accidn de la cadens 25 de accionamiento.
Como se ha dicho anteriormente, en la segunda méquina el
par de accionamiento es reducido cuande la manguera es-
té siendo desenrolleda paras proporcionar une resisten~
cla al gvance controlada sobre el tambor,

En la segunde méquina el controlador 61 reci-

be también sefiales de guls caso de desviarse de la l{ines
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del cable de gula para parar o invertir.uno de los moto
res de las ruedas, mientras que el otro sigue siendo ag
cionado, como se explicd asnteriormente con referencia a
la Tigura 5. '

5 El dispositivo 14 6 46. aspersor puede ser un
eyector dé agua, es decir una lanza basculable de largo
alecance, como se indica en 14 en la Figura 1 6 puede
ser un brazo £ijo o un brazo montedo para giro alrededor
de un eje horizontal y que tiene boquillas aspersoras es

10 paciadas a lo largo’de su longitud. En la Figura 3 esté
indicado un brazo en 46. FEl brazo puede por si mismo'co
nunicar reaceién pure proporcionar potencia motriz a
la méquina y. para accionar el tembor,

Ty

Bata golicitud que corresponde a la presenta-

15 da en Gran.Bretafia, el 23 de diciembre de 1971, con el
n¥mero 60029/71, se acoge a log beneficlos del articulo
51 del vigente Bstatuto sobre Propiedad Industrial..

-
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REIVINDICACIONES

Los puntos de invencidn propis y nueva que se
presentan para que seasn objeto de esta solicitud de Pa~
tente de Invencidn en Espafia, por VEINTE afios, son los
que se recogen en las reivindicaciones siguientes:

18.- Una miquina de riego que comprende un og
rro con rusdas que soporta un tambor de almacenamiento
de manguers que es portador de una manguera que tiene
uno de los extremos conectado g través del eje del tam-
bor a un dispositivo aspersor montado sobre el carro y
que tiene en su otro extremo una conexidn para fijacidn
& un hidrante, mediante la cugl el dispositivo aspersor
es glimentado continuamente con agua durante el funcio-

namiento de la mdquina, primeros medios de acclonamiento

que accionan ruedas del carro en contacto con el terre~

no y segundos medios de accionamiento que hacen girar el
tambor en un sentido de arrollamiento de manguera, sien
do reversibles los primeros medios de acclionamiento pers
cambiar la direccidn del movimiento del cerro y siendo
capaces los segundos medios de accionamiento de ser supe
rados pars permitir que el tambor sea girado en ung di-
reccibn opuesta por el tiro d la manguera e medida que
se desenrolla cuando las ruedas en contacto con el terre

no son accionadas alejéndose del hidrente,
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28,~ Una miquina de acuerdo con la reivindicg
oidn 18, en la cual el carro soporta al menos un motor
u otra fuente motriz para hacer funcionar los primeros
y segundos medios de acclonamiento,

38,~ Una maquina de acuerdo con la reivindica
cién 18, en la cual cada uno de los primeros y segundos
medios de accionamiento son dispositivos independientes
de transmisidn accionados por un rotor de reaccidn co-
min montado sobre el carro y alimentado continuvamente
con agua a través de la manguera durante el funciona~-

niento de la méquina,
48,~ Una mdquina de acuerdo con cualquiera de

las reivindicaciones precedentes, que incluye medios pa
ra guiar la mdquina a lo largo de una trayectoria prede

terminada.
52,~ Una miquina de acuerdo con la reivindica

cién 42, en la cual los medios de gufa comprenden un ca
ble de gufa enterrado en una zanja o dispuesto a lo lar
go del terreno y un controlador montado sobre el carro

¥ que responde a sefiales de que es poriador el cable,
62.~ Una maquina de acuerdo con la reivindicag

cién 48, en la cual el carro tiene ruedas de guia delan
tera y trasera wituadas en una pista de guia preformada.

&,- Una maguina de acuerdo con la reivindica

cidn 6, en la cual cada una de las ruedas de gufa es

- 21 -
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portadors de medios que detectan cudndo se ha alcanzado
el extremo correspondiente de la pista de gufa y que in
vierten .dichos primeros medios. de acclonamiento para in
vertir la direccidn de giro de las ruedas en contacto
con el terreno, '

8¢, - Una mdquina de acuerdo con la reivindicg
cién 12, en la cual el carro soporta un motor que hace
funcicnar los primeros y segundos medios do acolonamien
to comprendiendo los primeros medios de accionamiento una
primera .bomba accionada por el motor y un par de motorés
hidrdulicos conectados para recibir- fluido a presién de
la primera bomba y estando cada uno de ellos conectados
individualmente para accionamiento a,una u otra de las
ruedas en contacto.con-el terreno, comprendiendo los se
gundos medios de accionamiento uns segunda bomba accio-
nada por el motor y un motor' hidrdulico adicional coneg
tado para recibir fluido & presién de la segunda bomba
y conectado para acclonamiento al motor de accionaniento
de tambor en el sentido de arrollamiento,

98,- Una méquina de scuerdo con la reivindica-
cién 82, que incluye medios de gula que comprenden un ca
ble de gula que se extiende a lo largo de un trayecto pre
deterninado a ger seguido por la miquina y un controla-

dor montado sobre la miquina y que responde a sefiales
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transportadas por el cable, estando conectado el contrg
lador para efectuar el acclonamiento de vélvuwlas consc-
tadas pare controlar la direccidn de funcionamiento de
los motores hidrdulicos dispuestos pare accionar las rue
das en contacto con el terreno, mediante lo cual lg di-
reccidn del movimlento de la mdquine es reversible, la
maquina puede ser arrancads y pareds y le méquina puede
ser guiada deteniendo o invirtiendo uno de dichos moto-
res con relacidn al otro.

108.~ Una mdquina de acuerdo con la reivindi-
cecidn 98, en la cual estd dispuesta una vélvula de de-
rivacién acoionable por solenoide que desvia algo del
fluido a presidn hacia el lado de aspiracidn de la segun
da bomba antes de que dicho fluido sea suminisirado a
dicho motor hidrdulico adicional, por lo cual el par de
accionaniento g dicho motor hidraulico adicional es re-
ducido cuando la manguera estd siendo desenrollada del
tambor, actuando asi dicho motor hidrdullco adicional cp
mo freno para reducir la velocidad de desenrollamiento
de la menguera, estando conectado el controlador pare
excitar el solenoide de la valvula de derivacidn aceio-
nable por solenoide en respussta a sefisles adecuadas
recibidas del cable,

112,- Una mdquina de riego.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que
antecede, representado en los dibujos que se acompafian

- 23 -



A

wiezers G

¥y para los fines que se han especificado.
Bata Memoriz consta de velnticuatro hojas
escritas a mdquina por una sola cara.
| earia, 15 FEB 1863
P.A,

12,2,73 M/, - 24 -



RTET RATY TINTITD -/t

4
0 4 5 o P g

A =Frell T L1 " 0 3




UmTAIA Sase TIRINED

/111

NSRS T E ST B




[P,
A

frRIe RATH TIMTNED

Tr1/11r

e v - — -

FIG.5|

- -




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



