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El invento se refiere a un dispositivo para
la carga automitica de superficleg de carga estacionarias
o méviles con mercancia em bultos, en particular sacos.

Para la carga de superficies de carga esta-
cionariasg o moviles, tales como camiones, wagones de ferro-
carril, contenedores, barcoa, bandejas de carga, etec. com
sacos, se conocen imstalaciones de carga de sacos, que ftra-
bajan con un sistema mévil de cimta transportadora, que
es desplazable en el local de carga, de modo que el punte
de descarga alcance cualquier lugar del local de carga. Lsa
cabeza de este sistema de cinta transportadora consiste
en un digpositive de carga de dos elementos, conr tres di-
mensiones de movimiento, de modo que sl digpoesitive puede
prolongarse talescéplcamente o bascular vertical y hori-
zontalmente en un cawpo angular prefijadeo. Para el servi-
civ de sste digpositivo de carga conocido se necesita, sin
embargo, numereso personal de servicio para el apilado de
los sacos, que se hace a mano.

El fin del invente es; en cambio, el crear
un digpogitive de carga, con el cual, shorrande la mamno
de obra necesaria hasta ahora, es pogible una cargs auts-
mitica com sacos; de superficies de carga, alcanzando al
miszmo tiempo um elevado rendimiento de trabajo. Aparte de
esto, el dispositive de carga debe estar comstruido de ta®

modo que pueda emplearse como aparato antepuesto para sise
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temas de alimentaciém conocidos, y también en el espacio
més pequefiv, Para la solucidn de este problema, me propo-
ne un dispositivo para la carga automdtica de superficies
de cargs estaciomarias o mdviles con mercancia en bultos,
en particular sacos, que, conforme al invento, esté cous-
truido de forms que un dispositivo, constituido por um
bastidor portante, presenta uma via do alimentacidn para
los sacos; dispuests en &l baatidor portante y una chapa
de carga, dispuesta en el lade de descarga de la via de
alimentacién y desplazable en sentido hordzontal y trsns-
verzaimente & las filas de gacos s foraar; para ordensr
los macos por dilaz, uno al lado del oftro; c¢on un empuja-
dor en forma de plancha, dispuesto encima de la chapsa ds
carga y desplazable alternativamente, transverasal a 1as
via de movimiento de la chapa de carga;, que el bastidor
portante, con la chapa de carga, la via de alimentacidn
y &l empujador transversal, esti realizado de modo que
puede deaplazarse en sentido vertical, por lo menos em
la altura de una capa de sacos, y gque los diapositivos
de accionamiento para el desplazamiento de la chapa de
carga, del empujador transversal y del bastidor portante,
estén reunidos en un digpogitivo de mando y cooperam ds
tal modo que los sacos que lleagan & la chapa de carga;
pueden empujarse alternativamente mediante ¢l empujador

transversal, cada vez sl ancho de un saco hacia unoc u
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otro extremc de la chapa de carga, la chapa de carga pue-
de quitarse después de la formacidén de una fila de sacos

y el bastidor portante pusde levantarse la altura de uns
capa de sacos, después de depositar la fila de sacos sobre
la superficie de carga o sobre la fila superior de lasg fi«
las de sacos; dispuestas sobre la superficie de carga.

A 1a plancha de carga puede estar antepues-
ta, como via de alimentacién, un planc inclinado, una via
de rodillos ¢ un transportador de cinta. Para adaptar el
dispositive de carga a cada posicién de la superficie ds
carga, el bastidor portante, con la via de alimentacidn da
loa sacos, la chapa de carga y el empujador transversal,
estd construido de modo desplazable paralelamente a las
filas de saces a formar,

El bastidor portante del dispositivo de
carga estd congtituide por uma barra sugtentadora verti-
cal y por un marco aproximadamente rectangular unido a
aquella en voladizo horizomtal; cuyas dos partes longitu-
dinales del marco estin formadas como gufas para dos ca-
rros, desplazables por los dos lados del marco; que me-
diante un dispositivo de accionamiento son desplazables
en gentido horizental y que en sus extremos libres infe-
riores llevan la chapa de carga. En el lado frontal del
marco del bastidor portante esté sostenide el empujador

transversal medisnte un carro, desplazable sobre um carril
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de guia, el cual estd igualmente unido a un dispositive
de accionamiento, En el lado frontal del marco horizontal
del bastidor portante esti dispuesta una placa de tope
vertical, con la que se determina; en la chapa de carga,

la posicién de los sacos gque llegan a la chapa de care

ga.

En el dibujo esti representado; con ejemplos
de realizacién, el cbjeto del invento, mostrando:

La figura 1; un dispositivo de carga con
un planc inclinado como via de alimentacién de los macos,
en un alzado lateral,

la figura 2, el dispositivo de carga en usua
vista de frente,

la figura 3, otra forma de realizacién del

dispositivo de carga con un transportador de cinta como via

. de alimentacién de los sacos; en un alzado lateral,

la figura 4, el dispositivo de carga segtn
la figura 3 en una vista de frente; y

las figuras 5 a 11, la operacidn de carga
sobre la chapa de carga del dispositive de carga en las
distintas fases de la alimentacién de los saces; en un

alzado lateral,
El dispositivo, formado como aparate ante-

puesto y, por tanto, acoplable a cualquier sistema de sii-

mentacién y designado por 10 en las figuras 1 a 4, esti
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constituido por un bastidor 11 portante; que presenta una
barra sustentadora 12 vertical y una barra sustentadora

13 dispuesta aproximadamente en angulo recteo con la barra
sustentadora 12. El extremo superior libre de la barra sus-
tentadora 12 esti sostenido enm una guia sefialada con 14, en
la que es desplazable en sentido vertical el bastidor 11
portante, en la direccién de la flecha X, Para el despla-
zamiento vertical del bastidor i1 portante esti previsto

un dispositivo 15 de accionamiento,

La barra sustentadora 13 horizontal del bas-
tidor 11 portante esti realizado cemo marco aproximadamen-
te rectangular em voladizo con las partes 16, 17, 18 la-
terales (figura 2). La parte 18 lateral anterior del mar-
co 13 del bastidor portante lleva una placa 19 de tope
vertical. Las partes 16, 17 lomgitudinales del marco es-
tan formadas como carriles 20, 21 de guia, o llevan exte-
riormente carriles de gufa en las que.son guiadas carros
22, 23 en forma de plancha, que llevan una chapa 25 de car-
ga v que son desplazables en sentido horizontal mediante
un dispositivo 26 de accionamiente comfin, lo que esté in-
dicado en la figura 1 por la flecha X1. La chapa 25 de
carga puede estar también alojada en el marco 16, 17, 18
del bastidor 11 portante y ser guiada como se ha descrito
precedentemente. De este modo, las partes 16, 17, latera-

les del marco pueden llevar rodillos de guia como se ha in-
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dicado en las figuras 1 y 2 en 24, mientras que los carros

22, 23, que soportan la chapa 25 de carga y que son despla-
zables a ambos lados del marco, llevan en sus zonas extre-

mas superiores carriles de gufa para los rodillos de roda-

dura 24.

La chapa 25 de carga presenta preferentemen-
te un ancho que corresponde a la longitud de un saco. La
longitud de la chapa 25 de carga corresponde a un mﬁltiplo
del ancho del saco. En los ejemplos de realizacidén repre-
sentados en las figuras 2 y 4, la chapa 25 de carga est)
realizada de tal modo que puede alojar cince sacos alinea-
dos uno al lado de otro. La placa 19 de tope presenta una
longitud que corresponde a la longitud de la chapa 25 de
carga y esta dispuesta paralela a la chapa 25 de carga.

Por encima de la chapa 25 de carga esta dis-
puesta en el bastidor 11 portante, una via de alimentacidn
para los sacos S, que en el ejemplo de realizacién segin
las figuras 1 y 2 esti realizada como plano 30 inclinado;

y en el ejemplo de realizacidén segin las figuras 3 ? 4
como transportador 40 de cinta, que esté constituid6 por
una cinta 41 sin fin accionada de forma giratoria, que
esta conducida sobre rodillos de reenvio, - de los que
8610 se muestra el rodillo 42 del lado de descarga -« .

La disposicién y coordinacién de la via 30 6 40 de alimen-

tacién, que puede estar también realizada como via de ro-
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dillos con rodillos accionados, cuando se trate de una

via de rodillos horizental, o con rodillos locos, cuando
la via de rodillos presenta una inclinacién respecto a

la chapa 25 de carga, son tales que los gacos S, alimen-
tados por la via 30 6 40 de alimentacién, sean depositados
sobre la chapa 25 de carga delante de la placa 19 de to-
pe. La via de alimentacidn 30 6 40 estd dispuesta aproxi-
madamente centrada respecto a la chapa 25 de carga y es
ajustable en altura junto con el bastidor 11 portante,

en la direccién de la flecha X.

En el lado 18 frontal del marco del basti-
dor 11 portante esté dispuesto un carro 50 desplazable
paralelamente a la dirececién longitudinal de la chapa
25 de carga, que lleva un empujador 51 vertical en forma
de placa. Para que el carrc 50 pueda ser desplazado en la
direccién de la flecha X2, la parte 18 del marce del bas-
tidor 11 portante esti construida como carril de guia,
sobre el que es conducido el carro 50 con el empujador 51
transversal. Mediante un dispositivo de accionamiento, monta-
do en 53, en forma de mecanismo 54, 55 de manivela, puede
desplazarse el empujador 51 transversal en la direcciédn de
los dos extremos de la chapa 25 de carga, cada vez el an-
cho de un saco. Las dos posiciones finales del empujador
51 transversal estén indicadas comn A y B, en la figura 2.

Sin embargo, en lugar de un mecanismo 54, 55 de manivela

-8 -
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pueden preverse también otros dispositivos de accionamiento
para el movimiento de vaivén del empujador 51 transversal.
Los dispositivos 15, 26, 53 de accionamien-
to para el desplazamiento de la chapa 25 de carga, para
correr alternativamente el empujador 51 transversal y el
bastidor 11 portante estén reunidos en un dispositivo 60
de mando, mediante el cual se gobiernan las distintas fa-
ses del trabajo de tal modo, que los sacos S, que llegan
a la chapa 25 de carga, pueden ser desplazados alternativa~
mente, cada vez un ancho de saco, en la direccifén de uno u
otro extremo de la chapa 25 de carga, que la chapa 2§ de
carga, después de la formacién de una fila SR de sacos es
retirada a la zona posterior del bastidor 11 portante y
que después de depositar la fila SR de sacos sobre la su-
perficie de carga o sobre la fila superior de las filas
de sacos ya colocadas sobre la superficie de carga, el
bastidor 11 portante, con la chapa 25 de carga, que al mis-
mo tiempo esté retrocediendo a su posicién anterior de par-
tida, se eleva la altura de una capa de sacos,
El funcionamiento del dispositivo de car-
ga es el siguiente: El dispositivo de carga es colocado,
a mano o con ayuda de barreras de luz o de otros dispogi-
tivos de mando apropiados, en la posicién de carga, o sea,
en la zona de la superficie de carga. La operacién de carga

que sigue a esto se desarrolla autom§ticamente. El primer

-0 -
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saco Sl es conducido por el plano 30 inclinado al verdadero
digpositive de carga y viene a posarse, delante de la placa
19 de tope, sobre la chapa 25 de carga. Este saco Sl es des-
plazado por el empujador 51 transversal hacia el lado de la
chapa 25 de carga que esti designado con 25a (figura 5), A
continuacién llega lanzado el segundo saco S2 al dispositi-
vo de carga y es desplazado por el movimiento correspon-
diente del empujador 51 transversal en direccién de la cha-
pa de carga 25b (figura 6). El siguiente saco S3 que llega
es introducido en el espacio intermedio formado entre los
sacos Sl y 82 y desplazado por el empujador 51 transversal,
junto con el saco S1 en direccién del extremo 25a de la
chapa de carga (figura 7). Al% hueco entre los sacos S2 y
S3 es lanzado el cuarto saco 54 y es desplazado junto con
el saco 52 en la direccidén del extremo 25b de la chapa de
carga, mediante el empujador 51 transversal (figura 8). El
empujador 51 transversal adopta entonces la posicién repre-
sentada en la figura 9. El quinto saco S5 es introducido
a continuacién en el hueco entre los sacos S3 y S4, de mo-
do que sobre la chapa 25 de carga esti colocada una fila
SR de sacos compuesta de cinco sacos S1 a S5 (figura 9).
Después de que esté preparada asi una fila
Sr de sacos sobre la chapa 25 de carga, la chapa 25 de car-
ga es retirada a la zona posterior del dispositivo de car-

ga (figura 10), de modo que la fila SR de sacos con los
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sacos S1 a S5 viene a depositarse sobre la superficie

de carga designada por L en la figura 11, A continua-
cién, el dispositivo de carga es levantado la altura de
esta fila de sacos, y la chapa 25 de carga es desplazada
hacia adelante a su posici6én de partida. A continuaciédn
se vuelve a repetir la operacién de carga descrit: an-

teriormente seglin las figuras § a 11.
Mediante el dispositivo de carga coanstrui-

do conforme al invento es posible la carga de superfi-
cies de carga de camiones o de cualquier otra clase de
superficies de carga y también de bandejas de carga, in-
dependientemente de la forma de alimentacién, bien sea
por cinta, plano inclinado o vias de rodillos. El dispo-~
gitivo de carga puede emplearse universalmente como apa-
rato antepuesto. Por ejemplo, puede acoplarse al extremo
del lado de tierra o del interior del barco de instala-
ciones de carga de barcos que trabajen con plano incli-
nado helicoidal, carretillas elevadoras y similares. El
nimero de las filas de sacos apliladas puede ser el que
se quiera; por regla general estari comprendido entre cin-
co y siete capas de sacos, La mano de obra necesaria en
las superficies de carga en la carga de sacos se econo-
mizan con el dispositivo de carga. Por el automatismo
completo se puede alcanzar un gran rendimiento de tra-

bajo.
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La presente solicitud; que corresponde a
la presentada en la Repliblica Federal Alemana el 27 de
Junio de 1972 bajo el N2, P 22 31 496.1, se acoge a los
beneficios del articulo 51 del vigente Egtatuto sobre

Propiedad Industrial.

REIVINDICACIONES

Los puntos de invencidén propia y nueva,
que se presentan para que sean objeto de esta solicitud
de Patente de Invencién en Espafia, por VEINTE aflos, son
los siguientes:

18,~ Dispositivo para la carga automética
de superficies de carga estacionarias o méviles con mer-
cancfa en bultes; en particular sacos, caracterizado porgus
un dispositive (10), constituido por un bastidor portante
(11), presenta una via (30, 40) de alimentacién para los
sacos (8), dispuesta en el bastidor (11) portante y una
chapa de carga (25), dispuesta en el lado de descarga de
la via de alimentacién y desplazable en sentide horizontal
y transversalmente a las filas (SR) de sacos a formar, para

ordenar los saces (S) uno al lado del otro, con un empuja-
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dor (51) en forma de plancha, dispuesto encima de la cha-
pa (25) de carga y desplazable alternativamente, trans-
versal a la via de movimiento de la chapa (25) de carga,
que el bastidor (11) portante, con la chapa (25) de car-
ga, la via (30, 40) de alimentacién y el empujador (51)
transversal, est§ realizado de modo gque puede desplazar-
se en sentido vertical, por loc menos, en la altura de una
capa de sacos, y que los dispositivos (15, 26, 53) de ac-
cionamiento para el desplazamiento de la chapa (25) de car-
ga, del empujador (51) transversal y del bastidor (11) por-
tante, estédn reunidos en un dispositivo (60) de mando y
cooperan de tal modo que los sacos (S) que llegan a la
chapa (25) de carga pueden empujarse alternativamente
mediante el empujador (51) transversal cada vez el ancho
de un saco, hacia uno u otro extremo de la chapa de carga,
1la chapa (25) de carga puede quitarse después de la for-
macién de una fila de sacos (SR) y el bastidor (11) por~
tante puede levantarse la altura de una capa de sacos, des-
pués de depositar la fila de sacos sobre la superficie de
carga o sobre la fila superior de las filas de sacos, dis-
puestas sobre la superficle de carga.

28, Dispositivo seghn la reivindicacidn
12, caracterizado porque a la chapa (25) de carga le esté
asociado un plano (30) inclinado, como via de alimenta-

¢cién,
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38,- Digpositive segfin la reivindicacién
12, caracterizado porque la via de alimentacién ests rea-
lizada como tramsportador {(40) de cinta,
48.= Dispositivo segim la reivindicacién
5 18, caracterizado porque la via de alimentacidén estd rea-
lizada como via de rodillos.
52.- Dispositivo segin la reivindicacidén
12 a 42 caracterizado porque el bastidor (11) portante
esti realizado de modo desplazable paralelamente a las
10 filas (SR) de sacos a formar,
68,- Dispositivo segfin la reivindicacién
18 a 52, caracterizado porque el bastidor (11) portantse
esti constituide por una barra sustentadora (12) vertical
y por un marce (16, 17, 18), aproximadamente rectangular,
15 unido a ésta em voladizo horizontal, cuyas dos partes
(16, 17) leongitudinales del marco estén realizadas como
gufas (20, 21) para dos carros (22, 23) desplazables por
los dos lados del marco (16, 17, 18), los que, mediante el
dispositivo (26) de accionamiento, son desplazables en
20 sentido horizontal y que en sus extremos inferiores libres
y a una distancia del bastidor (16, 17, 18) de por lo me-
nos la altura de una capa de sacos, llevan la chapa (29 de
carga.
72.<= Dispositivo segln la reivimdicacidn

25 182 a 62, caracterizado porque al lado (18) fromtal del marce

1.2.73 - 14 -
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(16, 17, 18) del bastidor (11) portante, el empujador (51)
transversal esté sujeto mediante un carro (50), desplaza~-
ble sobre un carril de gufa, el cual esté unido a un dis=-
positivo (53) de accionamiento,

82,- Dispositivo segln la reivindicacién
18 a 72, caracterizado porgque en el lade (18) fromtal del
marco (16, 17, 18) horizontal del hastidor (11) portante
esti dispuesta una placa (19) de tope, vertical.

98.- Nispositivo para la carga autombtica
de superficies de carga estacionariaso mbéviles con mer-

cancia en bultos, en particular sacos.

Tal y como se ha descrito en la Memoria
que antecede, representado en los dibujos que se accmna~
flan y con los fines que se han especificado,

Esta Memoria consta de quince hojas es-

critas a mfquina por una sola cara.

7 FEB, 1973

Madrid,
P. A.
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