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E l presente invento se re f ie re  a  un d isp ositiv o  

de acoplamiento g ira to rio  que permite alcanzar progresivamen­

te  l a  velocidad de régimen, del tip o  d escrito  en la  Patente 

Francesa nS 69.22815 y que e stá  destinado, en caso de varia­

ciones bruscas de la  velocidad de rotación , en p a rt ic u la r  en 

casos de inversión del sentido de un árbol que a rra s tra  una 

cadena cinemática o una masa dotada de un movimiento de iner­

c ia  relativam ente importante, y con e l  objeto de e v ita r  cho­

ques p e r ju d ic ia le s  para e l  mecanismo, a  asegurar una reduc­

ción de velocidad y a continuación una aceleración  progresi­

va del árbol accionado hasta la  velocidad de régimen, conscr 

vando sin  embargo e l  accionamiento p o sitiv o , es decir exento 

de deslizam iento, $.él árbol accionado con relación  a l  árbol 

de accionamiento.

Un d isp ositivo  de este  tipo  incluye una envol­

tu ra que delim ita un volumen in te r io r  de revolución, un ár­

bo l que a tra v ie sa  axialmente dicho volumen y que delim ita en 

éste  una cámara anular llen a  de flu id o , por lo  menos un á la -  

be, llam ado'alabe de accionamiento, que g ira  solidariamente 

con un árbol de accionamiento y que se extiende, por una par­

te  radialmente entre la  pared la t e r a l  in tem a de dicha cámara 

y la  pared la te r a l  del árbol a x ia l  y, por otra parte , a x ia l­

mente, entre la s  dos paredes de extremidad de la  envoltura, 

de manera que forme un tabique in te r io r  en dicha cámara anu­

la r ,  por lo  menos un alabe correspondiente llamado alabe ac­

cionado, que se extiende axialmente y radialmente como e l á la  

be an terio r y que forma, como éste , un tabique interno en di 

cha cámara anular, pero cuya rotación  es so lid a r ia  de la  ¿ e l 

árbo l accionado, dividiendo lo s dos alabes correspondientes 

dicha cámara anular en dos espacios complementarios, estando

:
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e l  a rra s tre  p o sitiv o  normal del árbol accionado por e l  árbol 

de accionamiento asegurado mediante e l contacto de lo s  a lab es , 

mientras que una reducción brusca de la  velocidad de ro ta­

ción del árbol de accionamiento, en p a rt icu la r  la  inversión 

de su sentido de rotación , provoca una depresión en uno de 

los volúmenes y una compresión en e l otro, con amortiguamiento 

del movimiento del árbol accionado. Sin embargo, en la  Pa­

tente indicada más a rr ib a , e l  a r ra s tre  y l a  aceleración  de 

lo s  elementos accionados h asta  su velocidad normal estaban 

asegurados únicamente por medio del flu id o  de amortiguamiento 

de la  cámara anular, en general un flu id o  incom presible, por 

ejemplo a c e ite , o una mezcla de flu id o  incompresible y de 

flu id o  compresible por ejemplo a c e ite  y a ir e .

Ahora bien, en lo s  sistem as que u tiliz a n  un 

flu id o  incompresible, no se puede obtener una elevación de 

la  velocidad correcta hasta  su valor normal sino por. medio de 

un sistem a complejo con abertura v ariab le  para asegurar la  

comunicación entre lo s espacios complementarios de la  cámara 

anular.

En lo s  sistem as que u t iliz a n  una mezcla de 

flu id o  incompresible y de flu id o  compresible, la  proporción 

de la  mezcla e s  muy d i f í c i l  de con tro lar y unas variacion es 

muy reducidas de esta  proporción conducen a resu ltados muy 

d ife ren te s; la  presencia de flu id o  incompresible provoca la  

acumulación de una c ie r ta  cantidad de líqu ido de d i f í c i l  e l i ­

minación, que impide que e l  acoplamiento asegure su función 

de d isp o sitiv o  de a rra stre  p o sitiv o , y en razón de la s  a l t a s  

temperaturas, l a  mezcla se d eteriora  y quema, creando a s í  de 

p ó sito s  p e r ju d ic ia le s  para e l  funcionamiento del conjunto.

E l presente invento prevé, para e v ita r  e sto s
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inconvenientes, l a  u tiliz a c ió n  como flu id o  de amortiguamiento, 

de un flu id o  compresible, en p rin c ip io  a ir e ,  y prevé e l  rea 

l i z a r  e l  d isp o sitiv o  de t a l  manera que se dispongan por lo  

menos dos su p e rfic ie s  correspondientes unidas, por una par­

te , a l  árbol de accionamiento y, por otra parte , a l  árbol 

accionado, entrando dichas su p e rfic ie s  en contacto por f r i c ­

ción la  una con la  otra cuando la  presión  en uno de dichos 

espacios complementarios alcanza un valor predeterminado.

G racias a e sta  d isp osic ión , la  compresión del 

flu id o  en uno de lo s  esp acio s de la  cámara anular, a l  d is ­

minuir bruscamente la  velocidad de rotación  del árbol de 

accionamiento, en p a rt ic u la r  la  inversión  de su sentido de 

rotación , hace que la s  su p e rfic ie s  en cuestión entren en 

contacto y por tanto provoquen e l  a r ra s tre  de l a  parte ac­

cionada por fr ic c ió n , aumentando progresivamente su velo­

cidad.

En una foxma de rea lizac ió n  p a rt icu la r , la  en­

vo ltu ra  es so lid a r ia  del árbol de accionamiento y l a s  super­

f i c i e s  destinadas a entrar en contacto por fr ic c ió n  están 

con stitu id as por la  cara interna de una pared- tran sv ersa l 

de la  envoltura y la  cara externa de una p laca  portadora del 

alabe accionado y montada de manera d eslizan te  en e l  árbol 

accionado estando achavetada en dicho árbol de manera que 

g ire  con é l .

En e l  caso de que e l  acoplamiento esté  d e st i­

nado a tran sm itir  pares elevados, puede ser ventajoso multi 

p l ic a r  la  su p erfic ie  de contacto y, a  e ste  efecto  prever, 

entre la  p laca  accionada y l a  su p erfic ie  de la  envoltura de 

accionamiento, una p lu ralidad  de d isco s p a ra le lo s montados 

alternativam ente de manera que sean so lid a r io s  en rotación



5 -

409856

5

10

15

20

25

30

con e l árbol accionado y con la  envoltura, pero pudiendo des 

U sa r se  con relación  a e sto s  últim os elementos, constituyen­

do a s í  un elemento de embrague del tipo  de d iscos m ú ltip les.

Gracias a unos o r if ic io s  o a unos escapes ju i­

ciosamente calculados, es posib le  e incluso ventajoso, en 

algunos caso s, asegurar la, constancia de la  presión  especí­

f i c a  en dichos espacios. Pero lo  que es importante es que 

sea p o sib le , grac ias a la  elección  de estos o r if ic io s  o esca­

p es, obtener una ley de variación  de presión cualquiera y 

por tanto una curva de variación  cualquiera del esfuerzo de 

fr ic c ió n  o de a rrastre  del acoplamiento.

Debido a  la s  holguras muy reducidas que son ne­

c e sa r ia s  para e l  funcionamiento del d isp o sitiv o  según e l  in­

vento, l a s  presiones alcanzadas en e l  in te r io r  del mismo pue 

den se r  muy elevadas y por tanto l a s  temperaturas también.

Con e l  f in  de ev itar  un agarrotam iento del conjunto debido a 

l^ s  d ila tac io n es de la s  p iezas, conviene lu b ricar  e l  in te ­

r io r  del d isp o sitiv o , y e sta  lubricación  plantea un c ie rto  

número de problemas. En e fecto , por una parte, un exceso de 

a c e ite , f lu id o  incompresible, provocaría una in estab ilid ad  

d e l sistem a y por tanto es preciso  prever la  cantidad de 

a c e ite  ju sto  necesaria para e stab le cer  una simple p e lícu la , 

y por o tra parte debido a la, temperatura elevada, e l  a c e ite  

quema o por lo  menos se d eteriora , y conviene renovarlo fr e ­

cuentemente. Finalmente es conveniente que en posición  de 

a r r a s t r e  p o sitiv o , se evacúe e l a c e ite  sobrante en e l espa­

c io  correspondiente de la  cámara anular.

Para sa t is fa c e r  e sta s  condiciones, se ha previs 

to según e l  invento disponer en una pared de la  cámara anu­

l a r  unida a l  alabe accionado y en una pared correspondiente
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de la  envoltura que permanece en contacto con la  primera pa 

red, unos agu jeros perforados en unos puntos t a le s  que se 

- correspondan cuando lo s  a labes de accionamiento y accionado 

están  en contacto a tope, para asegurar e l  a r r a s t r e  p o s i t i­

vo, y hagan comunicar e l  espacio  re sid u a l que permanece en­

tre  lo s  a lab es con e l  ex te rio r  de la  envoltura.

Las dos paredes correspondientes p ro v ista s  de 

dichos agu jeros pueden se r  l a s  su p e rfic ie s  destinadas a en­

t r a r  en contacto por fr ic c ió n , por ejemplo l a  p laca  portado­

ra  del alabe accionado y la  pared de la  envoltura.

- En e l caso de que la s  su p e r f ic ie s  de contacto 

estén con stitu id as por un conjunto de d isco s m ú ltip les, lo s 

agu jeros pueden formarse en la  pared la te r a l  de la  envoltura 

y en una camisa coax ial unida a l  alabe accionado.

Cuando lo s  a lab es de accionamiento y accionado 

tienen formas t a le s  que sus caras entran en contacto a  tope 

sobre toda su extensión, en posición  de a r ra s tre  p o sitiv o , 

es d ec ir  que no dejan su b ss t ir  entre e l l a s  ningún espacio  re 

s id u a l, pueden preverse dos pares de agu jeros, situ ados re s­

pectivamente en la s  ra íc e s  del alabe del elemento accionado 

y en unos puntos de la  envoltura ta le s  que,, cuando e l  alabe 

accionado e s tá  apoyado a  tope contra e l  álabe de acciona­

miento, dichos agujeros sean co ax ia le s  respectivamente a 

lo s  agujeros perforados en l a  ra íz  de dicho álabe accionado 

situ ada en e l lado de su cara que se encuentra ahora en 

contacto.

Preferentemente, lo s  dos pares de agu jeros están 

situados en unos c írcu los de diámetros d ife ren tes de l a s  pa­

redes y pueden preverse otros dos agu jeros en la  pared de la  

envoltura de ta l  manera que cuando e l  álabe accionado e stá
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apoyado a tope contra e l  alabe de accionamiento, e sto s otros 

agu jeros sean co ax ia le s con re lac ió n  a lo s agujeros perfora- 

* dos en la  ra iz  de dicho alabe accionado en e l  lado opuesto 

a la  cara que e s tá  apoyada a tope en este  momento.

Sin ningún carácter lim ita tiv o , se ha represen­

tado en lo s  dibujos adjuntos dos ejemplos de rea lizac ió n  del 

d isp o sitiv o  según e l  invento, y en e sto s d ibu jos:

-  La fig u ra  1 es una v is t a  en sección a x ia l  del 

d isp o sitiv o  en su forma de rea lizac ió n  más se n c illa ; corres­

ponde a una v is t a  en sección según la  lín ea  1-1 de la  fig u ra  

2 ;
-  La f ig u ra  2 es una v is t a  en sección  transver­

s a l  según la  l ín e a "11-11 de la  f ig u ra  1;

-  Las f ig u ra s  3, 4 y 5 son unas v i s t a s  desarro­

l la d a s  y p a rc ia le s  en sección  longitud in al según e l  c írcu lo  

de lín ea  de puntos A de la  f ig u ra  2, correspondiendo dichas 

fig u ra s  respectivamente a la  posición  de un alabe accionado 

apoyado a tope por una de sus caras centra un alabe de acc io  

namiento intermedio y a tope por su otra cara;

-  La f ig u ra  6 es una v is t a  en sección a x ia l  de 

otra forma de rea liz a c ió n ; corresponde a una v is t a  en sec­

ción según la  lín ea  VI-VI de la  f ig u ra  7 ; y

-  La f ig u ra  7 es una .v ista  en sección transver­

s a l  según la  lín ea  VII-VII de la  fig u ra  6.

En e l ejemplo de rea lizac ió n  representado en la s  

fig u ra s  1 a  5, e l  d isp o sitiv o  según e l invento incluye un 

cá rte r  o campana 2 montado en e l  árb o l de accionamiento 1 y 

que delim ita una cámara 3 en e l e je  de la  cual penetra e l  

árbol 4 accionado o so lid a r io  del árbol accionado; en e ste  

árbol 4 e stá  montado de manera d eslizan te  pero achavetada pa-



ra  que pueda g i r a r ,  una p laca  5 cuya cara externa 6 tiene 

una foima que corresponde a la  de la  cara in tem a 7 de la  

pared 8 del c á r te r  2* La pared la t e r a l  de revolución 9 de 

l a  p laca 5 e s tá  en contacto con la  pared la t e r a l  interna 10 

del cárte r  2, que d e lim ita  la  cámara de revolución 3 llen a  

de a ire . La p laca  5 l le v a  dos a lab es 11, 1 1 ', diametralmen­

te opuestos, que se  extienden a x ia l  y radialmente h asta  en­

t r a r  en contacto con l a  pared in terna del c á r te r  2 y r a d ia l­

mente hasta en trar en contacto con e l  árbol 4 . Asimismo, e l  

cá rte r  2 l le v a  dos á lab es 12, 12 ', diametralmente opuestos, 

que se extienden radialm ente h asta  e l  árbol 4 y axialmente 

h asta  la  cara in terna de la  p laca  5.

Los á lab es 11, 11 ', 12, 12 ', delim itan a s í  cua­

tro  espacios, a , a ' ,  b, b ' ,  ig u a le s  dos a dos y complementa­

r io s  dos a dos.

Cuando e l  conjunto de árbol 1 y cárte r  2 g ira  

en un sentido, e l  de la  flech a  f.¡ por ejemplo, e l  árbol 4 es 

arrastrad o  positivam ente por e l  contacto de lo s  á labes de an 

cionamiento 12, 12' y 11, 11' ,  respectivam ente, reduciéndose 

a cero e l  volumen de lo s  espacios a , a ' .

S i se in v ie rte  bruscamente e l  sentido de la  ro­

tación del árbo l de accionamiento 1 para que g ire  en e l  sen­

tido  de la  flech a fg ,  lo s  á labes 12, 11 por una parte y 12',  

11' por otra parte , se separarán. E l volumen de la s  cáma­

ra s  b, b ' ,  dism inuirá, provocando un incremento de la  presión 

del a ire  que contienen. E ste  incremento de presión , por una 

p arte , tiende a oponerse a l  movimiento de a r ra s tre  de lo s  á la  

bes accionados 11, 11' por lo s  á lab es de accionamiento 12, 12 

y por otra parte tiende a  separar la  p laca 5 del cá rte r  2 y 

a  poner en contacto por fr ic c ió n  l a  cara 6 de la  p laca 5 y
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la  cara 7 de la  pared 8 del cá r te r  2. Por tanto, se produce 

un a rra stre  por fr ic c ió n  de la  p laca  5 y por consiguiente del 

-árbol accionado 4 por e l  cárte r  2 , es decir e l  árbol de ac­

cionamiento 1, aumentando progresivamente la  velocidad de 

este  árbol 4 hasta que lo s  alabes 12, 12' y lo s  a lab es 11,

11' respectivamente entren en contacto a tope.

La lubricación  e stá  asegurada por un c ie rto  nú 

mero de agujeros perforados en la  pared 8 del c á r te r  2 y en 

la  p laca 5.

En la  p laca 5 están d ispuestos en la  ra íz  de 

cada álabe 11, 11' y por una y otra parte de é s ta s , dos agu­

je ro s 14} 15} 14'} 15'} situados respectivamente en unos c ír  

culos de d iám etros"diferentes (A) y (B).

En la  pared 8 , están perforados'unos agujeros 

16, 17} 18, 19 en e l  espacio  barrido  por e l álabe 11 y unos 

agujeros 1ó ',  17'} 18' ,  19'} en e l  espacio barrido  por e l 

álabe 11' .  Los agu jeros 16 y 17 están  situados de manera 

que sean coaxiales a  lo s  agu jeros 14 y 15 respectivamente, 

cuando e l  álabe 11 e s tá  a  tope contra e l  álabe 12' ,  y lo s 

agu jeros 18, 19 están situ ad os de manera que sean re sp e c ti­

vamente coax ia les a  e sto s  agu jeros 14 y 15 cuando e l álabe 

11 hace tope contra e l  álabe 12. Los agujeros 16' ,  17'} 18' 

y 19' están perforados de manera correspondiente con re la -  

oión. a l  álabe 11' .

Ya que e l d isp o sitiv o  e stá  inclu ido en e l in te­

r io r  de un conjunto mecánico, puede considerarse que traba­

ja  en medio ace ito so  e s d ecir en una n ieb la de a c e ite .

Se ve que debido a la  d isposición  de lo s  aguje­

ros perforados en l a s  paredes 5 y 8 , y debido a que l a s  su­

p e r f ic ie s  6 y 7 frotan  perfectamente la  una sobre la  otra, no
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hay comunicación entre la  cámara a ó b y e l  e x te r io r , salvo 

cuando e l  alabe 12 e s tá  a  tope contra e l  alabe 12' o 12 re s­

pectivamente.

En f in a l  de carrera (fig u ra  3 o fig u ra  5) lo s  

agujeros 14 y 16 (fig u ra  3) o 15 y 19 (fig u ra  5) son coaxia­

le s ,  .se produce una evacuación completa del a c e ite  y d e l a ir e  

que permanecen en la  cámara b ó a y lo s  agu jeros 14, 17 ( f i ­

gura 3 ) ó 15, 19 (fig u ra  5) ya que son igualmente co ax ia le s, 

aseguran una entrada de n ieb la  de a c e ite  ambiente en e l  in­

te r io r  de la  cámara a ó b , y por tanto un l ig e ro  engrase.

Este engrase se completa en e l  momento de la  

Inversión u tilizan d o -la  depresión muy fu erte  que se produce 

en l a  cámara b ó a"en e s te  momento.

Desde luego, e l  montaje del d isp o s it iv o  puede 

se r  d iferen te  del que se representa. En p a rt ic u la r  puede 

e s ta r  inclu ido en la  nuez de un sistem a de inversión  c lá sico  

u tiliz a d o  en l a s  máquinas-herramientas.

En e l  ejemplo representado en l a s  f ig u ra s  6 y 7, 

e l  c á r te r  o campana 2 e s  so lid a r io  del árbol de accionamiento 

4 y delim ita una cámara interna 3 en e l  e je  de l a  cual pene­

tra  e l  árbol accionado 4 ; en e s t e  árbol e s tá  montada de mane­

ra  d eslizan te  pero achavetada para que gire-con é l ,  una p la­

ca tran sv ersa l 20 so l id a r ia  de dos cam isas c il in d r ic a s  21, 22 

en contacto por toda su p e r ife r ia  con la  cara interna de la  

pared la t e r a l  23 del c a je t ín  2. Los a lab es de accionamiento 

24 (de lo s  cuales se representa solamente uno) son so lid a r io s  

del c á r te r  2 y lo s  á lab es accionados 25 (de lo s  cuales se  re 

presenta solamente uno) son so lid a r io s  de la  p laca  20 y por 

tanto de l a s  camisas 21 y 22.

Entre la  p laca  20 y la  cara in terna de la  pared
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8 del cárte r  2 están montados una p luralidad  de d iscos para­

le lo s  26, 27, 26' ,  27 ' ,  montados alternativam ente de manera 

deslizan te estando aohavetados para que puedan g ir a r  en la  

pared la te r a l  23 del cá r te r  2 y en e l  árbol 4 respectivamente.

E l funcionamiento del d isp o sitiv o  que acaba de 

d escrib irse  es idéntico  a l  del ejemplo representado en la s  

f ig u ra s  1 a 5, con la  sola d iferen cia de que la  fuerza de 

fr icc ió n  e stá  provocada en e ste  caso a l  en trar en contacto la  

p luralidad  de lo s discos 26, 27, 26 ' ,  27' :  lo s unos con lo s  

otros y con la s  caras correspondientes de la  p laca 20 y de 

la  pared 8 . Por tanto, e sta  fuerza de fr ic c ió n  e s t á  muí t i p i l  

cada y permite la  transmisión de pares elevados.

En este  ejemplo, la  lubricación  e s tá  asegurada 

por unos agujeros 28, 28' perforados en la  camisa 22 y por 

unos agujeros 29 formados en la  pared la te r a l  23 del cá rte r  

2. Los agujeros 28 y 29 están d ispuestos de t a l  manera que 

se sitúen coaxialmente cuando e l  álabe de accionamiento 24 

hace tope (posición  representada en lín e a s  discontinuas en 

la  figu ra  7 ) , contra e l álabe 25. Estos dos agujeros 28 y 

29 hacen entonces que l a  cámara re sid u al que permanece entre 

lo s álabes 24, 25, comunique con e l  ex te rio r  del c á r te r .

En resumen, l a  Patente de Invención que se  s o l i c i ­

t a  deberá recaer sobre la s  sigu ien tes

REIVINDICACIONES

1. D ispositivo de acoplamiento g ira to rio  para - 

amortiguar el esfuerzo de giro  del h u sillo  ai uno u otro sentido 

en las. máquinas herramienta y'particularm ente en lo s tornos, - 

que permite alcanzar progresivamente la  velocidad de régimen, 

del tip o  que incluye una envoltura que delim ita un volumen in te 

r io r  de revolución, un árbol que a trav ie sa  axialmente dicho



volumen y que define en éste  una cámara anular llen a  de f lu i-
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do, por lo  menos un álabe llamado alabe de accionamiento, que 

g ira  solidariam ente con un árbol de accionamiento y que se 

extiende, por una parte , radialmente entre la  pared la te ra l  

interna de dicha cámara y l a  pared la te r a l  del árbol a x ia l  y, 

por o tra p arte , axialmente, entre la s  dos paredes de extremi 

dad de la  envoltura, de manera que forme un tabique interno 

en dicha cámara anular, por lo  menos un álabe correspondien­

te  llamado álabe accionado, que se extiende a x ia l  y ra d ia l­

mente como e l  álabe an terior y que forma, como é ste , un ta­

bique interno en dicha cámara anular, pero girando so lid a r ia ­

mente con e l  árbol accionado, dividiendo lo s  dos álabes co­

rrespondientes dicha cámara anular en dos espacios complemen 

t a r io s ,  estando e l  a rra stre  p o sitiv o  normal del árbol accio­

nado por e l  árbol de accionamiento asegurado por e l contacto 

entre lo s  á lab es , mientras que una reducción brusca de la  ve­

locidad de rotación del árbol de accionamiento, en p a rticu la r  

l a  inversión de su sentido de rotación , provoca una depre­

sión en uno de lo s  volúmenes y una compresión en e l otro, con 

amortiguamiento del movimiento del árbol accionado, estando 

dicho d isp o sitiv o  caracterizado porque e l  flu id o  de amortigua­

miento es un flu id o  compresible, en prin cip io  a ire , y porque 

se han prev isto  por lo  menos dos su p erfic ie s  correspondientes 

unidas la  una con e l árbol de accionamiento y la  otra con e l 

árbol accionado, entrando dichas su p erfic ie s en contacto por 

fr ic c ió n  l a  una con la  otra cuando la  presión en uno de d i­

chos espacios complementarios alcanza un valor predeterminado.
3.

2. D ispositivo  según l a  reiv indicación  1, cara^ 

terizado porque l a s  dos su p erfic ie s  correspondientes son la s  

dos caras enfrentadas de una p laca tran sversa l que soporta30
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e l  alabe aocionado y de una pared tran sversa l correspondien­

te de la  envoltura.

3. D ispositivo  según la  reivindicación  2, carao 

terizado porque dicha placa e stá  montada de manera deslizan­

te en e l árbol accionado pero estando achavetada para que g i 

re con é l .

4. D ispositivo  según la  reivindicación  3, carao 

terizado porque se ha p rev isto , entre la  p laca accionada y 

la  su perfic ie  de la  envoltura de accionamiento, una plura­

lid ad  de d iscos p ara le lo s montados alternativam ente de mane­

ra que giren solidariam ente con e l  árbol accionado y con la  

envoltura, pero que pueden d e sliz a rse  con relación  a estos 

últimos elementos, formando a s í  un elemento de embrague del 

tipo  de d iscos m últip les.

5. D ispositivo  según una de la s  re iv in d icacio­

nes 1 a 4 , caracterizado porque se hau previsto  en é l  unos 

o r if ic io s  o esoapes juiciosamente calculados para que se ob­

tenga en la  cámara anular una ley  de variación  de presión 

cualquiera, y por tanto una curva de variación  cualquiera de 

la  fuerza de fr ic c ió n , o de a rra stre  del acoplamiento.

6. D ispositivo  según una de la s  reiv in dicacion es 

1 a  5, caracterizado porque, en una pared de la  cámara anu­

l a r  unida a l  álabe accionado y en una pared correspondiente 

de l a  envoltura que permanece en contacto con la  primera pa­

red, están formados unos agujeros perforados en unos puntos 

ta le s  que se correspondan cuando lo s  á labes de accionamiento 

y accionado están en contacto a tope para asegurar e l a rra s­

tre  p o sitivo  y hagan que e l espacio  re sid u a l que permanece 

entre lo s  á labes comunique con e l  ex terio r de la  envoltura.

7. D ispositivo  según la  reiv indicación  6, ca-
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racterizado porque la s  dos paredes correspondientes provis­

ta s  de agujeros son la s  su p e rfic ie s  destinadas a entrar en 

contacto por fr ic c ió n , por ejemplo la  p laca de soporto del 

alabe accionado y la  pared de la  envoltura.

5 8 . D ispositivo  según la s  reivindicaciones 4 y

6, caracterizado porque lo s  agujeros están  foimados en la  

pared la t e r a l  de la  envoltura y en una camisa coaxial unida 

a l  alabe accionado.

9. D ispositivo  según una de la s  re iv in d icad  o-

10 nes 6 a  8 , caracterizado porque lo s alabes de accionamiento

y accionado tienen formas ta le s  que sus caras entren en con­

tacto  a  tope sobre toda su extensión, en posición de a rra stre  

p o sitiv o , es d ec ir  que en este  momento no dejan su b s is t ir  nin 

gún espacio  re sid u a l entre e l l a s ,  y se ha previsto  por lo  me 

1$ nos dos pares de agu jeros, perforados respectivamente en la s

ra íc e s  del alabe del elemento accionado y en unos puntos de 

la  envoltura ta le s  que, estando e l  alabe accionado apoyado a 

tope contra e l alabe de accionamiento, dichos agujeros se 

sitúen  coaxialmente con relación  a lo s agujeros perforados 

20 en l a  ra íz  de dicho alabe accionado, situ ada en e l  lado de

su cara apoyada a tope.

10. D ispositivo  según la  reiv in dicación  9, ca­

racterizado  porque lo s dos pares de agujeros están perfora­

dos en unos círcu los de diámetros d iferen tes de la s  paredes

25 y pueden preverse otros dos agujeros en la  pared de la  envol­

tura de modo que, estando e l  alabe accionado apoyado a tope 

contra e l alabe de accionamiento, dichos otros agujeros se 

sitúen coaxialmente con relación  a lo s agujeros perforados

30
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en la  ra íz  de dicho álabe accionado en el lado opuesto de 

l a  cara que e stá , en este  momento, apoyada a tope.

11. Se re iv in d ica  por último como objeto sobre 

e l que hade recaer l a  Patente de Invención que se s o l ic i t a :  

DISPOSITIVO DE ACOPLAMIENTO GIRATORIO PARA MORTIGUAR EL ES 

FUERZO DE GIRO DEL HUSILLO EN UNO U OTRO SENTIDO EN LAS MA­

QUINAS HERRAMIENTA Y PARTICULARMENTE EN LOS TORNOS.

Todo conforme queda descrito  y reivindicado en 

l a  presente memoria d escrip tiva  que consta de quince páginas 

mecanografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 20 de diciembre 1.972
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