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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencién se refiere a una disposicién
o dispositivo con barra para accionar aparatos, incluso a
gran altura, los cuales estén dispuestos en el extremo supe-

Para limpiar fachadas de casas y particularmente
ventanas y superficies de cristales a alturas mayores es co-
nocido el procedimiento de fijar los aparatos utilizados pa-
ra la limpiezZa en el exbremo de una barra utilizada de mane-
ra telescdpica. Con el fin de que estas barras no sean dema-
siado pesadas y tampoco se doblen demasiado, hay que limitar
considerablemente la longitud de las mismas, no pudiéndose
efectuar por este motivo los trabajos mencionados a partir

de alturas superiores a 10 - 12 metros aproximadamente, = -

Ia presente invencidén se plantea el problema de
crear un dispositivo para la ejecucién de estos trabajos y
de otros que evite los inconvenientes del dispositivo conoci
do y cuyo empleo puede efectuafse manualmente en muchos lugs
res, también a alturas substancialmente superiores, con y
sin la utilizacién de sencillas disposiciones. Ia solucién
de este problema se caracteriza segin la invencién porque la

barra estd compuesta de una pluralidad de partes de barra
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unidas mediante empalmes por enchufe desmontables, estando
1llevado por lo menos un tirante de cable en su parte central

mediante brazos soporte dispuestos en las partes de barra,

“ paralelamente a distancia respecto a las partes de barra y

estd fijado en sus extremos en sentido oblfcuo respecto a la

barra mediante soportes colocados en la barra, — =— = = - -« «

De esta manera se consigue que el dispositivo esté
ejecutado de manera extraordinarismente ligera y a pesar de
ello firme y pueda adaptarse de modo sencillo a diversas al-
turas de trabajo a pesar de que la barra misma puede ser muy
ligera y se doblarla muy intensamente sin el tirante de ca-
ble metdlico. Cuando se utilizan varios tirantes de cables
metdlicos, en su caso con uniones diagonales, se consigue un
incremento todavia mayor de la estabilidad y con ello de la
altura de trabajo mixima alcanzable, particularmente cuando
los tirantes de cables se tensan adicionalmente mediante un

dispositivo TENSOTe = = * ™ = v = o s o - - - - o= - - - -

La invencién estd representada en el dibujo adjun-

to a tftulo de ejemplo y se describe a continvacién. ~ = = =

La figura 1 muestra un alzado lateral de un dispo=

sitivo segin la invencién, el cual comprende una barra com-

puesta de partes de barra, la cual obtiene una estabilidad
aumentada mediante tirantes de cable metdlico guiados en es-
trellas soporte, estando representada también la utilizacidén

de uniones diagonales para conseguir una mayor estabilidad.-
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ILa figura 1a muestra una seccién a lo largo de la

1fnea Ja -~ Ia de la figura 1, = = = = = = = = = = = = = - -

La figura 2 muestra un alzado lateral, parcialmen-
te en seccidn, de un dispositivo tensor dispuesto en los bra
zos de gufa de las estrellas soporte para tensar los tiran-—

tes de cable metdlico, = = = = = = = - - - - - -——-

Las figuras 3 y 4 muestran secclones a través del
dispositivo tensor a lo largo de las lfneas ITI-III y IV-IV
de la figura 2. = = = = = = = = = = = = - - - - - - - - -

Ia figura 5 muestra una seccidén segin la lfnea V-V

de lg figura 1, = = = = = = = = = = _-_— e = - - - - - -

Las figuras 6 y 7 muestran dos modos de ejecucién
del empalme por enchufe para unir las partes de barra indivi

duales mediante la utilizacién de una clavija de empalme, — -~

Las figuras 8y 9 muestfan otra ejecucién de un
dispositivo tensor para tensar los tirantes de cable met4li-~
co, mediante el cual los tirantes de cable metdlico pueden
tensarse conjuntamente mediante un dispositivo desmontable

de dientes de retencifn. = = = = = = « - -t e e = -

Las figuras 10 y 11 muestran en representacién es-
quemdtica un modo de ejecucidn del dispositivo con un dispo-

gitivo de transporte mévil sobre ruedas, = = = = = = « = = -

La figura 12 muestra la estabilizacién de una par-
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te de barra y la unién con otras piezas de alargamiento., - -~

La figura 13 muestra una vista lateral de otro dig

positivo tensor. = = =« « = = = - = =~ - e e o m em e . -

La figura 14 muestra un alzado lateral de otro mo-
do de ejecucién del dispositivo segin la invencién con sola—

mente un tirante de cable MmetdlicO. = = = = = = w @ = - - -

Tas figuras 15 y 16 muestran un brazo soporte para
el modo de ejecucidn segin la figura 14 en vistas representa
das a escala ampliada desde el lado y seglin la linea XVI-XVI

de la figura 15. = = = « ~ = - e e v a w e m e —

La figura 17 muestra en representacién esquemética
un modo de ejecucién del dispositivo segdin la invencién que
comprende una combinacién de modos de ejecucién segin las fi

guras1;Y'14.--—--——-------._.....

En la figura 1 se muesira un dispositivo, el cual
comprende_partes 1la~f de barra empalmadas entre sf, La parte
superior 1a de barra sirve por ejemplc para alojar un apara-
to de trabajo no fepresentado en el dibujo, mientras que la
parte inferior 1f de barrae puede utilizarse por ejemplo como
mango. En el extremo superior de la parte 1b de barra se en~
cuentra fijado un anillo soporte 2 para sujetar los extremos
superiores de cuatro tirantes 4 de cable metdlico conducidos
paralelamente respecto a las partes de barra, los cuales sir
ven para reforzar y estabilizar la barra formada por partes

de barra y estédn guiados mediante estrellas soporte 3, 6, 7,
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las cuales presentan cada una de ellas wn anillo 3a, 6a, Ta
de gula, fidcilmente desplazable sobre las partes de barra,
que presentan dos taladros 3f, 6f, 7f dispuestos diametral-
mente y cuatro brazos 3b, 6b, 7b de gula fijados al mismo,
por ejemplo medisnte soldadura, ¥y que sobresalen radialmen-
te. Los extremos de los brazos de gufa estdn unidos entre sf
mediante un cable met4lico 6h, segin se puede ver en la figu
ra la. En consonancia con el mayor esfuerzo en una direccién,
la distancia entre los tirantes de cable metdlico y la barra
e mayor en la direccién del esfuerzo que transversalmente

respecto al MiSMO, = = = = = = = = ~ = - =~ ~ - e - em e e

En las figuras 1 y 1a se ha representado una coro-
na 6i de cable metdlico dispuesto en caso necesario cerca de
los extremos de las partes parciales de cable metdlico, que
impide que se enreden los extremos libres de las partes par—
ciales de cable metdlico. La corona 6i de cable metélico se
ha dibujado una sola vez, pero segin las necesidades pueden

utilizarse mis coronas de cable metdlico de este tipo. - — =

Los tirantes 4 comprenden una pluralidad de partes
parciales de cable metdlico, de las cuales las cuatro partes
parciales superiores 4b, 4c estdn fijadas en el anillo sopor
te 2 y en la estrella soporte 3, ﬁresentando cada una de
ellas en sus extremos libres sendos lazos 3c que estén engan
chados en ganchos 6d en los extremos de los brazos 6b de
gufa de la estrells soporte 6. BEn los extremos de los brazos
6b de gufa se encuentran fijadas cuatro partes parciales 4d

de cable metdlico con lazos 6¢c en sus extremos libres; estos
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lazos estdn enganchados en ganchos 74 fijados en los extre-~
mos de los brazos 7b de gula. Al igual que en la estrella so
porte 6, se encuentran fijadas en la estrella soporte 7 cua—
tro partes parciales 4e de cable metdlico con lazos Te¢, los
cuales, debido a que en la parte le de barra terminan los cug
tro tirantes, estdn enganchados en un anillo terminal 8 con
ganchos 8d. Las partes parciales 4c, 4d, 4e de cable metdlico
tienen la misma longitud. Cuando los tirantes de cable metd~
lico terminan en la parte 1b o 1c de barra, se dispone el
anillo terminal 8 en vez de las estrellas soporte 6 § 7 y se

enganchan 1los lazos 3¢ § 6¢ en el mismo, = = = ~ — = - ——-

Es substancial para la estabilidad del dispositivo.
gue por lo menos la estrella soporte superior 3 y la estre-~
1lla soporte inferior 7 estén fijadas a las partes de barra,
por ejemplo mediante sendos pasadores 3e, Te introducidos en
la parte de barra correspondiente con tuercas de mariposa
roscadas sobre los mismos, para asegurarlas contra la tor-

sién y el desplazamiento axiale — = = = = = = = = = = = -

De ello resulta la estructura fundamental del dis-—
positivo, la cual presenta los elementos que se indican a

continuacifn: = = = = = = = = = = - - - - - -~ - - - —-

a) Los elementos terminales, los cuales comprenden

la parte 1a, 1f superior e inferior de barra. Estos elemen—-
tos pueden estar adaptados de diferente modo a los fines de

utilizacién correspondientes. = = = = = - -
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b) Los elementos del extremo superior de los tiran

tes 4 de cable metdlico, designados en su totalidad por pie-

za Ge cabeza; éstos comprenden las dos partes 1b, 1c de ba-

rra, el anillo soporte 2 y la estrella soporte 3 con sendos
pasadores 2e, 3e y cuabro partes parciales 4b, 4c de cable

metdlico con 105 12208 3Ce = = = = = = m m - = - - - — - =

¢) Las piezas de alargamiento, las cusles compren-

den una parte de barra, una estrella soporte con ganchos di-
rigidos hacia arriba y una parte parcial de cable metélico
con lazos. En la figura 1 se ha representado una pieza de

alargamiento asf por 14, 44, 6s = = = = = = = = - -—-= - - -

d) La pieza terminal como extremo inferior de los

tirantes 4 de cable metdlico con partes 1e, 4e, 7 de dimen—

siones idénticas a las de la pieza de alargamiento y el ani-

110 termingl 8. = = = = = = o = m o -

De esta estructura fundamental pueden derivarse
otras variantes de ejecucidén. En el caso de una barra corta
hasta puede prescindirse de una pieza de alargamiento y fi-
jaféé el anillo terminal 8 a la parte 1c¢ de barra. Especial-
mente pueden preverse dispositivos tensores para aumentar la

estabilidade — = = = = = = = = = = e - - — - -

Segin se puede ver en las figuras 2 a 4, en estre-
1llas soporte individuales dos brazos soporte contiguos o to-
dos los cuatro brazos soporte pueden estar provistos de un

dispositivo tensor para tensar los tirantes 4 de cable metd=-
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lico, por ejemplo en la estrella soporte superior 3 (figura
2). E1l brazo 3b de gufa presenta un tube 10 con una varilla
11 guiada en su interior, en cuyo extremo se encuentra -fija-
de. la parte parcial 4b, 4c de cable metdlico. En la varilla
11 se encuentra fijada una placa 12 de fijacién y una vari-
1la plana 13 eldstica mediante un tornillo 14, la cual se co
loca eldsticemente delante del tubo 10 en estado estirado ha
cia fuera. Una depresidén 15 en la varilla 11 tiene como efec
to que la varilla plena 13 encuentre una mayor superficie de

tope en el tubo 10 = = = = = = = = = - - - - —_- - n - - -

En el montaje del dispositivo se montan sin tensar
las estrellas soporte provistas del dispositivo tensor 12 a
15 v solo se montan después de haberse efectuado el montaje,
mientras que se distienden al principio cuando se efectia el

desmontaje. = = = = = = « = - -, .- - - - - - — - - -

En la figura 1, a diferencia de la estructura fun-
damental, la piezae 14, 4d, 6 de alargamiento presenta adicio
nalmente dos uniones diagonales 9 para consegulr una mayor
estabilidad de la barra, las cuales pueden aplicarse segin
las necesidades en las barras mds largas en las piezas de
alargamiento inferiores como refuerzo y que con relacidn a
la supuesta fachada de ventanas (en la figura 1 en el la-
do izquierdo) transcurren desde la parte exterior de la es-
trella soporte inferior 7 hacia la parte interior de la es~
trella soporte superior. La disposicién "desde la parte infe
rior exterior hacia la parte superior interior" puede ser

tembién inversa en la zona del extremo superior de la barra,
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es decir: “"desde la parte inferior interior hacia la parte
superior exterior"., En caso necesario también pueden colocar

se uniones diagonales cruzadagS,. = = = = = = = = = = - -

Se consigue una ejecucidén particularmente firme de
la barra mediante la disposicién de mds uniones diagonales,
representadasen la figura 1 por lIneas de trazos y puntos,
mediante las cuales las partes de cable metdlico estdn uni-
das de modo cruzado, estando designadas, en cuanto son visi-
bles en la figura 1, por 9a, 9b, 9c. Por cada pieza de alar-
gamiento pueden disponerse como mdximo 8 uniones diasgonales,
pero solamente se emplea el nfimero necesario para el fin de

utilizacién deseados = = = = = = = R e

Sin embargo, desde el momento en que se colocan
uniones diagonales 9 y/o 9', hay que fijar contra el giro,
ademds de la estrella soporte superior, también la estrella
soporte inferior 7, tal como se ha representado por lineas
de trazos cortados en la figura 1, mediante un pasador Te.
Cuando se utiliza como pieza terminal una pieza de alarga-
miento con unidén diagonal 9%, ésta queda sin tensar, segin
puede verse en la figura 1, debido a que las partes dé cable

metdlico se enganchan en el anillo terminagl 8, = = = = = = =

En la figura 5 se ha representado una seccién a
través del anillo soporte 2, el cual presenta dos ojetes 20
para alojar los extremos de las partes 4b de cable metélico{
fijados a los mismos de modo adecuado, por ejemplo mediante

soldadura. EL anillo soporte 2 presenta dos taladros 2f, los
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cugles se encuentran también en la parte 1b de barra y en un

tubo 5 de empalme que une lag partes de barra, a través de
los cuales pasa un pasador 2e que presenta un perno 21 y dos
roscas terminales 22 y dos tuercas 23 de mariposa roscadas

80bre €l NMiSMOe = = ™ = = = = - o o . - - - - - - - o -

El anillo terminal 8 presenta en vez de los extre-
mos de cable metdlico fijados al anillo soporte 2, unos gan-
chos 84, los cuales estdn dispuestos convenientemente de tal
manera que para el pasador 8e puede utilizarse el mismo tala
dro 8f (no visible en el dibujo) que para la fijacién de las

estrellas soporte en las otras partes de harra. = = = = = =

Las figuras 6 y 7 muestran dos modos de ejecucidén
del empalme por enchufe con tubos 5 de empalme, mediante los
cuales las partes de barra pueden empalmarse entre si, ha,--~
biéndose previsto en las partes 1b, 1c¢, 1d, 1e, 1f de barra
y en el tubo 5 de empalme unos taladros 25 en los que encaja
un perno 26 § 26' sometido a la carga de un muelle 27 y con-
ducido diametralmente. Unos tornillos 28 limitan el recorri-
do de desplazamiento e impiden que se desprenda el perno des
pués del montaje. En la ejecucibén segin la figura 6, el per-
no 26 estd guiado diametralmente mediante una espiga 29 de
gula, la cual penetra mediente su cabeza 30 en un taladro 25
situado en el tubo 5 de empalme, mientras que en la figura 7
la espiga roscada 28 asume la accién de gufa. lLas espigas de
empalme guiadas diametralmente posibilitan que se mantenga

un juegoe minimo entre los pernos 26 § 26' y el taladro 25. -
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las figuras 8 y 9 muestran otro dispositivo tensor

para tensar los cuatro tirantes 4 de cable de acero. A dife-
rencia de la estructura fundamental del dispositivo segin la
figura 1, el anillo terminal 8 est4 substitufdo por una es-
trella soporte 32 con brazos 34 de gufa y un anillo 33 de

gufa, siendo este dltimo un tubo cuadrado y f4cilmente movi~-
ble sobre un tubo cuadrado 37 de gufa. El tubo cuadrado 37

de gufa est4 unido de modo fijo al tubo 1f de mango y presen
ta un orificio 38 para que el taladro 25 sea accesible y pue
da accionarse el perno de empalme 26 § 26° para el montaje y

el desmontaje del dispoSitivoe = = =~ = = = = = = = = = = = ~

Para tensar cohjuntamente los tirantes 4 de cable
metdlico se utiliza un dispositivo tensor 5%, 60, 61, el
cual presenta una pareja de roldanas 60, las cuales pueden
girar sobre un eje 57 alojado al lado de la barra 1f, siendo
accionables mediante una palanca tensora tubular 61 unida de
modo fijo a la pareja de roldanas 60. Un anillo soporte 58
desplazable en sentido longitudinal a lo largo de la barra
1f puede fijarse mediante un pasador 69 que pasa a través de
taladros 67. Lateralmente en el anillo soporte 58 se encuen=—
tra dispuesto el tubo cojinete 56 que aloja el eje 57, el
cual lleva un segmento 83 de dientes de retencién. En el ani
1lo soporte 35 unido con las partes 4f de cable metdlico ac~
tian en puntos 36 de fijacidén opuestos entre sf sendos ca~
bles metdlicos 55, los cuales se dirigen hacia las roldanas
60 y estdn fijadas a las mismas. El tensado de los tirantes

4 de cable metdlico se consigue basculando la palanca tenso-



ra 61 hacia arriba. Para bloguear la palanca tensora 61 sirve
un diente 84 de retencién que engrana en el segmento 83 de
dientes de retencidn, el cual estd guiado de modo desplaza-
ble dentro del espacio hueco de la palanca tensora tubular
Je 61 y es apretado contra el segmento 83 mediante un muelle
85 que se apoya sobre un estribo 88. Sobre el diente 84 de
retencidn actia uwn 8rgano 87 de traccién, el cual estd uni-
do a una palanquita basculante 86 que se apoya en el extre-
mo exterior de la palanca tensora 61. Basculando dicha palan
10. quita, el diente 84 de reténcidn es retirado de su posicién
de engrane, guedando liberada de este modo la palanca tenso-
ra 61, Cuando el tensado ha sido aflojado, pueden desengan—
charse los lazos de las partes de cable metdlico fuera de
los ganchos de las estrellas soporte y con ello es posible

15. desmontar la barrg. = = = = = = = « = « - = - -

Las figures 10 y 11 muestran una utilizacién espe-
cizgl del dispositivo segin la invencién. Las barras muy lar-
gas no pueden manejarse sin medios auxiliares durante un
tiempo algo largo, ya que a pesar de su reducido peso por

20, unidad de longitud son relativamente pesadas y por consi-
guiente también las correcciones laterales son de ardua eje-
cucién., Mediante el sencillo dispositivo 99 de itransporte

que se describe a continuacién puede vencerse esta dificul-

25. El dispositivo 90 representado en las figuras 10 y

11 concuerda en su estructura fundamental con el dispositivo
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descrito segin la figura 1, pero estd equipado con méds pie-
zas 91 de alargamiento, El dispositivo 90 comprende los ele-
mentos terminales 1a, 1f, entre los cuales se encuentran dig
puestas piezas 91 de alargamiento con uniones diagonales cru
zadas 92 (con uniones diagonales "desde la parte inferior ex
terior hacia la parte superior interior"), 93 (sin uniones
diagonales), 94 (con uniones diagonales "desde la parte infe
rior interior hacia la parte superidr exterior*), El disposi
tivo en su totalidad puede estar equipado con un dispositivo
tensor no representado en el dibujo, por ejemplo segin las

figuras 8 y 9 = - = = = = - - - r m mcm e, - - - - -

Sobre dos ruedas 101, las cuales estdn dispuestas
en los dos extremos de un tubo 103 horizontal, que transcu-
rre paralelamente respecto a una pared 102, el dispositivo
99 de transporte es mévil sobre ruedas encima del suelo 104

paralelamente respecto a la pared 102, = « = = = = -——— -

El extremo inferior de un puntal 105 de gufa, que
transcurre paralelamenfe respecto a la barra 95 inclinada ha
cig la pared 102, el cual es de un pérfil triangular o cua=-
drado, se encuentra fijado en el medio del tubo 103 y el ex
tremo superior estd fijado en un puntal 106 de unién, cuyo .

extremo inferior estd fijado cerca de un extremo del tubo

El carro 107 situado de modo mévil en el puntal

105 de gula mediante rodillos no representados en el dibujo,
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estd unido mediante dos puntales 108 con el mango 1f de
la barra 95. La fijacién de los puntales 108 a la barra
95 se efectda convenientemente mediante bridas de apriete
fécilmente desmontables. Para un movimiento de carrera su
Perior e inferior del carro 107 pueden colocarse anillos
de ajuste no representados en el dibujo y pars el bloqueo
pueden colocarse medios de enclavamiento igualmente no re

presentados en el Aibujo, = = = = = « = —~ < - - -

El dispositivo 90 es accionado por la fuerza de
un motor o manualmente, estableciendo un contrapeso 109
por lo menos aproximadamente una compensacién del peso
del dispositivo, de manera que es suficiente con accionar

este Wltimo, sin necesidad, empero, de llevarlo. — = = =

Una polea 110 de‘inversién para el peso 109 col
gado de un cable metdlico 111 estd fijada en el extremo
superior de los puntales 105, 106 o, empero, tal como se
ha representado igualmente en la figura 10, en el extremo
superior de la pared 102, por ejemplo por encima de las
ventanas superiores en un carril horizontal 112 situado
paralelamente respecto a la pared 102, mediante una polea

113 de rodadura que lleva una polea 114 de inversién, - -

El eje de la polea 110 de inversidn dispuesta
por encima del puntal 105 de gufa, la cual debe presentar
un tamafio determinado, estd convenientemente algo girado

lateralmente, para que el cable metdlico 111 con el con-
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En la suspensién de la polea 114 de inversién en

la polea 113 de rodadura, se encuentra fijado de modo des~—
montable un apoyo 115 en la parte superior de la barra 95
pero a distancia de la pared 102, en cuyo extremo libre se
encuentra fijado un cable metdlico 116, el cual se cruza
cerca de la polea 114 de inversién con la prolongacién 117
del mismo. De esta manera, el contrapeso 118 obtiene uma
geparacifn mayor de la pared 102, y la presién adicional
del dispositivo 90 respecto a la pared 102 resulta incre-
mentada. Sobre esta presidén puede influirse también median
te la longitud dé apoyo 115, asf como mediante la inclina-

cién de la barra 95 hacia la pared 102, = = = = = = = = =

Para el accionamiento por motor del dispositivo
90 hacia arriba y hacia abajo, se dispone en un extremo
gque sobresale aproximadamente de manera horizontal del elg
mento terminal 1a un interruptor 119, el cual conmuta el
accionamiento cuando el dispositivo topa en un punto deter

minado, por ejemplo en el borde sobresaliente de una venta

Un cable auxiliar 120 fijado en el elemento ter-
minal 1a, representado mediante una lfnea de trazos y pun-
tos, girve para separar el digpositivo 95 por ejemplo en
la limpieza de ventanas. Puede utilizarse también como ase

guraniento lateral y como gula, — = = ~ = « - -
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Como quiera que la estabilidad del dispositivo aumen
ta de modo general a medida que se incrementa la tensidén pre
via de los tirentes 4 de cable metdlico, puede substituirse
el tensado manual por ejemplo por medios hidrdulicos cuando
se utilizan dispositivos muy altos, particularmente sobre
vehfculos. Para este fin se fijan los tirantes 4 de cable
metdlico por su extremo inferior en el puente del vehfculo
y se levanta la barra 95 mediante un grupo elevador hidriu-

lico hasta que se ha alcanzado la tensidn previa deseada. -

Hay que mencionar, ademds, que en la ejecucién se
gin las figurag 8 y 9 puede utilizarse en vez del tubo cuadra
do 37 de guia otra clase de gufa longitudinal, por ejemplo un
tubo redondo con una gula en cufia para guiar el anillo 33. Es
substencial que la estrella soporte 32 no pueda girar pero

que sea fédcilmente desplazable en sentido axial., = - - - -

Las piezas de alargamiento descritas bajo c) son
convenientemente de longitud relativamente grande y tieﬁen
todas ellas la misma longitud. Si se utiliza adicionalmente
una pieza de alargamiento que sea la mitad de larga, se pue

de conseguir con ello cualquier altura intermedia. - - ~ f'

Cuando se coloca una barra may larga, que ya no
permita una colocacién directa, seefectiia en primer lugar la
colocacién de una barra parcial con la mdxima longitud posi-
ble. El anillo terminal montado para la colocacién permanecé
montado para que cuandé se efectie el montaje de mds piezas

de alargamiento en la posicién inclinada esta barra parcial
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conserve su estabilidad. La pieze de alargamiento con el ani
llo terminal montado, asi como la pieza de alargamiento si-
guiente, se unen entre s del modo siguiente, segin se puede

ver en la figuras 12; = = = = = = = = = = =~ = =~ « w o =<

a) La estrella soporte de la pieza de alargamien-
to superior recibe en los extremos de los brazos 130 de guia

adicionalmente un gancho 130a dirigido hacia abajo, - - -~ -

b) Los extremos de los brazos 131 de gufa de la eg
trella soporte inferior no presentan ningin gancho, sino par
tes 1310 de cable metdlico con lazos en los extremos, los
cuales estén enganchados en los ganchos 130a de la estrella

soporte superior dirigidos hacia abajo. = = = = = = = = = =

En la figura 13 se ha representado otro dispositivo
tensor que ée monta solamente para tensar y distender, el
cual comprende una caperuza 135 que se puede colocar en el ex
tremo de la barra con una palanca 136 en forma de horquilla
articulada fuera del centro de la misma, la cual estd unida
mediante un tirante 137 de cable de longitud ajustable con el
anillo terminal 8 y medisnte la cusl se tensan los tirantes
4 de cable metdlico basculando la palanca 136 en la direccién
de la flecha 138, a continuacién de lo cual se fija el anillo
terminal 8 mediante el pasador 8e en la posicién representa-
da en la figura por una linea de trazos cortados en un tala-

dro 139 dispuesto en la parte de barra. = — = =« = = = = = = —

En la ejecucién segin las figuras 14 a 16 se utili
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za solamente un tirante de cable metdlico, el cual se dispo-
ne de tal menera que la fuerza lateral que actia sobre la ba
rra tensa el tirante de cable metdlico y descarga por lo tan

10 la harra. = = = = =« = = = - - - - e e e . m e - -

La barrs comprende, tal como se ha descrito ya en
la figura 1, partes la~f de barra, las cuales estdn unidas
entre s{ mediante empalmes por enchufe segin las figuras 6
y 7. Las partes 1b-e de barra presentan un poco por encime
del centro sendos taladros 196 que las atraviesan como aloja
miento para sendos brazos soporte 193b-e (figuras 15 y 16).
Los brazos soporte 193b-e, los cuales sostienen un tirante -
194 de cable metdlico a distancia respecto a la barra 1, es-
t4n formados por dos tubos soporte 193, cuyos extremos exte-
riores estdn unidos entre si{ y se juntan & modo de horquilla
formando un 4dngulo agudo. Los extremos interiores 193' de los
brazos soporte 193 llevan gorrones 195 opuestos entre gf, los
cuales estdn enclavados con presidn flexible de cierre en los
taladros 196 de las partes de barra. En los extremog libres
de los brazos soporte se encuentran dispuestos ganchos 197
para colgar, dirigidos hacia abajo, en los cuales se engan-—
cha el tirante de cable dividido en partes parciales 194c-e,
tal como se ha representado en la figura 15 para el brazo sg
porte 193d, en cuyo gancho 197 se engancha la parte 194e de
cable metdlico que presenta un lazo. El otro éktremo de cada
parte de cable metdlico ésté fijada en el brazo soporte co-
rrespondiente en taladros 198. De modo andlogo al representa

do en la figura 1, la parte de cable metdlico mis alta tampo-



co estd fijada de modo desmontable en el brazo soporte supe-
rior 193b, estando enganchada de modo desmontable mediante
un tirante oblicuo 199b en un gancho 200 situado cerca del
extremo superior de la parte 1b de barra. Los restantes bra-
5. zos soporte estdn unidos de modo desmontable a la barra 1 me
diante sendos tirantes diagonales 199c-e conducidos hacia la
barra 1 y enganchados en sendos ganchos 200. Sendos tirantes
oblicuos 201b-e dirigidos hacia abajo unen los extremos libres
de log brazos soporte con los ganchos 202 fijados cerca de

10. los extremos inferiores de las partes de barra. — — - - - -

Al igual que en la ejecucidn de la figura 1, el ni
mero y la longitud de las partes de barra ejecutadas mayormen
te como tubos redondos circulares pueden adaptarse al objeto
de utilizacién correspondiente. En su caso, puede prescindig-

15, . se de tirantes diagonales u oblicuos individuales en la zona

del tirante de cable conducido paralelamente respecto & la

El montaje de la barra segin la figura 14 se lleva
a cabo desde arriba haciae abajo mediante el empalme de las
20, partes de barra. Cuando se ha alcanzado lg longitud deseeda,
se enclavan los brazos soporte y se enganchan los tirantes
de cable metdlico paralelos y oblicuos que se han previsto.
Cuando la barra 1 se lleva desde la posicién horizontal a la
posicién vertical, los brazos soporte se dirigen hacia arri-
25, ba y cuando se coloca en una pared, los brazos soporte se di
rigen en la direccién opuesta a la misma. Las partes superip

res de barra pueden equiparse iguaslmente con un solo tirante
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de cable de esta clase y, en su caso, con tirantes oblicuos
y diagonales, los cuales, sin embargo, se sitdan durante el
trabajo en la direccién opuesta, es decir, en direccidn hacia

lapareds = = ~ = = = =~ = _m - . — - e - - . — e

El dispositivo representado en la figura 17 mues-
tra la posibilidad de combinar de manera favorable los diver
sos modos de ejecucidn, particularmente lom de las figuras 1
Y 14. En su parte superior A, el dispositivo presenta una eje
cucidén segin la figura 14, en cuyo caso, si se supone que la
pared se encuentra en el lado izduierdo de la figura, el i~
rante estd dirigido hacia la pared. A continuacién sigue en
la zona B un modo de ejecucién segin la figura 1, habiéndose
dispuesto en una pieza de alargamiento‘un tirante diagonal
"desde la parte inferior exterior hacia la parte superior in
terior". El punto C corresponde al detalle de la ejecucidn
segin las figuras 12 y 13, montdndose el dispositivo hasta
este longitud en posicién horizontel y llevéndolo a continug
cién a la posicién vertical, colocdndose seguidamente otras

piezas de alargamiento, = - = = = =« = = - = - - - - o - -~

La zona D se refiere igualmente a la ejecucién se-
gin la figura 1, pero mediante la utilizacidn de tirantes dia
gonales dispuestos de menera cruzada. Al final de este tramo
ge ha esbozado un dispositivo tensor segin las figuras 8 y 9,
mientras que el extremo inferior del dispositivo, configurado
como mango, estd configurado segin la figura 14, pero el ti-

rante estd situadc en la direccidén alejada de la pared, - - -
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En la zona D pueden utilizarse barras de paredes

el ] 7
i) wezcry B

relativamente delgadag, debido a que los tirantes absorben
de maners segura todoslos esfuerzos sin solicitaciones longi
tudinales de las barras. El extremo inferior E del dispositi

vo estd ejecutado, en cambio, mediante un tubo de paredes més

Unicamente en la zona D es ventajosa la disposicién
de las coronas 6i decable, con la condicién de que cuando se
colocan lasg partes de cable metdlico se introduzca una barra

a través de 1as COToNaS, = = = = = = = = = = = - = = = = = =

La ejecucidén segin las figuras 14 a 16 puede sim-
plificarse respecto a las partes del tirante de cable al
igual que en la figura 1, es decir, con ganchos 197 dirigi-
dos hacia arriba, en cuyo caso el brazo soporte superiorrno
presenta ningin gancho como hasta ghora y también como en la
figura 1. En cambio puede prescindirse de los ganchos 202 y

de las partes 201b~e de cable metdlico. = = = = = = = = = =

Se declaren de novedad y propiedad para Espafia, sus

territorios y plazas de soberania, las siguientes: = = - - =

REIVINDICACIONES

1.~ Perfeccionamientos en las disposiciones de acw
cionamiento de aparatos a gran altura y, mis particularmente,

en los dispositivos con barra para accionar aparatos a gran
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altura, los cuales estdn dispuestos en el extremo superior

de 1a barra, caracterizados porque la barra (1) esté compueg

ta de una pluralidad de partes (1a~f) de barra unidas median
te empalmes (5, 25, 26, 27) por enchufe desmontables, estan-
do llevado por lo menos un tirante (4, 194) de cable en su
parte central mediante brazos soporte (3, 6, 7; 193b) dis-
puestos en las partes de barra, paralelamente a distancia reg
pecto a las partes de barra y estd fijado en sus extremos en
sentido oblicuo respecto a la barra mediante soportes (2, 8;

200, 202)colocados en la barra., — = = = = = = = = = — — —~ =~ ~

2,- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizados porque los brazos soporte (3, 6, 7) forman es
trellas soporte (figura 1a), las cuales sirven para guiar va

rios btirantes de cable., = = = = = = = = = - - = = - - - -

3.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizados porque los soportes para fijar los extremos
de cable metdlico en los extremos de la barra estdn configu-
rados como anillos soporte (2, 8) con dos taladros (3f, 6f,
7f) diametralmente opuestos entre si, mediante los cuales
1los anillos soporte estén fijados a las partes (1b, 1e) de ba
rra de manera que no puedan girar, mediante pernos (2e, 8e)
que se pueden introducir en los taladros, pudiéndose fijar
los extremos de los cables metdlicos de modo fijo o mediante

ganchos (8d). — ~ = = = = = = = 0 - = — - m e - e .-

4.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidén 2,

caracterizados porque las estrellas soporte (3, 6, 7) presen
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tan sendos anillos (3a, 6a, Ta) de gufa con cuatro brazos
(3b, 6b, Tb) de gula fijados a los mismos, los cuales sobre
salen redialmente, cuyos extremos estdn unidos entre si me-

diante un cable Metdlico. = = = = = = - = - = - - - - - -

5.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 4,
caracterizados porque en el extremo libre de los brazos (6b,
7b) se encuentran fijados ganchos (64, 74) y partes (4d, 4e)

de cable metdlico con lazos (6c, Te)s = = = = = = = = = = =

6.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidén 2,
caracterizados porque la estrella soporte superior (3) estd
uvnida de modo fijo a las partes (4b, 4c) de cable metdlico
vy estd fijada mediante pasadores (3e) en la parte (1b) de

barra, presentando la parte (4c) de cable metdlico lazos

7.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 2,
caracterizados porque el dispositivo comprende por lo menos
una pieza (1b, 1c, 2, 3, 4b, 4c) de cabeza y un soporte con
figurado como anillo terminal (8), pudiéndose empelmar piezas
(14, 44, 65 1e, 4e, T7) de alargemiento segin las necesidades,

de las cuales una de ellas forma la pieza terminal (1e, 4e,

8.- Perfeccionamientos segiin la reivindicacidn 2,
caracterizados porque los tirantes (4) de cable metélico pre

sentan uniones diagonales (9). = = = = = = = = =~ = = = = - ~
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9.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 2,
caracterizados pordque el dispositivo presenta digpositivos
tensores (12-15; 55, 60, 61), los cuales pueden utilizarse
potestativamente, estando dispuesto un dispositivo tensor
(12-15) en los brazos de gula y el otro dispositive tensor
(55, 60, 61) en la parte terminal (1f), posibilitando este
Yltimo el tensado conjunto de los tirantes (4) de cable me-

t4lico mediante una palanca tensora (61). = = = = = = = = =

10.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 9,
caracterizados porque el otro dispositivo tensor (55, 60, 61)

puede tensarse mediante un enclavamiento (83, 84) desmonta-

11.- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 9,
caracterizados porque al otro dispositivo tensor (55, 60,
61) se encuentra asignada una estrella soporte inferior (32),
la cual no puede girarse pero que estd guiada de modo axial-

mente desplazable sobre un tubo (37) de gufa. - = = = = ~ =~ <

12.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 11,
caracterizados porque el anillo de gufa de la estrella sopor
te (32) es cuadrado y puede desplazarse sobre un tubo cuadra

do (37) de gufa fijado en la parte inferior (1f) de la ba-

13.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidén 11,
caracterizados porque el anillo de gufs de la estrells sopor

te (32) estd guiado mediante una guia en cufia (o chaveta) en
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el tubo (37) de gufa, — - = ~ = = = = = = - = ~ = =~ - -~

14.~- Perfeccionamientos segin la reivindicacidén 1,
caracterizados porque log empalmes por gnchufe para unir las
partes de barra presentan un tubo (5) de empalme, en el cual
se encuentra alojada una espigae (26, 26') de empalme, guiada
dismetralmente, cargada con un muelle (27), la cual puede

enclavarse en un taladro (25) de las partes de barra. - - =

15.- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 14,
caracterizados porque los pernos (26, 26') de empalme estén

limitados en su treamo de desplazamiento por topes (28, 29). -

16.- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizados porque el dispositivo va provisto de un dispo
sitivo (99) de transporte, en el cual la barra (95) puede mo

verse hacia arriba y hacia abajo sin giro mediante una gufa

17.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién
16, caracterizados porque se ha asignado al dispositivo (90)
una compensacién (109 a 111; 113 a 118) de peso, la cual es-
t4 apoyada potestativemente en el dispositivo (99) de trans-
porte o sobre un carril (112) situado de modo estacionario,

mediante una polea (113) de rodadurs. = - = = = = - = -~ - -

18.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizados porque en el extremo superior del dispositivo

(90) se encuentra dispuesto un cable auxiliar (120) para



10.

15.

20.

guiar y levantar el dispositivo respecto a una pared (102).

19.- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 16,
caracterizados porque el movimiento de subida y bajada del
dispositivo (95) se efectda mediante un accionamiento por mo
tor, estando dispuesto en el extremo superior del dispositi-

vo (95) unpalpador (119) para conmutar el accionamiento. ~ -

20.- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizados porque los brazos soporte (193b-e) en las par
tes de barra estdn alojados de modo que puedan bascular en

la direccidén longitudinal de la barra. — = = = = = = = = = «

21.- Perfeccionamientos segén la reivindicacién 20,
caracterizados porque los brazos soporte forman horquillas
gue encierran un 4dngulo agudo, las cuales estdn alojadas me-

diante gorrones (195) en taladros (196) de las partes de ba-

22.- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 20,
caracterizados porque de los extremos libres de los brazos
soporte parten tirantes diagonales, los cuales estdn fijados

con lazos en las partes de barra mediante ganchos (200). ~ -

23.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 2,
caracterizados porque los tirantes (4) de cable metdlico es-
t4n unidos mediante uniones diagonales (9a-c) dispuestas de

MANEeYd CYUZAA8. = — = = = m = = = " m o - —— o = - - -
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24.~ Perfeccionamientos segin las reivindicaciones
2 y 5, caracterizados porque las partes de cable metdlico eg
t4n unidas entre sf cerca de los extremos libres mediante

una corona (6i) de cable metdlico. = = = = « « = = = = = = =

25.- Perfeccionamientos segin la reivindicacién
2, caracterizados porque por lo menos la estrella soporte
superior (3) y la estrella soporte inferior (7) estdn ase-

guradas en su posicidén mediante pasadores (3e, Te). — = - -

26.— Perfeccionamientos segin la reivindicacién
1, caracterizados porque el tirante (194) de cable o los
tirantes (4) de cable estdn divididos en partes (4c-e;
194c-e), estando uno de los extremos fijado'en el brazo so-
porte (3b, 6b, 7b; 193b-e) correspondiente y presentando el

extremo libre un 1az0. = = = = = = = = = - "= - - - - - - -

27.- "PERFECCIONAMIENTOS EN LAS DISPOSICIONES DE
ACCIONAMIENTO DE APARATOS A GRAN ALTURA". = = = = = « = « -

Todo ello conforme se describe y reivindica en la
presente memoria que consta de veintiocho hojas, foliadas y
mecanografiadas por una sola de sus caras, y de dieciocho fi

guras que la ilustran. LT T -

BARCELONA, 12 DIC, 1977
PoAa & Ccurell suRoL

Mo~ - e 14

maf/mpm.
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