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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencién se refiere a un dispositivo
o mecanismo de acoplamiento del volante al 4rbol principal

de una mdquina de COSErs = = = = = = =~ =« =~ = - ——— - =

Es una solucidn normal, en el campo de las miqui-
nas de coser del tipo familiar, prever un dispositivo para
acoplar y desacoplar a voluntad el volante, unmido al motor

de accionamiento de la mdquina, con el 4rbol principal. — -

Con ello se puede aprovechar la rotacién del vo—
lante para acciohar el dispositivo de bobinado de la bobina
del hilo inferior sin que los 6rganos de costura, tales co—
mo la barra de aguja, el gancho y los elementos de transpor

te, sean movidos indtilmentes = = = = = = = = = = = = =« =

Son conocidos en la técnica dos sistemas usuales
de acoplamiento del volante al 4rbol principal de la méqui-

Na G COSEI'y o = = == o= = o= = - - - B - - e . -

ElL sistema m4s tradicional consiste en el empleo
de dos discos metdlicos de friccién, el uno solidario del
4rbol principal y el otro solidario del volante, que pueden
ser presionados el uno contra el otro con uLa adecuada ma=~

niobra de la operadora, de forma que se vinculen estos dos
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Srganos mediante una carga axiale = = —~ = = -

El segundo sistema se caracteriza por el empleo,
como elemento de acoplamiento, de un resorte helicoidal de
friccién y su aplicacién se ilustra segfin una realizacién

preferida en la patente italiana N? 762,611 del mismo soli-

citante. ———————————— - ew e GE e Bm wm W e we W em v

Los dispositivos del tipo anteriormente descrito
pueden presentar inconvenientes en su funcionamiento y son,

en algunos casos, de construccifn complejae = = = = = = ~ =

BEn los sistemas con discos de friccién, en efecto,
la fuerza axial de apretado de los discos es ejercida por
la operadora mediante un elemento de maniobra que tiene un
véstago roscado que se enrosca dentro de una cavidad rosca-
da de un casquillo, solidario del 4rbol principal. Tal ma-
niobra para efectuar el acoplamiento y el desacoplamiento
del volante con el 4rbol principal requiere, a veces, un eg
fuerzo considerable si se tiene en cuente que, por razones
constructivas, frecuentemente el didmetro de la cabeza del
tornillo de acoplamiento debe ser pequeiio de modo que la ag
cién de apretado ejercida por la operadora no resulta sufi-

cientemente fuerte, = = = m = = w = w = - v W - - - - -

En otros casos, al tenerse que dar al volante di-
mensiones circunferenciales limitadas, se observa ain més
1la necesidad de tener un elemento de maniobra de pequeiio

didmetro con el cual se pueda sin embargo ejercer una sufi-
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ciente fuerza de bloqueo. Los sistemas con resorte de fric—
cidn, en cambio, presentan una maniobrs fécil y un funciong
miento seguro, pero requieren una considerable complejidad

esStructural,. — = = — — = = - e e e e e - o - = ——

Es el objetivo de la presente invencién crear un
dispositivo de acoplamiento entre el volante y el 4rbol
principal, seguro en su funcionamiento y simple en su reali
zacién, capaz de eliminar los inconvenientes anteriormente

descritos en los sistemas conocidos en la técnicae = - = -

Para lograr el objetivo mencionado, el problema
téenico a resolver era el de obtener un nuevo medio de aco-
plamiento capaz de establecer una unién segura entre los
elementos a acoplar, requiriendo al mismo tiempo un leve es
fuerzo en la maniobra y presentando, al mismo tiempo, una

notable simplicidad constructiva, — =~ = = = « « = = 0 = = -

La resolucién del problema técnico enunciado se
caracteriza por el hecho de que dicho dispositivo o mecanig
mo comprende un disco metdlico acoplado rigidamente con el
4rbol principal, un elemento en U flexible, acoplado por la
parte inferior a dicho disco, y una leva ellptica dispuesta
en el interior de dicho elemento y capaz de asumir dos posi
ciones de trabajo, en la primera de lags cuales fuerza los
brazos del elemento en U contra una superficie cilfindrica
de dicho volante montado loco sobre dicho 4rbol principal,
mientras que en la segunda posicién permite a dichos brazos

separarse de dicha superficie circular del volante, forza-
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dos a tomar de nuevo su posicién de reposo por efecto de su
propia elasticidad y por la accién conjunta de un resorte

antagonista, = = =~ = « =« = = = - = e -

Se describird a continuacién una ejecucién prefe-
rida del mecanismo ¢ dispositivo objeto de la invencidén con

referencia a los planos anexog, en los cualeS: = = = « = -

la fig. 1 representa una vista en seccidn de todo el dispo-

la fig. 2 representa una vista del dispositivo de la fig. 1

seccionado segin la lfnea 2-2, y = = = = = = = =

la figs. 3 representa una vista del dispositivo de la fig. 1

seccionado segin la linea 3=3¢ = = = = = = « = =

Con referencia a la fig. 1 se indica en la misma,
de modo genérico, con 5 una miquina de coser de la que son
parcialmente visibles en los planos el montante 7 y el bra=-
zo 9. Dicho montante 7 estd cerrado lateralmente por una ta
pa 11 provista de un orificio 13 del que sale un volante 15
sobre cuyo extremo del interior de dicho montante 7 hay for
mada una polea 17 sobre la que estd abrazada una correa den
tada 19 accionada por un motor eléctrico no visible en los
planos. El volante 15 estd fijado sobre un casquillo 21 mon
tado loco sobre el 4rbol principal 23 que estd soportado de

modo conocido en el brago e = o = = = = = = w w -w - - - -

Un anillo de apoyo 25 y un segundo casquillo 27,
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fijado al 4rbol 23 por medio de un pasador 29, impiden los
desplazamientos axiales de dicho casquillo 21 a lo largo de

dicho 4rb0ls = = = = = w o = - - o - - ——-— - - -

En el casquillo 27 hay fijado un disco 31 provis-
to de una hendidura circunferencial 33 (fig. 3) en la cual
puede deslizar un diente 35 de una leva 37 de forma substan
cialmente elfptica (figs. 1 y 2). Dicha leva 37 estd monta-
da loca sobre el casquillo 27 libre para girar sobre el mig
mo pero no para desplazarse axialmenbte por efecto de un ani
1lo de apoyo 39, previsto sobre la parte terminal del 4rbol
23, y de la superficie frontal 40 del mismo casquillo 27,
Estos dos elementos antagonistas actdan sobre correspondien
tes superficies practicadas en un cuerpo 38 que sirve de so
porte de la leva 37 y al mismo tiempo cierra lateralmente

el volante 15. = = = = = = = = = = - - - ————- - - -

Una tapa 41 estd prevista para cerrar un orificio
43, practicado en el cuerpo 38 de la leva 37, en el que se

halla el extremo del 4rbol 23 con el anillo de apoyo 39, ==

Dicho cuerpo 38 acaba en una corona cilindrica 42
que sirve de empufiadurs para la maniobra de la leva 37 por

parte de la operadora. = =~ = = = R N R R il

Un elemento 47 en forma de U, que abraza parcial-
mente la leva 37, y comprimido, a su vez, dentro de la su-
perficie cilindrica interna 57 del volante 15, estd rigida-

mente acoplado al disco 31 mediante un pasador de unién 45.



Preferentemente dicho elemento 47 es de un material
eldstico que presenta una flexibilidad adecuada y un elevado

coeficiente de friccidn, = = = = = = - - o .- -

Un resorte de ballesta 53, también en forma de U,
5. estd dispuesto en el interior del elemento 47 y acaba por
los extremos superiores en dos aletas 51 que se introducen
en dos alojamientos 49 practicados en los extremos de los
brazos de dicho elemento. Dicho resorte 53 estd configurado
de modo que mantenga siempre separadas las partes extremas

10. del elemento 47 respecto a la superficie 57 del volante, - -

El acoplamiento y el desacoplamiento del volante
accionado por el motor eléctrico, respecto al 4rbol princi-
pal 23 de la mdquina de coser tiene lugar del modo indicado

a continuacibn, — = - -~ = = = - I I il

15, Bn las figs. 2 y 3 el dispositivo de la invencién
se ha representado en las condiciones de desacoplamiento.
La leva 37 presiona contra las aletas 51 del resorte 53 con
las partes de aquélla dispuestas en correspondencia con los
extremos del eje menor. En esta disposicién el elemento 47

20. estd separado de ls superficie interma 57 del volante 15.
Bste Wltimo gira sin arrastrar en su movimiento al 4rbol
principal 23 y por consiguiente a los drganos de costura de

la mfquina acoplados al MiSMO. = = = = = = = = = = = = = =

El volante podrd, en este estado de funcionamien-

25. to, accionar, de modo conocido, el dispositivo bobinador de
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1z bobina del hilo inferior. = — = = = = ~ = = = — = = = =

Acabada la operacién de bobinado de la bobina, pa
ra iniciar de nuevo la operacidn de costura la operadora dg
berd maniobrar la parte terminal del cuerpo 38 de la leva
37 ¥y hacer girar esta dltima en 902 hasta que el diente 35
de la que estd provista se disponga contra la pared de tope

55 de la hendidura 33 = = = = = = = = = = = = = w =~ = =

La leva 37 empujard ahora con las partes correspon
dientes a los extremos de su eje mayor, los extremos de los
brazos del elemento 47 hacia el contacto con la superficie

57 del volante contra el accionamiento del resorte antagonis

El acoplamiento mecdnico del volante con el 4rbol
principal a través del elemento 47, el pasador de acoplamien
to 45, el disco 31 y el casquillo 27 se establece as{ de mo=
do gimple y la seguridad de btal acoplamiento contra eventua—
les rozamientos relativos entre el 4rbol principal y el vo=
lante puede obtenerse con una presién especifica relativamen
te pequefia entre el elemento 47 y la superficie 57 conside-

rando el brazo elevado del par de arrastre. — = = — - - -~ -

Cuando la operadora desea proceder a una operacién
de llenado de la bobina deberd hacer girar en sentido inver-
so y en 902 la parte terminal de la leva 37 hasta disponer
esta Ultima en la posicién de la fig. 2. El resorte antago-

nista 53 provocard, por medio de sus dos orejas 51, que las
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paries terminales de los brazos del elemento 47 se separen
de la superficie cilfndrica interma 57 del volante 15 y es-

te dltimo serd asf desacoplado del 4rbol principal 23. - -

Se declaran de novedad y propiedad para Espafla,

sus territorios y plazas de soberanfa, las siguientes: - -

REIVINDICACIONES

1.~ Perfeccionamientos en los mecanismos de aco-—
plamiento para méquinas de coser, particularmente del volan
te al 4rbol principal de una miquina de coser, caracteriza-~
dos porque el mecanismo comprende un disco met4lico acopla-
do rigidamente con el 4rbol prinecipal, un elemento en U fle
xible, acoplado por la parte inferior a dicho disco, y una
leva elfptica dispuesta en el interior de dicho elemento y
capaz de asumir dos posiciones de trabajo, en la primera de
las cuales fuerza los brazos del elemento en U contra una
superficie cilindrica de dicho volante montado loco sobre
dicho 4rbol principal, mientras que en la segunda posicién
permite a los dos brazos del elemento en U separarse de di-
cha superficie circular del volante, forzados a tomar de
nueve su posicién de reposo por efecto de su propia elasti~

cidad y por la accidén conjunta de un resorte antagonista. ~

2.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,

caracterizados porque dicha leva elfptica es libre para rea
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lizar rotaciones pero no desplazamientos axiales respecto al
4rbol, estando definidas las dos posiciones auxiliares de

trabajo de la leva por los extremos opuestos de una hendidu-—
ra circunferencial practicada en dicho disco y con la que co

opera un diente previsto en la parte frontal de dicha leva.—

3.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizados porque dicho resorte antagonista, también con
figuradg en U y dispuesto en el interior de dicho elemento
flexible, estd fijado a éste mediante dos aletas propias que
se introducen en dos alojamientos practicados en el extremo

superior de dichos brazogS, = = = = = = = @ « - @ - - - --

4.~ "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MECANISMOS DE ACO-~
PLANIENTO PARA MAQUINAS DE COSER": = = = = = = = = = = = = =

Todo ello conforme se describe y reivindica en la
presente memoria que consta de diez hojas, foliadas y mecano
grafiadas por una sola de sus caras, y de una lémina de dibu

jos que la ilustra.

BARCELONA, 41 DIC. 197°
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