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La presente invenoión tiene por

objeto un programador perfeccionado que reúne la
ventaje, de una progranacidn totalmente automAtioa

ein tener que estar pendiente del orden con rola- 
5 ción al resto de las señales a emitirj otra de las
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ventajea que presenta, es la de poder desconectar uno de loa 

avisadores sin tener que desconectar el reato de loa avisado* 

reo en funciónamiehto, mientras que al desconectarse todos, 

se desconecta automáticamente la fuente generadora de la se­

ñal que avisa.
Asi mismo, presenta la ventaja de que al 

desconectar un avisador determinado', lo que se puede eíectua 

desde el óismo reproductor de la señal, esta avisador no vol 

verá.'a recibir señal algunas hasta tanto no se programe de 

nuevo, pudiendo incluBo ser desconectado Sin desprogra­

marlo, es decir, que a peser de la desconexión del disposi­

tivo reproductor, el sistema central no so desprograma.
Una ventaja más consiste en que, mediante 

el mismo tipo de programación, ampliando la memoria se pue­

de conseguir el programar el nómero de acciones que se desee 
con una. anticipación de tiempo considerable, existiendo la 

posibilidad de conectar el avisador desde el punto receptor 

y en el momento que se desee, independientemente que se tra­

te del momento previsto en la programación del sistema cen­

tral o no.
Para mejor compresión dal objeto de la - 

invención, haremos referencia en lo que sigue, al dibujo ad­
junto en el que, a titulo de ejemplo ilustrativo, se ha re­

presentado un esquema parcial del circuito electrónico qus 

se podrá ampliar mediante la adición de nuevos colectores 
y sus circuitos para ampliación indefinida del propio progra­

mador según la invención.
Así, vemos que consta de un programador o

memoria compuesta por una serie de colectores (2), í*-')»

(3)» con una 8*rie de delgas, provistos de sus res-
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pnctiroa cursores (a), (a*)... da loa cualaa el (a) / «1 (a‘ 
funcionan sincrónicamente. el (b> y el (b*) también sincré- 

nieaaente, etc., ee decir, que cuando el contacto del curoor 
(a) ee encuentra eobre una delga determinada del colector 

(2), el contacto del cursor (a') oe encuentra sobre U  delga 

correspondiente del colector (2')- al mocanieao de sincroni­

zación esté representado en el dibujo mediante las barras 

marcadas con loe números (4)j ahora bien, esta sincroniza­
ción puede conseguiree de muchas otrao formas mecánicas co­

mo, por ejemplo, utilizando colectores a dos oaras cuyos 

cursoree estén, unidos por un mismo eje, etc. Asi. mismo, ̂ ea- 

tos colectores pueden estar constituidos por acumuladores de 

impulsos que coloquen el contacto del cursor en la delga d«¿ 
seada por medio del número de impulsos recibidos, puesto que 

el funcionamiento del programador consiste en llevar los - 

cursores (a), (b), etc. a las delgas deseadas de sus respec­
tivos colectores, con lo que se cierra el circuito que deter­

mina el momento elegido para emitir la señal mediante un sis 
tema cronométrico como el señalado en (5). No obstante, se­

guiremos hediendo la presente descripción como si se utiliza 

nen de tipo plano como el representado en la figura y así 

tenemos que,, loe cursores (a1) y (b«) «o* 1°8 obligan &
los cursores (a) y (b) a ocupar una posición determinada, lo 
que ee consigue al pulsar la tecla (6), provista de un elec 

troimén de desenclave (e), con lo que la corriente pasa por 
el contacto (f) hasta el contacto ,(h) haciendo actuar a un 

relé ordinario de doble circuito (7) que a su vez manda co­
rriente por un lado, al cursor (a') y por otro al embrague 

electromagnético (8) que pasa el movimiento del eje (9) al

cursor {a')•
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La corriente que entra por el cursor (a1) 

Bale por la delga en que eate ee encuentre y va hacia el 

conmutador de dos posiciones (10), (10' )« ••• que correspoa 

da a esta delga, representando este conautador un moaento de 

tiempo determinado, que es la delga cuyo circuito cierra ol 

cursor (a). Si el interruptor eató en la posición indicada 

en la figura, esto ee sin oprimir (puestouque se trata de 

pulsadores sin :retención), la corriente rfasa por los con­

tactos (a), («')»•■• el noto*1 (11) que antes de enviar el 
movimiento al eje (9) lo reduce, por medio del varindor que 

se incoroaa, hasta lograr la velocidad idónea, Kn el caso 

de que el cursor (a') estuviera o pasara por la delira del 
eoleetor (2) representada por el número (o) (correspondiente 

a la posición d* desprogramado, es decir, que al encontrares 

el 'contacto del cursor (a') ®n la delga (o)* el contacto del 

cursor (a)'se encuentra sohre la delga correspondiente (o) 
*1. colector (2), delga que no cierra ningún circuito por lo 
que no existe posibilidad de conexión) la corriente pasaró. | 

por el contacto (d) de la.tecla (6) (tecla o interruptor de 
cuatro inversores con enclavamiento mecánico y desenclave 

por medio del electroimán (c). que puede eer uno por inr 

terruptor o uno oara todoe loe del sistema) al contacto (n), 

por estar la tecla pulsada, y de «ste al motor, evitando de 

seta manera que el cursor (a1) se detenga en ésta delga»
Si una de lae teclas de doe posiciones 

(lo), (lo')* ••• estuviera pulsada, ee decir, uniendo loe 
contactos (p), (p'),... la corriente en lugar de pasar por

ol contacto (m), (m'),... pasaró por el (p), (p1 )»•••■ correi 
pondiente, los cuales van todOB a paBar a un mismo conduc­
tor, en el que ee encuentra intercalado un contacto acciona-
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d.o por un relé (11*) que impide que se de s ene lave la '.ecla 
correspondiente sin que antes ee haya parado el motor (11)» 

pasando por este contacto (p), (p')>*** al contacto ws) de
la tecla (6), que al estar pulsada comunica con el (q) y ha­

ce actuar el electroimán (c) que desenclava la tecla (6), 

por lo que abre loe dos circuí too del relé (7)» desenganchan - 
do el embrague electromagnético (8) y cortando la corriente 

que sntraba por el cursor (a'), al mismo tiempo que e» de­
tiene el motor debido a que la corriente que le alimentaba 

con origen en loe contactos (m), {»'), ... deja de llegarle 
en el momento en que 1* corrient* llega por el interruptor

(10), (10*), pulsado.
Oon esta operación, se ha conseguido que 

el cureor (a') se detenga en la delga deseada, arrastrando 

consigo al cursor (a), con lo que el circuito perteneciente 

al tiempo deseado ee encuentra si cerrado. Al llegar los - 
cureores del sistema (5) a cerrar el circuito de un tiempo 
determinado programado, ila corriente pasará a Irb delgas de 

los colectora» (2), (3),... y si en alguno de éstos (supone­

mos en el dibujo que es el (2) ) el contacto del cursor se 

encuentra sobre dicha delga, la corriente que proviene de la 

fuente de energía, pasará por dicho cursor, en el que que 
ee describe el (a), hasta el contacto (s) da la tecla (6) - 
que si no está pulsada pasa al contacto (1) y de aquí al re­

leí de enclavamieuto (12) (que puede al tiempo que se bloquee, 
autodeaconectaree para evitar gasto de energía). La corrien­

te que pasa por los contactos (e) y (1) de la tecla (6) tae- 
ne por objeto al hacerlo por ellos el evitar que al progra­

marse no se ponga en marcha el relé (12) suponiendo que el 

sistema (5) cierre algán circuito.
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jíl relé de enclavamiento 112) gobierna 

en principio doa circuitos independí entest uno de ellos de­

termina con la actuación del relé la puesta en marcha del 

generador de la señal avisadora, mientras que el otro cir­

cuito permite 1.a conexión de la salida.de este dispositivo 

generador al dispositivo reproductor (13), (3-3')» • • • corree 

pondien te.
Los distintos relés de enclavamiento del 

sistema (12)., (12* ), - - - actóan como interruptores en parale­

lo del generador de señal aviaadora, es. decir, que he.eta que 

esté enganchado uno de ellos para que ésta funciona, mien­

tras que sir.ne hay ninguno enganchado, éeta se apaga.
Une ves reeibida la señal, si se desea, 

se puede cortar ésta y desprogramar el sistema central al 
pulsar los interruptoras (14), (14'),... situados en loe - 

puntos dond* se encuentra el avisador, Al pulsar, por aje*-
« t

plo.i el interruptor (14) la corriente pasa al relé (?) que 
cierra sus dos circuitos mandando la corriente s.1 cursor 

(a') y al embrague electromagnético (8) poniendo de «sta 
forma en marcha el cursor (aj) (asi como el (a) solidario 

con él) mediante el motor alimentado a través de los in­

terruptoras (10), (10*), ... ya que ninguno de los cuales 

esté pulsado. Estos cursores (a), (a'),.«* seguirén su ca­

mino ininterrumpidamente, por tanto, hasta llegar a las del­

gas (o) y una ves en seta delga (en la que se para, quedan­
do por tanto desprogramado) la corriente que entra por (a') 

pasa al contacto (d) del interruptor (6), que al no ustar 

pulsado, pasa la corriente al contacto (r) y de éste al re- 

’Eé de desenclave (15) que por tanto libera al relé de encía-' 
vamiento (12), deeconecténdoee asi el dispositivo reproductor
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d» señal avisadora (13), asi o®» la alimentación d*J. genera­
dor de 1* señal avisadora, Lo anteriormente indicado, cono y* 
•e explicó, se producirá solaaente cuando no haya ningún avi­

sador ais en funcionaaiento»
Cuando se desee simplemente desconectar al

avisador sin deaprogramar el sistema, ee pasari a la corrien­

te que proviene del pulsador (14) al rali de desenclave (15) 

con lo que ee conseguirá deeconeetar el avisador con mover 

loe oursores y, por. lo tanto, sin desprogramar,
Cono ya se ha indicado, el sistema da pro­

gramación de aemoria pueden estar también constituido por 
acumuladores de impulsos. En este caso el sistema no varia 

ya que consista coa© anta* sa ha daacrito, en oolocar un cur • 

aor sobra una dalga datarainad*, variando daieamenta »n la 
foraa da llobar dicho cursor a 1» dalga daaeada, puesto que 

en este caso jun generador de impulsoe enviará uno a cada - 

pulsador (10), (10*),... d o  que se consigue ¿or otro acumu­
lador de impulsoe), Estos impulsos pasan por cada interrup­
tor (10), d0') haets que uno de elloa está pulsado, en
euyo caso, la corriente que debía pasar al acumulador de im­

pulsos en funcionamiento, pasa al sistema electromecánico de 

puesta a cero del acumulador de impulsos qua lo reparte entr» 

los interruptoras asi como al electroimán de desenclave del 
pulsador correspondiente al avisador que se programaba, de- 

aenclavándolo como en el caso descrito con relación si dibu­

jo.
Cuando ee deaee efectuar un aviso hablán­

dose programado con una antelación coneidereble, se interca­

la otra memoria o programador como el expueato anteriormente 
con la variante de sustituir los rslás ds encía’/amiento (12)1
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(12*),... por acumuladorea de impulsos y los ralle de desen­

clava (7), (7*),».. por aua reapeetivoa alaterna» de puesta 
a caro. Lea alidns de laa delgas de estos acumuladora da 

impulsos irán cada una da éllao a una delga del segundo pro­

gramador que se incorpora» mientras que la salida del cur- 

■or correepondiente a estaa delgas es la que transmite el 
aviso a relaizar. Esta corriente entra por medio del cursor 

dal acumulador de impulsos que sustituye ftl relé de enclava* 

aianto.
Los cursores del segundo programador son 

solidarios de los curssores respectivos y su funcionamiento 

as similar al de los colectores (2'). (5') solo que -termi­
nando sus extremos an un hipotético segundo circuito da los 

pulsadorss (10), (10'),»»« con los qus se consigue que por 
medio dal mismo sistema da interruptores programar si tiem­

po d«aaado (.hora y minuto, por ejemplo) asi como el nfimero 
da intervalos (por ejemplo de cada 12 horas) que se desea 

que transcurra antes de poner en funcionamiento el avisador. 
También en este caso tendríamos dos opciones, la primera 

que el sistema aa dssprograms al efectuar la acción de la 

forma anteriormente indicada y la otra, sería que la acoión 
programada ae repitiera con un periodo afiltiplo del periodo 

de intervalos que se desea que transcurra anteB de poner en 
funcionamiento el avisador, Para ello, la ealida de loa con-- 

tactos (p), (£')*«•■ no va al electroimán de desenclave de 
la tscla (e) sino a un muevo relé o elemento que cumpla la 
misma función,* que pone en marcha el segundo programador.

Para ampliar el sistema de programado -

desde 10 puntos receptores (como en si ejemplo anteriormen­
te descrito) hanta 30, 40, 200, ato. puntos a recibir la -30
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aniínl, será preciso variar al sistema de teclado (6) austi- 
1 mvendoli) por diez interruptores de enc ln vami en to mecíinico 

j que representen a las unidades, otros dioz que representan

' a las decenas y con tactos circuitos como indiquen 1«~ cante-
í
| ñas del número de puntos a recibir la señal y, finalmente, 

tantas teclas o interruptores de enclavamiento que iepreaen- 
ínn las centenas y con un solo circuito para cada una..

| Las salidas finidas de los interruptores de

| estañas están conectadas independientemente con cada uno de
!
j iog circuitos de los interruptores de las decenas. Las sali­

das de los interruptores de decena determinan la puesta en
i

! narcha del motor que mueve al grupo que corresponda d« cada

! diez conjuntos de colectores (?), (2*),... (3), ( 3 ' ) * - • • “
i
í ate, con lo que se haoe preciso el disponer de una tecla o
|
| interruptor independiente para cada punto a recibir ln se-
i{
[ i al.

Todas estas teclas presentan un electroimfi:i 

<, deeenclavnmi en to conectado a los contactos (p), t P 1 ) *

; ..asando por el contacto del relé (11').
i
¡ Asi mismo, cuando se desee utilizar el in—
|
I vento pera recibir una señal programada y una señal volunta- 
j ria, se intercala, en lugar del conjunto de relés ( 12) y (15) 

j un sistema (representado en la figura en posición desoonec-
í
■ lada) por el que se consigue la eliminación de la oolga (o)i

del programador correspondiente, puesto que el desprcgraraado 

se consigue mediante el propio sistema intercalado.
iie esta forma, partiendo de la posición 

desconectada según se representa en el dibujo, al pulsar ln 

tecla (14) actúa el electroimán (20) que atrae a la eirmadu- 

ra (21) poniendo en movimiento la rueda dentada (21'), pro-
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vista, da un retín (22) para avitar retrocesos, y narrando el
i

condensador (y). A.I soltar la tecla (14) la armadura (21) -

vuelva a au posición conectando el condensador (y) por medio 

| áal contacto (z) al cursor (24) del colector (23) y ••(<> ÍBte 

al condensador (y’) que es cargado (evitando el efecto vibra­

torio de los contactos (t), (t‘) y (t1'1) ) mientras que, al 

propio tiempo, actiía al relé de enclavamiento (16) que encla- 

| va los contactos (t), (t1) y (t1'') y descarga el condeneadoi

| íy) por medio del contacto (v), que se separaré al dejar de
!
j recibir corriente el relé (16), con objeto de que la eorrien- 

, ia que proviene del condensador (y) no pase a través del con- 

: ¿acto (t") al relé (18). De esta forma obtendoremos la oone-
ij rión del sistema, ya que los contactos (t) y (t*) sqn los -
5

| mismos que los descr'itos al principio de esta descripción. |
|í En esta posición del sistema, para desco-

} -.sectario sin desprogramar, se pulsa nuevamente la tecla (14)

üor el mismo proceso se carga el condensador (y) y el cur-
r (24) del colector (23) pasaré al siguiente contacto, man- 

’ i

, atildo la corriente del condensador (y) al electroimán de de-
¡

•.sasiel&ve (17) que libera los contactos (t) , ( ,  (t"), por 

lo que queda en posioión para recibir la señal del programa­
dor a través del contacto (x) que.proviene del contacto (1) 

i® ls tecla correspondiente.
Esta señal pasaré al condensador (y’) y al 

balé de enelavamiento (16) que enclava los contactos (t),

(t*) y (t"), con lo que el sistema se encuentra conectado - 
¡vutom&ticameate en el momento previsto de antemano.

Para dejar de recibir la señal, al pulsar

la t-aola (14) nuevamente, se reproduce el proceso de carga d<ll 
condensador (y) descargándose al soltar al pulsador, a tra-30
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véa del cursor (24) que por el contacto siguiente pasa al 

■ contacto (t" ) enclavado y de eBte al relé de desenclave (10).
El relé de desenclave (18), al recibir la 

sedal del condensador (y) deaenclava el relé (16) al tiempo 
que enclava el contacto (i) y descargándose el condensador 

(y.) por medio del contacto (v1), similar al descrito un (v).

31 relS.de desenclave (10) mantiene únicamente enclavado el 

i contacto {*) con lo que se corta la posible corriente de man- 

j 5o del relé (16) que provenga del contaoto (1) de la tecla 
1 ¡ 6 ) ,  pero permito que el relé (16) pueda funcionar en cual­

quier momento y como se ha previsto ein recibir la corriente 

por el contacto (x)o
Al programar nuevamente, la corriente del

í
¡ embrague electromagnético (8) pana por medio de una conexión 

I la corriente al relé de desenclave (19) cuya única misión es 

desenclavar el contacto (x) del relé (18)«
como se ha observado, el colector (23) pre 

,-enta dos series de contacto que se alterna por lo que el nú- 
¡ aero de éstos seré par, mientras que el dentado de la rueda 

1 (21') serí!. igual o múltiplo del número de contactos del colee»

j tor (23).
En el objeto descrito caben Jaodificaoiones 

! tales como variación de los relíe por otros dispositivos que 

cumplan la misma función e incluso otras partes podrfim ser 
variadas por elementos que cumpliendo la aitsma función reali­

cen el mismo cometido tales como colectores de impulcos o 
transistor#» en lugar de programadores planos etc, p.sro se 
considerarán incluidos en la presente invención siempre que 

no alteren, modifiquen o varíen su eeancialidad característi­

ca, sean cualesquiera las circunstancias que concurran.

- 11 -
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N O T A  .-
Descrito suficientemente el objeto de le. 

presente solicitud, se declaran de novedad y propia invención 
las siguientes

r e i v i n d i c a c i o n e s

1*»- Perfeccionamientos en los programado- 
res para envío de múltiples sedales, que se caraoterizan 

porque comprenden un teclado de varios circuitos por ol que 

se envian sedales a una serie de colectores que actúan sobre 

otros colectores correspondientes acoplados a un dispositivo 

de tiempo elSetrico de tal forma que mediante un circuito 

que incluye un motor, se envian dos Badales a un reproductor 

en un tiempo predeterminado, independientemente del momento 

y orden de programación, permitiendo en corte de la sndal 

voluntaria sin desprogramar la otra sedal.
2»,- Perfeccionamientos en los programado- 

res para envió de múltiples sedales, según la rcivindica- 

ciún anterior, que ae caracterizan porque un colector de ca­

da serie presenta un número de delgas igual al número de - 
contactos del dispositivo de tiempo independiente de ál, más 
una delga de deeprogramedo sin conexión, mientras que el co­

lector correspondiente de la misma serie presenta el mismo 

número de delgas y está, conectado al dispositivo de tiempo, 

wstando los cursores de amboe colectores en cada serie Ínter- 
caectadoede tal forma que funcionan sincrónicamente.

3».- Perfeccionamientos en los programado­
res para envió de múltiples sedales, según la reivindicación 
anterior, que se caracterizan porque los colectores están 

sustituidos por acumuladores de impulsos.

4».- Perfeccionamientos en loe programado®



-«a para envió de múltiples señales, «*ffún U í  r«ivindicacio- 
naB anterioras qu* se caracterizan porque las delga» d»l pri­
mar colector estén conectadao a pulsadora» que cuando se en­

centran cerrando el circuito cortan el movimiento del motor 

general que nueve todoB loe colectores al pulsar la tecla 
principal, y programan al colector correspondiente al «omen­

to deseado', mientras que si estén sin pulsar, continúen su 
movimiento hasta encontrar el cursor de delga cuyo circuito 

e»tA cerrado por pulsado de la tecla correspondiente.
5».- Perfeccionamientos en loe programado- 

res para envió de múltiples señales, según las reivindicacio­

nes anteriores, que se caracterizan porque el circuito emi- 
dor de le señal voluntaria preeenta un colector de impulsos 

que acciona un colector sincrónicamente acoplado, cuyo cursor 

envió alternativamente la selal que recibe a una serie de 
relés cuyo circuito cierran el de embragues electromagnéti- 
vos para que la programación de la otra señal continuo o sim­

plemente, corten la recepción de dicha señal.
6».- Perfsccionamien toa en Iob programado- 

rea para envió de múltiples señales, según las reivindicacio­

nes anteriores, que se caracterizan por un teclado provisto 
de die* teclas de, enclavamiento de un solo circuito conectado 

F, los embragues electromagnéticos de los colectores.
7»,- perfeccionamientos en los programado­

res para envió de múltiples señales, que se caracterizan, se- 

gún las reivindicaciones anteriores, porgue el teclado com­
prende diez teclas de enclavamiento de tantos circuitos como 

centenares de punto» reciben la señal y que presentan un cir­
cuito conectado r. los embragues electromagnéticos de las co­

lumnas de colectores mientras que los restantes circuitos se

- 13-
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conectan a los de las tecla» de las centenas.
8«.~ perfeccionemtentoa «n los programado- 

res para envío de múltiples señales, según las reivindicacio­

nes anteriores, que se caracterizan porque el teclado com­

prende taptos teclas de enclavamiento como centenares de pun-
i

tos se desee que reciban la señal y que estún conectadas con 

la red de energía e, independientemente, con un circuito de 

cada una de las teclas correspondiente a las decenas.
9*.- Perfeccionamientos en los programado­

res para envió de múltiples señales, según las reivindica­
ciones 6* , 7* y 8», que ee caracterizan porque un eolo elec­

troimán acoplado al circuito provoca el desenclave de todas 

las teclas, '
10*.- perfeccionamientos en los programa­

dores para envió de múltiples señales, según las reivindica­
ciones enteriores, que se caracterizan porque las colectores%
mediante el intercelado de otro colector o colectores, puede i 
enviar la señal durante un tiempo, programado con una antela­
ción igual al tiempo en que cada programador actúa multioli- 

cado por el de los colectores intercalados.
11*.- perfeccionamientos en loe programa­

dores para envió de múltiples señales, según las reivindica­
ciones anteriores, que se caracterizan porque el número de 

colectores independientes es igual al número de puntos que 

hnn de recibir la señal del dispositivo de tiempo y estén - 
acoplados en grupos de diez con un embrague electromagnético 

independiente para cada colector que lee trasmite el movi­

miento del motor único intercalado en el circuito.

12».- Perfeccionamientos en los programa- 

dores para envió de múltiples señales, según las reivindica-
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cionee anteriores, que se caracterizan porque ln tocia que 

sirvo para la programación individual do cáda punto a roci- 

bor la soflal permite ol desconectado y, por tanto, el cese 

de la recepción de la sedal programada, procediendo irI des- 

programado exclusivo de su colector.
13,- Perieccionamientos en los programado, 

res para envió de múltiples sedales.
Tal y como se describe en la' presente me­

moria descriptiva que consta de quinos hojas escritas a má­

quina y un dibujo que a la misma se acompada,
Madrid, Sfí /</;vp
D. JOSE JUAN GARCIA RAMOS.

/  p' P- Fkm»d„ l, ‘ ü
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