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El invento se refiere a un dispositivo pare el de-
sacoplamiento y acoplamiento del drbol de maquinita y del dr;
bol impulsor de mdquines tejedoras, siendo acoplables los dr
boles de la maguinita e impulsor sélo en dos posiciones angud

lares desplazadas mutuamente por 1802,
— En las mdquinas tejedoras convencionales, se efec-
tda el desprendimiento, la impulsidn o regulecidn y nuevo
acoplamiento del drbol de la maquinita desde, respectivamen-
te al 4rbol impulsor, por ejemplo, en el caso de roturas de

hilo o en el cembio de atadura, de un modo complicado, pro-

al gpeparar el enlace, despuds estando disuelto el enlace se
hace girar a mano el 4rbol de la maquinita y después de re-
paracidn efectiada del hilo de urdimbre roto, respectivamen—
te despuds de extraer el trozo roto del hilo de trema, o des;
pués de efectiada la regulacién para el cambio de atadura
tiene que restablecerse de nuevo el enlace, en lo que debe
cuidarse que el proceso de tejido se reanude de.nuevo, donde
habia sido interrumpido. Esto exige cuidado especial, espe-
cialmente en el caso de ciertas maquinitas, donde los movi-
mientos del vdstago estdn determinados con avance por el apad
rato de maniobra.

El dispositivo segun el invento, tiene por objeto
la eliminacidn de estos inconvenientes permitiendo realizar
en una unica operacidn la separscidén del enlace del drbol de
la maquinita y del drbol impulsor, la rotacidn del drbol de
la maquinita sola y el nuevo acoplamiento de ambos drboles.

Esto se alcanza porque el grbol de la maquinita es acoplable
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e eleccidn con el drbol impulsor, respectivamente con un dr-
bol auxiliar, siendo acclonables los acoplamientos por rotag-
cidn del drbol auxiliar.

Ventajosamente, el drbol auxiliar puede llevar un
disco de curvas, al que como miembro seguidor tiene coordi-

. nado un drgano accionador pars los acoplamientos.

Entre ambas mitades del acoplamiento que une el
drbol de la maquinita con el drbol impulsor, puede estar
previsto un disypositivo de blogueo ineficaz en pvosiciones re
lativas de las mitades de acoplamiento alejadas entre si
por un angulo de giro de 1802, pero que por lo demds impide
el engranaje de este acoplamiento.

En ello puede estar constituido el mencionado aco-
plamiento como acoplamiento de garras, oon'garras que engra-
nan axilmente entre si, pudiendo presentar el dispositivo
blogueador dos rodillos dispuestos diametralmente opuestos e
une, de las mitades de acoplamiento, que ruedan en una super-
ficie de‘marcha de la otra mitad de acoplamlento y en las
mencionades pogiciones relativas de las mitades de acoplamie
$0 engranan en cavidades de esta superficie de marcha.

Las mitades de acoplamiento del acoplamiento, que
une el drbol de la maquinita con el drbol auxiliar, pueden
estar constituidas a modo de ruedas dentadas que pueden inte
rengranar axilmente, en lo que para la proteccidn de las rue
das dentsdas, por lo menos en una de las mitades de acopla-
miento, el cubo y la corona de dientes pueden estar unidos
entre si de modo eldstico a la rotacidn, y una de las mita-

des de este acoplamiento puede unirse con una de las mltades
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del otro ecoplamiento respecito al corrimiento axil,

El 4rbol auxiliar puede ser impulssble a eleccidn
de modo manual o por medio de un motor eléctrico, que puede
presentar por lo menos un circuito de corriente, maniobrado

por un conmutador ablerto en el caso de drbol de maquinita
‘y drbol impulsor acoplados entre si,

Un ejemplo de ejecucidn del objeto del invento se
explicard por medio de los dibujos:

La fig. 1, es una seccidn longitudinal por el dis-
positivo y

La fig; 2, es une seccidn transversal segin la 1i-
nesa II-IT de la fig. 1.

Con I se designa el drbol de la maquinita, que en
el escudo 2 de la carcesa de la maguinita 3 se soporta por
un cojinete 4 de rodillo. El drbol de la maquinita presenta
una prolongacidén 5 acufiada que lleva el disco de acoplamien-
t0 6 con ranura 7, que és corredizo longitudinalmente mediani
te el cojinete guiador 8, que engrana en la ranurs 7, de un

anillo'oonmutador 9. El enillo conmutador estd dispuesto so-
gidn final. Al final de la prolongscidn 5 del drbol de la

se apoya el muelle de presidn 14, que actia sobre el disco
6. Bl disco de acoplamiénto 6 presenta una rueda dentada 15
'y en su cara, alejada de la renura 7, ung superficie de mar-
cha 16 perfilada por el iado frontal y garras frontales 17,
vLas garras 17 engranan en coniragarras de una polea 18 para

correa, que estd apoyada giratoriamente sobre el arbol 1 de

bre una palanca 10 con punto de giro 11 y cojinete 12 de pre+t

maguinita estd situado fijamente el amillo 13, contra el que|
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la maguinita y mediente correas 19 estd unidae en rotacidn
con el drbol impulsor, no ilustrado, de la mdquina tejedora.
En la pblea para correa, estén apoyados rodillos de presidn
20 que rusdan sobre la superficie de marche 16 de la polea
6., Bl perfil de esta superficie de marcha 16 estd constitui-
‘ do de tal moda que las garras 17 solo pueden engrenar entre
si en.dos posiciones angulares desplazadas por 1802 de la po
lea 17 y de la polea 19 pera correa y en las restantes posi—
ciones anguiares, las puntas de las garras tienen una disg-
tancia axil. Los rodillos de presidn 20 forman, junto con
la superficie de marcha 16, un dispositivo de bloqueo gue
en las mencionadas posiciones angulares impide el engranaje
de las garras de acoplamiento. En una carcass 21, que estd
fijeda a la carcasa 3 de la maquinita, estd apoyado un dr-
bol auxiliar 22, sobre el que estd situada fija una polea
23 con levas longitudinales 24 y corona dentada 28 y estd
dispuesto un manguito de acoplamiento 25 eldstico a la rota-
cidn, de modo fijo a la rotacidn y corredizo longitudinal-
mente. El manguito 25 se aprieta por un muelle 26, gque sge
apoysa contra la polea 23, cdntra un tope fijo 32 del drbol
22, Fijamente sobre el drbol imtermedio 22 estd situado unm
piﬁén 27 pars cadena que puede hacerse girar mediante una
cadene y un volante manual no ilustrados. La corona denta-~
da 29 engrana con una rueda 29 de mecanismo previo qué, por
su parte, estd impulsada por un pifidn 33 del electromotor ,
30, 'E1l acoplamiento 25, eldstico a la rotacidn se compone de
ma.ners conocida, del gubo 34 con las aletas 35 y la vaina
exterior 36 con las aletas 37, estando dispuestos entre las

aletas 35 y 37, muelles de presidn 38. La vaina exterior
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ostd provista de una corona dentada 31 que puede llevarse
a engranar con la corons dentada 15 del disco de acoplamien-
to 6. Un conmutador 39, dispuesto en el circuito de corrien-

te del motor 30, estd en comunicacidn con la palence 10 e

interrumpe el suministro de corriente al estar engranadas

las garras de los discos 6 y 18,

El dispositivo trabaja del modo siguiente:

Al estar parada la mdquina tejedora, es decir al
egtar parada la polea 18 para correa se pone en movimiento
de rotacidn la polea 23, bien sea a mano por medio del pifidn
27 para cedena o motrizmente por medio del electromotor 30,
pifidn 33, rueda del mecanigmo previo é9 ¥y rueda dentada 28.°
Bl cojinete 12 de-rpresidn final, que estd presionado por el
mielle 14 a travéds del cojinete guiador 8 y anillo conmuta-
dor 9 contra levas longitudinales 24, es movido por estas
dltimes y los cojinetes guiadores 8 tiran del disco de aco-
plamiento 6, contra la fuerza de los muelles 14, contra el
anillo 13. DLag garras 17 se desacop}an y seguldamente engra-
nan los dientes de la corona 15 en aguellos de la corona 31,

81 los dientes de lag coronas 15 y 31 estuvieran precisamen-

te opuestos, entonces el manguito 25, eldstico a la rotacidn

se correrig fdcilmente hacia el disco de curvas 23 en anta=-

gonismo a la fuerza del muelle de presidén 26 hasta que estén

. enfrentados el diente y su intersticio, en lo que entonces

el manguito 25 ocuparia de nuevo su posicidn axil de reposo,
Al seguir girando el drbol auxiliar, el punto de presidn del

cojinete 12 de presidn, sobre la leva longitudinal 24, ocu-

pa de nuevo su posicidn axil original y el disco 6 se empuja

por el muelle de presidn 14 a través del rodillo de presidn

]
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20 contra la correa de poleag 18. Las garras 1% sdlo engranan
entre si despuds de tener ante si los rodillos de presidn
una depresidn de la superficie de marcha 16.

Estando las garras 17 plenamente engranadas, se ab;
el conmitador 38 por la palanca 10, de modo que se interrum-
pé el suministro de corriente al motor 30, Al girar el &rbol
auxiliar con ayuda del motoxr 30, entonces seguidémante se de
terminaris automiticemente el proceso.

' Si se desea un desplazamiento del grbol de la ma-
quinita respecto al drbol impulsor por mds de 1802 con rota-
cidn motriz del drbol auxiliar, entonces se forma puente me-
& ante otro conmutador no ilustrado, sobre el conmutador 39,

cuye duracidén de funcionamiento en dependencis de las revo=-

luciones, respectivamente de las semi-revoluciones del grbol|.

'de la maguinita puede ajustarse por adelantado. Sin embargo,

pueden enlazarse la palanca 10 y el conmutador 39, por ejeump
mediante una instalacidn, que presente un mecanismo contedor
imbterrumpiendo el mecanismo contador el enlace hasta que se

haya efectuado el nimero deseado de conmutaciones.

N O T A,

Le presente patente de invencidn, comprende las si
guientes reivindicaciones:

1.~ Dispositivo para el desacoplamiento y acopla—
miento del drbol de magquinitas y del drbol impulsor de mdqui
nas tejedoras, siendo acoplables el drbol de las maguinitas
y el drbol impulsor en sdlo dosg posiciones angulares despla-

zadas mutuamente por 1802, caracterizado porque el drbol de

re
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terigado porque el drbol auxiliar lleve un disco de curvas,

la maquinita es acopleble a eleccidn con el drbol impulsor,
respectivamente con un drbol auxiliar, siendo accionables
los acoplamientos por rotacidn del drbol auxiliar.

2.- Dispositivo, seglin la reivindicacidn 1, carac-

al que como miembro seguidor ae estéd coordinado un Jdrgano
acclonador para los acoplamientos.

3.~ Dispositivo, segin la reivindicacidn 2, carac-
terizado porque entre las dos mitades del acoplamiento que
enlaza el drbol de maquinitas con el drbol impulsor, estd
previsto un dispositivo de bloqueo ineficaz en posiciones
relativas de las mitades de acoplamiento alejadas entre si,
en cada caso, por un dngulo de giro de 1802, pero que por
lo deﬁés impide el engranaje de este acoplamiento,

4.~ Dispositivo, segin la reivindicacidn 3, carac-
terizado porque el mencionado acoplamiento estd constituido
como acoplamiento de garras, con garras, que engrénan axil-
mente unas en otras, presentando el dispositivo de blogueo
dos rodillos, dispuestos en uns de las mitades de acoplamien
to de modo diametralmente opueeto entre si, que ruedan en
une superficie de marcha de la otra mited de acoplamiento y
en las mencionadas posiciones relsgtivas de las mitades de
acoplamiento engranan en escotaduras de esta superficie de
marcha. '

5.~ Digpositivo, segin la reivindicacidn 4, carac-
terizado porque las mitades de acoplamiento del acoplamiento
que une el drbol de maquinitas con el grbol auxiliar, estdn
constituides a modo de ruedas dentadas axilmente interengra~

nables, en que por lo menos en una de las mitades de acopla-
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miepto el cubo y la corona dentada estdn unidos entre si de
modo eldstico g la rotacidn y una mitad de este acoplamien—
to estd unido con unz mitad del otro acoplamiento respecto
a corrimiento axil,

6.~ Dispositivo, segin las reivindicaciones 1 a

. 5, caracterizado porque el drhbl auxiliar es impulsable &

eleccidn de modo manual o por medio de un motor eldctrico,
gue presenta por lo menos un circuito de corriente maniobra-
do por un conmutador abierto en el caso de estar acoplados
entre si el drbol de maquinitas y el drbol impulsor.

%.— "Dispositivo para el desacoplamiento y acopla-
miento del drbol de maquinitas y del drbol impulsor de mdquil
nas tejedoras",

Segin se describe y reivindica en la presente me—

tog, la cuall

moria descriptiva, ilustrade en los planos adj
' por una

g0la de susg caras.

Medridk a

CARLOS [ROEB

Fédo: Franciseo del Peze
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