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MEMDORTIA DESCRIPTIVA

de una Patente de Invencion a nombre de:

MASCHINENFABRIK SPANG & BRANDS, de naciona-
lidad alemana, domicilpada en 637 Dberursel
/Ts., Feldbergstrasse 57, (Alemania); por :
"DISPOSITIVOD PARA LA APORTACION DE LA MANGA
DE EMBALAJE EN MAQUINAS EMBALADORAS AUTOMA-

TICAS PARA FRUTOS Y PRODUCTOS SIMILARES™,
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El invento se refiere a un dispositivo para la apor-
tacidn de 1la manga de embalaje en mdquinas embaladoras automa-
ticas pars frutos y productos similares, enxel que la manga a
través de un freno por un mecanismo, que aprisiona el tramo de
manga que sirve para el proceso de embalamiento siguiente, es
sacada del dcopio de manga sobre el tubo de carga.

En un dispositivo de este tipo el mecanismo de avance
de la manga estd dispuesto entre el freno y una guia que tensa
la-manga en sentido circunferencial y tiene la forma de rodi-
llos de agarre dispuestos en forma virable a ambos lados del
tubo de carga, impulsados en la direccion de su rotacidn y aco-
plados entre si. Este dispositivo implica una complejidad meca-
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nica relativamente grande para la impulsion y la direccion de
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los rodillos de agarre y hay que contar con un resbalamiento en-
tre el tramo de la manga y los rodillos de agarre.

Otro dispositivo conocido prevé que encima del tubo
de carga esté dispuesto en forma desplazsble un segundo tubo
que sirve para albergar todo gl acopio de manga y que el avance
de la manga se realice por un movimiento relativo entre los dos
tubos. También esta solucidn, debido al tubo adicional represen-
ta una complejidad mecanica relativamente grande, aumentada to-
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davia porque todo el acopio de manga tiene que desplazarse con-
tinuamente de un lado a otro.

El problema del presente invento de conseguir una sim-
plificacion del avance de la manga en los dispositivos de este
tipo, se resuelve de tal manera que el freno estd estructurado
ademds como mecanismo que aprisiona el tramo de manga. De este
modo un elemento ya de por si existente puede aprovecharse para
el avance de la manga solamente por disponerlo en forma despla-
zable paralelamente con referencia al tubo de carga y por diri-
girlo adecuadamente, lo que proporciona la simplificacidén deseada
en la estructura y en el servicio.

- En el desarrollo especial del invento esta previsto
que mordazas que sirven como freno y como mecanismo de avance
y que rodean por lo menos en parte al tuboc de carga que guia al
tramo de manga, esteén unidas a través de palancas virables a un
medio de acéionamiento eléctrico, hidrdulico o neumdtico, apo-
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yandose dichas mordazes en una gufa paralels al tubg de carga.
La eficacia del nuevo mecanismo puedemejorarse todavia esenciale

mente si entre el mecanismo de avance o las mordazas y el tubo

de carga se colocd un anillo que se desliza sobre este Gltimo.
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Para mejorar todavia la eficacia del avance de la man-
gé@ con miras a la velocidad de la carga, es conveniesnte ademds
gue en el tubo de carga, mirando en la direccidn de la carga de-
lante del freno o del mecanismo de avance, esté dispuesto un cie-
rre regulable que reune la mercancia cargada.

Un ejemplo de realizacion del invento estd represen-
tado en los dibujos que muestran lo siguiente:

Fig. 1 una vista lateral esquemética de una parte del nusvao
dispositivo, '

Fig. 2 una seccion del dispositivo de acuerdo con la Fig. 1
siguiendo la linea II - II,

Fig. 3 una seccidn de la parte superior del tubo de carge en
una forma de realizacidn especial.

Encima del bastidor 1 del dispositivo el tubo de carga
inclinado 2 esta dispuesto en forma fija y lleva en su parte su-
perior el acopio de manga 3 que en el avance del tramo de manga
4 se conduce sobre un elemento 5 que tensa la manga en direccian
circunferencial. Entre esta guifa de la manga y el orificio de sa-
lida 6 del tubo de carga estd dispuesto el freno 7 de la manga
que estd estructurado ademds como mecanismo de avance. E1 mismo
consta de las‘dos mordazas 8 a modo de mandibulas que a ambos
lados del tubo de cerga 2 lo rodean en parte y por las palancas
9 estdn unidas a una corredera 10 gue sobre las barras de guia
1l se puede mover de un lado a otro paralelamente al tubo de car-
ga 1. Los extremos 12 de las palancas 9 estdn en comunicacidn
con un medio de accionamiento 13 eléctrico, hidrdulico o neumd-
tico, por el que segin la fase en que se encuentra el proceso

de embalar las palancas 9 son viradas en las direcciones de las
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flechas 14 y se aprietan con esto las mordazas 8. Segﬁn la regu-
lacion del accionamiento de las mordazas y del movimiento de em-
puje, el tramo de menga 4 guiado entre las mordazas y el tubo de
carga puede ser solamente frenado o puede ser sacado del acopio
de manga 3 a través de la guia 5. Para favorecer el proceso de
avance, en la zona del freno 7 o del mecanismo de avance entre
las mordazas 8 y el tubo de cerga 2 estd dispuesto un anillo 15
que se desliza sobre el tubo de carga.

Segun se ve en la Fig. 3, en la parte superior 16 del
tubo de cargs 2 estd dispuesto un cierre en faorma de tapa vira-
ble 17 que entra en el espacio interior del tubo y que primera
reune en esta zona los frutos 18 que proceden por ejemplo de un
dispositivo de pesaje. lLa tapa puede ser accionada por un mando
electromagnético 19. Con esto se puede aumentar 1a velocidad de

carga del nuevo dispositivo, puesto'aua todo el ndmero de frutos

" & embalar en un proceso siguiente puede ser reunido durante el

proceso de embalamiento anterior para estar disponible en seguida
en el momento del avance del tramo de manga siguiente para ser

recibido en este tramo de manga.
e = N O TA —mm-
Se reivindica como nuevo y de propia invencidn.

1. Dispositivo para la aportacidn de 1a manga de embalaje en
méquinas embaladoras automaticas para frutos y productos simi-
lares, en el que la manga a través de un freno Yy poOTr un mecanis-
mo que aprisiona el tramo de manga que sirve para el proceso de
embalamiento siguiente es sacada del acopio de manga sobre el

tubo de carga, caracterizads porque el freno estd estructurado
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ademds come mecanismg (mecanismo de avance) que aprisiona el

tramo de manga.

2. Dispositivo, de acuerdo con la reivindicacién 1, caracteri-
13 4 i
2ado porque el mecanismo de avance esta dispuesto paralelamente

al tubo de carga movible de un lado a otro con carrera ajustable.

3. Dispositivo, de acuerdo con la reivindicacidn 1 o 2, carac-
terizado porque las mordazas que sirven como freno y como meca-
nismo de avance Yy rodean por lo menos en parte al tubo de carga
que guia el tramo de manga estén unidas a través de palancas
virables con un medio de accionamiento eléctrico, hidrdulico o
neumatico, las cuales palancas se apoyan en forma mévil en una

guia paralelas al tubo de carga.

. . . . . . « 7 .
4, Dispositivo, de acuerdo con la reivindicacion 3, caracteri-
zado porque entre sl mecanismo de avance o las mordazas N el tu-
bo de cargas esta dispuesto un anillo que se desliza sobre este

’ .
ultimo.

5. Dispositivo, de acuerdo con una de las reivindicaciones an-
teriores, caracterizado porque dentro del tubo de carga, mirando
en la direccién de la carga delante del freno o del mecanismo

de avance estd dispuesto un cierre regulable gue reune las mer-

Is
cancias cargadas.

6. DISPOSITIVC PARA LA APORTACION DE LA MANGA DE EMBALAJE EN
MAQUINAS EMBALADORAS AUTOMATICAS PARA FRUTOS Y PRODUCTOS SIMI-

LARES:



Tal como se describe y reivindica en la presente Me-
. . . - . 3 4 .
moria Descriptiva, que consta de seis hojas escritas a maquina

por una sola cara y de sus correspondientes dibujos.
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