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MEMORIA DESCLHRIPTIVA
Sobre:

"PROGRAMADOR DE NAVEGACION"

-

Solicitante: D. Riccardo MAMBREZTI, de nacionalidad italia~
ng, con domicilio en: Cascing Bering -~ FENEGRO!
(COmO) - Italia.

Inventor: el solicitante.




Lg presente invencién'ée fefieré a un programador
de navegacidn, en particular un programador de navegacidn
bara embarcaciones, especiglmente navios de altura y embar-
caciones de recreo, o parg vehiculos automdviles dedicados

. a competiciones de carreterag.

Es sabido quey en especigl durante las competicio-
nes de regularidad y velocidad, partiendo de una estacidn
hay que glcanzar un punto de referencia en un viempo pre-
establecido y desde éste un punto de referemcia ulterior

10. en otro tiempo bambién preestablecido.

En lgg competiciones, a menudo exislte una suce=
8ién de un gren nimero de puntos de referencis y es casi im-
posible glcanzar cada uno e ellos en el tlempu prefijado.

Segin la técnica actusl, los retrasos o adelantos

15, acumulados durante el recorrido se registran en agendas que
han de ser contimuemente consultadas y hojeadas pars compro—
bar cual es el retraso o adelanto total después de la salida,
cosa gue resulta evidentemente bastante incdmoda y complicada.

Ademés, cuando no existen puntos de referencig vi-

20. sibles, por ejemplo durante las competiciones con navios de
aliurs y embarcaciones de recred, la acumulacidn de retrasos
¥ por consiguiente el £allido alcance de puntos de referencia
visibles puedé llever a lg suposicion de errores en la ruta
recorrida, con consecuencias fhcilmente previsibles.

25. ' Objeto principsl de la presente invencion es el de
realizar un programador de navegacidn que haga posible lg
programacion de los sucesivos tiempos de glcance de sucesi~
vag reoferencias sobre la base de la velocidad que puede o de-
be nantenerse en el recorrido preseleccionado.

30, Otro objsto es el de reglizer un programéédr'de ha-
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vegacion con el que sea posible ofrecer ung immediata eviden-
cia de los retrgsos o adelantos en los tiempos necesarios
para alcanzar una referancia prrestablecida y todas las re-
forencips sucesivas, de maners que permits una reelaboracién
de lo programacidn del recorrido a efectuar todavia, es de-
cir, de modo que sea posible decidir =i se aumenta o dismi-
nuye la velocidad de los recorridos posteriores al conside-
rado y de menera gque permita la clara determinacidn, sunque
aproximada, de los tiempos que han de transcurrir todavia
para alcanzer ung ulterior referencia,

Otro objeto es el de reslizar un programador de
navegacidn que sea de estructurs sencilla, de dimensiones
limitgdas, de fécil empleo y de bajo costo de produccidn.

BEstos y otros objetos se consiguen mediante un pro=-
gramador de navegacidn caracterizado por el hecho de que com-
prende uns pleca rigida, un Glapositivo de relojeria montado
sobre dicha placa y al que estd conectado un Iindice mévil
encima de dicha placa, un cuadraente para la indicacidn de
distintas referencias y hacig el cual se extiende dicho In-
dice, dos gulas rigldas situadas sobre la place en las pro-
ximidades del referido fndice y del cuadrante y una serie de
sefiales mdviles sobre cada una Ge las dos gulas y bloguea-
bles en posicidn estable sobre tales gulas. 4 fin de facili-
tar la comprensidn de lg estructura y de las caracteristicas
del programador de navegacién, se describirg seguidgmente
une reslizacidn del mismo, ofrecida a titulo puramente ejem-
plificativo y no limltativo, con referencia a los adjuntos
dibﬁjos, en los cualess:

La figura 1 es una vista en perspectiva del progra-

madors ¥y
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La figura 2 representa una tabla utilizable como
complemento del programador.

Con referencia, en primer lugar, a la figura 1,
se ve que en ellg el programador comprende una place rigi~
da 1 sobre la que va montedo un dispositivo de relojeria 2
cargeble p través de un vastago de mando 3. EL dispositivo
de relojeria arrastra, con rotacidn g velocidad constante,

a un arbol 4 sobre el que va fijada una pequeilla polea 5 que
glra con dicho &rbol. De ia placa 1 sobresale también un
perno 6 sobre el que hay montada una pequefia polea T libre=-
mente girgtoria slrededor de su eje; sobre las dos po;eas

5y T se enrolla un hilo 8 cerrado en forma de enillo, ten=
sado por un muelle 9, estando montado sobre tal hilo un in-
dice 10 que se desplaza rectilineamente por encima de la
placa 1 cuande la polea 5 es puesta en rotacidn por el dispo-
sitivo de relojeria.

En lg parte superior dei cuadrante se encuenira
atornillads ung pantells transparente {11 fijable en posicidn
baja mediante un ﬁornillo fijo 12 sobre el que se gplica una 
tuerca de pzlometa 13.

Debgjo de la pantella transparente 11 se extiende
un cuadrante alargado 14 que, en el caso representado en la
figura, estd constituldo por una porcidn de une cinta conti-
mig de papel que Se desenrolls de un rollo de papel libremen—
te giratorio alrededor de su eje y fijado debajo de la placa
1, cuya cinta atraviess la placg en corf95pondencia con una
hendidura 15, bloqueandose su extremo libre debajo de una
plaquita eléstica 36, Sobre el cuadrente descrito puoden es-
cribirse palsbras, por ejemplo, lg indicacidn de puntos de

referencia, siendo suficiente a tgl fin elevar la pantalla



5e

10.

15,

20.

25,

304

transparente 11 en el sentido indicado por las flechas en la
figura 1, cuya pantalla se desciende ds nuevo uns vez escri-
tas todas las referencias. '

Sobre la superficie visible de la place 1 hay prac-
ticada uns serie de distintas 1lineas paralelas entre si y
preferiblemente de distintos colores alternos, indicadas con
los nfmeros de referencia 16 y 17 respectivamente.

Los vordes que delimitan la anchurg de las tiras
16 y 17 estan distenciados entre si de tal manera que el Iin-
dice 10, cuando se meve arrastrado por el dispositivo de
relojeria, emplea un tiempo preestablecido y constante para
desplazarse desde uno de tales bordes gl sigulente, por ejem=
plo de 5 minutos, Puede observarse también que sobre la su-
perficie visible de la placa 1, en las,inmediatas proximidg~—
des del hilo 8, se indican gréficamente unos intervalos de
tiempo miltiplos de los correspondientes a dos lineas sucesi-
vas 16 ¥y 17; en el caso de la figura se han indicado grafi-
camente los intervalos correspondientes a media hora, a ung
hora,y & hore ¥y media, otc., hasts tres horas y media, pero
es evidente que la representacidn grifica de los intervalos
de tiempo puede ser distinta g lg ilustrads en el dibujo, pu-
diendo tener en particulgr mayor extensidn,

Transversalmente a lg plaCe 1 e exticnden dos cg-
naladuras elargadas 18 y 19 respectivamente, que constituyen
dos gulas parslelas en las que se alojan y desplazan unas
sefiales (habiéndose representado en cada Cansladura solamente
tres de tales sefiales s efectos de simplificacidn) indicadas
con los nimeros de referencia 20, 21, 22, 23, 24 y 25. Las
geofiales son todas iguales entre si y estan constituidas por

dos dlstintos cuerpos, entre los cuales se dispone un muelle
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que, cuando se deja libre de actuar entre los dos cuerpos,
bloquea dichas sefiales en la posicidn en que se encuentran
¥ que, cuando se comprime el muelle por accidn ejercida con
un dedo sobre el extremo libre de cada seifial, permite el
traslado de lg sefial a lo largo de la canasladura de guia
correspondiente,

Puede observarse finalmente que sobre la placa 1
ve montado un temporizador 26 accionable medianie un botdn
graduado 27 y cagpaz & su vez de accionar un dispositivo de
gefializacidn achistica después de un intervalo de tlempo
preestablecido por el gecionamiento del citado botdny tal
temporizador es de estructura de tipo bien conocido y di=-
fundido, por lo que no se describe con detalle.

Preferiblemente, sobre la placa 1 va montado tam—
bién un reloj de tipo comin, que a efectos de simplificacién
del dibujo y de la descripeion no se hg representado en la
figura.

El programador de navegacion descrito estaé preferi-
blemente dotado de una tabla del tipo de la representads en
lg figura 2, donde sobre lg vertical izquierds se indicen
les velocidades mediante la letra V, on el caso especifico
medidas en nudos, de la nave o vehiculo en que estd montado
el programador; en la parte superior de ls tablg se indiean
las distancias en millas que han de recorrerse, sefialadas
por la letra L, y en la porcidn restante de la misma tabls
se indican los mimutos, mediante lg letra M, que deben trans
currir pare peser desde una referencia a otra posterior a .
una determinada velocidad.

Para comprender mejor el funcionamiento del progra~

mador, se describirs seguidamente un ejemplo de empleo del
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mismo,
Supbngase que durante una competicidn con navios
de altura (o indiferentemente durante un recorrido efectua—
do por embarcaciones de recrec o por vehiculos automdviles,
especialmente durante “rallies") deben glcanzarse tres suce-
sivas referencias 4, B y C, si;hdo evidentemente conocida
la distancie existente entre el punto de pertida y la refe-
rencia Ay de 30 millas, la distancia entre las referencigs
Ay B, por ejemplo de 50 millas, y la distanciag entre las
referencias B y C, por ejemplo de 40 millas.
Supéngase tembién que la embarcacidn viaje a una
velocidad de 45 nudos; como se ve en la tabla de la figura
2y ol recorrido de 30 millas a la velocidad de 45 nudos de=
berls efectuarse en ol tiempo tedrico de 40 minutos. Sobre
lg canaladura de guis 19, gque puede definirse como gula de
previsidn o de programa, y sobre la canalsdura de suia 18,
que puede definirse como gula de resultado definitivo, %e
disponen respectivamente las sefigles moviles 20 y 23 adosa-
das entre si en correspondencig con las liness 16 v 17, gque
representan un intervalo de 40 minutos desde la partida. De
munera analoga, aun cuando los trechos de recorrido entre
las reforencias A y B y entre las referencias B y C deble~-
ran hgberse cubierto a lg mismg velocidad de 45 nudos, los
tiempos necesarios pars efectusr tales desplazamientos serian
de 67 y 53 mimutos respectivamente, tal como se observa en
la table de la figurs 2. Lgs sefizles mdviles 21 y 24 queda~
rian dispuestas alinesdamente entre si en correspondencia con
las lineas 16 y 17, que corresponden g un intorvelo de tiem~
po de 67 minutos a partir de las sefiales 20 y 23; lag seliales

22 y 25 quedsrien también dispuestas adosademente en corres-
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pondencig con las lineas 16 y 17 que representan un intepe
valo de tiempo de 53 minutos respecto a la posicidn adosads
de las seillales 21 ¥y 24.

En correspondencia con las sefiales adosgdas 20 ¥y
23, se seflala sobre el cuadrante 14, por sjemplo mediante
un 1lépiz, la indicacidn de la referencia A, mientras que
las indicaciones de las referencias B y C se sefialan sobre
el cuadrante 14 en correspondencia con los pares de sefiales
21, 24 y 22, 25, respectivamenie.

Todas lus Operaciones anteriormente menciongdas
se efcctlan evidentemente antes de la partida. Supdngase
ahora que se efectia la salida ¥ ciue cuando se alcanza la
referencia A ha transcurrido un tiempo de una hora y 5 minu-
tos, por ejemplo a causg del reducido rendimiento del motor,
de una menor velocidad por efecto del viento o de un mer
movido o de un error de ruta. Cuando se llega o la referen—
cia A, se sitlla la sefial 23 en correspondencis con las 1{-
nead 16 y 17, que indican el intervalo de tiempo emplegdo
para efectuar el recorrido, como se representa en la figura
1e

En este punto, en base sl intervalo de tiempo ob=
servable sobre el programador entre lg sefial 23 y el par de
sefigles adosadas 21 y 24, y on base a la distancia conocida
existente entre las referencias A y B, es posible determinar,
haciendo uso de la tabla 2, la velocidad a la que habria que
viajar para alCan'zaI' la referencig B partiendo de la referen~
cia A. Aun cuando la referencia B se alcance con retraso so-
bre el tiempo tedrico preestablecido, la sefial de resultado
definitivo 24 se desplaza hacia adelante respecto a la sSefial

21, del modo indicado en la figura 1.



5,

104

15,

20,

25.

30,

En definitiva, sobre el programador de navegacidn
se viene @ representar de vez en cuando, efectuando los des-
plazemientos de las sefigles trasladsbles en la canaladura
de gula 18 de resultado definitivo, la variascion de los
tiempos (respecto a los tiempos tebricos) empleados en cu=
brir los diversos trechos de recorrido, destacandose inme-
diatamente a la vista de manera complets los eventuales re-
tragos o adelantos, permitiendo asi programgr el viaje en los
trechos de recorrido sucesivos sggﬁn los ya efectugdos, Eg-
tas caracteristicas son extremadamente importantes, en espe-
cial en el caso en que deban alcanzarse muchas referencias
sucesivas, puesto que con un simple golpe de vista es posi=
ble obtener una imagen completa del curso del viaje, aun slen
do el progremador de naevegacidn de dimensiones algo reduci-
das.

Bl temporizedor 26 con dispositivo de relojeria se
emplea y acciong al comienzo del viaje entre una referencia
y 1la siguiente, emitiendo tal temporizador una sefial actisti-
ca al transcurrir el tiempo tedricamente necesario para re=-
correr el trecho de camino considerado a la velocidad pre-
establecida,

El eventual reloj de que va provisto preferiblemen-—
te el progremador permife tembién determinur en cada momento
le hora en que &ste es consultado.

Es de destacar finglmente que cl programador esta
preferiblemente montado sobre soportes elasticos y que el
dispositivo de relojeris 2 y el temporizedor 26 se hellan
montados tambidn sobre la placs 1 a través de soportes elas-
ticosg.

En definitiva, mediante el prograsmador de navega=-
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cidn deserito es pogible ver la totalizacidn, es decir, la
suma, paso g paso, del tlempo empleado en un determinado
recorrido, cuyo tiempo es determinable por ls posicidn de
las sefiales trasladables sobre la canaladurs de gula 18,
siendo posible también debterminar los retrasos o adelantos
individuales y la suma de ambos sobre el recorrido, confron-
tando la posicidén de las sefiales trasladables en la cangla~
dura de gufa 18 respecto a las sefiales situadas en la cena-
ladura de programs 19, de manera que en cualquier momento
es posible determinar con un simple golpe de vista Quénto
tiempo serd necesario para glcanzar la referencis siguiente
8 la recién rebasada.

N O T A

La patente de invencidén que se solicita por veinte
afios para Espafia, de acuerdo con la vigente Legislacion, de~
bera recaer sobre: "PROGRAMADOR DE NAVEGACION", con Priori-
dad de la Demends de Patente en Italia nim. 32477 A/T1 de
fecha 16 de diciembre de 1971, segin las ceracteristicas esen-
cigles de lgs siguientes:

REIVINDICACIONES

18~ Programador de navegeciln, caracterizado por-
que comprende una placa rigida, un dispositive de relojeris
montado sobre dicha plata ¥ al gue esté conectado un Iindice
ndvil sobre dicha placa, un cuadrante pere la indicacion de
referencias diversas y heclg ol ocual se extiende dicho indice,
dos guias rigidas situsdas sobre la place en las proximidades
del Indice y del cuadrante, y ung serie de seflales desplaza-
bles sobre cada uns de las dos gulas y bloqueables en posicidn
estable sobre tales gules.

' v . .
28 ,~ Programador de navegmcidn, segun la reivindi-
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cacidn 18, caracterizado porque sobre dichg placa hay prac-
ticada una serie de lineas distintas adosadas entre Si. que
se extienden desde dicho cuadrante hacia el referido indice.

38.~ Programador de navegacién, segin las reivin~
dicaciones 1& y 28, caracterizado porque dichas lineas es=-
tan distancisdas entre sl de manera que el indice emplea un
intervalo de tiempo preestablecido y constante paras despla-
zarse desde una lines a la siguiente.

48 .~ Programsdor de navegacidn, segin la reivindi-
cacidn 38, caracterizado porque sobre dicha placs 1 estan
graficamente indicados unos intervalos de tiempo miltiplos
de los correspondientes a dos lineas sucesivas.

58, Programador de navegacidn, segun las reivin-
dicaciones 18 g 48, caracterizado porque el Indice ests mon~
tado sobre un hilo que se enrolla en forma de enillo sobre
dos pequefiags poléas distanciadas entre si, estando montadg
ung de estas poleas libremente sobre un perno de sustenta-
cidn y f£ijandose la otra polea sobre un arbol movido por el
dispositivo de relojer{a.

68,~ Programador de navegacidn, segin las reivin-
dicaciones 18 a 58, caracterizado porque el cuadrante esta
formado por una porcidn de cinta continus de papel desenro-
llgble de un rollo, disponiéndose érganos de detencidn des—
bloqueables para retener dicha porcidn de cinta en posicidn
fija sobre la citada placae.

78.~ Progremador de navegacildn, Sesin lag reivin-
dicaciones 18 g 62, caracterizado porque dichas sefigles gs=
tan constituidas, cada una de ellas, por lo menos por dos
partes moviles entre si, disponiéndose entre tales partes

méviles un muelle que asegura el blogqueamiento de las sefig-
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les sobre lg citada placa y que permite el desbloqueamiento
de las mismas cuando Se comprime manuelmente el muells.

88.~ Programador de navegacidn, segan las reivin-
dicaciones 12 a T#, caracterizado porque sobre la citada
placa va montado un temporizador conectado g un drgeno de
sefializacidn aclstica..

98.~ Programsdor de navegacidn, segun las reivin-
dicaciones 18 a 88, caracterizado porque sobre la citads
placa-hay unha pantalla transparente de proteccidn del cua=
dranto.

108,- Programador de navegacidnm, segin las reivin-
dioaciopes 18 a 98, caracterizado porque sobre la cltada
placa va montado un reloj.

| 118,~ Programador des navegacidn, segin las reivin~
dicaciones 1% a 108, caracterizedo porque sobre la citada

place hey fijada una tabla en la que, en funcidn de las &i-

. versas distancias a recorrer y de las distintas velocidades

’ < ¥ r} -
do navegacion, se representan los tiempos necesarios para

recorrer Cads distancia.

128 .- 3ROGRAMADOR_DE NAVEGACION,

Segun queda susStanciglmente descrito en la presen-—
e memoria que consta de doce hojas, eacritas a méquina por

ung” sola cara, ¥y acompafiads de dibujos.
toasa. 13 DIC 12

D. Riccardo MAMBRETTI
P. B,




e ‘g '}'{?f"/e':c'w/?.oo AAMBRET T Hoya drea

=

v ST 2l 51 2| 5] 0] 20| 30| 20| 50| 00] L
20 1 21318168 |16|30 45| 60|75 150 /7
45 {213 | 4| 6|7 /326|440 55| 67;/35 M
so V713 4| 86| 2|24 36|48 601120 /7
55 ;e lg s 6 v 2234 44| 85570 V)
so Vs 1et3lse | 50|20 30|40 50‘/00 M
65 elzls|s|9lm|e8| 346|927
0 {7125 4| 5] 9|7 |26|34|43 877
RIS

MactreA. 43 v

D. RICCARDO MAMBRETT]

PR

FRANCISEO GARCIA CABRERI

Escala Jariable Z)\C://‘/ /:>/i/ )
L maes; 454-%- -




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



