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" ejecuta un movimiento cireoular, es decir, un movimiento, en

El presente invento se refiere a una:méquina des——
plazadora con una cdmara de desplazadores subdividide por lo
menos en dos sectores conectados en serie uno detrds de otro
que estén limitadas en cada caso por un sector de envuelta -
de cilindro exterior e interior asi como por dos superficies
de terminacidén planas y con aletas en forma de sectores de -

cilindro, dispuestas en cada una de las secciones de la cama

ra desplazadora de un desplazedor insitalado para un movimiggr

to eircular, en que cada una de las aletas, independientemen
te de su aplicacién de momento, en el curso del movimiento -
circular, entra en contacto con sus cantos longitudinales co
las superficies planas de terminacién y por lo menos con uns
de sus superficies abombadas con el sector de envuelta de ci
lindro, vuelto hacis el mismo, de la correspondiente seccidn
a lo largo de una linea de envuelta de contacto.

‘Maquinas con desplazador circular, segin una nueva
propuesta de nomenclatura, también se denominan maguinas de

pistén circular, para expresar que el desplazador (pistén) -~

que cada punto del desplazador despide ung circunferencia -
completa, siendo todas las circunferencias de igual didmetro

En contraposicién a ello existen las miquinas de pistén de -

rotacién, en que el desplazador (o pistén) ejecuta por lo mg

nos un movimiento de rotacidn, al que puede superponerse un

movimiento circular, de modo gue resulta una especie de movj

miento de rodamiento del desplazador en la camars desplazadg

-

re.

En el caso de que el desplazador sea movido mecéni

camente, tal mAquina actda como bomba, mientras que, si por

—3—
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aproximacidn y esta aproximacidén no es suficiente para el grg

el contrario el despiezador se mueve por un fluido, que pase
por la maquina, aciia en el sentido mds amplio como motor, -
entendiéndose bajo este término también contadores de paso dj
flujo.

Seme jantes mdquinas desplazadoras, del tipo mencio
nado inicislmente, se conocen en muchas variantes de ejecu--
cién. Por ejemplo, se conocen las asi llamadas bombas de esw-
piral (y motores de espirel) en que el desplazador tiene la
forms de una espiral por lo menos con una vuelta y la cémara
desplazadora igualmente tiene la forma de una espiral, cuya
anchura radial corresponde al didmetro del movimiento circu-~
lar y ademds el grosor de pared del desplazador. Resulita in-
conveniente en tales bombas espirales, ante todo, la fabricg
c¢idn extraordinariamente dificil, porque la forme espiral -

ideal con mAquinas convencionales sdlo puede construirse en

4

do de exactitud requerido por el principio de funcionemiento.
Posiblemente esto forma la razén de por que hasta ahora no -
han podido introducirse las bombas de espiral, con pocas ex-
cepc¢iones., »

Por lo tanto, también se habian propuesto anterior
mente ﬁéquinas desplazadoras con un golo desplazador en for-
ma de arco de cilindro. En estas maquinas forme la junta her
métice entre los extremos del desplazador y la correspondien
te pared de la cémara desplazadors las mdximas dificultades,
nientras que el problema de junta estanca en los cantos late
rales y a lo largo de la superficie de envuelta del desplaza
dor puede resolverse satisfactoriamente porque las superfi--

cles, que entran en contacto formando junta estanca son, bien
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sea planas o superficies oilindricas, que siempre entran en
contacto con el mismo 4ngulo de aplicacién y ademds son su-
perficies, que pueden confeccionarse con la maxima exacti——
tud. Sin embargo, este no es el caso para los extremos del
arco de la envuelta de cilindro, porgue estos extremos, go-
lamente durante aproximadamente la mitad del movimiento cir
cular, entran en contacto con una pared de cémera coordina-
da. Ademés, estos extremos no entran en contacto con la pa-
red de cémars coordinada durante toda la fase de contacto -
tangenciglmente, como es el caso en las lineas de contacto
entre superficies de cilindro. Por el contrario varia el én
gulo de aplicacidén de los extremos durante las fases de con
tacto desde OR a 902 y vuelve de nuevo a 0¢2.

Ya ha llegado a conocerse ung maquina desplazado-

" ra del tipo mencionado irmcialmente, en que por conexidm en

gerie de los sectores de la cémara desplazadors trataron de
golucionarse 1los problemas de la junta estanca de las co- -~
rrespondientes aletas (sectores) del desplazador,

En esta miquina, sin embargo, en wne aplicacién -
momenténea del desplazador, la admisidn y la salida estén -
en comunicacién directa, por lo que disminuye el grado de. -
eficacia de la miquina de meners considerable, porque la ma
quina, empleada como bomba, respectivamente como motor, -
transporté, respectivamente impulsa, de modo intermitente.

Sin embafgo, en la migquina conocida se modifica -
durante el movimisnto del desplazador desde una aplicacidn
momenténea a otra el volumen de cimara eficazsgfga el degw-

plazamiento por lo que la maguina forzosamente/permite un -

paso pare medio compresible.
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i;« ~ También la variacidn del volumen de cémara eficaz
en el despiazamiento, contribuye adicionalmente al funciong
miento intermitente grriba desorito, es decir, que el medio,
gque fluye a través de la miquina no experimenta un paso con
tinmo, como es el caso, por ejemplo, en las méquinas de co-
rriente. _

El invento se propone, por lo tanto, la creacidn
de una maquina desplazadora de la clage mencionada inicial~
mente, en que no s6lo se solucionan los problemas de junta
estanca entre los extremos del desplazador, respectivamente
de sus aletas, y las paredes coordinadas de los sectores de
la cémara desplazadora, sino que al mismo tiempo se ofrece
una garentia para un paso continuo sin intermitencias del -
medio transportado respectivamente tragado. Sin que tenga -

que aceptarse una limitacién respecto a la compresibilidad

del medio.
Por lo tanto, el invento tiene como base dimensio

nar une miquins del tipo mencionado inicialmente y disponer

sus partes componentes en une posicién de referencia que, -

independientemente de la aplicacidn momentinea del desplaza
dor, impida siempre el paso entre la admisidn de la mdquina
y la selida de la mdquina por el desplazador y porque el vo
lumen de cémara eficaz en el desplazamiento en los secbores
de la cémara desplazadora en el curso del movimiento cirecu~
lar del desplazador no experimenta ninguna variacién:

Para solucionar este problema, la méqﬁina despla~
zadors segin el invento se caracteriza porque cada uno de -~
los sectores de la cémaras desplazadora y cada unag de las =

aletas del desplazador, de maenera conocida en si, abraza un
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dngulo de abrazo de por lo menos 2;09 y porgue un sector,
asi como la aleta dispuesta en el mismo, respecto al sector,
respectivamente a su aleta conectada detrds, estén dispues—
tos girados por 3602 alrededor del complemento del éngulo de
ebrazo. BEjemplos de‘ejecucién del objeto del invento se deg-
| cribirdn mis dotalladamente en Lo que sigue por medio del di
bujo.'

Mue stran:

Lag figuras 1 y 2, en itustractdén fuertemente esqu
metizada, une sencilla forma de ejecucidn con dos aletas des
plazadoras ideales y que giran en el mismo sentido en dos 4i
ferentes fases de movimiento,

Las figuras 3 y 4, en modo de ilustracidn, semejan
te a las figuras 1 y 2, una forms de ejecucidn con tres ale-
tas desplazadoras ideales, igualmente en dos fases de movi-
miento,

La fig. 5 una forma de ejecucidn con cutrﬁ& eletas
desplezadoras iguales,

La fig. 6, otra forma de ejecucidn con cuatro ale-
tas desplazadoras pero sdlo con cdmara desplazadora subdivi-
dida en dos sectores y .

La fig. 7, en ilustracidn extendida, una forms de
ejecucidn prdctica, que trabaja segin el principio de la mé-
quina ilustreda en las figures L y 2.

Respecto a las ilustraciones de las figuras 1-6 deq
be observarse en general que las aletas del desplazador con
lineas trazedas de modo grueso y las paredes de la cdmars se
ilustran con lineas trazadas finas, provistas de lineas raya-

das en un lado. Las lineas de conmtacto entre las aletas del

\Y'4
|
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-y una pared de techo plana (no ilustradas ninguna de ellas)

desplazador y las paredes de las cédmaras estdan ilustrados con :

un punto bien claro.

En las figuras 1 y 2 se observa una camara del des+
plazador subdividida en dos sectores 10, 1ll. Cada uno de los

sectores 10, 11 estd limitado por una pared de fondo plana,

agi como por una pared lateral convexa 23, respectivamente
24, cada una con el radio de curvatura r y por una pared la~

teral cdncava 22, respectivamente 25, cada una con el radio

de curvatura R. Esto signifiéa gue esta pared lateral presens
ta una forms de una envuelta de cilindro con eje 2;, respec—
tivamente 28, situado en dngnlo recto respecto al pleno del
dibujo. Las paredes laterales 22, 23 del sector 10, son coa-
xiles entre si, lo mismo que las paredes laterales 24, 25 del
sector 11, Bn uno ds los sxtremos 12 del sector 10 desembo-
ce une sbertura de admisidn 13 y desde uno de los extremos
17 del sector 11 parte una abertura de salida 18. Los dos ex-
tremos restantes 14, 16 de los gectores 10, 1l estdn en comu-
nicacidn por medio de un paso 15. La disposicidn de los sec~
tores 10, 11 es simétrica como reflexidn respecto al plano
de simetria indicado por la linea 19.

En el sector 10 estd dispuesta una 2leta de despla=
zador 20 y en el sector 1l, une aleta de desplazador 21. Las
aletas de desplazador 20 y 21 tienen en cada caso la forma
de un arco de envuelta de cilindro, que abarca un dngulo de
ayroximadamente 2702 y que, en el caso de que se desprecie el
grogor de pared, presents un diémetfo de R + r. Como puede

observarse en las figuras 1 y 2, las dos aletas del desplaza-~

o, e s L ——




10

16

20

26

30

‘de las flechas 33, importando el didmetro 26 del movimiento

dar 20 y 21 estén dispuestas giradas aproximadamente por 902

entre si. Las dos aletas del desplazador estdn unidas por mes

dios no ilustrados, por ejemplo, por medio de una placa pa-—

ralela el plano del dibujo, de modo rigido y estén apoyadas

de tal modo que ejecuten un movimiento circular en el sentide

circular (despreciando el grosor de pared de las aletas del
desplazador) R - 1. -

De las figuras 1 y 2 puede observarse sin dificul-
tad que no hay nada que se opongs al movimiento circulér de
las gletas del desplagzador 20, 21, ya que la anchura de los
gsectores de cdmara 10, 11 también importa R- r. En la pbsi-
cidn, ilustrada en la fig. 1, la aleta desplazadora 20 entra
en contacto con la pared lateral 23, formando gunta estanca
en el punto de contacto 29, la pared lateral 22, de modo es-
tagco en el punto de contacto 30, es decir, en un punto de
contacto "interior' y en un punto de conbacto "exterior". De
ello resulta, que entre la admisidn 13 y el paso 15 no exis~-
te ninguna comunicacidn directa. Por el contrario, la alets
21 del desplazador en el sector de camara 11l sélo entra en
contacto con su pared lateral 21 "exterior" y ésto en el pun-
to de contacto 31. Aqui existe, por lo tanto, entre el paso
15 y la salida 18 una comunicacidn directa. Mientras que la

aleta 20::3del desplazador en la posicién 1lustrads es eficaz

para el transporte, respectivamente es eficaz para el impul-

go, este nc es el caso paras la asleta 21 del desplazador en lag
aplicacidn momentdnea ilustradas, porque precisamente no se hs
previsto ninguna junta estanca: .entre los extremos del.lado £

tal de las aletas del desplazador y las respectivas paredes
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tracidn esquemdtica de las figuras 1 y 2, esta ilustracidn ha

¢ionamiento de la mdquina desplazadors propuesta.

B ¥ 4, que corresponde aproximadsmente a aquellas de las figu-

de cdmara, Sin embargo, esto carece de importancia porque lag

cular, graciaz a la disposicidn establecida, no existe ningu-
na posicidn en que la admisidn 13 pudiera estar en commico-
cidn de corriente directs con la selida 18.

En la fig., 2 se ilustra une posicidn, en la que las

aletas de desplazador 20 y 21, respecto & la pogicidn ilustra

en el sentido contrario a la marcha de las agujas del reloj.
El punto de contacto 29 "interior" entre la aleta 20 del des-—
plazador y la pared 23 ha emigrado hacis abajo alrededor del
eje 2% aproximadamente por 902, mientras que entre la aleta
20 y la pared 22 ya no existe ningin punto de contacto. Por
1o tanto, aqui se ha producido una comunicacidn de corriente
directa entre la admisidn 13 y la salida 18. Por el contra-

rio, en el sector 1l de la cédmars 4l punto de contacto 31 en-

en el sentido contrario a la marcha de las agujas del reloj y

al mismo tiempo se ha producido un nuevo punto de contacto 32
ra la aleta 21 es eficaz para el transporte respectivamente pe
ra la impulsion.
Aunque naturalmente es posible constituir un ejemplg
le ejecucidn prdctico constructivemente también como en la ily

Lido elegida ante todo para la descripeidn mde fdeil del fun-

Otra forms de ejecucidn se ilustra en las figuras

aletas del desplazador cooperan a pares y en el movimiento cip

da en la fig. 1, han seguido dirculando aproximadamente en 902

tre la aleta 21 y la pared 25 ha emigrado hacia arriba por 90%

"interior" entre la aleta 21 y la pared 24. Por lo tanto, aho+

L—

S
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res 1 y 2, complementads por uma tercera aleta de desplazado%.
Se observa en las figuras 3, 4, una cémara 36 de desplazador),
que transcurren entre una admisidén 34 y une salida 35, la que,
a su vez, estd subdividida en tres sectores 3%, 38y 39 en
forma Qe sectores de anillo circular, guse conducen en cada
caso glrededor de 2702, Mientras que la admisidn 34 desembo~
ca en el sector 37 y la salida 35 parte desde el extremo del
sector 39, los restantes extremos de estos sectores estén
unidos por medios de pasos 40, 41 con los extremos del sector
38 central. En los sectores 37, 38, 39 estd dispuesta en ca-
da caso una aleta de desplazador 42, 43, respectivamente 44.
Las aletas de désplazédor 42 a 44 estdn unidas rigidamente
entre si por medios no ilustrados y estdn apoyadas para un
novimiento circular en el sentido de la flecha 45. Ias con-
diciones geométricas de la anchura de los sectores de cémara
37, 38, 39 de los radios de curvatura de sus paredes latera-
les y del didmwstro de ¢ilindro determinado por las aletas
42-44 del desplazador, son précticamsnte las mismas que en
todos los detalles Aescritos segun la fig. 1 y 2. Bn la for~-
ma de ejecucidn, ilustrada en las figuras 3 y 4, lag aletas

de desplazedor cooperan iguslmente a pares, e8 decir, la aled

ta desplazadora 42 con la aleta desplazadora 43 y €sta con
la aleta.desplazadora 44. Cada una de las aletas desplazado=
ras 42-44 estd dispuesta girada aproximademente por 902 res=-
pecto a la vecina.

Se observa en la posicidn ilustrada en la fig. 3,
que cada aleta desplazadors 42-44 tiens, tanto un punto de
contacto "interior" como también un punto de contacto "exte-

rior" con las paredes del correspondiente gector de cdmara,




10

16

20

25

.30

£09449

to, lag tres nletas 42-44 son eficaces para el transporte reg-

‘to elegido de la mdquina, ya que cada una de las aletas cie-

'tremo de la aleta 43 que en la fig. 4 aparece abajo, de nue~

es decir los puntos de contacto 46 (interiorss) y 47 (exte-
riores) para las sletas 42; 48 (exteriores) y 49 (interiores)
pars le aleta 43, asi como 50 (exteriores) y 51 (interiores)

para la sleta 44. En esta aplicacidn momentdnea, por lo tan-
pectivamente para la impuleidn segin el modo de Ffuncionamien-

rre el paso en la correspondiente seccidn de la cdmara.

En la fig. 4 se ilustra una posicidn en la que las
aletas desplazadoras 42-44 frente a la fig. 3 han seguido ciz-
culando aproximadamente por £2 en el sentido contrario o la
mercha do las agujas del reloj. Han mgrchado avanzando por
un correspondiente importe angular por ello también los pun-
tos de contacto "interiores" respectivamente “exteriores" 46,
51, respectivamente 47, 50 de las aletas 42 y 44, mientras
que en la glets 43 ha desaparecido el punto de contacto 49
¥y ya sdlo existe todavis el punto de contacto exterior 48. Pgr
ello se bha producido entre los pasoé 40 y 41 una comunicacidn
de corriente sin obstdculos a través del sector de cdmara 38
que, sin embargo, sélo permanece hasta que las aletas 42-44
hayan seguido c¢irculando por otros 452. bespués de estes
otros 452 desaparecersn los puntos de contacto 47 (exterioreé)

y 51 (interiores) de las aletas 42 y 44, mientras que el ex-

-
vo llegard/aplicarse herméticamente a la pared lateral inter-
ne del sector de cdmaras 38.

Mientras que la forma de ejecucidn de las figuras

3 ¥ 4 en cierto modo puede designarse como conexidn en serie
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pralongada hacia el observador, teniendo el sector de cédma-

de tres sectores de cdmara sucesivos, la forma de ejecucidn,
provista de cumtro sectores de cémara, de la fig. 5, equiva-
le a una conexidn en paralelo en cada éaso de dos sectores de
cdmara conectados entre si en serie, es decir, que equivale

en principio, por lo tanto, a dos formas de ejecucidn de las
figuras 1 y 2 conectadas en paralelo.

Se observa en la fig. 5 un sector de cdmara 54,

+—

que parte desde una aberturas de admisién'52, que debe figural

se como observada perpendicularmente, el plano del bibujo,

ra, forma de sector circular, que conduce aproximadamente ali
rededor de 2702 y desembocea en la cdmara en una gbertura de
edmisidn 52 desde .la que parte otro sector de cdmara 55, siefl-
do también en forma de sector de anillo circular y que gbra-
zg aproximadamente 2702 que, a su vez, desemboca en una se-~
lida 56, que debe figurarse como perpendicular al plano del
dibujo pero prolongadaAalejéndose del observador.

En la fig. 5 a la derecha, parte, desde otra aber-

tura de admisidn 57, que tambidn debe ser considerada como

partiendo perpéndicularmente del plano del dibujo y prolongas
da hacia el observador, otro sector de cdmara 58 en forma de
un sector de anillo cirecular, que sbraza aproximadamente 2'70i
que también desemboca en el sector intermedio 54, mientras
que desde éste, finalmente parte un cuarto sector de cdmara
59, que tiene de nuevo la forme de un sector de énillo cir~
cular, que abraza aproximadamente 2702 y conduce a una se-
gunda salide 60, que debe figurarse como perpendicular al pla-

no del dibujo y prolongads alejdndose del observador.
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-Y 59 egtd dispuesta una aleta desplazadora 61, 62, 63, res-

Las abertures de admisidn 52 y 57 estdn comunica-
das por medio de un paso (no ilustrado) y conducen a la ad-
misidn de la mdquina. Igualmente estdn en comunicacidn entre
si las salidas 56, 60 y conducen a la salida de la mdquina,

En cada uno de los sectores de cdmare 53, 55, 58

pectivamente 64. Cadae una de estas sletas desplazadoras estd

conformada andlogamente a las aletas desplazadoras de las

figuras 1 y 2, respectivamente 3 y 4 y en relacidn a las ale

1

tags vecinas esté girada por 90¢, Lgs aletas desplazadoras 61
64 estdn unidas r{gidamente entre si por medio de una cons-

truccidn soportadora 65 ilustrade sdlo indicativamente y es-
tén gpoyadas de tal modo que conjuntamente ejecuten un movi-
miento circular en el sentido de la flecha 66 (sentido con-

trario a la marcha de las agujas de reloj).

En la posicidn ilustrada en la fig. 5, lag aletas

desplazadoras 61 a 64 tienen los siguientes puntos de contac:
%0 de junta con las paredes de los respectivos sectores de
cdmara 53, 55, 58 y 59: la aleta desplazadora 61, un punto

de contacto 67 exterior" y un punto de contacto 68 "inte-

rioxr®, 1la aleta‘desplazadora 62 solamente un punto de contacs
to 69 "interior", la aleta desplazadora 63, tanto un punto
de contacto TO interior, como un punto de contactc 71 "exte=-
rior" y finslmente la életa desplazadora 64 solo un punto

de contacto 72 "exterior". De ello resulta que en la posi-

cidn dibujmde ciertamente ambas salidas 56, 60 estdn en co-

municacidén de corriente sin perturbacida con el sector inter-
medio 54 (andlogemente & la fig. 1 con la salida 18 respec-

to al paso 15) pero que, por el contrario, desde el secton
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intermedio 54 no existe ninguns comunicacidn de corriente

a las admisiones 52, respectivamente 57. Independientemente
de la posicidn del movimiento circuler de las aletas despla-
zadoras, por lo tanto, ninguna de las admisiones‘52, 57 es=-
_té en comunicacidn de corriente sin perturbacidn con alguna
de las salidas 56, 60.

A todas las formas de ejecucidn de las figuras 1
g 5 les es comin un paso de corriente libre de pulsacidn,
bien sea en funcionamiento como motor o como bomba y esto
sin variacidn de volumen, es decir sin compresidn y sin ex-—
pandidn, lo que predestina la mdquina desplazadora descrita
ante todo para el funcionamiento para la impulsién de liqui-
dos como medio. .

En la fig. 6 se ilustra una variante de ¢jecucidn,
en la que cuatro aletas desplazadoras trabajan con dimensio-~
nes iguales a pares en solamente dos sectores de cdmara des-
plezadora. Ly forma de ejecucién, ilustrada en la fig. 6, pe
sée una camara desplazadora 73, que conduce desde una admi-
sidn 74 a un sector de cdmara 75 en la forms de un sector de
anillo circular, gque se extien@eygobre 2702, A esgte sector
75 le sucede un sector 76 de comﬁhicacién y a éste le suce-
de,ra gu vez, un sgctor T7 en forma de sector circular, que
se extiende por 2702, gl que sucede finalmente una salida
78. |

Hasta gqul la estructura es semejante a la forma
de ejecucidn de las figuras 1 y 2. El radio de curvatura de
las paredes laterales convexas 79, 81 de los sectores de
cédmara 75 y 77 se designa con r y el radio de curvatura de

las paredes laterales céncavas 80, 82 se designa con K. En
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didmetro mayor.

cada uno de los sectores de cdmara 75 y 77 solamente estdn
dispuestas dos aletas desplazadoras, es decir, en cada caso
una aleta desplazadora 83, respectivamente 85 con pequefio

didmetro y en cada caso una aleta desplazadora 84, 86 con

Todas estas aletas desplazadoras 83-86 tienen for-
ma de arco circular y abarcan un dngulo de 2702, estando
dispuesto cada sactor de cdmara 75 girado por 902 respecto
a aquél en el sector de cdmara 77.

El cilindro, determinado por las aletas desplaza-
doras 83, 85 o por las aletas desplazadoras "interiores"
posée un didmetro 2 r + EEE- (grosor de pared despreciado),
v el cilindro de las aletas desplazadoras 84, 86, respecti-
vemente de las aletas desplazadoras "exteriores", un didme-
tro de 2 R —~ -252 . Los ejes de los cilindros de las ale~-
tas desplazadoras internas 83, 85 se designan con 88 respec-
tivamente 90, aquellos de las aletas desplazadoras exterio-
res, con 87 respectivamente 89, las disposiciones estdn es—
tablecidas de tal modo que entre los ejes 87 y 88, asi como
89 y 90 existe una distancia de JEEE— .

Les aletas desplazadoras interiores, menores 83,
85 estdn unidas para un movimiento circular comin eon el'
didmetro -552 y las aletas desplagzadoras exteriores, mayo-
Tres 84, 86 estdn unidas para un movimiento cirecular en el
mismo sentido igualmente con el didmetro EE:_ , pero con
un corrimiento de fase de 1802 o de la mitad de un recorri-
do circular respecto al movimiento de las aletas desplaza—

doras menores, interiores 83, 85. De ello resulta, que las
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aletas desplazadoras exteriores 84, 86 durante su movimiento
circular en los sectores de cédmara 75, respectivamente 77,
gdlo barren su alcance periférico si se supdnen estos secto-
res de cdmarg, indicados por las lineas dibujado con rayado
91 y 92, divididos en cada casgo en-un alcance periférico y

‘en uno central, mientras que las aletas desplazadoras meno-
res, interiores 83, 85 sdlo recorren los alcances centrales.

Por ello, sin embargo, resulten también los puntos
de contacto de las aletas desplazadoras entre'si, por une
parte,ry respecto a las paredes laterales de los sectores de
cémara, por otra parte.

En la posicidn ilustrada en la fig. 6 entran en
contacto las aletas desplazadoras 83, 84 exclusivamente en

el punto 93, pero no entran en contacto las paredes latera-

les 75 y 79 situadas mds préximes, de modo que existe una cof
municacidn de corriente sin obstdculo entre le admisidn 74 y
el sector intermedio 76. Por el contrario, las dos aletas
desplazadoras 85, 86 en el sector de cdmara 77 presentan los
siguientes puntos de contacto: las sletas 85, 86 entran en
contacto entre si en 94, la aleta mayor, exterior 86 toca
ademds la pared cdéncava lateral 82 y 95 y la aleta 85 inte-
rior toca la pared lateral convexa 8l en 96. De ello resulta
que entre el gector intermedio 86 y la salida 78 en la posi-
cidn ilustrada no existe ninguna comunicacidn de corriente
sin obstéeulo,

Como log puntos de contacto 93%94 entre las gletas
83 y 84 asi como 85 y 86 se mueven en su movimiento circular,

a lo largo de las lineas 91, respectivamente 92, no resulta
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en el funcionamiento fundamentalmente ninguna diferencis res
pecto a la forms de ejecucidn de las figuras 1 y 2. Con
igual didmetro del movimiento circular, al dunlicar el ni-
mero de las aletas desplazadoras y por su disposicidn, se

ha alcanzado prdcticamente une duplicacidn del rendimiento

de transporte, respectivamente de la capacidad de absorcidn.

Tambidn es posible disponsr en cada uno de los sectores de
édmera, tres glé%&é'desplaZadoras, tne interna, una central
y waa exterior, debidndose disponer entonces los ejes de los
cilindros, formados por las tres aletas, por los dngulos -
de un tridngulo equildtero con una longitud de lado de 1/2
1/5-4552, mientras que el movimiento circular tendria toda-—
via un didmetro de _Bgz v las tres aletas desplazadoras cir
cularian en el mismo sentido, pero con un corrimiento de fa-
se de 1202 & 1/3 de rodeo.

En todas las relaciones de dimensionamiento indica
das en lo que antecede se ha despreciado el grosor de pared'
de las aletas desplazadoras. Bin embargo, précticamente en
el dimensionsmiento de la anchura de luz de un sector de ca-
mara de desplazamiento tendrd que deducirse la medida del gr
sor de pared de las alatas.

La forma de ejecucidn, ilustrada en la fig. T, ex-
tendida, corresponde en sd modo de funcionamiento a aquella
de las figuras 1 y 2. Puede pensarse la forma de ejecﬁcién
de la fig. 7 como producids a partir de las figuras 1 y 2

porque se separa la forma de eﬁécucién de las figuras 1 y 2

'a lo largo de la 1fnea 19 en dos mitades y las dos mitades,

as{ producidas, se corren unas sobre otra sin torsidn hasta
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gue los sectores de cdmara 10 y 11 estén situados coaxilmen=—
te superpuestos. '

La forma de ejecucidn, ilustrada en la fig. 7, pred
genta dos mitades de carcasa 100, 101, que estdn ajustadas
une, sobre otra herméticamente en las superficies de junta
~102, 103, Las dos mitades de carcasa 100, 101 rodean una cd-
mars desplgzadora, en lg que circula un desplazador 104 de
una pieza y sflo a causa de la ilustracidn se muesira en tres
partes.

La mitdd superior 101l de la carcasa estd constitui-
da pricticamente de modo simétrico, reflejo, respecto a la
| mitad inferior de carcasa 100 y en estado montado.se atorni-
1la encima respecto a ésta, de modo girado por 902 por medio

de pernos 105. Por lo tanto, serd suficlente st se describe

lo rodée la mitad de la cémara desplazadora. A esta cdmara
desplazadora conduce primeramente una admisidn 106, que deser
boca en un sector de cdmara 107 en forma de sector circular.
| E1 canto superior 108 de este sector de cdmara estd situado

en una superficie de junta 109 plane que, respecto al borde

de junte 102, estd retrasada hacia abajo.

Como ya se ha mencionado, el desplazador 104 estd
constituido en una pieze y sdlo para mds fdcil entendimiento
se ilustra como extendido. EL mismo posée una primers aleta
desplazadora 1lll, cuye altura corresponde exactamente a la

profundidad de un sector de cdmara 107 y que estd sujeta a

te sobre la superficie de junta 109. ILa placa terminal 112

s6lo le mitad inferior de la carcasa 100, sin cuando ésta so+

la cara inferior de una primera placa terminal 112. En estado

montado, esta cara inferior plans va a situarse herméticamen-

g

o
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ma de una cuarta parte de circulo y, en estado montado, jun-

posée un taladro pasante 113 que, en estado montado, va a si
tuarse sobre la zona terminal 110 del sector de cdmara 107.
Ademds, en los dngulos de la placa terminal 112, esencial-

mente cuadrada, se han practicado escotaduras 114 en la for-

to con los pernos 105 garantizan una guia del desplazador
104 para el movimiento c¢irculer.

En el centro de la placa terminal 112 estd sujeto
un cuerpo de cubo 115 con un taladro 116 que también pasa a
través de la place terminal 112, Sobre el cuerpo 115 de cubo
(en estado montado) estd sujeta una segunda place terminal

117 con un taladro pasante 118 y otro taladro slineado con

el taladro 116. Esta place terminal 117 esprdeticamente idén:
tica a la placa terminal 114 y estd montada sélo desplazada

respecto a ésta girada por 902. En su cara superior plana

sobre la placa terminal 117 estd montada otra aleta desplazai
dore 119, que es igual a la aleta desplazadora 1ll1ll, dispues-
ta glrada por 90¢ respecto a esta, sin embargo.

Como, segin se ha mencionado, la mitad superior
101 de la carcasa estd girada simétricamente de modo reflejo
respecto a lg mitad inferior 100 de la carcasa y girada res-—
pecto a ésta por 902, la aleta desplazadors 119 llega a acw—
tdiar en el sector de cdmara desplazadora en la mitad supe=-
rior de la carcasa.

8i se supone un drbol cigiiefial 122 acodado una vez,
conduciendo a través de las partes componentes de la mdquina
montada, es decir, a través del taladro central 120 pasante
en la mitad inferior 100 de la carcasa, a través del taladro

116 del desplazador y a través del taladro central pasante
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121 de la mitad superior de la carcasa, aqui meramente indi=-
cada por puntos y rayas, entonces se observara lo siguiente:
la méquina posde dos sectores de cédmara de desplazador en
forma de sectores circulares de anillo, que abrazan aproxi-
madamente por 2702 (cada uno en la mitad superior y en la

| mited inferior de la carcasa). En los sectores de cdmara se
mueve circularmente en cada caso una aleta desplazadora, que
tiene forma de sector circular y abrazs aproximadamente 2702,
Los sectores de cdmara y las aletas desplazadoras estdn dis—
puestas giradas respectivamente por 902 entre si. En uno de
los extremos del sector de cdmara 107 desemboca la admisidn
106 de la mdquina, desde un extremo del otro sector de cdma-—
ra (en la mited superior 101 de la carcasa en el lado aleja=-
do del observador) parte la salide de la méquina, mientras
gue los otros extremos de los sectores de cdmara estdn en co-
municacidn por medio de los taladros 113 y 118 asi como el

espacio intermedio entre las placas terminales 112 y 117.

designarse como de "dos pisos" y ofrece la ventaja de que am-
bas aletas desplazadoraslll, 119 son impulsables prdciicamen-
te de modo directo desde un mismo 4rbol cigiiefial.
Exactamente tal como la forma fundamental de las
figuras 1, 2, puede transferirse a la forma de ejecucidn §réc
tica de la fig. 7, también es posible transformar la forma de
ejecucidn de las figuras 3, 4 en una forma de ejecucidn de
"tres pisos" y aquella de la fig. 5, en una sjecucidn de “ecua

tro pisos" en cada caso sdlo con un drbol ciglefial.

La forma de ejecucidn, ilustrada en la fig. 7, puede
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Lo mismo también es posible para la forma de eje-
cucidn de la fig. 6, psro necesitando para elloc un arbol ci-
giisffal doblemente acodado y sn total cuatro placas tsrmina-
les (una abajo del todo, dos centralss y una arriba del todo)

para las cuatro aletas desplazadoras,

La presente patente de invencidn, comprende las
siguientss reivindicacionss:

le~ Méquina desplazadora accionada por fluidos
utilizable como motor o bomba, con una camara de desplazador
por lo menos subdividida en dos sectores, conectados an se-
rie uno detrds de otro, que en cada caso estan limitadas por
un sector de snvuelta de cilindro exterior y uno interior,
as{ como por dos superficiss terminales planas, y alstas an
Porma de sector de cilindro dispuestas en cada uno de los
sectores de la camara dasl desplazador, de un desplazador inst
talado para un movimiento circular, entrando sn contacto ca-
da una de las alatas, indepsndientemesnts de su aplicacidn del
momento, en el curso del movimiento circular, con sus cantos
longitudinales, con las superficies terminales planas, y por

lo menos con una de sus superficies abombadas, con el sector

de snvuelta de cilindro wuslto hacia la misma, del cufraspon-

diente sector, a lo largo de una linea de envuelta de contac:

to, caracterizada porque cada uno de los sectorss de la céma:

ra del desplazador y cada una de las aletas del desplazador,

de manera conocida en si, rodsa un angulo de abrazo ds por lo
menos 2702, y porque un ssctor, as{ como la alsta dispuesta

en el mismo, respsctc al sector conectado detrés, rag-
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pectivamente a su aleta, estdn dispuestos girados por el coms
plemento del déngulo de abrazo a 3602,

2.- Miquina, segin la reivindicacidn 1, caracteri-
zada porque las aletas de un par son iguales entre si.

3.- Mdquina, segin la reivindicacidn 1, caracteri-
zada porque la cémara de desplazador estd subdividida en un
nimero igual de sectores que el mimero previsto de aletas.

4.~ Maquina, segin la reivindicacidn 1, caracterizg-
de porque las aletas estdn dispuestas coaxilmente entre si.

5.~ MAquina, segin las reivindicaciones 2 y 3, ca=-
racterizade porque estdn previstas tres aletas, que abrazan
cada una un dngulo de aproximadamente 2702, y estdn dispues—
tas cada una, en uno de los tres sectores, comectados uno
tras otro de la cdmara del desplazador.

6.- Maguina, segin la reivindicacidn 1, caracterizal-
da pdrque la camara del desplazador estd subdividida en cua-
tro sectores, que & pares estdn conectados en paralelo sobre

un sector intermedio comin.

7.- Mgquina, segin la reivindicacidn 1, caracterize

da porque en los sectores de la cdmara del desplazador estdn
dispuestas en cada caso varias aletas, correspondiendo las

aletas a pares respecto a las dimensiones en dos sectores su-—
cesivos y en que el didmetro del movimiento circular correspop-—
de a la anchura de luz de los sectores, dividida por el nime-|
ro de las aletas por cada sector y en que las asletas despla-

zadoras circulan en el mismo sentido con un corrimiento de fa

ge de 21Y dividido por el mimero de aletas por cada sector.
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8.~ Maquina, segdn la reivindicacién 4, caracta-
rizada porque el desplazador sstd constituido en una pieza,
estando dispusstas las aletas a una distancia axil entrs si,
cuya distancia sigus para la comunicacidén de los extresmos de

los sectorss de la camara del desplazador.

9.~ "Mflaquina desplazadora accionada por fluidos

utilizable como motor o bomba'. '

Segiin se describe y reivindica en la presente me-
moria descriptiva, ilustrada sn los planos adjuntos, la cual
consta de veintidos hojas foliadas y escritas a maquina por

una sola de sus paras.

Madrid, a




Fda.: Carlos Péraa
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