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1 | EXTRACTO DE LA DESCRIPCION

Se aplican sucesivamente unas naranjas contra una
cuchilla giratoria cilindrica para obtener unos niucleos cilin
dricés'macizos de pulpa de fruta con sOmbréretgs cubiertos de

5 piel en cada una de sus extremidades Opuestas,'obteniendose
nanguitos cubiertos de piel que se desecha. A continuacidn,
se cortan ‘transversalmente los ndcleos de pulpa por medio de
un grupo dé cuchillas paralelasrcon el objeto de producir una
pila de rodajas de fruta con, en cada extremidad de la pila,

10 unos sombreretes cortados cubiertos de piel, Finalmente, se
.desechan los sombreretes cortados para conservar laz rodajas
de pulpa de fruta exentas de piel,

ANTECEDENTES DEL INVENTO

Ias rodajas de naranja exentas'dé piel se sirven de

15 varias maneras en regtanrantes pero results demasiado'éostOSo

intentar satisfacer la demandes potencial cortando a mEnsllas

naranjas. Sin embargo, ésta demanda puede ser satisfecks uti
lizando maguinas cortadores que permiten obtener rodasjas en can

tidad y congelaf' a continuécién unas bandejas adecuedes de

B 20 rodajas de fruta para su distribucidn.en los reﬁtauraﬁtes.

. Se ha comprobado que un procedimiento satisfactorio
y econdémico para.preparar rodajas de fruta en cantidad éonsig
te en hacer que una cuchilla cilindrice straviese cada fruta
en el sentido axial para formar un manguito externo cubierto

25 .de piel qﬁb se desecha y para preparsr un nlcleo axial de pul
holz} con sombreretes de piel en las extremidades opuestas del
nucleo. A continuscidn, se corts transversalmente el ndeleo
de fruts utilizando un grupo de cuchilles paralelas con el fin
de formar wna pila de rodajas de fruta con, en cada exbremidad

30 de la pila, unos sombreretes cubiertos de plel. Se desechan
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los .sombreretes cubiertos de piel y se conserven las rodajas
de fruta deseadas.

g .Desde hgce mucho tiempo es conocido realizar slgunas
de éstas operaciones para preparar rodajas de .ruta en parti
cular rodajes de pifla, como puede verse en 1g Pgtente de los
Estados Unidos n? 995.491 a nombre de Smythe, la Patente de
los Estados Unidos n? 1.415.458 g nombre de Lewis, la Patente
Ge los Estados Unidos no 3.036.920 g nombre de Farmer, y la
Patente de -los Estados Unidos g nombre de Sawyér; Jr, no®

3.073.366. Por tanto, el procedimiento que consiste en ubily

- gar una cuchillg cilindrica para preparar un nicleo axial de

fruta que se corta desbués transversalmente, es conocido de
antiguo. Sin embargo, ninguno de éstos dispositivos de la tec
nicg anterior es adecuado para preparar autométicamente‘rodg
jas de naranja a gran velopidad ¥ ninguno de ellos aporfa S0

luciones a ciertos problemas particuleres e la manipulacidn

'y al corte de las naranjas.

* BESUYEX_DET INVENTO

Una estructura de soporte vertical animada 42 wn mo

vimiento giretorio continuo, parecida g un carrusel o a una

mesa girestoria esté~pr§vista de una pluralided de puestos en
los cuales se'realizan seouencialmente lza serie de etepas

de un egiclo de trabsgjo, estandb_la fruta situada en los dife
rentes-pugstos, en fases diferentes del ciclo de trabajo en

cualquier momento dado. Por tanto, cade rotacién del carrusel
gsegura el tratamicnto de tentas frutas como puestos hay en

&l casrrusel,

En el modo de realizacidn del invento actualmente
1

preferido, la estructura de soporte vertical girstoria o ca

rrusel esta provista de cuatro pisos separados verticalmente,
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funcionando lzs piezas en movimiento del mecenismo de cada pues
to en los cugtro pisos. Elbsegundorpisb a partir de la parte
supérior,es el piso dé recepcibn sobre el cugl la fruta es si
tuada inicialmente y el tercer piso es el piso de formacidn de
los nﬁcieos en el cual se cortan en lg fruta recien recibida
los ndcleos axiales de pulpa de fruta. El cusrto piso es el pi
s0 de corte en rodajes en el cual los nicleos axiales son cor
4ados en rodajas por ﬁna pluralidad de cuchillas paralelas. E1
pigo superior puede llamarse biso de los émbolos ya gueé sopor
ta una pluralidad de émbolos que corresponde a la plurelided
de puestoé, y éstos émbolos se desplazan hacia abajo de acuer
do con una secuencis fémporizada para hacer salir la fputa del
piso de recepcibn y hacerla llegar al piso de formacién,de na
cleos y para desplazerlos nicleos axiales desde el paéo de for
macién de niicleos hasta el piso de corte en rodajas'sﬁtuado
mas bajo.

Pl piso de recepeidn egtd provisto de aﬁilidé;de re
cepcifn en cada unb de los varios puestos y cada naranja que
ha de. ser tratasda se situa en un anillo de recepcidn mientras
éste pasa delante de un operaric en la.zong de carga. La fru
ta recien intréducida queda encerrada en el interior del ani
110 de recepcidn en el piso de recepoiéﬁ, estando la frut%/
contigua a la extremidad superior de una cuchilla circular gl
ratoria situada en el piso de formacidn de nficleos justo deba
jo del piso de recepeibn. ILa extremidad inferior de la cuchi
1la circular situada en el piso de formacidn de ndcleos estd
abierta psra permitir le salida de wn ndcleo axial de frute
sitﬁado en el interior dg la cuchillag circular’y su llegada al
piso de corte en rodajas dispuesto inmediatamente debajo del

piso de formacidn de nicleo.
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Cuando un anillo de recepcidn se desplaza mas alla

de la zona de cargs, un émbolo vertical correspondiente baja

desde el piso superior y straviesa sucesivamente el anillo de

recepcidén y la cuchilla circular giratoria situada debajo del

anillo de recepcidn. Ia accidn de corte de la cuchilla cilin

drice divide la fruta en un menguito externo cubierto de piel

y un ntcleo interior axisl de pulpa de fruta con extremidades

opuestas cubiertas de plel. El mecanismo asoéiado con la cuchi

lla giratoria cilindrica corta el manguito externo circunferen
cigl cubierto de piel para prodqcir un anillo hendido cubierto
de piel que pﬁedé separarse facilmente del nicleo y se desecha
date anillo'miehtras el dmbolo sigue bajando para empujar el
nlicleo axial de fruta @esde'el'interior'de la cuchilla cilin
drica hasta ﬁn soporte rsnurado o jaula situada en el piéo de
corte en rodajas situado debajo.»Uha plurglided de cucﬁiilas
paralelas puéde entfar en lass ranurgs de la jaula.oorfando el
nGcleo de fruté en una pila de rodajss que esta provisfa de unos .-
sombreretes_cubiertﬁs de piel en sus extremidedes superior e
inferior. Los dos sombreretes cubiertos de piel se separan de
cada pile y se desechan conservandose la pila deseadé de ﬁodg
jas de pulpa de fruta exentas de piel que se descargan. en un
transportador adecuado. Preferentemente, las fodajas de fruta
se cortan en dos parfes por medio de cuchillas en forma de dis
co mientras las rodajas de fruta son evacuadas por el transpor
tador de salida. '

Las caracteristicas y ventajas del invento podran en
tenderse mds claramente examinendc la descripcidn detallada que
sigue asi como los dibujos adjuntos:

BREVE DESCRIPCION DE IOS DIBUJOS

En los dibujos, los cuales han de ser considerados como
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BREVE DESCRIPCION DE IOS DIBUJOS

puranente ilustrativog:

Ia Pigura 1 es una vigsta en alzado frontal del modo
de realizacién del invento actualmente preferido;

Ta Pigura 2 es una vista en planta de éste modo de
realizacidn; _

Ta Figurd 3 es ung seccidn horizontal .ampliada, toma
dg a lo largo de la linea 3-3 de la Figura 1 en la cual cler
tas partes han sido abiertas; ' ,

- . Ia Pigura 4 es wia seccidn axisl tomaeda a lo largo
de la lines 4—4 de la TFigura 3;

La Figufa 5 es una seccién vertical amplizda tomada
8 1o largo de la lineg 5-5 de la Figuré 43

Ia Figura 6 es una vista en seceidn horizontal en
la cual ciertas partes han sido abiertas para que veen wias
porciones de los varios pigos; .

La Figura 7 es wvna vista en pianté verticai y amplig
da, a lo largo de ia linea 7~7 de la Pigura 5;

' Lg Tigura € es una sgccién vertical ampliadértcmada
a 1o .largo de la linea 8-8 de la Figura 5; S

La Pigura 9 es una vista en seccidn verticai.amplig
da tomada a lo largo de la linea 9-9 de la Figura 5, que repre
senta un émbolo empuﬁando une narenja sobre la cuchilla cilin
drica giratoria, ’

La Figura 10 es una seccidn vertical ampliads tomeda
a lo largo de la linea 10~10 de 1la Figura.G, y es similar a
la Figurs 9 selvo que el émbolo se ha desplazado en grado su
ficiente para dividir una narsnja en un nicleo sxial y un map
guito externo.

lg Figura 11 es uvna seceidn horizontal parcial tomeds
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a lo largo de la linea 11-11 de la Fig§ra 10 gque nuestra de
que manera los medios asociados con la cuchilla cilindrica ei
ratoria corta un manguito de fruta cilindrico.cubierto de piel
para fbfmar un anillo hendido que se desecha.

Ia Pigura 12 es una vista en seccidn vertical parcial
tomada @ lo largo de la linea 12-12 de la Figura 16 y que in

dica de que manera las cuchillas parglelas cooperan con la jau

‘g rgnurada para coriar un nGcleo axisl de fruta en una pila

” 1
de rodajas; )

Ia Pigura 13 es una vista en seccidn vertical par
cial tomada @ lo lasrgo de la linea 13-13 de la Figura 10 que
representa una'jaula ranurade en planta;

‘La Figura 14 es una Vista en seccién ampliade tomada

a lo largo de la linea 14-14 de la Figura 6 y que representa

de que manera wn' transportador corto esta relacionado con el

piso inferior dei carrusel;

Ia Pigura 14a es una vista en seccibn parcial que
representa de que manera un sombrerete cubierto de pilel situg
do en la extremidad superior de una pila de rodgjas de fruta
es desechado por un espérrago curvo fijo; ‘

La Pigura 15 es una seccidn vertical aﬁpliadé tomada
a lo largo de la linea 15-15 de la Figura 14 qué indica de que
mahera'una cuchille éiratoria puede cooperar con el transpoftg
dor corto pars difidir en dos pertes las rodajas de pulpa de
fruta. »

7 Ia Figura 16 es una vista en planta parcial similar
8 lg Pigura 6 que representa el conjunto de cuchillas montado
en posicién.adyacente al‘carrusel ¥ que coopera con las sucesi
vas jeulas ranuradas del piso inferior del carrusel; y

Ia Figura 17 es una viesta esquemética de desarrollo
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que -indica de que manera una leva cilindrica montade en el pi
so superior acciona los varios émbolos que actuan sobre las
‘frutas sucesives.

~ DESCRIPCION DEL MODO DE REALIZACICN PREFERL.O DEL_INVEKTO

Disposicidn General

Segin se representa en la Figura 1, las principales
piezas méviles del aparato estén contenidas en un cajén vertli
cal 20 ﬁrovisto-de una ventana 22 en ung zona de carga por la
cual les frutas sucesivas F se introducen en el agparato. las
frutas F que han de ser tratadas se introducen sucesivamente a
éartir de una fuente de alimentacidén adecusda (no representada)
en un canal inclinado 24 que forma una hilera de frutas en la
cual un operaric toma las frutas para introducirlas suvcesivg

mente en el aparato'a través de lg ventana 22, El cajénv20 inclu
ye un carrusel vertical o estructura de soporte giratoris gene
raleente designada por'25 Yy que incluye ung plurglided de pi
S80s separsdos verticalmenté y montados en un drbol de soporte
vertical 28, estando el arbol montado en un rodamienté'gxial

30 y pasando hacia arriba & través de un rodamiento dé*bolas

32 gispuesto en una plataforma fija 34. Bl carrusel 25 &sztd

. provisto de diez puestos de tratamiento espaciados a lo Jargo

de una circunferencis y que realizan cada uno una operaciin
compléta de corte en rodajas en el curso de una vuelta del ca
rrusel, estando el mecenismo de tratemiento distribufdo en cg
da puesto entre logs cuatro niveles del carrusel.

Haciendo ahora referencia e la Figurs 4, el piso sy
prerior 35 puede ser llamado piso de émboloé ya que inclgye diez
émbolos 36 en los diez puestos de tratamiento,para desplazar
ls frute hacia abajo a través de los pisos inferiores., El se

gundo piso 38 es el piso de recepcidn que estd proviste de los
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anillos de recepcidén 40 en los cuales un operario coloca suce
sivamente lags frutas F tomadss en el canal 24. E1l tercer piso

42 puede llamarse piso de formacidén de niicleos, ya que esté

-equipado con diez cuchillas cilindricas 44 pare' cortar los

ntcleos de -pulpa en las frutas sucesivas, estando cada cuchi
1llg abierta tanto en su parte superior como en su parte infe
rior. El cuarto piso o nivel de trabajo mds bajo esta provis.

to de diez soportes o jaulas 45 que estan suspendidas por me

- dio de unas ménsulas 46 en el piso de formacidn de nécleos 42.

Tal y como se representa mas claramente en la Figura 9, cada

una de las jaulas 45 esté provista de un pasillo vertical 48

.y la jaula esta dotada de wna pluralidad de ranuras 50 gue se

intersecan con ¢l pasillo. -

‘ Cada uno de los diez snillos de recepcibn 40 esta
pfovisto de unos'eépérragog de pléstico flexible 52 orientg

dog radialmenfe hacia el interior, segén(se representa en las
Figuras 7T y 9, que cooperan pgra cenirar la fruta en el anillo
¥y pars que ésta puéda acomodar frutas de diémétrds diferentes,
Una fruta recien recibida se situa en el anillo receptor 40

con su eje vertical, segun se representaien la Figura 6, apo

yandose la fruta sobre el borde cortante superior de la cuchi

- 11a cilindrica correspondiente 44.

Segin se indica en la Figura 5 un émbolo 36 que tie
ne una pequefia punta 54 en s extremidad delantera se desplaza
longitudinalmente hscia abajo hasta entrar en contacto con la
fruta dispuesta en el anillo de recepcidén 40 y empuja hecia aba
jo la fruta recien recibida sobre la cuchilla eilindri&é de la
&anera representeda en lqs Figuras 9 y 10 para dividir la fruta
en wn menguito externo cubiexrto de piel 55 y en'un ntcleo inte

rior axial de pulpa 56,%teniendo dicho nGcleo, como se ve en la
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Figura 10,.un'som5rerete superior 58 y un sombrerete inferior
60 cubiertos de piel. El manguito exterior cubierto de piel 55
dé/la fruta se detiene a la altura de la cuchilla cilindrica,
segfn puede verse en la Figura 10, pero el émbc o 36 sigue des
plazéndose.haéia abgjo y empuja el ntcleo axial a través-de,la
cuchills cilindrica, haciendolo penetrar en la jaula correspon
diente 45 situada debajo de la cuchilla, EL niicleo axial despla
zado hacia abajo 56 se representa en la Figura 9 por medio de
lineas discontindas.

Cada cuchilla cilindrica 44 esta montada‘en un roda
miento de bola correspondiente 62 y cada cuchilla cilindrica
estd provists de una rueda dentada 64 por medio de la cual gl
ra conbinuamente sobre su eje. - N

Seglin se representa en la Figurs 5, una cuchilla verti

"eal recta y fija 65 adyacente a la periferia de cada una de las

cuchillas cilindricas 44 estd provista de un véstage horizontal
66 por medio del cual esta montada de manera regulable en ﬁna
ménsula 68 en la cara inferior del piso de recepcidn 38. Ia
ménsulg esta sujeta por un par de tornillos 70 y estd ?rovista
de un par de ftornillos de reglaje 72 que pueden ser aflojados
para facilitar el gjuste de la cuchilla, Segil se représeﬁta
igualmente en la Figura 5, cada cuchilla cilindrica giratoria
44 lleva un pasédor vertical 74 adyacente a su periferia y que
es desplaz%do a lo largo de un trayecto en forma de 6rbita'por
la cuchills y gque estd provisto de una alebta 75. La cuchilla
65 ha sido cortada en el dibujo para que puedan verse el pasg
dor vy la aletaz que se desplazan con un movimiento orbitQI.v
Cuendo una fruta es aplicada sobre una cuchilla cilin
drica 44 para dividirle eh un manguito externo éubierto de piel

55 y en un nucleo interior axial 56, la cuchilla fija 65 divide
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el manguito externo como lo indica la Tigura 10 para transfor
mar ¢l manguito en un anillo hendide 55a proviato de dos caras
ei%remas enfrentedas 76, Una de las caras extremas 76 permane
ce en contacto con la cuchilla vertical 65, segun se represan
ta en la Pigura 10, pero el pasador 74 gue se desplazs con un
movimiento orbital y su aleta 75 esatdn en confaoto con la otra
cara extrema 76 del anillo hendido pera que éste se ensanche

¥ se separe lgteralmente de la cuchilla cilindrioa giratoria
de la menera general indicada en la Figura 11. Cada anillo hen
dido 55a desechado es sometido a la accibn de la fuerza centri

fuga y se desliza por el borde del piso 42 a través de un ori

ficio realizado en el cajdn llegando a una rampa o canal incli

nado 78 (Piguras 4, 6 y 16) que.lo conduce a un trénsportador
de desecho 80 que se ve més claramente en la F{gura 2 ¥y que
elimina la piel de la fruta tratada. |

7 Segln se represeﬁta en lg FPigura 6, se equips uha 2019
de corteen rodajas adyacente a la periferia del carrusel girg
torio-con wun conjunto de cuchillas multiples, generalmente de
signado por 82, que estd montado en un pivote fijo 84 y que os
cila en sincronismo con la rotacidn del carrusel para cortar
los nilcleos axiales de fruta sucesivos 56 en las Jaulas ranurg
das 45 formando pilas de rodajas. Cada pila, segln se indica
en las Figuras 10 y 12, incluye una rodaja superior 58 en for
ma de gombrerete, cublerta de piel, una rodaja inferior 60
en forma de sombrerete cublerta de piel, y cuatro rodajas de
pulpa intermedias exentas de piel 85. La rodaja superior 58
enh forma de sombrerete descansa en la cuchilla superior 85
del ‘conjunto de cuchilles y es.tran3portada por la hoja, la
cual, durante su movimieﬁto de retroceso la pone en contacto

con un esparrago curvo 88 (Figuras 6, 10, 14, 14a y 16) que



10

15

20

25

30

4093&9

esté montado de manera fija en una posicidn adyacente al ca
rrusel y que sirve de leva para desalojar la rodaja superior
58 en forma de sombrerete en su posiclén en la hoja haciendo

la- éeer en el canal inclinado 78 mencionado més arriba que la

" conduce al transportador de desecho 80,

Como puede verse en la Figura 9, cada jaula 45 estd
provista de un dispositivo.de soporte -inferior 90 que tiene
un orificio circular 92 sobre la cugl se apoys la extremidad
inferior de un ndcleo de fruta 56 recien llegado, y éste dis
positivo de soporte inferior estd adaptado para retroceder

respecto a la jaula con el doble propdsite de desechar la ro

.daja inferior en forma‘de_sombrerete 60 y de despejar la ex

tremidad inferior del pasiilo 48 de 1é jaula para que lag ro
dajas intermedias de pulpa de fruta exentas de piel 85ucaigan
por el fondo de la jaula. - ' }, '

- E1 dispositivo de soporte inferior 90 tiene la for
ma de una palanca que esti montada en un pivote 94 de ﬁddo
que pueda oscilar ﬁasta una p&sicién de retroceso que éq fepng
senta por medio de lineas,de trazo discontinuo en la Figara 13.
La palanca 90 tiene un brazo qofto 95 que esta en contadto
con un tope 96 situado en la cara inferior de la ménsuiér46
de la jauls, en la poéicién normal de funcionamiento-de la pa
lanca,-estando dicha palanca orientada hacia ésta posicibn nor
mal por medio de un muelle 88, _

Cuando cada jaula 45 se aleja de la zona de corte

en rodajas, pasa encima de la superficie superior de una pla
ca fija 100 la cual, segin se representa en las Figuras & y 16,
estd provista de un borde delantero 102 y, segﬁp se ve en la

Pigura 16, tiene un borde posterior 104, Kientras cada jaula

45 ge goercg g dicho borde delantero 102 de la placa fija 100,
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la extremided externa del dispositivo de soporte inferior 90
mqntado sobre pivotes; se encuenira con un deflector'eurvo fi
jo 105 (Figuras 6 y 16) que lleva el dispositivo de soporte in
ferior 90 a su posicién retrsida representada 'n lineas de tra
z0 discontinuo en la Figura 13, alejando asi la rodaja inferior
en forma de sombrerete 60 de la fruta, respecto a la pila de
rodajas para que el resto de la pila de rodajas de pulpa inter
media 85 ceiga en la superficie superior de la placa fija 100
Yy parg que la jaula en movimiento 45 haga deslizar la pila de
rodajas de pulpa intermedias a lo largo de la placa 100 hasta
due la pila alcance el borde trasero 104 de la placa y a con
tinuacidn caiga de la jaula sobre un transportador de corta

longitud que estd designado por la referencia numérica general

_106 en las Piguras 1, 3, 6, 14 y 15, Mientras tanto, el dispo

sitivo de soporte inferior en posicién retraida 90 que se des
plaza lleva la rodaja inferior én forma de sombrerete.d0 de
la fruta, contra el borde delantero 102 de la placa fija 100
lo que hace que la'rodaja inferior en formg de sombrerete sea
desalojada de su posicibn sobre el dispositivo de soporte in
ferior, con lo .cusl la rodaja ihferior'en forma de sombrerete
cge sbbre el canal inclingdo 78 mencionado m&s arriba gue la
dirige hacig el transportador de desecho 80.

Preferentemente, se ubtiliza una cuchilla en forma
de disco 110 accionada por motor que se representa en trazo
discontinuo en las Piguras 1 y 15, con el fin de dividir en
dos partes las rodajas de pulpa 85 mientras son iransportadas
por el transportador corto 106. El transportador cortor106 na
ce cazer las rodajas de pulna de fruta 85 dlvidldas en dos par
teg sobre un transportador de sallda generalmente designado

por 112 en las Figuras 1, 3, 6 ¥y 14, el cual lleva las rodajas
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de pulpa de fruta hasta un puesto de envase (no repregentado).
En el puesto de envase, las rodajas de pulpa de fruta exentas
de piel se envesan en recipientes adecuados conjuntamente con

un jarabe adecusdo y a continugeidn se gituan los recipientes

 en un mueble refrigerador del tipo de congelscibén répida (no

representado) siendo repartidos los recipientes por medio de

vehiculos refrigeredos a los clientes.

. La manera con la cual funciona el aparato descrito

ﬁara cumplir su objeto puede entenderse facilmente por la deg
cripcifn deda. Haciendo referencia a la Figura 1, un operario
se situa de pie delante de la ventana 22 del cajén 20 situada
en la zona de recepoidn dél dparato e introduce manualmente
las frutas sucesivas F procedentes del canal dg alimentacién
24 en los sucesivos anillos de recepcidn de fruta 40 dispueg
tos en el piso giratorio 38, apoyandose inicialmente las frutas
sobre las extremidades superiores cortantes de lss cuchillas
cilindricas girastorias correspondientes 44, Durante ellaesplg
zemiento de los puéstos suceéivos por la circunferencia éel
carrusel, los émbolos 36 funcionan de lg manera repreéentada
esquemdticamente en la Figura_i7 ¥ presionan ls frﬁfa'proqg
dente de los anillos de recepcidn sobre las cuchillas eiliin
dricas correspondientes 44 y a continuacidn, los émbolos pro B
siguen su desplazamiento hacia abajo empujando los nlcleos .
axiales de fruta 56 més alld de las extremidades inferiores
de las cuchillas cilindricas en las jaulas correspondientes
45, Ia accién de corte de las cuchillas cilindricas 44 da lu
‘gar a la formecidn de los manguitos cubiertos de piel 55 los
cugles, segin ée represgnta en la Pigura 10, spn cortadbs €h
forma de gnillos hendidos 55a por las cuchillas fijas 65. Tal

y como se ha explicado e ilustrado mis arriba con relacidn a
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la Figura 11, los anillos hendidos 55 se ensancha Nyse separan

de las cuchillas cilindricas 44 debido a la accién de los pasa
dores 74 que se desplazan con un movimiento orbital y de las
aletas asociadas 75 que cooperan con las cuchillas fijas 65.
Los manguitos divididos 55 desechados alcanzan al azar un ori
ficio realizado en el cejbén y caen sobre el fransportador de
desecho 80 que se representa en planta en la Figuras 2.

_ Cuando las jaulas ranuradas se acercan al conjunto
de cuchillas oscilantes 82, las hojas del conjunto de cuchillas
penetran en las ranuras de las jaulas de la manera Eepresentg
da en las Figuras 10 y 12 dividiendo cada uno de los nlcleos
de fruta 56 en una pila de rodajas que incluye una rodaja su
perior én forma de sombrerete cubierta de piel 58, una rodaja_
inferior en forma .de sombrerete cubierta de piel 60 y cuatro :
rodajas intermedias constituidas por pulpa exenta de pie;_85.
El sombrerste superior cubierto de piel 58. descansa sobré'ia
hoja superior del conjunto de cuchillas pero es desalojada de
ésta posicidn al entrar en contacto con el esparrago curvo fijo
88 (Pigura 10) y cuando cada jaula se acercé al borde déléntg
ro 102 de la placa horizontal 100, el ‘dispositivo de sdporfe
inferior 90 situado debajo de la jaula retrocede al encbnt?ag
se coh el deflector curvo 105 y el retroceso del dispositivo

de'soporte inferior permite que la pila de cuatro rodajas de

_pulpa exenta' de piel 85 contenida en la jaulé caiga en y

" eé deslice sobre 1la superficie de la placa 100. Mien

tras tanto, el sombrerete inferior cubierto de piel 60 situa
do en el dispositivo de soporte inferior 90 retraido se encuen
tra con el borde delantero 102 de la placa 100 y es desalojado
gsi del dispositivo de soporte inferior 90. Los sombreretés

cubiertos de piel desechados 58 y 60 caen sobre el canal incli
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nado 78 que conduce alrtranéportador de desecho 80 mencionado
mas arriba. _

- Cuando la pila de ouatro rodajas de pulpa dé fruta
exenta de piel 85 contenida en una jaula en mo* imiento 45 se
desliza sobre la superfieie de 'la placa horizontal fija 100,
la pila elcanza el bofde posterior 104 de la place y cae sobre
el transportador corto 106 que lleva las rodajas de pulpa de

fruta sucesivas 85 hasta el transportador de salida 112.

Detalles de Construceidn

- En la Figure'1jée ve que para hacer girar el carru
sel, se utiliza un motor 114 que acciona una transmisién 115
la cuél a su vezvarfas%ra una rueda denteda 116 que esta mon
tada de manera giratoria en el -drbol vertical 28. ILa fﬁéda
dentada 116 estd conectada de manera liberable con el arbol
verticel por medio de un embrague 118 que se hace funcicﬁar
por medio de una palanca 120 montada en un pivote fijo 122,

Ia extremidad libre de la palanca 120 estd conectada pdr una
barra de transmisién 124 a una palanca de control 125"éccioqg.
ble manualmente. -

- Tal y como se ve en la Figura 3, las diez cucdhillas
cilindrices 44 estén sccionadss por una cadena continug 126
que esta acoplada con las diez ruedes dentadas 64 que son so
lidarigs de las diez cuchillas cilindricas. La cadena es accip
nada por'ug pifién de arrastre 128 y pasa por una rueda dentada
loca 130 gque puede ser ajustada para tensar la cadena. El en
granaje de arrastre 128 estd situado en la extremidad inferior
de un 4rbol de arrastre 132 al cual, segfin se representa en
la Figura 4, estd montado de manera giratoria en un rodamiento
axial inferior 134 y un éodamiento superior 135'situado en la

extremidad superior de un tubo de soporte 136 en el piso supe
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Un engranaje 138 montado en lg extremldad superlor

del drbol de arrastre 132 ehngraha coh un plﬁon 140 que estd

accionado por wn motor 142 a través de una caaa de transmisidn

" 144, estando el motor montado en una ménsula fija 145 situada

en la regibén superior del cajbn del aparato. EL pifidn 140 fun

ciona como engranaje planetario que es concéntrico al érbol

.vertical 28 y el engranaje 138 funciona como engranaje satéli

te que se desplaza alrededor de la perlferla del engrangje plg
netario, Por tanto, cuando el carrusel esté girando y el engrg
naje planetario 140 es arrastrado por el motor superior 142;
1la velocided de rotacidn de las cuchillas cilindrices 44 es la
resultante de la rotacién del carrusei y'de ia rotacidn del
engranaje planetario 140, afiadiendose las dos rotaciones. _
Para el acéionamiento de log diez émbolos 36, un .ci
lindro fijo 146 esté montado an'la régién superior del cajén
y.esfé provigto de una pista de leva cirouhferencial externa
148 que esta oonstituida por éos_railes separados. Cada uno
de los émboios 36 tiene wa seccidn transversal cuadr%aa v es
guiado loﬁgitudinalmente por dos pares de rodillos de gufa 150
que estan montadog en una ménéula correspondiente 152. Ia ex

tremidad superior de cada émbolo 36 soporta un seguidcr gue

" fiene la forma de un rodillo 154 qﬁe rueda sobre .lg pista de

leva 148 de modo que el émbolo sube y baja con los cambios de

nivel de la pista de leva,

Ia configuracidn de la pista de leva 148 estéd indica

da en la vista desarrollada de la PFigura 17 en la cual puede

. Verse que la 01rcunf9rpn01a de la pista de la leva estd dividi

da en diez partes que corrcsponden a los diez puestos del ca

rrusel. La pista de leva 148 esté prov1sta de una desvigeidn 155

M Sp
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orientada hacia abajo que hace que los embolos 36 bajarén

sucesivamente de manera brusca y subirén de nuevo de manera
ménos brusca. : , '
" Seglin se representa en la Flgura 8, cada anillo de
recepcidn 40 tlene en su porcidn inferlor un didmetro reducido
que constituye-un resalte exterior circunferencial 156 para
que el anillo de recepcidn pueda apoysrse éobre un orificio
circular 158 formado en.eiipiéo 142, Cada uno de los anillos

de recepcidn 40 incluye dos secciones interconectadgs por unos

- tornillos 160, cooperando las dos secciones para sujetar las

extremidades externas de los eépérfagos fleiibles 52,

Para controlar las oscilaciones del conjunto de cu
chilles 82 alrededor del pivote fijo'84 de}méneré quqﬁéste
conjunto coopére con las sucesivas 5aulés ranuradas 45 en sin
cronismo con la rotacibn del carrusel, éste Gltimo ileﬁa una
placa de leva concentrlca 162 debgjo del plSO inferior.42 se
glhn se representa en la Figura 4y, como se ve en las ‘Figuras
6 y 16, la placé de leva 162 esta provista 69710 lébuids peri
féricos equidistantes 164 que corresponden a los dieéﬂﬁuéptés
del carrusel., Un segui&or adecuado en forma de rod1113m155
estéd montado en un brazo 166 en la ettremldad externa ‘del. con

- PR

junto de cuchillas ¥y wn muelle de tensidén adecuado 168npres;g

-na continuamente el conjunito de cuchillgs hacia el interior

del carrusel de modo que ei seguidor 165 sea mantenido conti

nuamente en contacto con lg superficie de leva periférica

~de la placa de leva 162. Segin se representa en las Figuras

14 y 16, el brazo 166 lleva un delantal curvo de chapa mets
lica 17C que desvia las rodajass inferiores en forma de s0m
) 1 7 .
brerete cubiertas de piel 60 hacia el canal inclinado 78 al

ser desslojedas éstas rodsjas del dispositivo de soporte

im0 mamray
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inferior 90 montado sobre pivotes.

Haciendo referencia & las Figuras 12 vy .16, se ve

‘dﬁe el conjunto de cuchillas 82 incluye un elemento de forma
"slargada 172 dotado de un par de orejas separe‘as vertical

,ménté 174 en una extremidad y de unas orejas similares 175

que se extienden lsteralmente en la otra extremidad. Ias cin

¢o0 hojas 86 del conjunto de cuchillas se extienden longitu

dinalmente entre los dos pares de orejas, Entre las dos ore

tjas 174 situadas en una extremidad del conjunto de cuchillas

las hojas 86 estan separadas por una pila de clementos sepa
radores 176 que estdn mentenidos conjuntemerite por un perno
vertical 178. Un per de tornillos 180 atraviesan la pila de

elementos distanc1adores 176 e- igualmente las eXuremldades

‘,de las hogas 86 y sirven para conectar las extremldadcu de

las hoaas con el perno 178 L
-En las otras extremldades de las hojas, estas estan

conectadas individualmente por unos pasadores cortos 1&2 a ;

unos elementos distenciadores, individuales 184 apilados. entre'

....-.

las dos orejas 175. Con el objeto de someter las hoaas 86 in
dividualmente a una tensidn, una barra maciza 18% esta«mgntg
da en el cuerpo‘ﬁTZ més alld del par de orejas 175 y ﬁﬁoé
tornillos de tensibén ajustables 186 conectan los eleméntés
distanciadores individuales 184 con la berra maciza, utilizan
dose los tornillos para ajustar la tensidn de las hojas indi
viduales 86. _ '
. La estructura del trangsportador corto 106 menciong
do mas arriba puede entenderse examinando las Figuras é 14 y
15. E1 transportador corto 106 egté prov1°to de una serie lon
gltudlnal de reoeptaculos 188 hechos de chapa netallca plega

da angularmente, estando cada receptaculo dividido en dos

B T S bl 0 &
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secciones separadas montadas en dos cadenas de‘transmisiénr
coprespondientes 190. Ias cadenas de transmisidn 190 estén

montadas en unos pares correspondientes de ruedas dentedas

192 montados en las extremidades opuestas del t.ransportador,

oy éstos pares de ruedas dentadas estan montados en unos ejes

- correspondientes 194. Tal y como se representa en lineas dig

continuas en la Figura 1,-un motor adecuzdo 195 hace gi;ar'uno
de los ejés 194 por medio de un par de poleas 136 y 198, y el
migmo motof acciona por medio dé un par deréngranajes 200 un
gorrdn 202 en el cual la cuchilla en forﬁa de disco 110 susg
ﬁicha puede montarse si se desea cortar en dos.partes las ro

dajas de puipa de fruts 85 en el transportedor corto. El trans

portador corto 106 funciona a uha velocidad suficientemente ele

vada para que les rodajas de pulpa de fruts 85 sean diéifib@i
das en los receptaculos f&ﬁ de la manera indicada en Js-Figu
ra 6. '.

‘ E1l transportador de salida 112 que recibe lasrrbdéjas
de pulpa de fruta 85 procedentes del transportador corto 166
estd representado en alzado lateral en la Figura 1. Elttvang.
portsdor de salida que estd accionado pbr un motof‘aéecﬁaéo

- . :‘ly M . o
(no representade) incluye una correa transportadora sin fin

- 204 montada en unos rodillos adecwados que incluyen los rodi -

1los 205,

Ta descripeidn detallada. del modo de realizacién-ag
tualmente preferiéo del invento sugeriraa los peritos en.la ng
teria varios cambios, subgtituciones, y otras variaciongs res
pecto @ lg descripeidn que antecede, dentro del espiritu y del
alcance de las reivindicaciones adjuntas.

En resuméh’la presente Patente de Invencidn que se

solicita deberd recaer sobre las siguientes.
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REIVINDICACIONES
1.) Aparato para cortar fruta en rodajas carac-

terizado por un cuchillo cilindrico, una jaula para recibir el
micleo de la fruta; un. dispositivo de émbolo para presionar una
Fruta axialmente sobre el cuchillo cilindrico con el fin de di-
vidir la fruta en un manguito externo cubierto de piel y un ni-
cleo de pulpa interno axial que tiene extremidades opuestas cu
biertas de piel, y parapresionar el micleo axial de pulpa des-
de el interior del cuchillo cilindrico en dicha jaula; un con-
junto de cuchillas paralelas que pueden desplazarse dentro y
fuera de la jaula para cortar el nicleo de pulpa axial en una
pila de rodajas que incluyen unos sombreretes cubiertos de piel
en los extremos opuestos del nicleo y unas rodajas de fruta in
termedias exentas de piel; y unos medios para separar las roda
jas de fruta 1ntermed1as exentas de piel de la pila de rodajas.
2.) Aparato segun la reivindicacién 1, caracte
rizado porque dicha jaula es vertical e incluye un dispositivo
de soporte inferior normalmente 'situado en la extremidadhmés
baja de la jaula para soportar el nicleo de pulpa axial ¢én la
jaula antes de la operacién de corte en rodajas, pudiendo.’dicho
dlsp051t1vo de soporte retroceder fuera de alineacién con ’la

“s 2

jaula para que las rodajas de fruta puedan salir de 1a Jaula

-

baJo el efecto de su propio peso. e
3.) Aparato segln la reivindicacién 1 o 12’ rei

vindicacién 2, caracterizado porque incluye unos medios para
retirar los dos sombreretes cubiertos de piel de la pila antes
de que las rodajas de fruta: caigan fuera de la jaula bajo el

efecto de su peso.
4.) Aparato segliin una cualquiera de las rei-

vindicaciones 1 a 3, caracterizado porque el. sombrerete cubier
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to de piel superior es arrastrado fuera de la jaula por la cu~

chilla superior del grupo de cuchillas paralelas y porque in-
cluye unos medios para separar el sombrerete cubierto de piel
de la cuchilla superior.

5.) Aparato segin la reivindicacidén 2, caracte
rizado porque incluye un dispositivo fijo situado cerca del ni
vel de la extremidad inferior de la jaula que presenta una su-
perficie de soporte, teniendo dicho dispositivo fijo un borde
posterior; que incluye unos medios para producir el movimiento
relativo entre la jaula y el dispositivo fijo de modo que 1la
pila de rodajas intermedias en la jaula se deslice a través de
dicha superficie de soporte y caiga fuera de la jaula mds alld
de dicho borde posterior; y que incluye unos medios para hacer
retroceder dicho dispositivo de soporte inferior fuera‘defali—
neacién con la Pila de rodajas de fruta intermedias cuzndc la
jaula se acerca a dicha superficie superior, haciendo asi{. re-
troceder el sombrerete cubierto de piel inferior a partir de
la jaula y permitiendo que el_pééo de la pila de rodajas inter
medias sea transferido a dicha superficie de'soporte fijé;

6.) Aparato segiin larreivindicadién 5, ‘caracte
rizado porque incluye unos medios para separar el sombréféfe
cubierto de piel inferior del dispositivo de soporte inferior
en posicién retirada. . ‘

7.) Aparato segiin la reivindicacién 5 o 6.‘caf

racterizado porque dicho dispositivo fijo tiene un borde delan

-tero y porque dicho borde delantero separa el sombrerete cu-

bierto de piel inferior del-disﬁositivq de soporte inferior en

posicién retirada.

8.) Aparato segin una cualquiera de las reivin-

dicaciones 1 a 7, caracterizado porque incluye unos medios pa—
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ra dividir en dos partes iguales las rodajas de fruta interme-
dias después de que las rodajas de fruta intermedias han sido
separadas de los sombreretes cubiertos de piel.

9.) Aparato segiin la reivindicacién 8, caracte
rizado porque incluye un transportador destinado a recibir las
rodajas de fruta intermedias procedentes de la jaula; y porque
dicho dispositivo de divisién en dos partes iguales es una cu-
chilla giratoria en forma de disco cuyo plano de rotacién -ésté
alineado con la direccidén de desplazamiento del transportador.

10.) Aparato segin una cualquiera de las reivin
dicaciones 1 a 9, caracterizado por un dispositivo para dividir
dicho manguito cubierto de piel con el objeto de facilitar la
extraccién del manguito del cuchillo cilindrica.

11.) Aparato segiin una cualquiera de las reivin
dicaciones 1 a 10, caracterizado porque incluye una cuchilla

fija dispuesta. radialmente hacia el exterior de la periferia

del cuchillo cilindrico-para dividir.en dos partes igueles di

cho manguito cubierto de piel cuando la fruta se desplaza so-
bre el cuchillo cilindrico. '

12.) Aparato segin la reivindicacién 11, zarac-
terizado porque incluye unos medios para hacer girar el cuchi-
110 cilindrico sobre su eje; '

l 13.)_Aparato segin la reivindicacién 12, carac-
terizado porque incluyg unos medios que se desplazan orbital—
mente alrededor del cuchillo cilindrico acopléndose con um bor
de longitudinal del manguito cubierto de piel dividido en dos
partes para‘que coopere con la cuchilla fija con el ¢bjeto de
empujar el manguito cubierto de piel dividido en dos partes
Puera del cuchillo cilindrico. _ |

. 14.) _ Aparato segin --f--;""
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la reivindicacidén 1, caracterizado porque incluye una estructu-

ra de soporte giratoria vertical dotada de una serie de puestos
de trabajo separados circunferencialmente; un dispositivo de
energizacién para hacer girar la estructura de soporte en su. eje
pPor una zona de carQa y por una zona de descarga adyacente a la
periferia de la estructura de soporte; estando dicho cuchillo
cilindrico dispuesto en cada una de dichos puestos; estando-di
cha jaula dispuesta en cada uno de dichos puestos en la estruc
tura de soporte alineada con el cuchillo cilfindrico correspon-
diente, teniendo dicha jaula un pasillo alineado con el cuchi-
11lo cilindrico; estando dicho dispositivo de émbolo situado en
cada uno de dichos puestos y pudiendo desplazarse desde una po
sicién de retroceso a través del interior del cuchillo cilin-
drico para funcionar, en primer lugar para hacer que el.cuchi
110 cilindrico divida unma Fruta en un manguito externo curier
to de piel y en un nicleo interno axial de pulpa con unos som
breretes cubiertos de piel en los extremos opuestos del wicleo, o
y en segundo lugar para empujar.el nicleo axial a partir'del
cuchillo cilindrico en el pasillo de la jaula; pudiendo dichos
medios destinados a separar dichas rodajas de fruta intermedias
de cada una de las pilas ser accionado_pafé sepérar ias}rodajas
de fruta intermedias en dicha zona de descarga.

15.) Aparato seéﬁn la reivindicacién 14, céfac-
terizado porque incluye una leva fija dispuesta coaxialmente
respecto a la estructura de soporte giratoria de modo que ani
me dichos émbolos de un movimiento de vaivén en respuesta a la
rotacién de.la estructura de soporte.

16.) Aparato seglin la reivindicacién 14 o 15, ca
racterizado porque dicho dispositivo de corte incluye un conjun

to de léminas de. cuchillas paralelas adyacentes a la pefiferia
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de la estructura de soporte giratoria y unos medios.para hacer
avanzar y retroceder el conjunto con relacibn a las sucesivas

jaulas en sincronismo con la rotacidn de la estructura de so-

porte.

17.) Aparato segin la reivindicacién 16, carac-—
terizado porque el dispositivo para hacer avanzar y retroceder
el conjunto incluye una leva montada en.la estructura de sopor
te giratoria,'estando los 16bulos de la leva separados circun-—
ferencialmente respecto a.la estructura de soporte giratoria.

18+) Aparato segtin la reivindicacién 16 o 17,
caracterizado porque dicho conjunto estad montado en un pivote
fijo adyacente a la estructura de soporte giratoria; porque el
conjunto esti equipado de un dispositivo seguidor destinado a
cooperar con los 16ébulos de dicha leva; y porque el conjunto es
té4 orientado hacia la leva.

19.) Aparato segin una cualquiera de las reivin
dicacion¢s~14'a 18, caracferizado porque incluye un dispositi-
vo en forma de anillo en cada uno de dichos puestos para rete
ner una fruta recien recibida, descansando la fruta sobre la
extremidad de corte superior del cuchillo cilindrico corrzspon
diente. | _ '

20.) Aparato segun la reivindicacidn 19,:éarac—
terizado porque dicho dispositivo en forma de anillo inclﬁ&e
una pluralidad de elementos elésticos en su circunferencia:ig
terna destinados a entrar en contacto con la fruta y que tien
den a centrar la fruta con relacién a la cuchilla cilindrica.

' 21.) Aparato segiin una cualquiera de las rei-
vindicaciones 14 a 20, caracterizadc porque incluye un disposi
tivo de accionamiento para hacer girar dichas cuchillas cilin-

dricas alrededor de sus ejes, incluyendo dicho dispositivo' de
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accionamiento un engranaje planetario situado coaxialmente res

Pecto a la estructura de soporte giratoria; un engranaje saté-
lite montado de manera giratoria en la estructura de soporte vy
acoplado con el engranaje planetario para desplazarse alrédédor
del engfanaje planetario en respuesta a la rotacién de la es-
tructura de soporte; y unos medios que conectan activamente el
engranaje satélite con cada uno de 10s cuchillos cilindricos.
22,) Aparato segiin la reivindicacién'21; catrac—
terizado porque incluye un dispositivo de accionamiento para
hacer girar el engranaje planetario de modo que la rotacién del
engranaje satélite sea la resultante de la rotacidén del engra-
naje planetario y de la rotacidn de la estructura de soporte.

23.) Aparato seglin una cualquiera de las reivin

dicaciones 14 a 22, cardcterizado porque-dicha-estructura-de-so-- -

porte tiene 3 niveles de funcionamiento, es decir un nivel de
recepcibn eqﬁipado con unos medios para recibir las frutas su-
cesivas que han de ser tratadas, un nivel inferior equipado con
los cuchillos cilindricos, & un nivel de corte en rodajas toda
via mis bajo equipado con dichas jaulas. o

24.) Aparato segiin una cualquiera de las reivin

dicaciones 14 a 23, caracterizado porque incluye unos medios £i

jos en dicha zona de descarga, teniendo dichos medios f£ijos un
Borde delantero, una superficie superior y un borde postefior,
estando dichos medios fijos dispuestos en uwna posicién adyécqg
te al trayecto circular del desplazamiento de las jaulas para
soportar de manera deslizante dicha§ rodajas intermedias en la
jaula y par; separar las rodajas de lag jaulas en el borde pos
terior de los medios fijos.

25,) Aparato segin la reivindicacién 24, carac-

terizado porque el borde delantero del dispositivo estaciona-
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rio estd dispuesto de modo que desaloje y deseche las rodajas
de fruta inferiores cubiertag de piel.

26.) Aparato segin una cualquiera de las reivin
dicaciones 14 a 25, caracterizado porque dicho dispositivo de
émbolo es accionade por la rotacidén de la estructura de sopor-
te.

27.) Aparato segin una cualquiera de las reivin
dicaciones 14 a 26, caracterizado porque el dispositivo de cor
te es accionado por la rotacién de la estructura de soporte.

28.,) Aparato segilin una cualquiera de las reivin
dicaciones 14 a 27, caracterizado porque incluye unos medios
Pijos adyacentes a la estructura de soporte giratoria para que

entre ey contacto con los sombreretes cubiertos de piel para

separarlos. , N , _ -
' ' 29.) Aparato segin la reivindicacién 1, carac-
terizado porque incluye un dispdsitivo dispuesto debajo.de di
cha jaula para soportar el nficleo de pulpa axial antes de_;a
operacién de corte por dicho conjunto de cuchillas y para so-
portar las Piias de rodajas después de la operacién de cérte,
pudiendo dicho dispositivo de soporte ser accionado para:Jue
las rodajas de fruta pﬁedan caer fuera de la parfe infev%b? de
la jaula, unos medios para sepafar los sombreretes cubiepfos
de piel de la pila de rodéjas antes de que las rodajas de!?rg
ta caigan fuera de la jaula; y un dispositivo de transporté de
bajo del dispositivo de soporte para recibir las rodajas de
fruta procedentes de la jaula, desplazédndose dicho dispositi-
vo de transﬁorte transversalmente respecto a la jaula -a una
velocidad tal que las rodajas de la pila sean distribuidas en
una fila transversalmente al transportador.

30.) Aparato segin la reivindicacién 29, carac-
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terizado porque existe una pluralidad de conjuntos reivindica- -
dos, ¥y porque existen medios suplementarios para despléiar di-
chos conjuntos a lo largo de un trayecto cerrado sustancialmen
te horizontal a través de una zona de recepcién y de una zona
de corte hasta una zona de descarga.

31.) Aparato segiin la reivindicacién 30, carac-
terizado porque dicho dispositivo para desplazar los conjuntos
en un trayecto cerrado incluye un carrusel-giratorio; y porque
incluye unos medios para animar de un movimiento de vaivén di-
cho dispositivo de é&mbolo en respuesta a la rotacién del carru
sel,

32.) Aparato segun la reivindicacién 31, carac-
terizado porque dicho dispositivo de soporte de la pulpa en las
jaulas puede ser accionado medignte la rotacién del carrusel pa
ra separar las rodajas de frut;lde las jaulas. '

3%.) Se reivindicérpor 4ltimo, como objgfoAso-
bre el que ha de recaer la Patente de In&eﬁcién que se 35li-
cita: "APARATO PARA CORTAR FRUTA EN RODAJAS". 7’

Todo conforme tal y como queda-descrito y rei-
vindicado en la presente memoris descriptiva que consfé de
veintiocho péginas mecanografiadas y dibujos adjuntos i

Madrid, 5 Digjembre 1972
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