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nperfeccionsmientos en las mdquinas de moldear cortes de

calzado”.
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Memoria desc riptiva.

Ta presente invencidn se refiere a perfeccionamien
tos introducidos en las mdquinas de moldear cortes de cal-
zado provistas de medios para soportar en posicidén normal

un calzado compuesto por una palmilla situada sobre la plan
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ta de una horme y colocada en el interior del corte; de
nedios para aplicar cola liguida a desterminadas porciones
marginales de la planta de la palmilla, y de un mecanismo
conformador para conformar las correspondientes porciones
marginales del corte hacia adentro y en sentido transver-
sal a las citadas porciones marginaleé de la palmilla, pa-
ra unir entre si las porciones marginales de la palmilla
y del corte, estando constitufdos los medios de aplicacidn
de la cola por un miembro o elemento aplicador en forma pa-
recida a una herradura que rodea en parte, por 1o menos,
los medios de soporte del calzado, y por unos medios ali-
mentadores de cola para la superficie de contacto con la =
palmilla de dicho miembro aplicador.

Bs ya bien conocido el empleo en una méquina de
moldear cortes de calzado de un mecanismo aplicador de co-
la compuesto por un miembro aplicador de forma parecida a
uns herradnra;:en cuya superfiecie de contacto con la pal-
milla presenta una ranura que recibe la cola procedente
de un depdsito provisto de un distribuidor actuando a ém-
bolo, Una porcidn inferior del mismbro aplicador tiene un
orificio en el que penetra un pasador hemisférico montado
en un powte que forma parte de los medios de soporte del
calzado de la mdquina. El miembro aplicador puede por 1o
tanto efectuar un movimiento limitado de ajuste ﬁniversal
para asegurar el contacto entre la superficie del miembro
vy la palmilla cuando se presenta el calzado a la mdquina.
Ta ranurs de la superficie del miehmbro aplicador estd
abierta normalmente y Unicamente se cierra al colocarse

el calzado en la mdquina. Cuando la ranura estd cerrads,
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la cola fluye por ella y pasa a las porciones marginales de
la palmilla distribuida de acuerdo con la configuracidn de
la ranura. Sin embargo, este miembro aplicador no estd adap-—
tado para ponerde en contacto con las porciones de la parte -
delantera de la palmilla situadas mds hacia la talonera,
misme porgue ain cuando dichas porciones pueden formar par-
te principal de una zona substancialmente plana de la ﬁal-
milla, pueden también estar comprendidas en una zona inter—
media situada entre la parte delantera plana y sl enfranqug!
gue presenta una curvatura ascendente con relacién al plano
de dicha zona de la parte delantera de la palmilla. Estaéu
porciones de la zona intermedia pueden tener por lo tanto
un ligero grado de curvatura aécendente. Cuando ha de apli-
carse cols a esta zona intermedia de la palmilla, no basta
con prolongar simplemente la superficie de contacto del miem
bro aplicador en direccidn a la talonera del calzado puestoﬂ
que no se aplicaria adecuadamente la cola a dicha zona inter
medla por causa precisamente de su ligero grado de curvatu—"
ra hacia arriba. Ademds, la variacidn de la distancia entre
la punta del calzado y la zona intermedia de su palmilla,
imposibilitarian el dar a la supérficie de contactq del
miembro la curvatura necesaria para que pudliera ponefise en
contacte con seguridad con las zonas intermedias de las pal—
millas de uns serie de tamafios, puesto que 1a'posic16n'de
la punta del calzado se fija de acuerdo con los elementos
ucdrganos operativos montadores de la mdquina.

Por consiguiente, los perfeccilonamientos introdu-

cldos en las méquinas de moldear coxrtes de calzado tienden

a proporcionar una :mdguina de este tipo provista de wn
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miembro aplicador que pueda aplicar adhesivo a ias porcio—
nes marginales de la punta y de la parte delantera de una
palmilla colocada sobre uns horma, asfi: como: a una zona
intermedia de la palmilla como la que se ha descrito anteriom
mente y a la que se designard de ahora en zd@lante como

zona de dedos.

De acuerdo con los perfeccionamientos de la presen-—
te invencidn, los medios suministradores de cola a la super-
ficie de contacto con la pslmilla, actian con anterioridad
a la puesta en contacto de la palmilla con dicha superfi-
cie, la cual estd reticulada para impedir que la cola se
escurrs mientras se hace oscilar el miembro en una posicidn
inactivadepardndolo de un plano paralelo al plano funcional
del mecanismo conformador, y oscilando el miembro en una
direccidn tal que, durante el movimiento relativo de acerca
miento entre el calzado y el miembro aplicador, las-porcio-
nes extremas de la parte de la talonera de la superficie del
miembro efectian un contacto inicial con las porciones mar-
ginales de la palmilla situadas junto a la Zomm de dedos,
en tanto que la continuacidn de dicho movikiento relativo
hace que el miembro oscile hacia un plano paralelo a dicho
plano funcionel para poner en contacto su superficie con las
porciones marginales de la punta y de la parte delantera de
la palmilla.

Para llevar a cabo este nuevo movimiento oscilato-
rio de contacto, el miembro aplicador estd articulado en
la mdquina a un pasador o pivote, y se han dispuesto en la
misma unos medios de tensores que tienden a hacer oseilar

el miembro a fin de que después del movimiento relativo



Jo

15

20

25

eptre el miembro apllicador y un calzado presentado a la
ndguina, la superficie del miembro se ponga en contacto
con la palmilla junto a la zona de dedos, venciendo el
miembro aplicador la accidn de dichos medios tensores y
girando sobre un eje que se prolonga substancialmente a
lo .ancho del calzado para que las porclones marginales
de ia paimilla se pongan en contacto con las porciones
correspondientes de la superficie en la parte delantera
¥ en la punta de la palmillia.

Pueden disponsrse unos.. medios ajustables de tope
para regular el grado de oscilacidén o inclinacién que im—
prime al miembro aplicador de cola mientras ocupa una po-
sicidn inactiva en la mdquina, puesto que puedse convenir
variar el grado de inclinacidn de acuerdo con el tipo de
curvatura ascendente de la zona del enfranque del calza-
do, por lo que para obtener un resultado satisfactorio con
un zapato de tacén bajo ee precisarfa quizd un menor grédo
de ineclinacidén del miembro del que seria necesario para
un calzado con tacdn alto.

La ventaja que ofrecen los perfeccionemientos ob-—
jeto de la presente invencidn reside en que al disponer
que.iel contacto inicial entre la palmilla y el miembro
aplicador se efectie en la proximidad de la Zona de de-
dos de la palmilla y que a continuacidn se haga oscilar
el miembro aplicador para efectumr un nuevo contacto con -
las zonas de la punta y de la parte delantera de la palmi-
1la, se obtiene una aplicacién adecuada de cola en las @wl~-
millas de una serie de tamafios sin que para ello haya gue

cambiar el miembro aplicador para adapbtarlo a los diversos
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de retfoula en vez de una ranura en la superficie de con-
tacto del miembro aplicador, contribuye a impedir que la
cola se escurra indiilmente cuando oscila el miembro apli-
cador y asegura con toda posibilidad la aplicacidn de una
capa substancizlmente uniforme de cola a las porciones
marginales de la palmilla a medida que sus porciones mar—
ginales entran en contacto con las correspondientes del
miembro aplicador durante su movimiento oscilatorio.

Se describird a continuacidn, con referencia a los
planos gue se acompaflan, los perfeccionamientos objeto de
la presente invencidn, incorporados a una méquins de mol-
dear cortes de calzado. Se comprenderd que esta descrip-
cién se hace 2 titulo de ejepplo ¥y que no gueda limitada
en modo alguno a2 la maquina que en ella se representa.

En los planos,

La figura 1, muestra una vista en planta de la mé~
quina a la cual se han incorporado los pérfeccionamientos
de la presente invencidn, y

La figura 2, muestra un alzado lateral del miembro
aplicador de cola incorporado en la figura 1, con detallks
correspondientes a su montaje en la mdquina.

La mdquina que se representa en la presente memo-—
ria es una mdgquina de moldear cortes de calzado provista
(a) de unos medios de soporte, entre los cuales figura un
apoyo -l6-, para soportar un calzado, en posicidn normal,
es decir, con la planta hacia abajo, compuesito por una pal

milla colocada sobre la planta de una horma y situada en i

el interior del corte; (b) de un mecanismo de apriete para
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cefiir el corte, compuesto por un juego de pinzas -38- pa—
ra aprisionar las porciones marginales de la punta del cor-
te, un par de pinZas -39- para sujetar porciones margina—
les del corte a ambos lados de su parte delantera y otro
par de pinzas -4l- una a cada lado de la citada parte de—
lantera para sujetar porciones marginales de la misma situa
das hacia la talonera de la parte delantera y provistas de”
mandf{bulas —46-, -48-; de medios para que las pinzas apri-
sionen las porciones marginales del corte, y de medios pa—
ra mover relativemente entre sf las pinzas y el apoyo para
el calzado con objeto de ceflir el corte sobre la horma; (c)
de medios, que incluyen el elemento aplicador =2- citzado,-
para gplicar cola a las porciones marginales de la palmilla,
alrededor de la punta y de su parte delantera, y (d) un me-
canismo conformador formado por un par de placas =44=— (se=
finladas en linea de trazos y puntos en la figura 1) para
conformar las porciones marginales de la punta y parte de—
lantera del corte hacia adentro y en sentido transversal

a las porciones marginales correspondientes de la palmillé
(después de soltado'el corte por las pinzas) de medo que
las porciones marginales del corte queden firmemente uni-
das a las porciones marginales de la palmilla.

Bl miembro aplicador de cola —2- tiene generalmen-—
te forma de herradura y dispone de una superficie de con-
tacto —4—~ con la palmilla, provista de un sistema reticular
formado por una red de canalillos -6—, como se describe en
la solicitud de patente de la misma solicitante, solicita-
da en esta misma fecha por ”Perfeccionamientos en los ele-

mentos aplicadores de cola empleados en las mdquinas de mol

~
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Una poreidn central del miembro -2- sé extiende al-
rededor de la punta, mientras gque unas ramas -9« de dicho
miembro se prolongan en direccidn a la talonera para esta—
blecer wontacto con una porcidn de la zona delantera de la
palmilla situmda en la misma direccidn, de modo que la su—
poerficie —4— puede ponerse en contacto con las porciones
marginales pricticamente de toda la punta y parte delante-
ra de la-palmilla, asf como con la zona de dedos, como an=
teriormente se ha descrito.

El.miembro apiicador -2~ estd dispuesto en la migqui-
na- de modo que rodea parcislmente los medios de soporte del
calzado, entre los cuales se encuentra el apoyo =16~ que
estd conectado con un tope ~18- de la punba por medio de -
unos miembros de soporte —22-, —-24-, Cuando el operario
presenta el calzado a la miquina, el mpoyo —16- puede oou=
par la posicidn representada por linea continua en la fi-
gura 2 o puede bajar, oscilando sobre un eje de articula-~
cién -20~ situado en 1os-medi05 de soporte del calzado, pa-
ra ocupar la posicidn determinada por 1iﬁea de trazos, pu=
diendose selecclonar cualguier posicidn intermedia, = %6—
luntad del operario, para aumentar la accidn de estirado
requerida sobre la punta del corte, Este estirado se obtie
ne introduciendo las porciones marginales de la punta del ’
corte en las pinzas —38- mientras ls horma estd situada
sobre el apoyo —16- en su posicidn de 1fnea de trazos, con
su punta en contacto con el tope -18-, EL paso del apoyo
-16~ 2 la posicién de 1lInea continue, estira ligeramente

el corte en el sentido de la punté de lz horms antes de
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introducir las adecuadas porciones marginales en las pin-
zZas =39- y =4l-.

El camblo del apoyo =16- de una posicidn a otra,
es decir, de la posicidn representads por linea de trazos
a la de 1lfnea continua, se efectda de la sigulente manera:
Articulado el brazo de soporte —22- hay un extremo de unsa
palanca -26- en forma de § articulada a dicho brazo -22-
por un pasador =23- y provisita de un tornillo de ajuste
=28~ gue se apoya sobre una cara del otro brazo de soporte
=-24—, Un mecanismo de cilindro y pistdén ~30--con un pistén |
=32~ impulsa una cara externa del pistdén -32- contra un ro
dillo -34- situado en el otro extremo de la palanca —26— )
para mover la palanca hacia la derecha hasta la posicidn
en que se representa en la figura 2, desde una posicidn
inactiva hacia la que es mantenida normalmente por un mue-
lle =36= cuando el pistdn estd en la posicidn de retraldo
en su cilindro asociado. Este movimiento hace que el tor—
nillo -28- se apoye contra el brazo de soports -24— para
mover el apoyo -16- desde su posicién en linea de trazos
ala de linea continua, mientras el corte permanece aprisio—
nado por las pinZas -38- (Figura 1) aumentando con ello la
tensidn de las pinzas, segin se requiera., Ia posicidn
baja que convenga del apoyo -1l6- se determima por medio
del ajuste de un tornillo de tope —-40- del mecanismo de
cilindro y pistdén =30~ que limita el movimiento hacia aden
tro del pistdn =32~ y con ello la extensidn del movimien—
to oscilatorio permitida por el tornillo =28- al apoyo =16-
sobre su articulacidn —-20-.

Cuando el calzado ocupa la posicidén en que se re-
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presenta en la figura 2, el miembro aplicador -2- de cola
sube por-la accién de un mecanismo cowbinado de cilindro y
pistén (no representado) desde la posicidén inactiva repre-
sentada por lfnea continua en la figura 2, para ponerse en
contacto con la planta del calzado. X1 miembro -2- esté
nontado en un pivote —-42- montado o su vVes en un poste ~45~
de los medios de soporte del calzado, y es impulsado por
unos medios en forma de muelle -43- hasta ocupar una posi-
cién en la que las ramas -9- oscilan separéndose de un pla-
no paralelo al de funcionamiento de un mecanismo conformador
~44—- representado por linea de trazos en la figura 1, es de-
cir, un plano paralelo al de actuacibn del apoye ~16-. En
tal momento entran en accibn unos medios dispuestos en la
méquina para suministrar cola & la superficie —4- (no repre-
sentados) y eualquier tendencia a escurrirse la col& sumi-
nistradae a2 diche superficie por tales medios queda impedida
por la disposicibn reticular de los céﬁ&lﬁﬂns-6~. Cuando

el miembro -2~ sube, se pone primeramente en contacto conl
las porciones marginales de la palmilla en la zona de dedos
depositando cola en las mismas, y el movimiento continuado
entre el miembro -2- y el calzado, pone progresivamente en
contacto las porciones marginales de la parte delantera y
de la punta de la palmilla cuando el miembro cesa en su mo-
vimiento oscilatorio. Asi pues, aun cuando la ligera cur-
vatura de la palmilla fuera mayor que la curvaturarde la
superficie -4~ del miembro -2-, se efecttid un contacto ade=-
cuado entre ambas para aplicar la cola én un nodo satisfac—
torio a las porciones marginales de la palmilia en las zdﬁas

de dedos, de la parte delantera y de la punta.
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ELl mecanismo de apriete de la médguina que se repre-—
senta, entre los varios juegos de pinzas en las que el opere-
rio introduce porciones marginales del corte de un calzado
situado en el apoyo ~16-, comprende dos de ellos que estén
dispuestos a ambos lados del calzado, en zonas de la parte
delantera, situadas hacia la talonera y cada uno de ellos
lleva wnas mandibulas -46~ y ~-48-.

Aungue no se representa en los planos, la mégquine
puede llevar topes ajustables para regular la inclinacibn
del miembro aplicador durante su posicifn inactiva antes de
ponerse en contacto su superficie con la palmilla. Se com-
prenderd que en el caso de un zapato con tacbén dbajo, o sim-
plemente un zapato pequefio, el contacto entre la palmilla y
un miembro aplicador demasiado inclinado puede aplicar un ‘
exceso de cola a la palmilla més allé del enfranque, con el

consiguiente riesgo de ensuciar las otras partes del calzado.

N 0 T A

Se reivindica como objeto de esta patente;

1.~ Perfeéoionamientos en las méquinas de modear cor=-
tes de calzado, provistas de medios de soporte para soportar
en posicibn noimal, es decir con la planta hacia abajo, un
calzado compuesto por una palnilla colocada sobre la planta
de una horma y situada en el interior del corte; de medios
para aplicar cola liquida & las porciones marginales de la
planta de la palmilla en zonés determinadas de la misma, y
de un mecanismo conformador para conformar porciones margi-

nales del corte en zonas correspondientes a las de la palmi-

AN
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1la, hacia adentro y en sentido transversal a dichas por-
ciones de la palmilla para gue las porciones marginales del
corte queden pegadas firmemente a las porciones marginales
de la palmilla, y en cuya méguina los medios aplicadores

de cola estén constituidos por un miembro parecido @& una
herradura y que rodea parcialmente por lo menos los medios

de soporte del calzado y por medios suministradores de cola

~para la superficie de contacto de dicho miembro con la pal-

milla, caracterizados porque los medios para suministrar
cola a dicha superficie (4) funcionan antes de ponerse en
contacto la palmilla con dicha superficie, la cual presenta
una configuracibn reticulada que impide que se escurra la
cola mientras el miembro aplicador abandona una posicidn
inactiva en la que se le hace oscilar separédndolo de un pla-
no paralelo al plano funcional del mecanismo conformador,
oscilando el miembro transformador (44) en una direccibn
tal que despuébs del movimiento relativo de aproximacidén del
calzado y Gel miembro aplicador (2) las porciones extremas
(9) de la superficie (4) efectian un contacto inicial con
las porciones marginales de la palmilla junto a la linea de
dedos, y porque el movimiento relativo continuvado hace gue
el miembro (2) oscile hacia un plano paralelo al plano fun-
cional citado para que la superficie (4) establezca contacto
con las porciones marginales de la palmilla en la parte de-
lantera y en la punta. .

2.~ Perfeccionamientos en las méquinas de moldear
cortes de calgado, segfn la reivindicacién 1, caracterize-
dos porque el miembro aplicador (2) esté articulado en la

méquina sobre un pivote (42) y porque hay dispuestos unos
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medios tensores (43) que tienden@ hacer oscilar el miembro
(2) a fin de que durante el movimiento relativo entre el
miembro (2) y un calgado presentado a la wéquina, la super- .
ficle (4) de contacto con la palmilla entre en contacto con
la palumilla del calzado junto 2 la zona de dedos,y porque
el miembro (2) oscila venciendo la resistencia de dichos
medios tensores (43) sobre un eje que se prolonga substan—
cialmente a lo ancho del calzado para que las porciones mar-
ginales de la palmilla se pongan en contacto con las corres-
pondientes porciones de la superficie (4) en las zonas de
la parte delantera y de la punta.

3¢~ Perfeccionamientos en las méguinas de moldear
cortes de calzado, segfin una cualquiera de las reivindica-~
clones anteriores, caracterizados por la disposicibn de
wnos medios de tope ajustables para regular el grado de in-
clinacibn que haya de darse al miembro aplicador (2) en la
méquina.

4.~ Perfeccionamientos en las méquinas de moldear cor-

tes de calzado.

Esta memoria consta de trece hojas escritas por una
sola caia.

D

BARCELONA, 22 de Noviempre de 1972.
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