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P A T E N T E  DE  I N V E N C I O N

a favo r de:
UNION DE MAQUINARIA PARA CALZADO, S. A ., de nac ionalidad  
española, con dom icilio  en C. V i l la r ro e l ,  nS 59 -  BARCELONA

por:
"Perfeccionamientos en las máquinas de moldear cortes de 

calzado".

M e m o r i a  d e s c r i p t i v a .

La p resen te invención se r e f ie r e  a perfeccionam ien 
to s in troducidos en la s  máquinas de m oldear co rte s  de c a l­
zado p ro v is ta s  de medios para so p o rta r en posic ión  normal 
un calzado compuesto por una p a lm illa  s itu ad a  sobre la  plan
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ta  de una horma y colocada en e l i n te r io r  del c o r te ; de 
medios para a p lic a r  co la  líq u id a  a desterm inadas porciones 
m arginales de la  p lan ta  de la  p a lm illa , y de un mecanismo 
conformador para conformar la s  co rrespondien tes porciones 
m arginales d e l co rte  h ac ia  adentro y  en sen tid o  tra n sv e r­
s a l  a la s  c itad as  porciones m arginales de l a  p a lm illa , pa­
ra  u n ir  en tre  s í  la s  porciones m arginales de l a  p a lm illa  
y d e l co rte ', estando co n s titu id o s  lo s  medios de ap lic ac ió n  
de l a  co la  por un miembro o elemento ap licad o r en forma pa­
re c id a  a una herradura  que rodea en p a r te , por lo  menos, 
lo s medios de soporte d e l calzado, y por unos medios a l i -  
mentadores de co la  para l a  su p e rf ic ie  de contacto  con la  a 
p a lm illa  de dicho miembro ap lic ad o r.

Es ya b ien  conocido e l  empleo en una máquina de 
moldear co rte s  de calzado de un mecanismo ap lic ad o r de co­
la  compuesto por un miembro ap licad o r de forma parecida  a 
una h e rra d u ra ,\e n  cuya su p e rf ic ie  de contacto  con l a  p a l­
m il la  p resen ta  una ranura que re c ib e  l a  co la  procedente 
de un depósito  p ro v isto  de un d is tr ib u id o r  actuando a ém­
bo lo . Una porción in f e r io r  d e l miembro ap licad o r t ie n e  un 
o r i f ic io  en e l  que p ene tra  un pasador hem isférico  montado 
en un poste que forma p a r te  de lo s  medios de soporte  d e l 
calzado de l a  máquina. E l miembro ap lic ad o r puede por lo  
tan to  e fec tu a r un movimiento lim itado  de a ju s te  u n iv e rsa l 
para asegurar e l  contacto  en tre  l a  su p e r f ic ie  d e l miembro 
y la  p a lm illa  cuando se p resen ta  e l  calzado a l a  máquina. 
La ranura de la  su p e rf ic ie  d e l miembro ap licad o r e s tá  
a b ie r ta  normalmente y únicamente se c ie r r a  a l  co locarse 
e l  calzado en la  máquina. Cuando la  ranura e s tá  oerrada,
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l a  co la f lu y e  por e l l a  y pasa a la s  porciones m arginales de 
l a  p a lm illa  d is tr ib u id a  de acuerdo con l a  configuración  de 
l a  ranu ra . S in  onbargo, e s te  miembro ap licad o r no e s tá  adap­
tado para poneráe en contacto  con la s  porciones de l a  p a rte  

5 d e lan te ra  de l a  p a lm illa  s itu ad as más h ac ia  l a  ta lo n e ra , 
misma porque aán cuando dichas porciones pueden formar par­
te  p r in c ip a l de una zona substancialm ente plana de la  pal­
m illa , pueden tambián e s ta r  comprendidas en una zona in te r ­
media s itu ad a  en tre  la  p a rte  d e lan te ra  plana y e l  enfranque, 

10 que p resen ta  una cu rvatu ra ascendente con re la c ió n  a l  plano 
de dicha zona de la  p a r te  d e lan te ra  de la  p a lm illa . E stas 
porciones de l a  zona in term edia pueden ten e r por lo  tan to  
un lig e ro  grado de cu rvatu ra  ascendente. Cuando ha de a p l i ­
carse  co la  a es ta  zona in term edia de l a  p a lm illa , no basta  

15 con prolongar simplemente l a  su p e rf ic ie  de contacto  d e l miem 
bro ap licador en d irecc ió n  a la  ta lo n e ra  d e l calzado puesto 
que no se a p l ic a r ía  adecuadamente l a  co la  a dicha zona ín t e r  
media por causa precisam ente de su l ig e ro  grado de curvatu­
r a  h ac ia  a r r ib a . Además, l a  v a ria c ió n  de l a  d is ta n c ia  en tre  

20 l a  punta d e l calzado y l a  zona in term edia de su  p a lm illa , 
im p o s ib il i ta r ía n  e l  dar a l a  su p e rf ic ie  de contacto  d e l 
miembro l a  cu rvatu ra n ecesa ria  para que pudiera ponepse en 
contacto  con seguridad con la s  zonas in term edias de la s  p a l­
m illa s  de una s e r ie  de tama&os, puesto que l a  p o sic ión  de 

25 la  punta d e l calzado se f i j a  de acuerdo con lo s elementos 
unorganos operativos montadores de la  máquina.

Por consigu ien te , lo s  perfeccionam ientos in tro d u ­
cidos en la s  máquinas de moldear co rte s  de calzado tienden  
a proporcionar una . máquina de e s te  tip o  p ro v is ta  de un
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miembro ap licad o r que pueda a p lic a r  adhesivo a la s  porcio­
nes m arginales de l a  punta y de la  p a r te  d e lan te ra  de una 
p a lm illa  colocada sobre una horma, asín. cornos a una zona 
in term edia de l a  p a lm illa  como la  que se ha d e sc rito  an te riac  
mente y a la  que se designará de ahora en adelan te  como 
zona de dedos.

De acuerdo con lo s perfeccionam ientos de la  presen­
t e  invención, lo s  medios sum in istradores de co la  a l a  super­
f i c i e  de contacto  con la  p a lm illa , actúan  con a n te r io r id a d  
a l a  puesta en contacto  de l a  p a lm illa  con dicha su p e rfi­
c ie , l a  cual e s tá  re tic u la d a  para im pedir que l a  co la  se 
escu rra  m ientras se hace o s c i la r  e l  miembro en una posic ión  
inactiva^eparándolo  de un plano p a ra le lo  a l  plano funcional 
d e l mecanismo conformador, y oscilando e l  miembro en una 
d irecc ió n  t a l  que, durante e l  movimiento re la t iv o  de acerca 
miento en tre  e l  calzado y e l  miembro ap lic ad o r, l a s p o r o io -  
nes extremas de la  p a r te  de la  ta lo n e ra  de l a  su p e rf ic ie  d e l 
miembro efec túan  un contacto  i n i c i a l  con la s  porciones mar­
g in a le s  de l a  p a lm illa  s itu ad as  jun to  a l a  Roma de dedos, 
en tan to  que la  continuación  de dicho movimiento re la t iv o  
hace que e l  miembro o s c i le  hac ia  un plano p a ra le lo  a dicho 
plano fu n cio n al para poner en contacto  su  su p e rf ic ie  con la s  
porciones m arginales de l a  punta y de l a  p a rte  d e la n te ra  de 
l a  p a lm illa .

Tara l le v a r  a cabo e s te  nuevo movimiento o s c i la to ­
r io  de con tac to , e l  miembro ap licad o r e s tá  a r tic u la d o  en 
l a  máquina a un pasador o p iv o te , y se han d ispuesto  en la  
misma unos medios de tenso res que tien d en  a  hacer o s c i la r  
e l  miembro a f i n  de que después d e l movimiento r e la t iv o



en tre  e l miembro ap licad o r y un calzado presentado a l a  ' 
máquina, la  su p e rf ic ie  d e l miembro se ponga en contacto 
con la  p a lm illa  junto a la  zona de dedos, venciendo e l 
miembro ap lic ad o r l a  acción  de dichos medios tenso res y 

5 girando sobre un e je  que se prolonga substancialm ente a 
lo  ancho del calzado para que la s  porciones m arginales 
de l a  p a lm illa  se pongan en contacto  con la s  porciones 
correspondien tes de la  su p e rf ic ie  en l a  p a r te  d e lan te ra  
y en l a  punta de l a  p a lm illa .

10 Pueden disponerse unos . medios a ju s ta b le s  de tope
para reg u la r el.agrado de o sc ila c ió n  o in c lin a c ió n  que im­
prime a l  miembro ap licad o r de co la  m ientras ocupa una po­
s ic ió n  in a c tiv a  en l a  máquina, puesto que puede convenir 
v a r ia r  e l grado de in c lin a c ió n  de acuerdo con e l  t ip o  de 

15 cu rva tu ra  ascendente de la  zona d e l enfranque d e l ca lza­
do, por lo  que para obtener un re su ltad o  s a t i s f a c to r io  con 
un zapato de tacón bajo se p re c is a r ía  quizá un menor grado 
de in c lin a c ió n  del miembro del que s e r ía  necesario  para 
un calzado con tacón a l to .  -

20 La v en ta ja  que o frecen  lo s perfeccionam ientos ob­
je to  de l a  p resen te  invención re s id e  en que a l  d isponer 
que.iel contacto  i n i c i a l  en tra  la  p a lm illa  y e l  miembro 
ap licad o r se efec túe  en la  proximidad de l a  zona de de­
dos de l a  p a lm illa  y que a continuación  se haga o s c i la r  

25 e l  miembro ap licad o r para e fec tu a r un nuevo contacto  con 
la s  zonas de l a  punta y de l a  p a rte  d e lan te ra  de l a  palmi­
l l a ,  se ob tiene una ap licac ió n  adecuada de cola en la s  p a l­
m illa s  de una s e r ie  de tamaños s in  que para e llo  haya que 
cambiar e l  miembro ap licad o r para adap tarlo  a lo s  d iversos
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tamaHos de calzado. Además, l a  d isp o sic ió n  de 'un  sistem a 
de r e t íc u la  en vez de una ranura en l a  su p e rf ic ie  de con­
ta c to  d e l miembro ap lic ad o r, contribuye a im pedir que la  
co la  se escurra  in ú tilm en te  cuando o sc ila  e l miembro a p l i -  
cador y  asegura con toda p o s ib ilid a d  l a  ap lic ac ió n  de una 
capa substancialm ente uniforme de co la a la s  porciones 
m arginales de la  p a lm illa  a medida que sus porciones mar­
g in a les  en tran  en contacto  con la s  correspondien tes d e l 
miembro ap licad o r durante su  movimiento o s c i la to r io .

Se d e sc r ib irá  a con tinuación , con re fe re n c ia  a lo s  
planos que se acompaHan, lo s  perfeccionam ientos ob je to  de 
l a  p resen te  invención , incorporados a  una máquina de mol­
dear co rte s  de cqlzado . Se comprenderá que e s ta  d escrip ­
ción se hace a t í t u lo  de ejemplo y que no queda lim ita d a  
en modo alguno a l a  máquina que en e l la  se  re p re se n ta .

En lo s p lanos,
La f ig u ra  1, m uestra una v is ta  en p lan ta  de l a  má­

quina a l a  cual se  han incorporado lo s  perfeccionam ientos 
de la  p resen te  invención , y

La f ig u ra  2, m uestra un alzado l a t e r a l  d e l miembro 
ap licad o r de co la incorporado en la  f ig u ra  1 , con d e ta l la s  
correspondien tes a su montaje en la  maquina.

La máquina que se rep resen ta  en l a  p resen te  memo­
r i a  es una máquina de moldear co rte s  de calzado p ro v is ta  
(a) de unos medios de so p o rte , en tre  lo s  cuales f ig u ra  un 
apoyo -1 6 - , para so p o rta r un calzado, en posic ión  normal, 
es d e c ir , con la  p lan ta  h ac ia  abajo , compuesto por una p a l 
m illa  colocada sobre l a  p lan ta  de una horma y s itu a d a  en 
e l  in t e r io r  d e l c o r te ;  (b) de un mecanismo de a p r ie te  para
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o eñ ir e l  c o r te , compuesto por un juego de pinzas -3 8 - pa­
ra  a p r is io n a r  la s  porciones m arginales Ae la  punta Ael cor­
t e ,  un par Ae pinzas -3 9 - para s u je ta r  porciones margina­
le s  Ael co rte  a ambos laAos Ae su p a r te  A elantera y o tro  

5 par Ae pinzas -4 1 - una a cada lado de l a  c ita d a  p a r te  de­
la n te ra  para s u je ta r  porciones m arginales Ae la  misma sjttua 
Aas h ac ia  l a  ta lo n e ra  Ae l a  p a rte  d e la n te ra  y p ro v is ta s  de 
mandíbulas - 46- ,  - 48- ;  de medios para que la s  pinzas a p r i ­
sionen la s  porciones m arginales Ael c o r te , y de medios pa- 

10 ra  mover re lativam ente en tre  s í  la s  pinzas y e l  apoyo para 
e l  calzado con objeto Ae ce ñ ir  e l co rte  sobre la  horma; (c) 
de medios, que incluyen e l elemento ap licad o r - 2 -  c itad o , 
para a p lic a r  cola a la s  porciones m arginales Ae l a  p a h n illa , 
a lrededor Ae l a  punta y Ae su p a rte  A elan tera, y id) un me- 

15 canismo conformador formado por un par Ae p lacas -4 4 -  (se­
ñaladas en lín e a  de trazo s y puntos en l a  f ig u ra  1) para 
conformar la s  porciones m arginales Ae l a  punta y p a rte  de­
la n te ra  d e l co rte  h ac ia  adentro y en sen tido  tra n sv e rsa l 
a la s  porciones m arginales correspondientes Ae la  p a lm illa  

20 (después de so ltado  e l co rte  por la s  p inzas) de modo que 
la s  porciones m arginales d e l c o rte  queden firmemente uni­
das a. la s  porciones m arginales de la  p a lm illa .

E l miembro ap licad o r de co la - 2 -  t ie n e  generalmen­
te  forma de herradura y dispone de una su p e rf ic ie  de con- 

25 ta c to  - 4 -  con l a  p a lm illa , p ro v is ta  de un sistem a r e t i c u la r  
formado por una red de c a n a li l lo s  - 6 - ,  como se  d escribe  en 
l a  s o l ic i tu d  de p a ten te  de l a  misma s o l ic i ta n te ,  s o l i c i t a ­
da en e s ta  misma fecha por "Perfeccionam ientos en lo s  e le ­
mentos ap licadores de co la  empleados en la s  máquinas de mol
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dear co rte s  de calzado".
Una porción c e n tra l  del miembro -2 -  sé ex tiende a l ­

rededor de l a  punta, m ientras que unas ramas de dicho
miembro se  prolongan en d irecc ió n  a l a  ta lo n e ra  para  e s ta ­
b lec e r  contacto  con una porción de l a  zona d e la n te ra  de l a  
p a lm illa  s itu a d a  en l a  misma d irec c ió n , de modo que l a  su­
p e r f ic ie  - 4 -  puede ponerse en contacto  con la s  porciones 
m arginales prácticam ente de toda l a  punta y p a r te  d e lan te ­
ra  de la -p a lm illa , a s í  como con la  zona de dedos, como an­
terio rm en te  se  ha d e s c r i to .

El-Jntembro ap licad o r - 2 -  e s tá  d ispuesto  en l a  máqui­
na de modo que rodea parcialm ente lo s medios de soporte  del 
calzado, en tre  lo s  cuales se encuentra e l  apoyo -1 6 -  que 
e s tá  conectado con un tope -18— de la  punta por medio de 
unos miembros de soporte -2 2 - , -2 4 - . Cuando e l  operario  
p resen ta  e l  calzado a l a  máquina, e l  apoyo -1 6 - puede oou- 
par l a  posic ión  rep resen tada por l ín e a  continua en l a  f i ­
gura 2 o puede b a ja r , oscilando sobre un e je  de a r t ic u la ­
ción  -2 0 - situado  en los medios de soporte  del calzado, pa­
ra  ocupar la  posic ión  determinada por l in e a  de tra z o s , pu­
diéndose se lecc io n ar cu a lq u ie r posic ión  in term ed ia , a No­
lu n tad  d e l opera rio , para aumentar l a  acción de e s tira d o  
requerida  sobre la  punta d e l c o r te . E ste  e s tira d o  se o b tie  
ne in troduciendo la s  porciones m arginales de la  punta del 
co rte  en la s  pinzas -3 8 - m ientras la  horma e s tá  s itu ad a  
sobre e l apoyo -1 6 - en su posic ión  de l in e a  de tra z o s , con 
su punta en contacto  con e l tope -1 8 - . E l paso d e l apoyo 
-1 6 - a la  posic ión  de lin e a  continua, e s t i r a  ligeram ente 
e l  co rte  en e l  sen tido  de l a  punta de l a  horma an tes de



in tro d u c ir  la s  adecuadas porciones m arginales en la s  p in­
zas -3 9 - y -4 1 -.

E l cambio del apoyo -1 6 -  de una posic ión  a o tra , 
es d e c ir , de la  posic ión  representada por l ín e a  de trazo s 

$ a l a  de l ín e a  con tinua, se efectúa de l a  s ig u ie n te  manera: 
A rticulado e l brazo de soporte -2 2 - hay un extremo de una 
palanca -2 6 - en forma de S a r tic u la d a  a dicho brazo -2 2 - 
por un pasador -2 3 - y p ro v is ta  de un to r n i l lo  de a ju s te  
-2 8 - que se apoya sobre una cara d e l o tro  brazo de soporte 

10 -2 4 - . Un mecanismo de c il in d ro  y p is tó n  -3 0 - con un p is tó n
-3 2 - impulsa una cara externa del p is tó n  -3 2 - con tra  un ro 
d i l lo  -3 4 - situado  en e l o tro  extremo de la  palanca -2 6 - 
para mover l a  palanca h ac ia  l a  derecha h a s ta  l a  p o sic ión  
en que se rep resen ta  en la  f ig u ra  2, desde una posic ión  

15 in a c tiv a  h ac ia  l a  que es Mantenida normalmente por un mue­
l l e  -3 6 - cuando e l p is tó n  e s ta  en la  posic ión  de re tra íd o  
en su c il in d ro  asociado. E ste movimiento hace que e l  to r ­
n i l lo  -2 8 - se apoye con tra  e l  brazo de soporte -2 4 - para 
mover e l apoyo -1 6 - desde su posic ión  en l ín e a  de trazo s 

20 a ja  de l ín e a  continua, m ientras e l  co rte  permanece a p r is io ­
nado por la s  pinzas -3 8 - (F igura 1) aumentando con e llo  l a  
ten sió n  de la s  p in zas, según se re q u ie ra . La posic ión  
b a ja  que convenga del apoyo -1 6 - se determ ina por medio 
del a ju s te  de un to r n i l lo  de tope -4 0 - del mecanismo de 

25 c il in d ro  y p is tó n  -3 0 - que l im ita  e l movimiento h ac ia  aden 
tro  d e l p is tó n  -3 2 - y con e llo  la  extensión d e l movimien­
to  o s c ila to r io  perm itida por e l to r n i l lo  -2 8 - a l  apoyo - Í6 -  
sobre su a r t ic u la c ió n  -2 0 - .

Cuando e l  calzado ocupa la  p o sic ión  en que se r e -



- io - § 17
p resen ta  en l a  f ig u ra  2, e l  miembro ap licad o r -2 -  de co la  
sube por l a  acción de un mecanismo combinado de c i l in d ro  y 
p is tó n  (no representado) desde l a  posic ión  in a c tiv a  rep re ­
sentada por l ín e a  continua en l a  f ig u ra  2 , para ponerse en 

5 contacto  con l a  p lan ta  del calzado. E l miembro -2 -  e s tá
montado en un p ivo te  -42- montado a su vez en un poste -45 - 
de lo s  medios de soporte d e l calzado, y es impulsado por 
unos medios en forma de m uelle -43- h a s ta  ocupar una p o si­
ción en l a  que la s  ramas -9 -  o sc ilan  separándose de un p ia ­

lo no p a ra le lo  a l  de funcionam iento de un mecanismo conformador 
-4 4 - represen tado  por l in e a  de tra z o s  en l a  f ig u ra  1 , es de­
c i r ,  un plano p a ra le lo  a l  de actuación d e l apoyo -1 6 -. En 
t a l  momento en tran  en acción unos medios d ispuesto s en l a  
máquina para su m in is tra r  co la  a l a  su p e rf ic ie  -4 -  (no re p re -  

15 sentados) y cu a lq u ie r tendencia  a e s c u rr ir s e  l a  co la  sumi­
n is tra d a  a dicha su p e rf ic ie  por ta le s  medios queda impedida 
por l a  d isp o sic ió n  r e t i c u la r  de lo s  cahaliH os-6 -. Cuando 
e l miembro -2 - sube, se pone primeramente en contacto con 
la s  porciones m arginales de l a  p a lm illa  en l a  zona de dedos 

20 depositando co la en la s  mismas, y e l movimiento continuado 
en tre  e l miembro -2 -  y e l  calzado, pone progresivam ente en 
contacto  la s  porciones m arginales de l a  p a rte  d e lan te ra  y 
de l a  punta de l a  p a lm illa  cuando e l  miembro cesa en su mo­
vim iento o s c i la to r io . Así pues, aun cuando l a  l ig e r a  cu r- 

25 v a tu ra  de l a  p a lm illa  fuera  mayor que l a  cu rvatu ra de l a
su p e rfic ie  -4 -  d e l miembro -2 - , se efec túa  un contacto  ade­
cuado en tre  ambas para a p lic a r  la  co la  án un modo s a t is f a c ­
to r io  a la s  porciones m arginales de l a  p a lm illa  en la s  zonas 
de dedos, de la  parte  d e la n te ra  y de l a  punta.



* o *

El mecanismo de a p r ie te  de la  máquina que se re p re ­
sen ta , en tre  lo s v ario s  juegos de pinzas en la s  que e l  opera­
r io  in troduce porciones m arginales del co rte  de un calzado 
situado  en e l apoyo -1 6 -, comprende dos de e llo s  que están  

5 d ispuesto s a ambos lados del calzado, en zonas de l a  p a rte  
d e la n te ra , s itu ad as hacia l a  ta lo n e ra  y cada uno de e llo s  
l le v a  unas mandíbulas - 46-  y - 48- .

Aunque no se rep resen ta  en lo s p lanos, l a  máquina 
puede l le v a r  topes a ju s ta b le s  para re g u la r  la  in c lin a c ió n  

10 del miembro ap licado r durante su posición  in a c tiv a  an tes de 
ponerse en contacto  su su p e rf ic ie  con l a  p a lm illa . Se com­
prenderá que en e l  caso de un zapato con tacón bajo , o sim­
plemente un zapato pequeño, e l  contacto  en tre  l a  p a lm illa  y 
un miembro ap licad o r demasiado in c lin ado  guede a p lic a r  un 

15 exceso de co la  a la  p a lm illa  más a l l á  d e l enfranque, con e l  
consigu ien te  rie sg o  de ensuciar la s  o tra s  p a rte s  del calzado.

N O T A

Se re iv in d ic a  como objeto de e s ta  pa ten te :
1 .-  Perfeccionam ientos en la s  máquinas de modear cor­

te s  de calzado, p ro v is ta s  de medios de soporte para sopo rtar 
en posic ión  notmal, es d e c ir  con l a  p lan ta  hac ia  abajo, un 
calzado compuesto por una p a lm illa  colocada sobre l a  p lan ta  
de una horma y s itu ad a  en e l in te r io r  del co rte ; de medios 
para a p lic a r  co la  liq u id a  a la s  porciones m arginales de l a  
p lan ta  de l a  p a lm illa  en zonas determinadas de l a  misma, y 
de un mecanismo conformador para conformar porciones margi­
n a le s  del co rte  en zonas correspondien tes a la s  de l a  palm i-
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l i a ,  hac ia  adentro y en sen tido  tra n sv e rsa l a dichas por­
ciones de l a  p a lm illa  para que la s  porciones m arginales d e l 
co rte  queden pegadas firmemente a la s  porciones m arginales 
de l a  p a lm illa , y en cuya máquina lo s  medios ap licad o res 

5 de co la  e s tán  co n s titu id o s  por un miembro parecido  a una 
herradura  y que rodea parcialm ente por lo  menos lo s  medios 
de soporte d e l calzado y por medios sum inistradores de co la  
para l a  su p e rf ic ie  de contacto  de dicho miembro con l a  p a l­
m illa , ca rac te rizad o s porque lo s  medios para su m in istra r 

10 co la  a dicha su p e rfic ie  (4) funcionan an tes de ponerse en
contacto  la  p a lm illa  con dicha su p e rf ic ie , l a  cual p resen ta  
una configuración  re tic u la d a  que impide que se escu rra  l a  
cola m ientras e l miembro ap licad o r abandona una posic ión  
in a c tiv a  en l a  que se le  hace o s c ila r  separándolo de un p la -  

15 no p a ra le lo  a l  plano funcional del mecanismo conformador, 
oscilando e l  miembro transform ador (44) en una d irecc ión  
t a l  que después del movimiento r e la t iv o  de aproximación del 
calzado y del miembro ap licad o r (2) l a s  porciones extremas 
(9) de l a  su p e rf ic ie  (4) efec túan  un contacto  i n i c i a l  con 

20 la s  porciones m arginales de l a  p a lm illa  jun to  a l a  l in e a  de 
dedos, y porque e l  movimiento re la t iv o  continuado hace que 
e l  miembro (2) o sc ile  hac ia  un plano p a ra le lo  a l  plano fun­
c io n a l c itad o  para que l a  su p e rf ic ie  (4) e s tab lezca  contacto  
con la s  porciones m arginales de l a  p a lm illa  en l a  p a rte  de- 

25 la n te ra  y en l a  punta.
2 . -  perfeccionam ientos en la s  máquinas de moldear 

co rte s  de calzado, según la  re iv in d ic ac ió n  1, c a ra c te r iz a ­
dos porque e l  miembro ap licad o r (2) e s tá  a r ticu lad o  en l a  
máquina sobre un p ivo te  (42) y porque hay d ispuesto s unos
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medios ten so res (43) que tiendena hacer o sc ila r  e l  miembro 
( 2) a f in  de que durante e l movimiento r e la t iv o  en tre  e l 
miembro (2) y un calzado presentado a l a  máquina, l a  super- . 
f io ie  (4) de contacto con la  p a lm illa  en tre  en contaoto con 
la  p a lm illa  del calzado junto  a l a  zona de dedop,y porque 
e l miembro ( 2) o sc ila  venciendo l a  r e s is te n c ia  de dichos 
medios ten so res (43) sobre un e je  que se prolonga substan­
cialm ente a lo  ancho del calzado para que la s  porciones mar­
g in a le s  de l a  p a lm illa  se pongan en contacto  con la s  co rres­
pondientes porciones de l a  su p e rf ic ie  ( 4) en la s  zonas de 
l a  p a rte  d e lan te ra  y de l a  punta.

3 . -  Perfeccionam ientos en la s  máquinas de moldear 
co rte s  de calzado, segdn una cua lqu ie ra  de la s  re iv in d ic a ­
ciones a n te r io re s , ca rac te rizad o s p o r- la  d isposic ión  de 
unos medios de tope a ju s ta b le s  para reg u la r e l grado de in ­
c lin ac ió n  que haya de darse a l  miembro ap licad o r ( 2) en l a  
máquina.

4*- Perfeccionam ientos en la s  máquinas de moldear cor­
te s  de calzado.

Esta memoria consta de trece hojas escritas por una 

sola cara.
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