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PERFECCIONAMIENTOS EN MAQUINAS DE COSER, DE DOBLE
' PESPUNTE.~

Int. CL Do SR

Tolicibante: NEWEY GOOIMAN LINITED, entidad inglesa, residente en
P.0. Box No.277, Robin Hood Iene, Hell Green, Birmin-
gham B28, 0JG, Inglaterra.-

Este lnvento se refiere a conjuntos de méquinas

- de coser de doble pespunte, de la clase que comprende medlos -

de alimentacién para alimentar la costura a través de una .

seccibn de costura, un portamgujas de movimiento alternati-

vo adaptado para llevaer por lo menos dos agujas dispuestas
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Caoness -

lado -con lado en un plaho transversal a-la direccidn de
elimentacibén de la costura; mediés -pera inducir movimiento
alﬁernéiivO'enfeifportaagujas de forma que las -agujas se
mievari-16ngitudinaluente én dicho plano, y dispositivos. de
montaje de las cenillas y medios zoccionadores de los meca~
nismos formadores de lazos asociados con las agujas réspec— _
tivas,

Les méquinas de coser de esta clase pueden fofmar'
dos o més 1lineas paralelss de doble pespunte. Cusndo diohas
néquinas se utilizan pare producir 1fneas- de pespuntes de
longitud indefinida, como enm la produccién de ‘fincas a‘las

que se sujetan corchetes machos, corchetss hembras u otros

sujetadores, surgen dificultades en la pféctica debido =& gue |

las canillas se quedan ein hilos a intervalos relativamente
frecuentes y se tienen que reemplazer por canillas réeién

cargadas. Aunque se hen hecho varias propuestas que'peimiten

advertir con entelacidén cuando se va & ecabar el hilo de una|

canilla, esto no altera el hecho de cue el probléma £isico -
de quitar o reemplazar las canillaes es frecuentementé moles—
to, partleularmente cuando se sujetan accesorios a la platom
forma de la méquina por encime del lugar donde van montadas
las canillas y cuando una costura de tipo complejo se on~
cuentra encime.de dicho lugar.

Bl presente invento tiene por objeto evitar o re-

ducir estas dificultades mientras que, al mismo tiempo, pzu-'

- porclona otras ventajes, cuya naturaleza ge indicard mis

adelante.
Segfn el presente invento se proporciona unsa mﬁg
quina de cosger de doble respunte de la clase que comprende

medios de alimentacién para alimentar costura s través de
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nativo adspteado .para llever wna primera y una segunde agu~

 .Jas.’colocadas. lado con lado en un plano transversal = lag

direcciones de alimentacidén de la costura; medios pars .indu-

ve
vew

una seccibén de costura, un portasgujas de movimiento alter—

cir movimiento altermativo en el portasgujas de forme que

las agujas se muevan longitudinalmente en dicho plano; un

primer y un segundo dispositivo de montaje de las oanil%as
¥y w primer y un segundo dispositivo accionador de los’mp—

canismos formadores de lazos, asoclados regpectivamente con

la primera,j la. segunde agujes, y que definen un primér”y

w segundo ejes geométricos de las canillas, carscterizdndo-
ge el conjunto porque los ejes de las cenillas son por-1io ;
menos précticamente paralelos a las agujas, encontrindose

el primer ejeo de canilla de una forme précticemente directa
hecia la parte trmsera de la primera aguja y encontréndose
el segundo eje de canille de una forme prédcticamente directa
delante de la segunda aguja, considerando la direccidn de

alimentacibén de la costura a través de la seccidn de costu-

ra, y log digpositivos de montaje de las canillas se retiran
de la seccién de costura y del portaagujas para poder reems §
plazar cenillas vacias por canilles llenas.

Se comprenderéd que los témminos "por delante de" y

" a la parte trasers de ", segin se han empleado en el pérre-
fo anterior, se refiere a direcclones paralelas g la direc—
cién de movimiento de la costura a través de le miquina en
el punto en que ge formen los pespuntes y. transversales al

plano comin a travds de los eojes geométricos de dichas dos

agujas.
Dete dispositivo de montaje de las canillas ofre-

ce grandes veniajas. En primer lugar, se pueden reemplazar
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~canilles vocias por cenillas liends sin estorbar los acceso-
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rios o el trabajo de costura situados sobre la plataforma'Qe
larméquina. En segundo lugar, este dispositivo casi no impone
restricciéﬁ—en.el espacio entre las dos asgujas, porque?una
monture de bobina junto con sus plezas asoéiadas se enc@entra
casi totalmente a la parte trasera del plano transversel que
contiene los ejes geométricos de las agujas, mientras que le
otra montura de canilla junto con sus piezas agociadas e
encuentra casi totalmente por delente de dicho pleno; al ser
asdl, se oxige muy poco desplazamiento lateral entre 1as'moné
turas de las bobinas, En tercer lugar, se puede.empleaf ésfé-
dispositivo en un conjunto de méquina de la clase en Que“el;
porteagujas se mueve transversalmente, como en le méquina
1lamada de agujes oscilantes, pues%o que el movimiento trans-
versal de cada aguja es por lo menos précticamente tangsncial
a2 la canillas correspondiente, por lo que la cenilla y el me-
canismo formadof de lazo pueden continuar fﬁncionéndo satia-
factoriamente adn cuando la posicibn de la aguja pueda cam—
biar ligeramente alrededor de la periferia de la canilla.

Los dispositivos de montaje o monturas de las cani—!
llas ge pueden disponer para moverse en cualquier direeci&n |
aproplada para que se puedan reemplazar las canillas vacias,
bero es preferible que los portacanillas se monten con movi-
miento pivotal alrededor de un oje transversal comin s la
parte trasera de la seccidn de costura, por lo que quedan
accesibles al operario por delante de la méquiha. Como varian<
te, las canillas se pueden reemplazar por medios automdticos.

Aunque el invento tiene aplicacién principel a mé~ .
quinas con dos agujas solamente, tambidn tiene aplicacién éon;

méquinas con tres o més agujas, disponiéndose las monturas -
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| de: las canillas_para;léa;agujas sucesivas, preferiblemente,
deifprma:gue queden adaptadas para llevar sus canillas corres-
:pondientes para. girar alrededor de ejes que se encuwentran al-

| ternativamente: por delante y por detris de las posiciones de

estas agujas alternas. A pesar de todo, esta es la dnica res~ |

triceién adicional impuesta por este dispositivo, si se compa-

TR
s
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las agujas asociadaes. Evidentements, las monturas de las}cani—
llas para agujas alternas se encuentran lado con lado pggamo;

tives. de restricoiln en la separacién minims posible entre

te 0 ey

. s
See?

ra con el digposgitivo de dos agujas solamente. .
Una forma particular de conjunto de méquina ée 6oseq
que incorpora los principios del presente invento se describe '
& continuacidén de, una forma més particular con relacién a los
dibujos adjuntos, en los que:
La Figura 1 es una vista en planta del conjunto de
méquina de coser.
La Figura 2 es una viéta de costado del conjunto, :7
tomade desde la izquierda de la Figure l_pexo a mehor escala,
i La Figura 3 o8 une vista en plante, a mayor escala,
de la bancada de la néquina de coser, con partes cortadas pa- |.
ra revelar el interior, | 7
la Figuta 4 es una vista tomada & lo largo de la
1inea de corte 4-4 de la Figura 3. |
: La Figura 5 es una vista tomada a lo largo de la
1ihea de corts 5-5 de 1a Figura 3. '
La Figura 6 es una vista toma&a a 1o largo de la
lineca 6-6 de la Figura 3. ' "
La Figura 7 es una viste frontel, a mayor escala,

de; mecanismo alimentador de’ einta.

La Figura 8 es una vista frontal del mecaniemo ilug
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trado- en la Figura T, segin se ve desde la derecha de la
Figura-Te. : v w2 ' | 7
La Figura 9 es una vista frontal del mecanismo 1lug
trado en la Figura 7, segin se ve desde la izquierda de'la
Pigura 7. |
La Figure 10 es una vista, a mayor escala, tom=da &
1o largo de la lfnea de corte 10-10 de la Figura 1. :
La»Figura 11l es una vista trasera en alzado de]

T

conjunto: ilustrado en las Figuras 1 y 2. - . o

La Figura 12 es una vista frontal en alzado, algo
esquendtica, de la méquine de coser, s ilustra el mecgnismo

LA R

para hacer que el portasgujas oscile de lado g lado., "
La Figura 13 es wna vista trasera en alzedo,.a mayor"
escala, del mecanismo de la ndquine de coser. 7
La Figura 14 es une vista esguemética en seceibn
tomada a través de la cinta de corchetes produoida por el
conjunto. '

La Figure 15 es una vista en plantae de la cinta de

corchetes,

La Figure 16 es une vista, a mayor escala, de wno ddg
los corchetes; y 7 '

La Figure 17 es unae vista en plante del mecanismo
para introducir los corchetes en la cinta. '

En muchas de estas figures las plezas estdn corta~
dag para indicar partes que de btro modo quedarian ocultas,
Ademds, muchas de las figures ilustren solemente pertes de
conjunto, habiéndose omitido las partes comprendidas por de-

trds de las partes ilustradas para mayor claridad de ilustra-
ci&n.

E1l conjunto ilustrado estd adaptado pars coser core

L
1
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de 1a clese descrite més adelemte con releciln a las Figuraes

tuado delente del conjunto. Segln resulterdi evidente, el

*en
. ase
Wt e v
L
o

chetes de mefal preformados pare formar cinta de corchete

14 g 16,
En le descripeidn que sigue, el conjunto se ééaéri—_
be como gi se encontrara en la posicién normalnente adoﬁtada

dursnte su uso y desde el punto de vista de wn operariQ.51e 

conjunto incorpore uwne miquina de coser que forme puntades
gobre cinta, cuya cinta se mueve desde la parte delantern de
la méquine de coser husta su parte tresere. lLa méquinai&é CO=
ser 1 es de construccidén generslmente tradicional (segin se
observari en les Figuras 1, 2 y 12) que comprende uné'cblumna
alzede 2 con un brazo 3 que se extiende hacisa la izQuierda
desde le parte superior de le columna y que llevae en su ek--
tremo de la izquierda'un portaasgujas de movimiento alternmati-
vo vertical 4. la mdquina estd disefiads pers emplear dos agu-|
jasVB y 6, nontaedas lado con ledo en el portasgujas 4 y se—
paradas normelmente de 15,88 a 19,05 mm. La méquina compren-
de'el necenismo que se describe a continuwacién con relacién
a la Figuré 12 que permite que el porteagujes 4 oscile late-
raimenﬁe, siendo el grado de osciiacién nomalmente de 2.38
mm. La médquina estd provista tembidn de dleshilos y tensores
¥y limpiezes asocizdas de construcclidén tradicional que ho se
ilustren y que no se describirdn més adelante. -
La pletaforma 7 de la méguina 1, por debajo del pbg
taagujas 4, no estéd proviste de garras alimentadoras, movidn-
doge lz cinta de corchetes pof medio de otra forma de mecs- .
nismo alimentador, segin se describird més adelemte con re- |. -

H

lacidn a lss Figures 7 & 9. Dos ranuras dirigidas loteralmen-—|

te (no ilustradas) se forman en la pletaforme de la mdquina
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' f%?ﬁﬁég%€§1§5‘15205”§é7éitﬁaﬁ'por debajo’de’la'plataforma'

......

tradicional y'por 1o tanto no se ilugstran. Cuendo se uaa :
la méquing, cada une de lasg dgujes 5 y 6 lleva un lagzo de_
hilo de coser en sentido descendente o través de larpieza ds
coatura ¥y el mecanismo formedor de lezo asoclado pasa el la—-
zo alrededor de la canilla. Cuando la aguga sube de nuevo

L B}

el lazo me estira en el espesor de le pieza de costure y.
levenitd tembidn el hilo de la camille-en el espesor dé:Ia
piezd 46 costura, con lo que se efectia el’ doble'pequnié
fradiéionél; Cada mecanismo formador de“lazo;gira#con%iﬁﬁa-
ménte'airédeébride n eje geométrico vertical coincidente con
el eje dé,l&,canilla'aéociada. Los medios empleados parz ha~
cer girar los mecanismos formedores de lazos se describirdn

nés adelante,

Awngue los detalles de comstruceién de las canillas|

¥y mecanismos formadores de lazos son bién conocidos, su dis-r
posicién con relacidén &l resto de la miquina, es una carace
tordstice importente del rresente invento. Los sjes de rotes-
cién de los mecanismos formadores de lazos y sus canillas -
correspondientes estén indicedos por los nimeros de referen—
cia 8 y 9 (véanse las Figuras 3 & 6 inclusive). EL eje 8 de
una canilla se dispone hacia la parte trasera del planc ver-
tical transversal, indicado en las Figures 3 y 5, por el mi-
mero de referencia.l0, que contiene los ejes geométricos de
las agujas 5 y 6, mientras que el eje 9’&6 le otra canilla
se sitla por delante del pleno 10. Cuando ias agujas 5 y é
se encuentren en la nitad de su recorrido de oscilecién 13;

terel, la eguja 5 y el eje 8 se encuentran en un plano verti-
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| .¢&l perpendicular al plano 10, y la aguja. 6.y el eje 9 so

- vow O
. [0
«
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; hgpcuenﬁuggng gp&p;anp_vgrtical{pg;alelp,<también perpendil-

| ouler al pg.g;;d,_l_o._ Cuando las agujas descienden, en la préc-

_yiggj;pagagﬁjunto'g lag periferias de lasfcan;llas. Eq';§J
'préotica normal, las agujas deéciendenVSOiamente cﬁandolse '
encuentraen en los extiremos de su recorrido de oscilacid%l;a-
teral, pero como su movimiento éscilante se efectla en e; |
plano 10 y o tangente a lus canillas, no- hay dificultad,eﬁ
‘ haoer que_los:ﬁecanismos formadores de lazos capten los lazog
de_h;iggdg éoégrlque han sido llevadqs en sentido desgén@enu
te por 1as»agpjas, cualguiera que seé el grado de oscilacibn |
1atefél Qe,las.agujaé e partir de sus posiloiones medias,:
'dgbiéﬁdosg comprender que el recorrido latersl méximo de las
géujas es reiativamente pequetio si'se conpers con laldistan-
cia de cada uho de los ejes de las canilles 8 y 9 a partir
del plano 10 de las agujas.
Los mecenismos formadores de lezos giran por me—
dio de &rboles tﬁbulafes 11 y 12 que son coaxiales con 108
mecanismos formadores de lazos y se extiénden hacia abajo
~desde dichos mecanismos formedores de lazos. EL 4rbol 1l
lleve una rueda dentzda 13 cerca de su extremo inferior, ¥y
el rbol 12 lleva una ruede dentada similar 14 cerca de su
extremo inferior. ILos extremos inferiores de los érboles 1L
¥ 12 ven montados en cojinetes en los limbos inferiores dé
goportes en forma de L 15 y 16, respectivamente. Una correa
sinéronizadora con dientes internos 17 se extiende alrededor
de las ruedas 13 y 14 y también alrededor de una rueda si-
milar 18 sujete en un 4rbol o eje motor 19 dirigido verti-

calmente.

Los digpositivos de montaje o monturss de las ca-
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1 nillas; mecanisnos” formadores de' lezos ¥ plezags asociadas

| qQu&"comprendsn” 1os soportes en forme - de'L“l5 ¥y 16, -se encuen—

| tren entun bastidor’abierto 20 que se eytiende en general

hotizontalmente: de la’ plataforma 7 de . ia méquina. Hacie 1a
perte trasera del bastidor 20, por detrés del eje geoméﬁri-
co-8:del mecenismo trasero formador de lezo, hay dos mufiones
21 que tlenen un eje geométrico transversal horizomtal §§mﬁn.
Los muffones 21 penetran en cojinetes complementarios en une,
rarte adyacente 22 de la plataformar7'dé la méquina y'permi—
te que todo ‘el conjunto de canillas oscile entre la posicién
de-uso, deserita anteriormente e ilustrada en las Iigurasa

¥ una posicidén en que las canilles quedan: fécilmente accedi-
bles por debajo de la pletaforme 7 de la miquina. De este mo-
do, cuando se agota el hilo de las cenillas, las canillas va-
cias se pueden gquitar y feemplazarse-por canillas 1lengs. Uns
ventaja particular que ofrece este dispositivo es que gse pue-
den quitar-y reemplazar las canillas sin estorber g la piezs
que se esfé'cosiendo.

Para evitar la necesidad de desconectar la transmi-
8ién 2 los mecanismos formadores de lazos cuando el ‘bastidor
20 oscila en sentido descendente desde su posicién de uso, el
eje motor 19 86 proyecta hacla absajo desde una cajae de engra—
najes 23 dispuesta hacia la derecha del bagtidor 20 y que

tiene un eje de entrada 24 coaxial con los mufiones 21. Unos

- engranajes cénicos en la caje de engrancjes 23 trensmiten ro-

tacibn desde el eje de entrada 24 hasta el eje motor 19. ILa
caja de engremajes 23 lleva un brazo dirigido hacia delante
25 e través del cusl se extienden rasadores posicionadores

26 fijos al bastidor 20, y un torniilo de ajuste 27. Cuzndo

el bastidor 20 buscula elrededor dél eje de los mufiones 21,
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la caja de'engranajes 23 baseula con el mismo alrededor

tdel-eje’geombtrico-del eje de*entrada'24; que es de hecho

celimismorejo geométrico. De este modo, cuando el bastidor

-20/ha basculado-hacia abajo para permltir la 1ntroduccién
:de canillas -recién cargadas, ¥ se ha llevado de nuevo a sur
posici6n de ‘uso, la sincronizacidn de log mecanismos forma~
dores de 12z0s no se ve afectada y permanece como anterior-
mentes - .

* -El eje'de entrada 24 dé la caja de’ engranajes.23

~reemplaze el éje-o &rbol para mover el mecanismo formador
“de:lazos previsto normelmente en una méquina de coser del

“tipo tradicional. El eje de entrada 24 se mueve de una Fore

me normal, -por medio de une. rueda dentada 28 enchabetada
él'érboi 24 'y wna correa sincronizadora 29 que se extiende
a través de la coluﬁna 2 y engrana con otra xueda.dantada' j
30 en el eje motor principal 31 de 1le mé@uina de coser diri-~
gido en el gentido transversel de la méquina, en wne direc-~
¢ibn horizontal, en el interior del brezo 3 de ls néquina,
segin se ilustre en la Figura 1. Como variente, el mecenisg-
mo puede comprender un tren de engrenajes en lugar de la
correa éincronizadora ¥ ruedas dentades 28 y 30.

£l bestidor osciiante 20, que sostiene los meca- .-
nismos formedores de lezos, se mantiens en poeicién de usof
por un nﬁcleo névil accionada por'un muelle 32 en la parte‘i
delaentera de la plataforma 7 de la méguine, edaptado pars
que lo pueda soltar el operario por delante de la méquine
tirando de un mando 33 en el nficleo mévil hacie ef. El
nicleo mévil 32 salta de nuevo a su sitio cuando el basti-
dor 20 baseula.de nuevo & sw posicidén de uso. Unos ‘topes
exactamente gituados 34 se utilizen para tener la segurided

de gue el bastidor vuelve exaotamente a su posicién de uso.,
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CuninulsrEL portesgujas 4 se puede reemplazar- por portasgu-
jaSFBimiIarésfadapﬁéaos:para sosténer agujas separades en
; distancias?aife%en%es.;La?méquinanpuedeﬁesfar adaptada para
.§ utilizar wgujas con cualquier separacidn-entre 12,7 ¥ ?4&557
5. - f nw. -En cade ‘caso, la posicién de la aguja de ia-izquier&a~5
- permanecce fija, mientras que la-poéicién de la aguje dg!}g
derecha 6-varia. La canilla y el mecanismo formador de lazo
. asociado. con la aguja de la derecha 6, deben ajustarse para
concordar con ls gseparacidn de ‘las agujas. Con este fin la
10. - . montura de: canilles:35, junto con sus .piezss asociadagg“gs
; gjustable 'con relacibén al bastidor. Lafmdhturaﬂ35~esté;bﬁo-r
© vista de .ranuras 36 @ trevés de- las cusles:'seiextienden tor :
- nillos de-sujeccién 37 y lleva wn soporte ‘en’ forma de I 16 y'r
el 4rbol 12 con su rueda dentade 14. .
15. il ajuste de la p051016n;da,1a montura 35 altera
‘ la posicidén de la rueda dentada 14,'porrlb que es necesario
un ajuste adicional para evitar que la correé sincronizedora
17 se tense demassiado o quedard demesiado fioja. Este ajus-
te adicional se efectla por desplazamiento en conjunto de
2C. la eajarde engranajes 23 con su ejerde entrada 24, Se suel-
tan unos casquillos 38 en el eje de entrada724, la caja de -
engreng jes ge mueve por rotac;&n_del tornillo de ajuste 27 "
vara llevar la ruede dentada 18 en el eje motor de la caja'.
engrenajes 19 a la posicién deseads, y los casquillos 38 sef
25. sujetan de nuevo en éu gitio,
Las canillas pueden ser similares a las descritas
en la patente briténica n® 1.275.408, de Newey Goodmen Timi-
ted y puede heber un mecanismo similar al descrito.en dicha

pretente y adaptado pera producir una sefial o detener la mé-

30. quine cuendo el hilo de la canilles casi se ha agotado de




10.

20.

25,

30.

e VAV VARV IRV

cualquiera de las canillas. Dicho mecanismo se describe &
continuacidn -con relacidén a la Figura 13.

- . La méquine 1 funciona de' la menera siguiente. La

‘méquine seahonta gobre un goporte 30 donde va montado;tamr

' bién un motor eldetrico 40. la 1{nea central de eje qe,mgnp

do del motor 40 se extiende transversal a la méquine y»i%e—;
va una polea acoplada con una correa 41 que pesa tambiég'
alrededor de una polea mayor 42 en un 4rbol principal 42,
paralelo el eje de mando y situado un poco hacia la p@iﬁé
tresera de la mdquina 1. E1 &rbol principel 43 llevm fém%
bién wna rueda dentada 44 que se engrana con una corréa'de
gincronizacibn 45 que pasa alreded&r de una rueda deniade
similar 46 en el extremo de la derecha del &rbol o eje mo-
tor prin¢ipal 31 de la méquine, inmediatamente haciz la de-
recha de la parte superior de la columna 2 de la méquina.
Desde la ruede dentada 44, el 4rbol principal 43
se dirige hacis la izquierda, por detrds de la mdquina 1,
a través de wna caja de engranajes 47 y despuds hasta wn
dispositivo excéntrico 48 donde termina. El dispositive
excéntrico 48;se agopla & una palanca infermedia 49 pivote-
da a un braza de wn balancin pivotado en un eje de rodillo -
de alimentacién 51 por delante del dispositivo 48 pero to-~
davia por detrds de la miquina 1. Un bfazo dirigido hacia
arriba 52 sobre el balancin 50 lleva una ufieta de tringuete
accionada por resorte 53 gue coopéra con la parte superior
de una rueda de tringuete 54 en el eje de rodillo alimenta—
dor 31. El dispositivo tiene tales caracteristicas que al
glrar el &rbol principal 43 del dispositivo excénirico 48
hace qus el balancin 50 osecile con movimiento de baibén por

lo que la rueda de trinquete 54 y el eje de rodillo alimen-
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tador 51 giran en un pequefio 4ngulo. .

tador 31. El dispositivo tiene tales caracteristicas qus al
girar el 4rbol principal 43 del dlspositlvo excéntrico 48
hace que el balancin 50 oscile con movimiento de baibén por (

1o que la rueda de trinquete 54 y el eje de rodillo alimen-

PO I
S

El eje de rodillo aslimentador 51 se eytlende hacia
la izquierda a'través de un digpositivo 55 de tipo conocido
que evita la ?otaelén inverse ¥ a través de cojinetes pa:g—
lelos separadés 56. Entre estos;csjinetes,ss, el érbo%Jéi’
lleve un rodillo alimentador superidr 57. Un rodillo aiimén—
tador inferior 58 se sitifa por debajo del rodillo alimenta—
dor superior 57 y se monta en un eje secundario 59 situado"
mediante QOJlnentes en bloques derooginente 60 empujados en:
sentido ascendente por muelles de compresién 61 por debajqr
de los blogues, Unos engranajes cooperantes 162 y 163 en ‘
el eje de rodillo alimentador 51 y el eje secundario 59,
respectivamente a un lado de los rodillos 57 y 58, hacen .  {
que los rodillos alimentadores giren al unisono en direc- '
ciones de rotacién opuestas. Cuando el conjunto de méqﬁina:,l
de coser esté en funcionamiento, la piezarde costura pasa Ei-;
desde la seccifn de costura, que es el luger donde se fora;E
men las puntadas, hasta los rodilios alimentadores 57 y 58:;'
y se acopla por friceibn con los rodillos que tirsn de la ;f
cinta hacia la parte tresera de la'méquiha entre la foima- 
cibén de cada una de las dos éosturae formadaes simulidnea~
mente por las dos agujas 5 y 6. Los rodillos alimentadores
57 y 58 pueden estar nervados para asegurar que no se desli-
ce la cinta, y el rodillo superior 57 puede estar ranurado

circunferencialmente, segin se ilustra, para permitir que log .

corchetes cosidos sobre la cinfa pasen entre los rodillos . -
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Una barra 62 poritadora de excéntricas en sus ex-—
tremos, se monte en la parte trasera del rodillo alimenta-
dor superior 57 y se puede hacer girar a mano por mediQ{ggr
ﬁna palaﬁca 63 para hacer que el rodillo alimentador infe-
rior 58 se prense hacla abajo, contra la accidn de los”@pg;
lles de compfasién 61, por lo que los rodillos alimentgd?res
se geparan suficiéntemente para permitir que se quite 15,cin—
ta y se reempléce por cinta nueve seglin se deses. Con égté‘.
fin, las excéntricas en 1la barra 62 se apoyan sobre bér?gé .
verticales 64 las cuales, a su vez, Se apoyan sobre elréxtre-
mo de brazos pivotados 65, cuyas partes centrales preﬂsén
los blogques de cojinete 60 en gentido descendente.

La parte del conjuﬁto descrita permite que se for-
men dos 1£neaé,paralelas de puntadas uniformes en una longi~-
tud de cinta. No obstante, en la produccibn de cinfa con cor-
chetes, es necesario detener periédicamente la alimentacidén
de la cinta mientras que las agujas 5 y 6 se hacen oscilar-u-
de lado a lado. Por esta razén se emplea un mecanismo que '
permite que los rodillos alimentadores 57 y 58 delengan su
rotacién intermitente durante un nfmero predeterminado de re—
voluciones del 4rbol accionada por resorite 53 de la rueda
de trinquete 54. La ufieta de'trinquete 53 pivota en 66 al
baelancfn 50 y tiene una prolongacibn 67 més alld y por deba—
Jo de su punto de pivote que se puede acoplar con una ufieta
de configuracidén apropiada 63 (véase la Figurs 1) que pren~
g2 la prolongacién 67 hacia abajo y evita que la ulieta de
sringuete 53 se ponga en comtacto con la Tueds de trinquete

54. La utieta 68 se sitda en el extremo izquierdo de un brazo

horizontal trensversal 69 pivotado en su extremo de la dere-
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jes 4T, el &rbol tubular 75 lleva enchavetada una rueda de ca-

cha a un soporte fijd 70, extendiéndose el eje de pivote

horizontalmente en direccidén de delante a atrds. Un segundo
brazo 71, fijo al brazo 69 gse extiende desde el pivote hacis
arriba y hacila ia derecha. Este extremo de la derecha ceopera

con uwna leva 72 gue tiene un canto apropiadamente confiéurédo

7 se monta en wn grbol de leva herizontal T3 que se dirl e ha- -

cia atrds a través de la caja de engranages 47 menc1onada an-
teriormmente y g través de la cual pasa también el 4rbol prln—
cipal 43 aungue en 4ngulo recto al Arbol de leva. El brazo 69
se ve empujado hacia arriba por un nuelle de tensidn he11001-

dal T4.

<

El 4érbol de leva 73 gira intermitentemente en;gns
arco de 1802 y el mecanismo para producir eéta rotacibn se
encuentra én la parte trasera de la caja de engranajes 47.

El &rbol de 1evé 73 atraviesa un drbol tubular 75 en la caja
de engruanajes, cuyo &rbol tubular lleva wna rueda helicoidal
76 wovica por un tornillo sinfin 77 en el 4rbol principal 43.
De este modo, el 4rbol tubular 75 gira continuemente cuando
la mdquina estd en funcionamiento. fn su extremo trasero,

immediatemente hacia la parte trasera de la caja de engrana-

dena mwotriz 78 que mueve wna cadena de rodillos 79. La cadene. |
79 vasa también alrededor de unz serie de ruedas de cadens |
de giro libre 80 en la parte trasera del conjunto, segfn se
ilustra en la Figura 11, Cuando se ha de cambiar la coniigu-
rucién de los corchetes en la cinta de corchetes, la cadens
79 se reemplaza por otra cadena, y como las diversas cadenas
puezden vener rongitudes diferentes, las rusdas de cadeha’80

se wontan de forma que sus posiciones se puedan ajustar pare

jue sirven para las diferentes longitudes. No obstante, cual-
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quiera que sea el dispositivo que se adopte, la cadena que-~
da siempre coﬁstriﬁida para extenderse alrededor de un arco
de por lo menos 1802 de la rueda de cadena motriz 738.

| Montados en la cadena 79, & intervalog predefermi-

«
x -

nados, se encuentran elementos accionadores proyectados -ha-

3

cia atrds 81 (véase la Figura 1) que se configuran convenien-
& (= 3

4
3 ww 3

temente como un par de rodillos de cadena adyacentes infer- |

*

conectados por eslabones. A medida que cualquiera de ldé ele-

mentos accionadores 81 pasa alrededor de la rueda de cadena

-motriz 78, penetra en un cansl periférico en una leva udtriz

¥

02 enchavetada al 4rbol de leva 73 immediatamente por detrés
de lz rueda de cadena motriz 78, dirigidndose el érboilaé
ieva hacia la parte trasera del drbol tubular 75. La leva
motriz 82 tiene dos de dichos caﬁales a intervalos de 13802
alrededor de su circunferencia y el dispositivo tiene las ca
racter{sticas necesarias para que cade elemento accionador
81 en la rueda de cadena 78 haga girar la leva motriz 82 y el
drbol de 1evé 75 exactemente en un arco de 1802, Cada canal
es asinétrico, teniendo una parte grodualmente inclinada a
lo largo de la cual pucde pasar un elemento accionador 81
segin penetra en la ranpura, gin, producir la rotacidn de

la leva motriz 82, y una parte impulsora dirigida en senti-
do rudial 83 qué se acopla con un elemento accionador. Mon—
tado por detrds de la leva motriz 82 ¥y sujeto a la nmisma,

se encuentra un disco muescado 84 que se acopla normalmente

con una ufieta de trinquete accionamda por resorte 85. Cuando

le ufieta dé tringuete 8% penebra en una muesca en el disco
muescado &4, evita la rotacidn del disco ¥y del &rbol de le-
va 73. Bl dispogitivo tiene las caracterfsticas necesarias

pare que, a medida que'cada elemento accionador 81l en la ca-~
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dena se aproxima a la leva motriz 82; levanta le ufia de
trinquete 85 de una muesca en el disco muescédo 84 y livera .
por lo tanto la leva motriz, los 4rbvoles de leva y el disco
muescado para poder girer. Cada elemento.accionador 81 egté
constrifildo por wna rueda de cadena situada apropiadameﬁtﬁt

86 para dejar la rueda de cadena motriz 78 en una dirgcdiGn

de forma que, al final de cada semirevolucién del éxrbol’'de
leva 73 el elemento accionador se quita radialmente del*céhal

en la leva motriz que ha estado ocupando y permite quelei:’~

4xbol de leva se detenge immediatamente. Cuando se detiene.

el 4rol de leva 73, la ufieta de trinquete 85 cae en la si=
gﬁiente muesce de la ruede muescada 84 bajo la influencia1
de la fuerza de su muelle.

La rotzcién del 4rbol de leva 78 controls tembidn -
el movimienﬁ& oscilante iateral del portaagujes 4. E1l 4rbol
de leva 73 se proyecta hacia delante desde la caja de angreo~-
najes 47 hacia la columna 2 de la méquina de coser y lleva
wa rﬁeda de cadena 87 en su extremo delantero. Una cadena 83
se extlende alrededor de la rueda de cadena 87 ¥y alrededor de
una rueda de cadena adicional 89 del mismo didmetro en ol
extremo trasero del 4rbol 90 que se extiende hacia delente
por debajo del brazo 3 de la méquina de coser y 1lléva una
leva de disco 91 en su extremo delantero (véase la Figura 12)
La leve de disco 91 se acopla con un seguidor de leva 92 en
el brazo 93 que pivota en el 94 sl soporte de un brazo 3 de
la méquina y se acopla a un brazo colgante 94. Una palanca
intrermedia 95 conecta el cxtremo inferior del brazo 94 arun
bastidor basculante 96 pivotado en su extremo supsrior 97

al brazo 3. Una barra de movimiento alternativo vertical 98

- generalmente radial hacia fuera de 12 rueds de cadeha mb?iiz{f"
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va montada en el bastidor 96 y el portasgujas.4 se sujeta a
su extremo inferior. Lz barra 98 tiene movimiento alternati-
vo de una forma normal. Cada vez qﬁé el 4rbol de leva T3 gira
en un arco de 1802, segfn se ha descrito anteriorﬁente,ﬂ;at

LIV

leva de disco 91 gire también en un arco de 1802 y, al hacer-

lo asi, hace que las agujas 5 y 6 oscilen laterlamente, entre

es a2

puntadas, segin un patrén predeterminado. .
Segln se observard en la IFigura 1 un disco 99 se
sujeta al 4drbol 90 entre la rueda de cadena 89 y el brazo:3
de la wdquina. El disco 99 y sus plezes correspondienteéfée
ilugtran en la Figura 13. 51 disco se forma con una muescai
veriférica en la que puede penetrar un seguidor 100 monig@?
en un brazo 10l de una palanca de dos brazos pivotgda en 1062
& una placa i03 sujeta al brazo 3 de la méquina (nb ilustrado
en la Figura 13). k1l brazo 101 se ve empujedo hacia arriba
por un muelle de tensidn helicoidal 104. El otro brazo 105
de la palanca de dos brazos lleva un fope ajustable 106 y un
elemento de accionamiento 107 para wn microinterruptor 108 sud
jeto a la placa 103. Una sonda 109 cuelga del extremo del
brazb 105 y atraviese una gufse fija 110. E1l extremo inferior
de la sonda 109 se encuentra en el trayecto de la cinta que
sale de la seccidn de costura. For debajo de la sonda 109,
ge encuentre una placa 111 pivotada a la plataforma 7 de la
méquina alrededor ds un eje geométrico transverssl horizonial
separado hacia la parbte trasera de la sonda. La placa 111
tiene una palanca colgante 112 que se articula por medios
no ilustrados a ufletas que pueden apoyarse sobre las placas

extremas de lag canilles. Bl mecanismo es parecido &l mecanise

mo objeto de lz patenmbe briténice mencionada n? 1.275.408.,

Cusndo les cenlllas se cargen con hilo, sus placas extremas
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" accicnamiento 107 del nicrointerruptor 107, y, 2l abrirse el
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se sujetan por el hilo y eviten un movimiento notable de
les ufietas y de la placa 111. 4sf, cada vez que la sonda 109

puede descender libremente, encontrindose el disco 99 en la

posicién ilustrada, la sonda se ve impedida por le cintg'él :

descender por lo que el geguidor 100 no penetra en le muésca '

del disco y el microinterruptor 108 permenece activado. No

obstante, si se agota el hilo de una canilla, o estd cagl egol

tado, las placas extremas de lag canillas pueden moverse . .

A

libremente. Entonces, cuando el disco 99 se encuentra en..

la posicién ilustrade, el muelle 104 lleva &l brezo 101 Ha-

N

cla arribe, penetrando el seguidor 100 en le muesca segﬁﬁ:

se ilustra. El brazo 105 bascula para soltar el elemenﬁofée

interruptor, hace que se desconecte el motor 40. ILa sondp, -
109 empuje la cinta en sentido descendente y hace basculer
la placa 111 de forma que la palanca hace que se muevan las

uiietas.

El 4rbol de leva T3 controle un dispositivo adicio- B

nel, cuyv dispositivo sirve para introducir corchetes en plie
gues de la cinba inmediatamente antes de que se cosen en su
gitio. Tl disposiiivo se mucve por medio de une leve Je 1enuve

ra 113 en el Arbol de leva 73 entre la leva de disco 91, que

controla le ufia de tringuete que mueve & la rueda de trinque—

te 54 en el eje de rodillo alimentador 51, ¥y la rueda de
cadena 87. Pars comprender la naturaleza y funcionamiento
del dispositivo de introduceidn ds corchetes, es necesario
comprender primero los detalles de la cinta y de los cor-
chetes y los medios cue se emplean para su alimentacidn en.

el dispositivo.

1

La propia cinta, que es la parte de tela de le cin-
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te de corchetes acabada, es de congtruceidn compuesta, estan-~
do formeda por bandas de tela. Unos rollos de estes bandas
se montan delante de le méguine alineados con la seccidn de
costura y los rodillos alimentedores. las bigndas de telaﬂsgl
guian hasta le seccidn de costure a travds de tiras fijaélv;'
aprapiadas (no ilustradas) y, en algunos casos, & través de
dispositivos plegadores (mo ilustrados) que pliegen las dbun-
das segin se lleven a través de las guias plegadoras fijaé ¥y
entonces las plisan segin pasan entre rodillos plisadores,
wo de los cuales estd accionado por resorte hacia el otro..
Pare. asegurar le tensidn correcta de las bendas en todo mﬁ—
mento, los rodillos plisadores se nueven en sincronismo con
los rodillos alimentedores. A continuacidn se describe,-cén'
relacién e las Tiguras 14 y 15, una cinta tipica que compren~
de cuatro bandas de tela tras de lés cuales son bandas del
mismo género textil pero de hechurss diferentes, mieniras gue
le. otre banda es una bands de material de refuerzo fibroso
rno textil. |

La anchura de la banda 114 de material de refuerzo
es pricticsmente la de la cinta acabada, y esta banda no se
pliega. La bande mds ancha de género textil 115 tiene doble
anchura. La parte central 16 de la misme gueda por debajo de
la banda 114 dé_material de refuerzo, y sus paertes marginales|
unz de las cuales 117 eg doble de anche que la otra 118, se
pliegan una hacia la otra sobre la parte superior del mate-
rial de refuerzo, con gus orillos coincidiendo. La berde de
género textil 119, que es de anchura intermedia, se superpo-
ne a los arillos coincidentes de la banda més ancha 114, Ia
bunde intermedis 119 se extiende sobre gran parte de ls par-—

te més estrecha 118 de la banda mds ancha 115, pero no se
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extiende hasta el orillo de la cinta ensamblada. Le banda
intermedia 119 se extiende tembién aproximadameﬁte por la
mitad de.la anchura de le parte més anchza 117 de le bande
més sncha 115 y su parte marginal 120 sé pliege hacia abajo
pare presentar un orillo plegado. Seglin se describird céﬁ i
mneyor detalle mds adelente, las partes de unidén de une fiih-
de corchetes se recoje por debajo de.este orillo plegado -
de la benda 119 de anchure intermedia, saliendo enfre las
bandas las partes de utilizacidén de los corchetes. '

Ia bande més estrecha 121 de las tres bandas,ﬁéﬁQ
tiles se pliege de forma que una parte marginal 122 de-lg;
misma guede por debejo de toda la parte central 123, mien-
tras que la obtra parte marginal 124 se extiende parciaiiéﬁﬁe,
por debajo dé lag otras dos partes 122 y 123. De este modo,
una parte de la bande plegadsa 121 tiene dog espesores de
material mientras que la otra parte tiene tres espesores.

La bande plegada 123 tiene poco menos de wn tercio de la
eanchura de la banda 114 de material de refuerzo y se supsr-
pone & dicha parte de la banda 116 de anchure iﬁtermedia que
no se pliegé, y tembién se superpone & la parte més estreche
118 de la bonda méds encha 115. Dicho orilloc de la bandas més
estrecha 121, donde hay dos espesores de ﬁaterial, se alinea
con el orillo adyacentc de la banda més anche 115, mientras
gue lag partes de unidn de une segunda fila de corchetes se
recojen o remeten por debajo del borde u orillo de la bande
rds estrecha donde hay tres espesores dé material, seliendo
las partes de utilizacidn de los corchetes por debajo de
la bundae mds estrecha y guedando sobre la banda intermedisa.
Las diversas bandas 114, 115, 119 y 121 se cosen

entre si en la seccidn de costura por dos lineas paralelas
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de puntades 151 y 152. Entre corchetes sucesivos, las 1{ineas
de costura son adyacentes a los orillos de las bandas més
egtrecha e intermeﬂié de las gue salen las partes de uwbtiliza~
cién de los corchetes, uniendo una linea de puntadas 151?t97
des Jes bendas emtre g{ y la otra 152 uniendo entre si tq@ésr
las bendas a excepeidn de la banda mds estrecha. Cuéndollés A
ggujas oscllan a un lado, las puntadas se desplazan una cOf-’
ta distancie separindose de sus bordes. '

Los corchefes gon todos de la misma construccié#;y

en la Figura'16 se ilugtra un corchets 125, Cada corghefé‘;

comprende un trozo ds alhambre'doﬁlado aproximadeamente anf

un contorno eh forma de T, cuyo cuerpo y ales son relativi-
mente gruesos. La parbe 126 de cads corchete correspondiente
al cuerpo de la T constituye la parte de utilizacidn del coru'
chete, mientras que la parte 127 de cada corchete correspon~
de & las zlas de la T y constituye la parie de unién del
corchete. Los extremos del alhambre se separan una corta dis-
tancia en el centro de la parte superior de les ales 127,
opuesta al centro de la parte de utilizacién 126,

Seglin se observard en la Figura 15, cusndo se en~
cuentre presente cualquier corchete, la linea adyacente de
puntadas se aproxima a su parte de utilizacidén a lo 1afgo de
la perte de unién 127 y adyacente al orillo de la benda 119
6 121 superpuesta a la perte de unidn del corchete. Varias
puntadas transversales 128, por ejemplo cinco, se forman por
movimiento oscilante apropiado del portssgujas 4,mientros
se detiene la alimentaucidén de la cinta. Unas cuantas costu-
rag 129, por ejemplo tres, se cosen dentro de la parite de
unién del corchete, desplazdndose la aguja por la accidn del

porteagu’ag oscilante en wne rosicién donde se encuentrn mds
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,:g;gjagg“ggi_oriliqMQQ;la banda - superpueste que. se encontre— '

degﬁgyﬁggiormente, ¥y la alimentacién de la cinta funciona

: 3,

.y finelmente la méquine produce wne linea adicional de pun~

| tes sme puede allerar con facilidad segin se desee. Los cor-

1 chetes se pueden situar a intervalos uniformes o0 -2 interalpe

 segln se ilustra en la Pigura 15, los corchetes se pueden

. disponer por pares a lo largo de la cinta, encdﬁtréndosg

cionales 130, como el primer grupo.de diches puntades 128,

nermalmente. Entonces se forman puntadas fransversales adi-.

tadas 131 adyacentes al orillo de la bande superyacentse, ’
continuando esta costura hasta el préximo corchete. .

~ Debido. al hecho de que la cadena 79 se puede alte—

rar o reemnlazar fhcilments, la separacién entre los corehe—

~

diferentesﬂsigyiando un patrén de repeticidn. Por ejempley

préximos los dos corchetes de cada par, y seperdndose ceda
par del siguiente por un intervalo més amplio{

Volviendo shora al apastecimiento de corchetes y
su. introduccidn en la cinta, los corchetes se pfeforman ¥y
disponen de una forma casual en un par de tolbas giratoriaé
132 (véase la Figura 2). Unas formaciones en las tolbas 132
levantan los corchetes de la masa de corchetes en la tolba y
los alimentan sobre un carril de seccidén transversal en for-
me de T (no ilustrado) pfoyecténdose el elma del carril en-
tre los extremos de, los alhambres que forman los corchetes.
Cada carril estd aislado eléctricamente del cuerpo de la mé-
quina y se forma un cireuito eléetrico a través de los cor-
chetes en el carril y el cuerpo de la méquina. Se habilitan
nedios de forme que si se interrumpe el abaustecimiento de

corchetes, el circuiio se interrumpe y la méquine se detie-

ne. Otros dispositivos eléctricos de seguridad se pueden om~
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| da” 1nmed1atamente adyacente a la seccidén de costura. Lstos

| leva de ranura 113 mencionada anteriormente. Cada corredera

H
[
§
f

'dlsposltivos ge ilustran en la Bidura 17. En cada lado de )

5133,-cuyos extremos subtienden un 4ngulo- comprendido entre ;

de 1o méqulna y uno de sus exbremos apunta hacie la parte
frasera de la miquine y se sitda inmedimtemente por delaphcj

' de’la seccibén de costura. Cada canal contiene una corredexra

na y que terminan en un seguidor de leva que se acopla & la

corchetes. e e , |
“ols e 164 oo pchetes descienden a lo largo de los carri-

les “hasta’ dispositlvos ‘que los introducen en la cinta plega--j

F

la geccién de costura hay previsto uno de dichos disp031t1vos.
Cada disposibivo comprende un canal arqueado poco profundo

2

1802 vy 2702 en el centro. El cenal aueda en la plataforma

arquéadé 3@ Que ge puede mover a lo largo del canal y cuyos
centos corren en ranuras en les paredes laterales del cansl.
Los carriles ge disponén de forma que descarguen corchetes

en losg eanaleé en las posiciones indicadas per el mimero de
referencia 135. Un extremo de cada corredera 134 se desplazé
entre la posicién ilustrade donde queda adyacente a la parte
inferior del carril asociado, y uns posicién en dicho extremd
del canel por medioc de la seccién de costura. El dispositive
tiene las caracteristicas necesarias para que, cada vez que
cada corredera 134 retrocede més alld del extremo del carril,
un corchete cae en el canal asoclado, moviendo éntonces la
corredera el corchete hasta la seccién de costura antes de
volver para recojer el corchete siguiente. Las dos correde~
rag 134 pﬁedeﬁ tener movimiento altermativo inducido por artl-

culacioneg apropiadas nontadas en la plataforma de la méqui~
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134 se acopla a un brazo 136 pivotade en el centro 137 del .

- arco del canal asociado 133. Cada brazo 136 se acopla por
medio de una palanca intermedie 138 de longitud ajustable

a we esguina 139 de una placa triangular 140 pivotada & la

plataforma 7 de la méquina en 141. Las dos placas 140 estén
artlculadas para oscilar al unisono por medio de wna palanca
intermedia transvérsal 141 cuyos extremos pivoten en 1gs‘plh4
cas 140, en el punito 142. La blaca derecha de las dos plaéas
140 pivota también sn una palance intermedia 143, cuyo otre’
extreno pivote en 144 (véase 1a'Figura 1) en una pelance in-

termedia 145 la cual pivota, a su vez, en el soporte 39 en .

el punto 146. Una parte intermedia de la palanca 145 pivota

en un extremo de una palance intermedia 147 que se extiende
hacia atrds por debajo del brazo_3 de la méquina para unirse
a8 una palanca intermedia pivotada en el centro 148, en el
punto 149. La palanca intermedia 149 pivota en un soporte
en el bastidor; en el punto 150. Il otro exbtremo de la pa- 7
lanca intermedis 149 1lleva el seguidor de leva (no ilustrado)
que se acopla 2 la leva de ranura 113. la gincronizacién de
los dispositivos tiene tales caracteristicas que, en la
préctica, los corchetes se introducen entre las bandes de
la cinta inmediatemente antes de que se formen las primeras
costuras transversales 128 para sujetar los corchetes en su
sitio, permaneciendo las correderas 134 para colocar los
corchetes en posicién mientras qué se forman estas'puntadas
trangversales. Lag correderas 134 retroceden entonces mien-
tras se forman las punfadas necesarias para sujetar estos
corchetes. .

Se comprenderd que lasg partes extremas de los cena-|

las poco profundos 133, que contienen las correderas 134,
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quedan entre las bandas apropiadas de la cinta inmedinta-—
mente por delante de la seceidn de costura, y que su pre-
gencla no evita la coloc»cién correcta de las bandas en la
seccidn de costura. -
Tamblén se puede emplear une miquinas similar a. 1a
descrita anteriormente para hacer una cinta de corchetes na-
cho, o sea una cinte similar a la descrita pero con corchetes)
nachos en lugar de corchetes hembras. La tnica diferencia en
las néguinas se refiere a los dispositivos pare allmentar
los corchetes machos a las bandas segfin se aproximan & la f
seceldn de costura. Cualguiera que sean los dispositivos
que se utilicen, es preferible imtroducir ambos corchetes .
machos en el sent;do lateral de las bandag para que la par-
te de unidn de caéa corchete macho pase por debaio del ori-

llo de una banda mientras que la aguja se extiende sobre di=

cho orillo. Un dispositivo para elimentar corchetes & las ben
das es el objeto de la solicitud de patente britdnica No
60,971/71 de Newey Goodman Iimited.

En una modificacidn délrconjunto de mdquina (no
ilustrada) la cadena 79 que lléva los elementos de acciona-
niento 81, se dispone para lléva: uno o més pares de dichos
elementos separados de tal forma que comn cade movimiento gel
drbol de leva 73, el 4rbol gira dos veces en un arco de 180¢%
sin pausa, 0 sea, d4 un giro de 36090 ininterrumpidamente. Laé

levas se reemplazan entonces por nuevas levas configuradas

para llevar & cabo en una revolucidén completa lo que anterion
mente se efectuaba en la mitad de uns revolucidn.
Se comprenderd que gran parte del mecanismo descri-

to anteriommente, en rerticular el dispositivo alimentador

de cinta, control de a gujas oscilantes, dispositivo plegador
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| vos gineronizadores, se pueden utilizar tembién en un con-

.eheles. hembra. o.corchetes macho u otros medios de sujeccidn

-suscéptibl@gﬁﬁgggodifipag;opes de detalle, en cuanto noréité-
.ren;su\pninqipiq?fundameptal.rQambiép_se”h@gg?qqngtgp,que,;

el invento corresponde a una;Solicitud_de,Eatente,_pgeséntér

o~ 70

S 28 ..

e geogt dby 3

ﬁppﬁgsgecmﬁgggpaﬁg@aptado para coser wna sola 1inea,de_poru

gsobre, una cinta. - - _
. NoTaA
Deserita suficiéntemente le naturaleza del inﬁéy%b,
asi como: la manera de realizarlo en la préctica, debe hacer-

se congbar.que las disposiciones enteriormente indicadas, son

da,en,Inglaté:pa, con fecha 26 dé Noviembre de 1.971L, bajo
el ndmero 54928/71; acogiéndose por lo tanto & los beneficios
gque conceden los Convenios Injerhacionalesren vigor, siendo
1o que constituye le esgencia del referidd,inwento ¥ por lo
que ge solicita Patente de Invenciénrpor 20 afios en Espefia,
sobre: PERFECCIONAMILNT'OS EN MAQUINAS DE COSER; DE DOBLE
PESPUNIZE; qaracterizéndose por lo siguiente: _
Vl.—rPerfeécionamientos en miquines de coser de do-
ble pespunte de la clase que comprende medios de alimenta~
cién pars alimentar el trabajo de costura a través de una
gseceidn de costura; un porbaagujas de'movimiento alternativo
adaptado para llevar wne primera y une segunda aguja situadas
lado con lado en un pleno trangversal a la direccidn de ali-
mentacidén de la costura; medios para inducir,movimiento a;tér
nativo en el portaagujas de forma que las agujas se muevan
longitudinalmente en dicho plano; unjprimer ¥ un segundo dig-

rositivo de montaje de canmillas y wn primér y'un segundo dis-

positivos acclonadores de mecanismos formadores de lazos, aso

AN
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; nillas, caracterlzado porque los ejes de las canillas son poxr

'te directa hacia 1s parte trasera de la primera aguaa ¥ _ene

Gow

ciados respeé+iVamente con la nriméra Yy 1a'segunda agujes y

due” definen un primer ¥y un segundo ejes geométricos de las ca~

lo’ menos précticamente paralelos a las agujas, enconxrérdose

el primer eje geométrico de canille de una forma pr‘ctlcamen—_

contréndose el segundo eje geométrico de canilla de wuns for-
na prdcticamente directa ror delante de la segunda agusa, qonw
siderado en la direccibn d¢ alimentacidn de 1a costura g tra—
vés de 'la seccidn de costura, y los dispositivos de montaae
de las canillas son desplazables de la seccidn de costura y
del portaagujas para permitir reemplazar canillas vacias por.
canillas llenas.,

2+~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizado porque uno de los dispositivos de nontaje de
las canillas, y su dispositivo aqcionador asociado, va mon-
tado pars poder efectuar ajugte léteral en una direccién pa-
ralela al plano de las agujas, con el fin de permitir varia-
ciones en las Separaciones de las agujas,

3+~ Perfeccionamientos gegin la reivindicacién 2,
caracterizado porque el portaagujaé es desplazable latersl-
mente, en el plano de las agujas, tangencialmente con respec—
t0 a los dispositivos de montaje de las canlllas.

4.- Perfeccionamientos segﬁn las reivindicaciones
1, 2 y 3y caracterizados porque ol primer y el segundo dispo-
31t1vos de montaje de las canillas ¥ el primer y el segundo
dispositivos de amceclonamiento de los mecanismos formmdores de
lezos se encuentran en wn bastidor .comén montado para efectuaxr

un movimiento oscilante descendente alrededor de un eje geomé-

trico transversal a la parte trusera de la geceién de costura,

-

7

AN ‘ ‘
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el segundo dispositivos de accionemiento de los mecanismos

5.= Perfeccionamientos segin cﬁaiquiera de las reid

vindicaciones anteriores, caracterizados porque -el primer y

formadores de lazos son desplaezables con los di5positivqs 4§
montaje de lag canillas, y porque un tren de transmisiéﬁtdqs-
de un motor fijo hasta dichos dispositivoé de accionamieﬁ%oj
no se desacopla con el movimiento de los dispositivos de‘mbnr
taje de las canillas, por lo que la sincronizacién de log
mecaﬁismos formadores de lazos no gse ve afectada por el desw |
plazamiento y recuperacidn de los dispositivos de monjéjé;‘
de las canilles. , 7 .

6.~ Perfeccionamientos segfin la reivindicacid@uf,
caracterizados porque el tren de transmisidn comprende una'
caja de engranajes con un eje de eﬁxrhda acoplado él motor
¥y wn eje de salida acoplado al dispositiﬁo accionador, girand
do la caja de engranajes alrededor del eje geomé&trico del ”:
eje de entrada cuando se desplazan los dispositivos de monta-
Je de las canillas, |

7.; Perfeccionamientos seglin eﬁalquiera de las.rei<
vindicaciones anteriores, caracterizados porgue los medios
de alimentacién comprenden un par de'rodillos giratorios
intermitentemente hacia la parte trasera de la seccidn de
costura, que funcionan para tirar de la pieza de costurs
hacia atrds entre los rodillos.,

Gam Perfeccionamientos'segﬁn la reivindicacién 7,
caracterizados porgue la transmisién intermitente a los
rodillos se pueden interrumpir para permitir que se formen
dos o més pespﬁntes gin movimiento de la pieza de éostura,

controldndose la interrupcién por medios sincron;zaddres

ajugtables, movidos en sineronismo con los rodillos.

\ o .
—— y

:J'
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caracterizados porqué le interrupdiéﬁ de la rotacién intexr-

L Ve

@
= Yae
[Sia]

9.~ ‘Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 8,

nitente de los rodillos alimentadores estd sineronizada tem-
bién con el funcionamiento de medios que producen el despio~
zamiento lateral del portazgujes, por lo que, en la prﬁcﬁi-
ca, se formen pespuhtes transvergales en la piecza de cosfu-
ra. B

10.- Perfeccionamientos segin cualquiera de las
'reivindicaciones 8y 9, caracterizados porque la interrupii
¢ién de 1a rotacién intemmitente de los rodillos alimeiite- .
dores se sincroniza también con medios pars producir elémqn;
tos de sujeceidén en;el trayeéto de la pieza de costura £
través de la seccidn de costura,

1l.~ Perfeccionamientos en miquinas de coser, de
doble pespunte, tal y como queda sustancialmente descrito
en la presente lMemoria.

Egta Memoria consta de 31 hojas escrites a mdqui-
na por una sola cara. : '
' -9 FNF 1473

Madrid,
NEWEY GOODMAN LIMITED,=-

J. GOMEZ AcEBO Y 1}
- P P Flrmado: L, Gaeta Feragad,
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