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SISTEMA PERFECCIONADO PARA EL ACCIONAMIENTO DE GIRO
DE CILINDROS METALICOS DE . TRANDES DIMENSIONES.
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En la actualidad, los procedimientos usuales
vara accionar cilindros de grandes dimensiones, tales
como cilindros lavadores, molinos oilindricos, hornos
cilindricos de secado, etc, se realizan o base de engra
najes de diente recto o ejes de torsion acoplados a rue
das neumaticas.

Estos sistemas de accionamiento presentan
varios inconvenientes, entre los gue pueden destacarse
elevados costos de mantenimiento, funcionamientos rui-
dosos, grandes costos, complejidad de colocacion en o-
bra y elevadas inversiones en ofra civil.

Es por o tanto un objeto de la presente pa-
tente, conseguir un accionamiento de estos tipos de ci
lindros mediante el cual se evitan todos esftos incon~-
venientes, al mismo tiempo que se obtiene un elemento
facilmente transportable y que al ser montado, regule-
rc un reducido gasto de obra civil.

En la adjunta hoja de dibujos se representa
un ejemplo préctico de realizacién, en el cual:

Ta figura 12 es una vista en planta superior
del conjunto.

La figura 22 es una vista lateral.

Y la figura 32 es una vista por el lado ante-
rior.

Il sistema de accionamiento consiste esencial-
mente en un puente motor que imprime el giro al cilin-
dro y que es accionado por un motor electrico.

Comprende un puente -1- de los utilizados co-
rrientemente como puente motor de vehiculo, principal-
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mente como puente motor de camion, en el cual se scopla
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un chasis -2- que a su vez soporta un moctor eléctrico
-3—. Este motor eléctrico acciona un reductor de velo-
cidad -4-, por medio de un acoplamiento de poleas y co-
rreas trapeciales -5-~.

la salida —6- del reductor -4-, ectia direc-
tamente sobre el puente -7-, por medic de un acoplamien
to elastico -8-. Este puente de cemion, al recibir un
giro en su piﬁén de ataque, transmite el movimiento de
giro a los neumaticos -9- y consecuentemente, al cilin
dro -10~ dispuesto sobre ellos.

Segﬁn puede comprobarse en cualquiera de las
figuras, existe otro juego de neumaticos -11-, mediante
el cual se equilibra el conjunto. Este juego, gira so-
bre un eje portor -12- de giro loco, el cual descansa
tamblen sobre el puente motor.

El conjunto de elementos anteriormente rese-—
findo esta montado sobre un chasis -13-, preferentemente
de perfiles normalizados, mecano-soldados, que a su vez
sirve de bancadz de soporte de la méquina en si.

Descrito suficientemente el objeto de la so-
licitud, solo resta afladir que podrén ser intrcducid s
todas aguellas modificaciones de forma o detalle que
no alteren sus caracteristicas esenciales.
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fn resumen, la presente solicitud recaera

sobre las siguientes reivindicaciones.

12 ,~ Sistema perfeccionadc para el acciona-—
niento de giro de cilindros metdlicos de grandes di-
mensiones, caracterizado por comprender un puente so-
bre el gque se dispone un chasis portador de un motor

’ .
electrico, llevando acoplado a cste motor , un reduc-
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tor de velocidad al que comunica su movimiento de giro
o través de un acoplamiento de poleas y correas trape-
ciales.

22 .~ Jistema perfeccionado para el accionamien
to de giro de cilindros metalicos de grandes dimensio-
nes, segun la reivindicacion primera, caracterizado por
que la saida del reductor de velocidad actua directa-
mente sobre el puente, por medio de un acoplamiento
elistico, transmitiéndose desde este puente, al recibir
el giro en su pifion de ataque, a los neumaticos y des-
de alli al cilindro dispuesto sobre ellos.

38 ,.- Sistema perfeccionadc para el acciona-
miento de giro de cilindros metalicos de grandes dimen-
siones, segﬁn las reivindicaciones anteriores, caracte-
rizado por comprender un segundo juego de neumaticos
gue equilibra el conjunto, que gira sobre un eje por-
tor, con giro loco ¥y que descansa bambien sobre el puen
te motor, estando todo el conjunto montado sobre un cha
sis normalizado.

42 .- SISTEMA PERFECCIONADO PARA EL ACCIONA-
BMIENTO DE GIRO DE CILINDROS METALICOS DE GRANDES DIMEN
SIONES.

Segﬁn se describe en . la presente memoria que
consta de cuatro hojas escritos a méquina por una sola
cara y dibujos.

Madrid = 25 Noviembre 1972
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