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memoria descriptiva

PATENTE DE INVENCION

fandmgerpiton e gmfartre fun 3 pendum R e pemafritep o dia et part e poniric g fusdir gt 2=

Que se solicita en Egpafia por veinte afios,
a favor de UNITRONICS, S.A., de nzcionali-
dad Ex’apafiola, residente en MADRID, Calle
de la Princesa n2 1 (Torre de Madrid) ,
por : " PROCESO Y MAQUINA PARA LA ADQUI~

SICION U OBTENCION DE DATOS "
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Se refiere el invento, conforme el enfinciado indfca, a un
proceso o sistema y mlquina para laalquisicidn u obtencidn de
‘cualquier tipo de datﬁs que abarca la lectura digital; veloci~
dades de registro variables; selecciln de limites; sefial de
alarma y control de accidn; cambio automftico de velocidad de
lectura cuando se sobrepasan los limites y unidades de lectu~
ras con sensibilidad suficiente para ser stacados directamente
desde un traductor.

Hasta la difusidn en el mercado de los voltimetros numéri-
cos, fué précticamente imposible recoger un fendmeno, digital-
mente, es decir : obtener los valores numéricos sucesives dis-
cretos de la variable. Anteriormente, esto se podia realizar
finicamente mediante regilstradores gréficos. Como es sabido,
estos instrumentos, dibujan una curva donde el eje (X) repre-
senta el tiempo ¥y el eje (Y) el valor de la variable. Las va-
riaciones de velocidad de arrastre del papel deben ser adecus~
das a la velocidad de variacidn del fendmeno. A partir de es~-
tas curvas, que normalmente se registran en papel milimetrado,
se pueden formar unas tablas de valores, midiendo en el eje
(1) el valor numérico de la variable y dando el eje (X) el

tiempo correspondiente.
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El registrador digital del aparato preconizado realiza
esta tabla directemente,

De ello se desprende que las ventajas principales del re-
gistrador digital frente a las del analdgico son muy importan-
tes, entre ellas :

Gran precisidn en la lectura (como minimo 0,2 % del valor
de la misma).

Alta velocidad de respuesta y gran fiabilidad del equipo,.

Posibilidad de manejar (enviar a distancia o procesar en
ordenadores) la informacidn recogida.

Otra de las ventajas es que cualquier magnitud puede ser,
mediante un traductor adecuado, convertida en una tensidn eléc~
trica. Una vez linealizado el traductor, el aparato presenta
digitalmente el valor de &sta magnitud y lo puede registrar
en una impresora perforadora de cinta de papel o cinta magné-
ticas

Otra ventaja es que las cadencias de este registro pueden
ser ajustadas entre amplios mirgenes, pudiendo el aparato cam=
biar, automaticamente, &ste ritmo, seglin est& o no la medida
dentro de las tolerancias prefijadas. El aparato ademfs, dard

una alarma cuando las medidas realizadas se encuentren fuers
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de los limites deseados.

El aparato que se preconiza, dispone igualmente de unos
mandos que permiten sccionar circuitos exteriores para control
de proceso. Esto permite corregir, automaticamente, anomalias
en el valor del fendmeno que estamos controlando. Dispone para
esto de dos circuitos: el alta, para actuar sobre la variable
cuando &sta excede el 1limite superior prefijado y, el bajo, pa-
ra el caso contrario,

Resumiendo, de acuerdo con lo descrito, vemos como el apa-
rato preconizado se puede utilizar, ademfs de como un regis-
trador digital, como un instrumento ideal para la construccidn
de sistemas automfticos para el control de Procesos.

Para dar una idea m&s amplia de las caracterfsticas del in-
vento, a continuacidn hacemos referencis a la limina de dibu-
jos que a &sta memoria se acompafia en la que, de manera un tan-
to esquemdtica y tan s8lo por via de ejemplo se representan los
detalles preferidos del iavento,

BEn los dibujos:

La figura 12.- es una vista general del circuité esquemftico
de distribucidn del aparatos

La figura 28,~ es una vista del circuito de control de 1imi-
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La figura %2.~ es una vista del circuito correspondiente a
los controles de tiempos.,

La figura 42.- es una vista del coordinador controlador gene-
ral de los selectores de lImites y de tiempos.

La figura 58.- es una vista esquemfitica de las tarjetas de
circuitos integrados variables.

Aludiendo a dichos dibujos y concretamente a la figura 18,
veremos que la distribucidn del circuito Integro del aparato,
es susceptible de encerrarse en cualquier tipo de carcasa y do-
tado de un frontis o tablero de mandos en el reparto y forms
que convengan; consta de un voltfmetro digital -1- en relacidn
con una impresora =12~ en la gue se congighan graficamente los
datos obtenidos en la mlquina y que se establecen a través de
un comparador general ~2-, de otros dos comparadores parciales,
uno de 1imites 3=~ y otro de tiempos ~4-, El primero de ellos
presenta dos programadores de lfmites en alto y bajo == y =7-,
respectivamente, y ademfis encuentra la intervencidn de unos relés
de coordinacidn -5-. El segundo, consta de los conmutadores para
la eleccidn del tiempo de impresidn gue convenga de modo gue, en

el primero ~8-, se registran los tiempos mientras estén bien y,
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en el segundo =0=, si el tiempo registrado esti mal. A través
de -4~ enviamos las 8rdenes de impresidn a la impresora -1l2-.

Remiti&ndonos a dicha figura, el voltimetro -1~ es de sali-
da en codigo binario decimal, que se utiliza como convertidor
analdgico digital.

Este es el aparato de medida que recibe la tensidn eléctri-
ca a medir, Tiene entrada flotante de muy alta impedancia (
siempre mayor de 10 M ) asi como polaridad sutomStica.

Remitiéndonos a la figura 2&, tenemos el c;rcuito de un con-
trol de 1limites que dispone de dos limites, alto -LL- y bajo
~HL~. Cada uno de ellos lleva dos conmutadores en forma de
ruedas. Cada rueda tiene grabados nfimeros del O al G. La cifra
indicada por el voltimetro digital se compara con los dos 1imi-
tes (alto y bajo), digito a digito, es decir la primera cifra
del voltimetro digital (La m&s significativa), se compara con
la primera rueda. En este mismo orden se compara la segunda
cifra del voltimetro con el nﬁm?ro indicado en la segunda rue-
da de los limites. Despreciamos con esta comparacidn la lectu-
ra dada por la filtima cifra del voltfmetro digital -1~ con lo
cual la precisidn de &sta comparaciln es diez veces menor a la

del voltimetro digital.
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Despues de efectuar esta comparacidn el aparato nos indfca si
estd dentro de los limites prefijados o fuera. En &ste filtimo,
nos d4 igualmente una indicaciln sobre si sobrepasa el 1fmite su~-
perior o es menor del 1imite inferior, mediante alarmss luminosas
o acfisticas, segln se desece.

Ademds, mediante unos relds se pueden accionar circuitos exte-
riores aptos para mandar sistemas que controlan a la variable es-
tudiada.

En dicho circuito hemos visto los controladores de 1imites en
alto y bajo, entre los cuales queda comprendido el blogque de medi-
da o comparacidn -MU- en la parte inferior del esquema las entra-
das de control del orden de comparacidn -EC~ se seflala con ~CL~-
¢l sompzrador de 1inites propiamente dicho y con -SD- las salidas
de resultados estableciendose un controlador de relds -CR- que
pueden accionar los circuitos exteriores mencionados.

Se dispone el aparato de dos controles de tiempos, figura 38.
Fl voltfimetro digital -1~ toma muestras a una velocidad de una lec-
tura por segundo. Bl control de tiempos ~MU~ fija la cadencia a la
cual queremos imprimir la informacidn muestresda por el aparato de

medida.

Con los interruptores de que va equipado el aparsto fijamos los
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tiempos a través de unas tarjetas de circuitos integrados varia-
bles ~CI~ tanto en nfimero como en composicidn a través de las cua~
les fijamos los tiempos segfin las potencias de dos. De esta forma
depende del tipo de circuito elegido, actuando a travds de su in-
terruptor, que las cadencias de registro se repitan cada uno, dos,
cuatro, ocho segundos, etc. pudiendo lograrse hasta fases de tiem-
po de hasta diez minutos y, por tanto, la cadencia méxima de re-
gistro, de 22 horas.

Cuando actuamos simultaneamente dos circuitos integrados -CI-
tan solo actua el de cadencia més rafida.

El aparsto dispone de un doble control de velocidad de impre-
sibn -VI- gue ofrecen la posibilidad de imprimir a una cadencia
preseleccionada cuando la lectura estd dentro de los limites fija-
dos y cambiar estas velocidsdes de reglistro a otra igualmente pre-
seleccionada en la segunda kse de tiempos cuando la lectura pase
a estar fuera de los lfmites predeterminados.

Otra de las particularidades de dicho aparato es que puede tomar
la decisidn de variar la velocidad de impresidn seglin los limites
donde se encuentre la variable, el aparato pasari sutomaticamente
de una cadencia g otra, segfin donde se encuentre la varisble o

medida preseleccionada.
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El controlador general de cadencias en ¢l orden expuesto,
1o hemos representado en la figura 42,

A travds de &ste, puede llegarse a los extremos, es decir,
el aparato no registra cuando la variable estd dentro de los
1imites y s8lo empieza a imprimir cuando se sale fuera de estos,
a una cadencia prefijada cuando la variable pasa a travds de
uno cualesquiera de los 1imites y en cada uno de los sentidos,
el aparato imprimird ese valor, aunque haya ocurrido en un momen-
to gue no coincida con la cadencia de impresidn, Estas caracte=-
risticas presentan dos grandes ventajas :

12 Podemos evaluar en el tiempo gue ha ocurrido &ste fenbme-
no.

20 Cuando se incorpora este aparato a un sistema de control,
se puede actuar sobre la variable en el mismo instante gue se
sale fuera de los lfmites, aunque la cadencia de registro estu-
viese de hora en hora,

40 Se establece un sistema de disparo exterior. Cuando no
se utiliza esta facilidad, el reloj va contando ininterrumpida-
mente, Al conectar el interruptor para imprimir, por ejemplo
cada ocho segundos, al no estar el reloj en posicibn cero, la

primeras impresidn puede sobrevenir en cualquier instante dentro
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de los primeros ocho segundos.

La segunda impresidn se harf normalmente a los ocho segundos
de esta primera, y asi sucesivamente.

Actuando el disparador exterior, el relcj quedard detenido hasta
el instante que le demos la orden de empezar a contar. En el caso
de orden de impresidn cada ocho segundos, la primera se realizard
a los cuatro segundos de la orden de disparo, siempre a la mitad
de la cadencia de impresidn elegida.

Lgs impresiones sucesivas se realizarfn normalmente.

Una vez descrita convenientemente la naturaleza del invento se
hace constar a los efectos oportunos que el mismo no queda limitado
a los detalles exactos de esta exposicidn sind que por el contrario
en el se podrén introducir aquellas modificaclones de detalle que
las circunstancias y la prlctica pudieran aconsejar siempre y ocuando
no se alteren las caracteristicas esenciales del mismo que se resu-
men en las siguientes :

REIVINDICACIONES

1&,- " PROCESO Y MAQUINA PARA LA ADQUISICION U OBIENCION DE

DATOS ", del tipo binario digital que se caracteriza por constar con

un equipo de lectura digital; de velocidades de registros variables,

de un selector de limites, con sefial de alarma y control de accidn
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de un variador automdtico de velocidad de lectura cuando se
sobrepasan los limites y consta de una unidad de lecturas con
sengibilidad suficiente para ser atacado directamente desde un
traductor.

28,- " PROCESO Y MAQUINA PARA LA ADQUISICION U COBTENCION
DE DATOS ", conforme la reivindicacidn anterior porgque el equipo
de lectura digital se caracteriza al estar integrado por un vol=-
timetro -digital, con salida en c8digo binario decimal y que se
utiliza como convertidor analdgico digital constituyendo el apa-
rato de medida que recibe la tensidn eldctrica a medir y que
consta de una entrada flotante de muy alta impedancia y de pola-
ridad automitica.

38,~ " PROCESO Y MAQUINA PARA LA ADQUISICION U OBTENCION
DE DATOS ", conforme la 12 reivindicacidn consta de un selector

de 1fmites, que se caracteriza porque dispone de dos lfmites,

uno alto y otro bajo, cada uno dotado de dos conmutadores mfilti-
plés en forma de ruedas cada una numerada adecuadamente de acuer—
do con el orden decimal caracteristico del aparato de modo que,
la cifra indicada por el voltfmetro digital (Reiv. 2), es compa-
rada con los limites (alto y bajo), dfgito a afgito, y la cifra

mis significativa se compara con el primer numerador, en este



Se=

10'-

150"

20,-

-12 -

mismo orden se compara la cifra del segundo y asi sucesivamente,
obtenemos que la precisidn de la comparacidn, sea diez veces menor
a la del voltimetro digital.

La,~ " PROCESO Y MAQUINA PARA LA ADQUISICION U OBTENCION DE
DATOS ", conforme la reivindicacidn anterior la comparacidn se
caracteriza porque, despues de efectuada, el aparato nos indica
si estl dentro de los limites prefijados o fuera de ellos, en 8ste

iltimo caso, asimismo, nos da igualmente una indicacidn Sptica o

acfistica, sobre si sobrepasa el limite superior o es menor del
1imite inferior.

5@&,~ " PROCESO Y MAQUINA PARA LA ADQUISICION U OBTENCION DE
DATOS ", conforme las reivindicaciones 32 y 48, se caracteriza
porgue mediante rels se pueden accionar circultos exteriores aptos
para mandsr sistemss que controlan a la varisble estudiada,

68,~ " PROCESO Y MAQUINA PARA LA ADQUISICION U OBTENCION DE
DATOS ", conforme la 12 reivindicacidn los dos controles variables
se caracterizan porque comprende controles de tiempo que son mani-
pilados a través de interruptores contenidos en el panel frontal
o encimera del aparato y actuan circuitos integrados montados en
nfimero y combinacidn indeterminada, en disposicidn vertical parale-

la con preferencia de modo que, si el voltfmetro digital toma mues=



tras a una velocidad de lectura por segundo, el control de

- 13 -

tiempos fija la cadencia a las cuales queremos imprimir la
informacidn muestreada por el aparato de medida, consiguiéndose
hasta cadencias miximas de registro, de hasta 22 horas.

S5em 73,~ " PROCESO Y MAQUINA PARA LA ADQUISICION U OBTENCION
DE DATOS ", conforme la reivindicacidn anterior, porque cuando
se actfian dos interruptores, se caracteriza porque tal sélo
actfia el de cadencia mfs ripida.

8a,- " PROCESO Y MAQUINA PARA LA ADQUISICION U OBTENCION
10.~ DE DATOS ", conforme la reivindicacidn 6& el controlador de
tiempos se caracteriza porque consta de un doble control de
velocidad de impresidn que admite la posibilidad de imprimir
a una cadencia preseleccionada cuando la cadencia est§ dentro
de los lfmites fijados, y, cambiar estas velocidades a otr

15.~ igualmente preseleccionada en la segunda base de tiempos, cuando

la lectura pase fuera de los 1imites predeterminados.

9a,- " PROCESO Y MAQUINA PARA LA ADQUISICION U OBTENCION
DE DATOS ", conforme la reivindicacidn anterior, se caracteriza
porque dicho aparato decide automaticamente, cambiar la veloci~

50, = dad de impresidn segfin los limites donde se encuentire la varia-

ble.
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103.~ " PROCESO Y MAQUINA PARA LA ADQUISICION U OBTENCION

DE DATOS ", conforme la reivindicacién 12, el conjunto va equi~

pado con un sistema de disparo exterior que se caracteriza porque

en fase pasiva, el reloj va contando ininterrumpidamente de modo

que al conectar el interruptor para imprimir a una velocidad de-

terminada, al no estar el reloj en su posicidn, puede sobrevenir

la primera impresidn dentro del lapsus comprendido en el 1imite

establecido, pero la segunda ¥ sucesivas se produciran, al tiempo

exacto predeterminado, del primero efectuado.

118,~ " PROCESO Y MAQUINA PARA LA ADQUISICION U OBTENCION

DE DATOS ", conforme la reivindicacidn anterior se caracteriza

porque, actuando el disparador exbterior, el reloj quedard automi-

ticamente interrumpido hasta el instante que demos orden de empe=-

zar a contar.

128,~ " PROCESO Y MAQUINA PARA LA ADQUISICION U OBTENCION

DE DATOS "

seglin se describe y reivindica en la presente memoria descrip-

tiva que consta de catorce hojas mecanografiadas por una sdla

de sus caras y liminas de dibujos que la ilughran.
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