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PATENTE
DE

INVENCION

a favor de MA-CO SOCIETA IN ACCOMANDITA SEMPLICE DI SASO VI~
TTORIC & C., entidad italiana, domiciliada en 40069 Zola Pre-
dosa (Italia), Via Masetti 6, por "MECANISMO EXTRACTOR DE ETI-

QUETAS DE UN ALMACEN FIJO EN MAQUINAS ETIQUETADORAS™.

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencién tiene por cbjeto un mecanismo
para la extraccién de etiquetas de un almacén en maquinas eti-
quetadoras.

Las maquinas etiquetadoras actualmente disponibles
en el mercado se dividen substancialmente en dos tipos: Uno
en las que el almacén de las etiquetas es movible, y el otro
en las que dicho almacén es fijo. Normalmente, el dispositivo
que ejecuta la extraccién de las etiquetas del almacén esta
constituido por un tambor giratorio, en zonas de cuya perife-

ria es aplicada una capa de cola mediante oportunos rodillos
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engomadores. Si el almacén es del tipo movible, la extraccién

se produce comunicando al mismo un movimiento oscilatorio

tal que cada etiqueta se adhiera sin rozamiento sobre una
zona correspondiente del tambor, provista de cola, quedando
pegada a ésta. Si, por el contrario, el almacén es del tipo
fijo, la extraccién tiene lugar mediante sectores circulares,
accionados por medios de leva para venir, en primer lugar, en
contacto con los aplicadores de la cola, y luego a rodar so-
bre las etiquetas, separéndolas del almacén que las contiene,

En todo caso las maquinas etiquetadoras conocidas
presentan desventajas funcionales no despreciables. Por ejem-—
plo, el almacén movible, dado su volumen y peso, impone 1i-
mitaciones en lo que se refiere a la velocidad de la méaquina
o bien a la perfecta extraccién de las etiquetas. Por otra
parte, la disposicién de sectores circulares sobre el tambor
da lugar a toda una serie de inconvenientes, entre los cua-
les se cita: Irregularidades en la capa de cola aplicada so-
bre ellos, complejidad de 1los érgancs de mando y limitacién
de la longitud de las etiquetas.

El objeto de la presente invencién es, por tanto,
el de realizar un dispositivo que obvie las deficiencias
expuestas anteriormente y que presente un alto grado de adap-
tabilidad a las diversas dimensiones de las etiquetas con
las que ha de trabajar.

El objeto indicado es obtenido mediante un disposi~
tivo para la extraccién de etiquetas de un almacén en maqui-
nas etiquetadoras, el cual se caracteriza por el hecho de

comprender un Aarbol motor soportado giratorio en una base
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y accionado en movimiento continuo, un plato calado en dicho
4rbol, una pluralidad de elementos oscilantes gue presentan
una porcién en segmento cilindrico y soportados giratoriosen
el plato, en posiciones distribuidas angularmente a lo largo
de una circunferencia concéntrica con el arbol, teniendo las
porciones cilindricas un desarrollo substancialmente igual a
la longitud de las etiquetas, y encontréandose a lo largo de
una circunferencia substancialmente tangente a la etiqueta
frontal del paquete de ellas contenido en el almacén; 6rgdanos
de mando para el accionamiento de dichos elementos oscilantes
de manera que su porciém en segmento cilindrico ruede sobre
la etiqueta anterior del dmacén, y medios para el traslado

de esta etiqueta por los elementos oscilantes, siendo dichos
6rganos de mando tales que las porciones en segmento cilindri-
co se mantienen, en el intervalo angular a lo largo del cual
no se hallan en contacto con la etiqueta anterior del almacén,
dispuestos concéntricamente respecto al eje del arbol motor.

Otras particularidades de la presente invencién resul
tarén més evidentes de la descripcién detallada que sigue,
de una Fforma de ejecucién preferida, ilustrada a fines de e-
jemplo no limitativo en los dibujos anexos donde:

La figura 1 muestra una vista en planta parcialmen-
te esquemética del dispositivo objeto de la invencién; la fi-
gura 2 es una vista en seccién segtn el plano II-II de la fi-
gura 1, y la figura 3 muestra, en vista ampliada, uno de los
elementos oscilantes destinados a la extraccidén de las eti-
quetas del almacén.

Con referencia a las figuras citadas, en las cuales
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los mismos elementos o partes constitutivas estan indicados
con iguales referencias numéricas, el dispositivo objeto de
la invencién comprende una base o caja -l1-, de forma relativa-

mente aplanada y en el centro dela cual se ha previsto un cue-

" 1lo -2- dentro del que estd soportado giratorio, por medio

de cojinetes -3 y 4-, un &arbol vertical -5-.

Sobre el &arbol -5-, inferiormente a la caja -1-, se
encuentra dispuesta una rueda dentada -6- que recibe el moQi—
miento de 6rganos motores no representados. La rueda -6-, que
se halla fijada en rotacién por medio de una chaveta -7- al
4rbol -5-~, imparte a este Gltimo una rotacién en el sentido de
la flecha ~fl-, ‘

Encima del cuello -2- se encuentra calado sobre el
arbol -5-, mediante la chaveta -8- que se acopla en un mangui-
to o cubo -9-, un plato -10-, en cuya periferia se encuentran
previstos una pluralidad de cuellos -1l- {en el caso repre-
sentado en numero de seis) cuyos ejes son paralelos al eje
longitudinal del &rbol -5-., El plato -10- esti alojado en una
abertura circular formada en la placa -12- que cierra superior-
mente la caja -1-, vy su borde exterior forma cierre hermético
con el borde de la abertura circular mediante la interposicién
de una junta -13-. E1 plato -lo- lleva fijado en rotacién,
en posicién inmediatamente subyacente respecto a la placa -2-,

una corona dentada -14- que engrana con una rueda dentada -15-,

~asegurada a un arbol -16-,

Este &rbol -16- esté sostenido mediante cojinetes
-17 y 18- en un manguito ~19-, enfilado y fijado en la placa-

-12—- y que lleva, superiormente a esta Gltima, un rodillo en-
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gomador -20- con e%éual, segtin se verd mejor a continuacién,
es aplicada la cola sobre los elementos extractores de eti-
quetas.

En los cuellos -11- se encuentran dispuestos, sopor-
tados por cojinetes -21 y 22—, respectivos pernos o arboles
-23- que se extienden paralelamente al arbol central -5-.

Cada &4rbol -23- sobresale superior e inferiormente
de la placa -12-, En la parte del mismo que se encuentra por
encima de esta Gltima se encuentra fijado un elemento -24-,
en forma de hongo y que comprende un brazo radial -25-, blo-
queado sobre el &rbol -23-, y un segmento cilindrico -26-
cuyo radio de curvatura es aquél que pasa por el eje del ar-
bol -5-. Este segmento cilindrico tiene un desarrollo y una
altura substancialmente iguales a la longitud y altura, res-
pectivamente, de las etiquetas contenidas en el almacén.

En la porciébn que, por el contrario, se encuentra
bajo el plato -10-, el perno -23- presenta una palanca radial
-27-, cuyo extremo se halla atravesado por un perno -28- que
lleva un par de cojinetes -29 y 30-. Estos ultimos son inter-
nos a una acanaladura -31- de una leva -32-, fijada en el
cuello -2- de la base -l1-. La leva -32- es del tipo radial
y la acanalalura posee una seccién conformada de tal manera
que el cojinete -29- rueda sobre su pared exterior, mientras
que el cojinete -30- se apoya contra la pared externa.

Como se puede apreciar por la figura 1, el perfil
de la acanaladura es tal que permite al elemento -24- oscilar
alrededor del perno -23-, consintiendo al segmento cilindri-

co —-26- rodar contra la etiqueta -E- anterior, de las conte-
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nidas en el almacén -33-. Este Gltimo se encuentra Fijado so-
bre la placa -12- en una posicién en correspondencia de la
cual la citada etiqueta anterior resulta tangente a la cir-
cunferencia que tiene por radio la distancia entre el eje

del &rbol motor -5- y la superficie exterior del segmento
-26—. En la figura 1 esta circunferencia estd indicada con

la referencia numérica -34- y representada con linea de tra-
z0s y puntos.

En todo el resto de la rotacibn, el elemento -24-
se mantiene con el brazo -25- perfectamente radial al &rbol
-5-, para permitir la separacién de dicho elemento respecto
de las etiquetas ~E-~ a cargo del dispositivo indicado en su
conjunto con la referencia -35- y la aplicacién de una peli-
cula de cola a cargo del rodillo engomador -20-~. En parti-
cular, cuando el elemento -24- se encuentra en corresponden-
cia del rodillo engomador, se ha previsto un artificio que
permite a la superficie exterior del segmento cilindrico -26-
mantenerse perfectamente coincidente con la circunferencia
~34-.

Este artificio consiste en una guia -36-, fijada
sobre la placa -12- delante del rodillo engomador -20- y que
se extiende en arco concéntricamente respecto a la circun-
ferencia -37-, descrita por los ejes de los pernos -23-. La
periferia interior de la guia -36- es apta para recibir el
acoplamiento de un par de rodillos -38 y 39- que se encuen-
tran soportados locos en salientes -40-, formados en la par—
te inferior de los brazos -25-. Los rodillos -38 y 39~ impi-

den, con su apoyo contra la guia -36-, cualquier movimiento

oscilante del elemento -24- respecto al fulcro -23-, causado
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por los inevitables juegos y cedimientos con que los cojine-
tes se apoyan contra las paredes de lazcanaladura -31-.

E1l mencionado dispositivo -35- que, como se ha indi-
cado, transfiere las etiquetas al articulo que se trata de
etiquetar, comprende una especie de carrusel, sobre la peri-
feria del cual se hallan aplicados unos cuerpos o segmentos
_41- de material eléstico, por ejemplo un material pléstico
expanso.

A los lados de cada segmento se encuentran barras
-42 y 43~ provistas de 6rganos de ufia -44 y 45- que se hallan
subordinados a 6rganos de mando por leva, no representados, a
fin de sujetar a modo de pinzas los bordes anterior y poste-
rior de la etiqueta, reteniéndola contra el cuerpo -4l-.

El funcionamiento del dispositivo descrito es el
siguiente:

Se supone que se parte de la posicifén indicada con
-A- en la figura 1 y se considera las posiciones asumidas por
105 elementos -24- como las sucesivas posiciones de trabajo que
toma un solo elemento durante un ciclo de la méguina.

Establecido esto, en la posicién -A- el elemento
-25-es perfectamente radial al arbol -5- y su periferia ex-
terna se encuentra sobre la circunferencia -34-. E1 elemento
-24- conserva esta posicién radial hasta alcanzar la posicién
-B-, en correspondencia de la cual es extendida, sobre la
superficie exterior del segmento cilindrico -26-, mediante
el rodillo -20-, una capa de material adhesivo. Como se ha
indicado antes, esta capa presenta un espesor uniforme gra-

cias al acoplamiento de los rodillos -38 y 39- contra el per-
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£il1 exterior de la gula -36-, que impide oscilaciones alre—
dedor del perno -23-, debidas a los juegos de los rodillos
~29 y 30~ dentro de laacanaladura -31-.

Después de extendida la pelicula de adhesivo, poco
antes de la posicién -C-, el elemento -24- empieza a oscilar
hacia delante como consecuencia del particular perfil de la
acanaladura -31-, que obliga los rodillos -29 y 30~ a desviar-
se hacia fuera, forzando el brazo -25- hacia delante respecto
del plato -10- que lo soporta, rodando en el sentido de la
flecha -fl-.

El elemento -24- conserva esta inclinacién has-
ta que su borde posterior que, por la inclinaci6én, se encuen-
tra fuera de la circunferencia -34-, viene a apoyarse contra
la correspondiente zona posterior de la primera etiqueta -E-
de las contenidas en el almacén -33-. Esta condicién se veri-
fica en proximidad de la recta -D-, donde el segmento -26- po-
see la orientacién indicada por el arco de trazos -F-. Es de
notar que este arco es tangente a las etiquetas -E- y que,
para un perfecto funcionamiento, es necesario que la distancia
entre el gje del perno -23- y un borde -46- del segmento —-26-,
sea substancialmente igual a la diferencia entre los radios
de las circunferencias -34 y 37- mis la flecha -47- del segmen-
to cilindrico -26-.

A este punto, gracias a la particular conformacién
de la acanaladura -31-, empieza la fase de rodadura del seg-
mento -26- sobre la etigueta -E-, rodadura que permite la se-
paracién de la etiqueta que permanece unida a la superficie

exterior de dicho segmento -26-, recibiendo de é1 la cola.
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Durante la rodadura el segmento -26- pasa de la po-
sicién -D-, a través de la posicién -G-, hasta la posicién
-H-, alcanzada la cual se presenta como un &rco de circunfe-
rencia -I- que tiene su borde anterior -48- tangente a la zo-
na marginal del almacén que se apresta a abandonar.

Tan pronto ha ocurrido esto, el elemento -24- vuel-
ve a una disposicién radial respecto al &rbol -5-, lo cual tie-
ne lugar en correspondencia de la linea -L-.

Durante el intervalo de rotacién comprendido entre
-L v A~ se tiene el paso de las etiquetas -E-, adheridas al
segmento -26-, al carrusel -35~. Para este fin, en correspon-
dencia del punto de tangencia entre la circunferencia -34- y
la -49-, descrita por el carrusel -35-, las ufias -44-~ son ac-
cionadas para cerrarse contra el cuerpo elédstico -41- suje-
tando el borde anterior de la etiqueta. En el segmento -26-
se habra formado, oportunamente, cavidades para permitir el
paso de las uflas ~44~ que, de esta manera pueden engancharse
por detras de las etiquetas, separdndolas de la superficie
a la que se encuentran adheridas.

Como que la velocidad periférica del dispositivo des-
crito y la del carrusel -35- son iguales en correspondencia
del punto de tangencia -M-, es posible retener las etiquetas
con el 6rgano -43- incluso posteriormente, haciendo que éstas
se mantengan bien extendidas sobre el cuerpo -4l1-y facilitan-
do con ello las manipulaciones sucesivas que intervendrén en
el paso de dichas etiquetas hasta los articulos destinados a

recibirlas.

En el dispositivo descrito, el mando del elemento
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-24- permite a la superficie exterior del segmento -26-— tener
siempre una sola recta de tangencia, tanto respecto al rodi-
1lo engomador -20- como con las etiquetas y el carrusel -35-.

Tales ventajas facilitan la aplicacién de una peli-
cula uniforme de cola a la superficie exterior del segmento
-26- y la retirada de las etiquetas del almacén -33-. De he-
cho se evita cualquier movimiento relativc o rozamiento entre
el segmento -26- y las etiquetas -E-, los cuales, de otro mo-
do, podrian provocar anomallas de funcionamiento, como , por
ejemplo, suministro de varias etiquetas, o bien emplazamien-
to errb6neo de las mismas en el elemento -24- y, por tanto, de-
Pectos de funcionamiento en las estaciones de manipulacién
situadas curso abajo.

No menos importante es la ventaja conseguida por el
dispositivo descrito, de poder retener las etiquetas sujetan-
dolas por dos lados opuestos. Hasta ahora, la imposibilidad
de obtener velocidades periféricas iguales a 1o largo de un
arco de circunferencia, habia obligado, de hecho, a los cons-
tructores de méquinasetiquetadoras, a prever el pinzado de las
etiquetas en correspondencia de tan sélo el borde anterior
de las mismas, dejéndolas sin puntos de retencién a lo largo
del resto de su longitud. Obviamente, la retirada de las eti-
quetas del almacén, ademés de ser realizada por adherencia
puede ser obtenida previendo en el sector -26- una pluralidad
de orificios oportunamente distribuidos y conectables con

una fuente de aspiracién.
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NOTA

Se reivindica como objeto de la presenta patente
de invencién:

1. Mecanismo extractor de etiquetas de un almacén
fijo en maquinas etiquetadoras, caracterizado por el hecho
de comprender un &rbol motor soportado giratoric en una ba-
se y accionado en movimiento continuo, un plato calado sobre
este arbol, una pluralidad de elementos oscilantes que pre-
sentan una porcién en segmento cilindrico y estan soportados
giratorios por dicho plato en posiciones angulares distribui-
das a lo largo de una circunferencia concéntrica a dicho &r-
bol, teniendo las porciones cilindricas un desarrollo substan-
cialmente igual a la longitud de las etiquetas y encontrando-
se a 1o largo de una circunferencia substancialmente tangente
a la etiqueta anterior del paguete de ellas contenido en el
almacén; 6rganos de mando para el accionamiento de dichos e~
lementos oscilantes de tal manera que su porcién en segmento
cilindrico ruede sobre la etiqueta anterior del almacén; me-
dios para el desplazamiento de dichas etiquetas por los ele-
mentos oscilantes, siendo dichos dJrganos de mando tales que
las porciones de segmento cilindrico se mantengan, en el in-
tervalo angular a lo largo del cual no se encuentran en con-
tacto con la etiqueta anterior del almacén, dispuestas concén-
tricamente respecto al eje del arbol motor.

5. Mecanismo extractor de etiquetas de un almacén
fijo en maquinas etiquetadoras, segin la reivindicacién 1,

caracterizado por el hecho de gque los elementos oscilantes com-
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prenden un 6rgano asegurado radialmente a uﬁberno que se ha-
1la soportado giratorio en el plato y esta provisto en su ex-
tremo libre con la indicada porcién en segmento cilindrico,
estando vnida radialmente, por otra parte, al perno, una pa-
lanca provista de rodillos locos que se acoplan en unaé&ana-
ladura de una leva radial fija, que se extiende alrededor del
arbol motor.

3. Mecanismo extractor de etiquetas de un almacén
fijo en méquinas etiquetadoras, segln la reivindicacién 2, en
el que la retirada de las etigquetas tiene lugar por adheren-
cia de éstas a las porciones cilindricas sobre las cuales ha
sido extendida previamente una pelicula de cola mediante un
rodillo engomador, caracterizado por el hecho de que el bra-
zo lleva fijados un par de rodillos, distanciados entre si
y que se encuentran a lo largo de una circunferencia concéntri-
ca con el &rbol motor, acopléandose dichos rodillos en corres-
pondencia del rodillo engomador, con el perfil de una guia
gue se extiende concéntricamente respecto a las porciones de
segmento cilindrico.

4. Mecanismo extractor de etiquetas de un almacén
fijo en maquinas etiquetadoras, segin una de las reivindica-
ciones precedentes, caracterizado por el hecho de que los
medios para el desplazamiento de las etiquetas por los ele-
mentos oscilantes, comprenden un carrusel provisto de cuer-
pos de material elastico, que tienen una superficie exterior
cilindrica y un desarrollo periférico substancialmente igual
que el de los segmentos de cilindro, estando previstas a los

lados de dichos cuerpos, unas barras provistas de érganocs de
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pinza, subordinados a medios de leva y aptos para sujetar

1os bordes anterior y posterior de la etiqueta situada sobre
el correspondiente segmento cilindrico que entra en contacto
con la superficie exterior de dicho cuerpo.

5. Mecanismo extractor de etiquetas de un almacén
fijo en méquinas etiquetadoraé.

La presente memoria descriptiva consta de trece ho-
jas foliadas escritas a méquina por una sola cara.

Barcelona, 10 de noviembre de 1972
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