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Han sido apeados hasta ^hora diversos dis­
positivos de manipulación de tarjetas para la alimen- 

} tacícn de tarjetas sucesivamente, tales como tarjetas 
de datos, que contienen datos en la forma de perfora­
ciones o marcas de indicación impresas dispuestas en 
filas espaciadas lateralmente que se extienden a lo 
largo de la tarjeta o ficha, a lo largo de un puesto 

,0 de lectura en la cual son explorados los datos, o las 
perforaciones o marcas de indicación representativas 
de los datos, por une. cabeza lectora que transmite la 
información*o datos a un computador para aimacenamien 
to o conversión en datos legibles.

15 Se han encontrado problemas en los apara­
tos respecto a establecer y mantener la alineación de 
la tarjeta con el puesto de lectura dentro de limites 
aceptables para evitar lecturas erróneas o detención 
de máquina cuando se produce una desalineación excesi 

20 va. Entre otras cosas, los problemas de alineación re 
ducen la velocidad de lectura efectiva del aparato, 
debido a la necesidad, en muchos casos, de trabajar a 
bajas velocidades de alimentación y debido a la deten 
ción frecuente. Estos problemas han persistido, a pe- 

25 sar de la aparición de aparatos costosos y complicados,
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que incluyen, por ejemplo , rodil íOj -n< ajimentación del, 
tipo de vacio. Tales máquinas de la técnica anterior, 
experimentan además dificultad en la manipulación co­
rrecta de tarjetas que han sido plegadas, curvadas, ahu 

5 sadas, o mutiladas de cualquier otro modo, por ejemplo 
por bordes rasgados.

Respecto a la exactitud o inexactitud de lee 
tura originada por mala alineación, el aparato de manipu 
lación de tarjetas de datos convencionales, incluyendo 

10 cheques o fichas, dispone de un puesto de alimentación 
al cual son suministradas las tarjetas en conjuntos api 
lados, siendo alimentadas sucesivamente las tarjetas des 
de el fondo de la pila. La alineación de las tarjetas - 
con la cabeza lectora y puesto de lectura se realiza me 

15 diante guias separadas que proporcionan una tolerancia 
limitada para los bordes longitudinales opuestos de las 
tarjetas. La alimentación de las tarjetas se realiza me 
diante tornos o rodillos espaciados que se aplican a las 
tarjetas a medida que circulan hacia puesto de lectura y 

20 a lo largo de él. Las tarjetas, sin embargo, son capaces 
de desplazarse oblicuamente en su trayectoria de recorrí 
do, es decir, pueden moverse angularmente dentro de las 
guias alrededor de un eje geométrico perpendicular a la 
trayectoria del recorrido. Además, las tarjetas tienen 1^ 

25 bertad de movimiento excepto en los puntos de contacto con
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los rodil.! ce da alimentación o tomos y tienen, por con 
siguiente, libertad para vibrar, es á&ctr, para partiei 
par en un movimiento ondulatorio o flexión transversal. 
Guando las tarjetas están sujetas entre dos rodillos o 

5 tornos separados en tales aparatos, las inevitables e 
inherentes velocidades periféricas diferentes de las po 
leas o rodillos, causadas por diferencias dimensionales 
en los propios rodillos y en el mecanismo de accionamien 
to de los mismos, originan un doblado longitudinal de las 

10 tarjetas.
Todos estos problemas de alineación que pue 

den provocar lectura errónea o detención de la máquina 
pueden presentarse en el punto critico, en donde se tie 
ne mayor necesidad de uniformidad de alineación y velo- 

15 cidad, a saber, en puesto de lectura.
Cuando las tarjetas abandonan el puesto de 

lectura, son alimentadas sucesivamente en un receptor.
Si una tarjeta precedente está en el trayecto de una tar 
jeta siguiente, la tarjeta siguiente puede entrar en con 

20 tacto con la tarjeta que está delante de ella y, como re 
sultado, hacer que se retrase ligeramente, provocando la 
detención del aparato convencional, que incluye general­
mente medios perceptores que detectan ligeros desplaza­
mientos longitudinales de la tarjeta durante el periodo 

25 en que está siendo leída, para evitar lectura errónea.
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Aún cuando han sido utilizados Aie].- *'-iüivoa de Aesplaze 
miento daí tipo de tornillo sin fin. o hélice en un es­
fuerzo para, desplazar imperativamente la tarjeta prece 
dente del trayecto de la tarjeta siguiente, tales dis- 

5 positivos del tipo de tornillo sin fin han sido eficaces 
sólo parcialmente, puesto que las tarjetas pueden ser re 
tardadas en su recorrido por incidencia sobre la cresta 
del nervio o reborde helicoidal de la hélice, provocando 
asi la detención del aparato y el posible deterioro del 

10 borde de la tarjeta.

Resumen del Invento

El presente invento crea un aparato de mani­
pulación de tarjetas que evita los problemas y deficien-

1$ cías a que se ha hecho referencia anteriormente en el apa 
rato de manipulación de tarjetas de la técnica anterior.

Más particularmente, el presente invento crea 
un aparato de manipulación de tarjetas de nueva concepción 
para la alimentación de tarjetas de datos más allá de un 

20 puesto de lectura, en donde las tarjetas son inicialmente 
alineadas sucesivamente en forma correcta con la cabeza 
de lectura y son entregadas a un mecanismo de transporte, 
mientras están en tal alineación, y se mantienen positiva 
mente en alineación a medida que las tarjetas son trans- 

25 portadas sucesivamente a lo largo del puesto de lectura.
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El mecanismo de transporte es tal q:.<t se evitan el des-a­
plazamiento sesgado, vibración y deformación longitudi­
nal de las tarjetas. Además, el mecanismo de transporte 
está concebido constructivamente de modo tal que las tar 

5 jetas deterioradas, son tomadas y transportadas a lo lar 
go del puesto de lectura en un estado aplanado a fin de 
ser leídas con exactitud y evitar asi la detención de la 
máquina, Además, el aparato dispone de medios de empuje 
helicoidal para desplazar una tarjeta precedente del tra 

10 yecto de una tarjeta siguiente en el puesto receptor pa­
ra evitar el choque con la tarjeta siguiente, en donde 
el tomillo sin fin de empuje es elástica y no ofrece obs 
trucción rígida a una tarjeta lo que provocaría la deten­
ción del funcionamiento de la máquina y/o la mutilación 

15 del borde de la tarjeta.
Para realizar lo precedente, el invento crea 

un puesto de alimentación que tiene una superficie de guia 
o alineación de tarjeta dispuesta en plano inclinado a lo 
largo de un borde de la pila de tarjetas, y la pila de tar 

20 jetas es empujada para hacer que las tarjetas graviten en 
contacto con la superficie de alineación de tarjeta hasta 
una posición paralela con la dirección del recorrido de la 
tarjeta cuando las tarjetas son tomadas sucesivamente en 
el puesto de alimentación por el mecanismo de transporte. 

23 El mecanismo de transporte que transporta lan
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tarjetas desde el puesto de alimentación, a lo largo 
del puesto de lectura, hacia el puesto receptor, de 
acuerdo con el invento, utiliza un rodillo único de 
alimentación, contra el cual son presionadas las tar 
jetas para sujetar las tarjetas evitando que se des­
placen lateral o longitudinalmente con relación al 
rodillo de alimentación. Tal presión de la tarjeta 
contra el rodillo de alimentación se encuentra tam­
bién en el puesto de lectura, donde la inmovilidad 
de la tarjeta fuera déla alineación correcta o el 
deslizamiento de la tarjeta con respecto al rodillo 
de alimentación causarían de otro modo error o deten 
ción. La presión de la tarjeta contra el rodillo de 
transporte en el puesto de lectura aplanará también 
las tarjetas arrugadas o dobladas en el punto críti 
co para permitir que tales tarjetas sean leídas con 
exactitud. Puesto que solamente se utiliza un único 
rodillo de alimentación en el transporte, el disco 
de sincronismo usual puede girar con el rodillo y 
representar con precisión el movimiento de la tarje 
ta, mientras que tal disco de sincronismo dispuesto 
sobre uno de los tornos de un mecanismo de transpor 
te de torno doble, es inexacto, puesto que meramen­
te representa el movimiento en un único torno, el 
cual puede diferir del movimiento global de la tar-
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jeta.
En una forma específica, la agitación de la 

pila de tarjetas en el.puesto de alimentación para ali 
near uniformemente las tarjetas con la cabeza lectora, 
se realiza mediante un mecanismo que funciona también 
para hacer que el borde delantero de tarjetas sucesi­
vas sea presionado contra el rodillo de transporte - 
cuando está activado.

Cuando las tarjetas sucesivas atraviesan el 
puesto de lectura y entran en el puesto receptor o api 
lador para quitarlas del aparato, son eliminadas del 
trayecto'de la tarjeta que llega mediante dispositivos 
de tornillo elástico o de hélice de empuje compuestos 
de una hélice abierta de alambre elástico. De este mo­
do, la tarjeta entrante no hará contacto con la tarje­
ta precedente, ni el borde delantero de las tarjetas 
sucesivas será rasgado o mutilado, puesto que la héli 
ce elástica se desviará elásticamente en grado sufi­
ciente para evitar tal deterioro.

El invento posee otras características y 
tiene otras ventajas que se comprenderán mejor por la 
siguiente descripción detallada, tomada junto con los 
dibujos que se acompañan, que forman parte de la solí 
citud; pero ha de entenderse que la descripción y los 
dibujos no han de ser tomados en un sentido limitativo
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40857
puesto que el invento puede adoptar otras formas y es­
tá mejor definido en las reivindicaciones anejas.

Breve Descripción de los Dibujos 
5 La Figura 1 es una vista en perspectiva pre

dominantemente frontal del aparato de manipulación de 
tarjetas fabricado de acuerdo con el invento;

La Figura 2 es un corte, tomado por la línea
2- 2 de la Figura 1, que representa el interior del apara 

10 to;
La Figura 3 es un corte tomado por la línea

3- 3 de la Figura 2;
La Figura 4 es un corte fragmentario tomado 

por la línea 4-4 de la Figura 2;
15 La Figura 5 es un corte fragmentario amplia

do, tomado por la línea 5-5 de la Figura 3, que repre­
senta el mecanismo de transporte de tarjetas en situa­
ción de toma y movimiento de arranque de una tarjeta ha 
cia el puesto de lectura;

20 La B'igura 6 es una vista que corresponde a
la Figura 5t pero que representa la tarjeta pasando por 
el puesto de lectura;

La Figura 7 es un corte horizontal ampliado, 
tomado por la linea 7-7 de la Figura 2;

25 La Figura 8 es una vista correspondiente a
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la Figura 5 i pero que representa una construcción mo­
dificada; y

La Figura 9 es una vista correspondiente 
a la Figura 6, pero que representa la construcción mo 

$ dificada de la Figura 6.

Descripción de las Realizaciones Preferidas
Como se ve en los dibujos, el aparato del 

invento está incorporado en una caja o alojamiento 1 
10 que tiene una base 2 destinada a descansar sobre un se 

porte adecuado, tal como una mesa u otro soporte, y que 
tiene una sección 3 superior en la cual está un puesto 
F de alimentación al cual han de alimentarse una pila de 
tarjetas de datos, tales como tarjetas perforadas, fi- 

13 chas o similares, teniendo también el alojamiento una 
sección 4 inferior en la cual está un receptor de tar­
jetas o puesto S de apilado, al cual son transportadas 
las tarjetas por medios T de transporte a lo largo de 
un puesto R de lectura. Los detalles del alojamiento 1 

20 no requieren ilustración específica, pero se entenderá 
que está concebido constructivamente a fin de permitir 
acceso a los mecanismos de funcionamiento interior des 
critos posteriormente.

El alojamiento tiene una pared 5 interior 
25 que se extiende hacia arriba desde la base en el pues-
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to S de apilado y una porción 6 de pared que forma 
la parte trasera del puesto F de alimentación están 
do estas paredes, como se ve mejor en las Figuras 1 
y 3, inclinadas con relación a un plano vertical de 

5 signado por la linea 7 en la Figura 3, en un ángulo 
que facilita el movimiento de las tarjetas, particu 
larmente en el puesto F de alimentación lateralmente 
hasta la aplicación del borde con la pared 6. En la 
práctica, este ángulo A puede ser del orden de 25^

10 respecto a la vertical, y, si se desea, la pared 6 
puede ser sustancialmente horizontal.

El puesto F de alimentación incluye medios 
8 que agitan o empujan una pila de tarjetas C que es­
tán colocadas en el puesto de alimentación generalmen 

15 te en relación horizontal. Los medios 8 empujadores o 
agitadores incluyen una placa 9 que está generalmente 
dispuesta horizontalmente entre la pared 6 interior y 
una pared 10 exterior, estando montada la placa sobre 
medios 11 de pivote alejados del puesto T de transpor 

20 te. La placa 9 tiene una sección 12 de extremo incli­
nada hacia arriba de modo que una pila de tarjetas 0 
tiende inherentemente a deslizar hacia el puesto T de 
transporte en relación escalonada o acuñada en direc­
ción longitudinal de la placa 9, estando colocada la 

25 tarjeta de posición más inferior con un borde delante
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ro más próximo a los medios T de transporte que las 
tarjetas de encima. La pila de tarjetas tiende tam­
bién inherentemente a desplazarse lateralmente a es 
tablecer contacto del borde longitudinal con la pa­
red 6 interior, como se ve en la Figura 3, debido al 
hecho de que la placa 9 está inclinada lateralmente 
con relación a un plano horizontal. Como se represen 
ta, el eje de los medios 11 de pivote es perpendicu­
lar a la pared 6, y, por consiguiente, si la pared 6 
forma un ángulo de 25S con el plano 7 vertical, la 
placa 9 formará un ángulo de 25^ con un plano horizon 
tal. En su borde superior, la pared 10 tiene una su­
perficie 13 biselada que tiende a hacer que las tarje 
tas se muevan hacia la pared 6 cuando una pila de tar 
jetas o tiene una altura mayor que la de la pared 10 
frontal y cualquiera de las tarjetas sobresale late­
ralmente del paquete hacia la-pared 10 una distancia 
mayor que la pequeña holgura entre las tarjetas y las 
paredes 6 y 10. En el caso en que la pared 6 de guia 
esté dispuesta según un ángulo próximo a la horizontal, 
es decir, entre la horizontal y aproximadamente 452 res 
pacto al plano horizontal, deben utilizarse medios para 
empujar la pila de tarjetas contra la placa 9. Cierta­
mente, aún cuando la pared 6 de guia esté dispuesta for 
mando un ángulo como el ilustrado, pueden necesitarse
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particularmente cuando hay pocas t..ir j e u n  la. pila.
En la realización ilustrada^ los medios 8 

agitadores o de empuje, comprenden un solenoide 14, cu 
yo núcleo 15 está unido adecuadamente bajo la placa 9* 
Un resorte 16 helicoidal dispuesto alrededor del núcleo 
15 cargo o empuja normalmente a la placa 9 en el senti­
do de pivotar hacia arriba alrededor de los medios 11 
de pivote, limitado por medios 16 de tope adecuados so 
bre el extremo inferior del núcleo 15, en la forma ilus 
trada de una tuerca de tope. El movimiento hacia abajo 
de la placa 9 está limitado por la carrera del solenoi 
de o por un pasador 17 de tope unido adecuadamente me­
diante tuercas en 18 a una ménsula 19 de soporte de so 
lenoide, estando dispuesto un amortiguador 20 elástico 
de choque sobre el pasador 17, que se aplica a la pla­
ca 9; Como se describirá más detalladamente después, 
se excita el solenoide 14 para provocar el movimiento 
hacia abajo de la placa 9 contra el tope 17 y se desex 
cita entonces de modo que el resorte 16 hace volver la 
placa 9 a la posición superior. Tal oscilación de la 
placa 9 bajo la pila de' tarjetas C agita o empuja sufi 
oientemente las tarjetas para hacerlas eficazmente des 
llzar lateralmente hacia abajo por la placa 9 inclina­
da lateralmente hasta hacer contacto del borde longitu
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dinal con la pared 6 en el puesto alimentador. De este 
modo, cada una de las tarjetas está en la misma rela­
ción alineada longitudinalmente con los medios T de 
transporte y el puesto R de lectura, ya que las tar­
jetas apiladas son desplazadas sucesivamente de la par 
te inferior de la pila por los medios de transporte.

Los medios T de transporte comprenden un ro 
dillo 25 de fricción soportado giratoriamente por un 
eje 26 para giro sobre un eje transversal respecto - 
del puesto alimentador y sobre el mismo plano que la 
placa 9. Cuando el aparato está en funcionamiento, el 
rodillo 25 es hecho girar continuamente por un motor 
25a de accionamiento soportado por un soporte 25b de 
motor, Una polea 25c motriz dispuesta sobre el motor, 
arrastra una correa 25d que arrastra una polea 25e dis 
puesta sobre el rodillo 25. El rodillo 25 de fricción 
tiene una cubierta elástica provista de acanaladuras 
29 y 30 periféricas espaciadas lateralmente y partes 
planas 31, 32 y 33, y están dispuestos medios bajo el 
control de la oscilación de la placa 9 que provocan 
la aplicación a fricción entre el borde delantero de 
la tarjeta dispuesta en posición más inferior y las 
partes planas 31-33 dispuestas sobre el rodillo en ca 
da movimiento hacia abajo de la placa 9, de modo que 
la tarjeta situada en la posición más inferior es to
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mada en el puesto de alimentación y transportada más 
allá del puesto R de lectura hasta el puesto b de api 
lado.

Más específicamente, el extremo de la placa 
5 9 adyacente al rodillo 25 tiene un par de dedos 34 y

35 extensibles espaciados lateralmente que se extien­
den en las acanaladuras 29 y 30 del rodillo sustancial 
mente de manera tangencial a las partes planas 31-33) 
estando soportadas las tarjetas sobre las superficies 

10 superiores de estos dedos cuando la placa 9 está en la 
posición superior (Figura 5) y entrando en contacto la 
tarjeta inferior con el rodillo 25 de fricción cuando 
la placa 9 se mueve hacia abajo (Figura 6) de modo que 
los dedos 34 y 35 se mueven radialmente hacia el inte- 

15 rior en las acanaladuras 29 y 30.
Están previstos medios para aplicar presión 

a la tarjeta situada en la posición más inferior en la 
pila cuando la placa 9 y los dedos 34 y 35 se mueven 
hacia abajo, de modo que la tarjeta situada en la po- 

20 sición más inferior se aplicará por fricción contra
las partes planas 31-33 del rodillo 25 y será asi trans 
portada hacia el puesto R de lectura por el rodillo. En 
la realización de las Figuras 1-6, los medios de aplica 
ción de presión comprenden medios de resorte que inclu- 

25 yen un par de brazos 36 y 37 de resorte de lámina espa-
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ciados lateralmente sujetos por sujetadores 33 a una 
pared 39 extrema en el puesto F de alimentación y que 
sobresalen hacia abajo en los planos de las acanalada 
ras 29 y 30 del rodillo y hacia el puesto R de lectura.

3 Estos resortes 36 y 37 son aplicables con el borde de­
lantero de la tarjeta situada en posición más inferior 
cuando la placa 9 se mueve hacia abajo para presionar 
el borde delantero contra el rodillo 25, pero cuando 
la placa está en su posición superior, los dedos 34 y 

10 35 de la placa se aplican bajo los resortes 36 y 37
(Figura 5) para mantener los resortes fuera de contac 
to de presión con la tarjeta situada en posición más 
inferior. Los resortes 36 y 37 se extienden circunfe­
rencialmente respecto del rodillo 25 suficientemente 

15 hacia el puesto R de lectura para que a medida que la 
tarjeta situada en posición más baja es transportada 
por el rodillo 25 hacia el puesto de lectura y a lo 
largo de la misma, la tarjeta sea mantenida en la mis 
ma alineación precisa, con respecto al rodillo 25 y 

20 la estación R de lectura, que fuá establecido por con 
tacto de borde de la tarjeta con la pared 6 en el pues 
to de alimentación. De este modo, se evita la inexacti 
tud en la lectura de la tarjeta debido a mala alinea­
ción. Por otra parte, los resortes 36 y 37 presionan 

25 la tarjeta suavemente contra las partes planas 31-33
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solamente está aplicado un rodillo a la barjata, ade­
más, no se produce deformación longitudinal no desea­
da de la tarjeta. Como consecuencia, el mecanismo de

5 transporte puede transportar eficazmente tarjetas que 
hayan sido mutiladas o arrugadas a lo largo del puesto 
R de lectura, de modo que tales tarjetas pueden ser lei 
das eficazmente sin que se atasquen o se rompan en el 
mecanismo de transporte y sin provocar la detención de 

10 la máquina. El rodillo 25 es portador de un disco 25f 
de sincronismo. Tales*discos, como es bien conocido, 
son transparentes, pero tienen marcas opacas espacia­
das circunferencialmente que pueden girar con relación 
a marcas opacas fijas y una fuente luminosa (no repre- 

15 sentada) para sincronizar el lector con el movimiento 
de las tarjetas. Puesto que las tarjetas son alimenta­
das por un rodillo 25 único y no puede presentarse des 
lizamiento, debido a los resortes 37 que fuerzan a las 
tarjetas en una eficaz relación de arrastre por fricción 

20 con el rodillo 25) el sincronismo es más exacto que en 
máquinas en las cuales se presentan inherentemente vi­
bración y deformación longitudinal de la tarjeta.

Para situar en posición tarjetas sucesivas 
en el puesto de alimentación y evitar la toma simultá- 

25 nea de más de una tRfjeta por el rodillo 25 cuando es
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actuado el solenoide 14, lo que pudría ocurrir debi­
do a rebabas o desgarraduras en tarjetas adyacentes 
o fricción interfacial de tarjetas, está montada una 
barra 40 de calibre mediante sujetadores 40a en la 

5 pared 39 extrema, teniendo la barra 40 de calibre de 
dos 41 de tope colgantes separados de la periferia de 
las partes planas 31-33 en grado suficiente para per­
mitir el paso de una única tarjeta más allá de los de 
dos 41, pero la tarjeta adyacente superior se aplíca­

lo rá a los dedos 41 y le será impedido el movimiento has 
ta que el borde trasero de la tarjeta situada en posi­
ción más baja se separe del borde delantero de la tar­
jeta adyacente superior y sea activado nuevamente el 
solenoide 14.

13 En el puesto R de lectura, está un brazo
45 de soporte, bloqueado o montado de otro modo sobre 
el eje 26 de soporte de rodillo mediante tornillos 46 
de fijación. Montada sobre el brazo 45 de soporte me­
diante sujetadores 45a está una ménsula 47 de soporte 

20 de cabeza lectora que soporta una cabeza 48 lectora 
convencional mediante la cual son exploradas las tar 
jetas sucesivas alimentadas a través del puesto de ali 
mentación. Los detalles de la cabeza lectora no están 
relacionados con el presente invento, pero en cualquier 

25 caso la cabeza lectora detecta y suministra señales a
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un aparata da almacenamiento da d.- ' - -. .represor que 
representa los datos
Adyacente al rodillo 25 y la ménsula soporte 47 tie­
ne una porción 49 opuesta a la periferia del rodillo 
25 y que tiene una cara 50 contra la cual se apoyan 
en sus extremos libres los resortes 36) $7 de lámina, 
de modo que los resortes 36, 37 ejercen una presión 
sustancial sobre una tarjeta presionando imperativa­
mente la tarjeta a aplicarse a fricción con el rodi­
llo 25 a medida que las secciones medias de los re­
sortes 37 son flexadas hacia el exterior de las aca 
naladuras 29 y 30 del rodillo 25 por una tarjeta que 
se aproxima al puesto R de lectura, como se ve en la 
Figura 6.

A medida que las tarjetas pasan sucesiva­
mente a través del puesto R de lectura, se mueven ha 
cia abajo hasta el puesto S de apilado a través de 
una garganta 60 definida entre una guia 61 exterior 
y una guia 62 interior que tiene dedos 63 extracto­
res que se extienden dentro de las acanaladuras 29 
y 30 en el rodillo 25 de alimentación para evitar que 
las tarjetas se adhieran al rodillo y para desviar los 
bordes delanteros de las tarjetas al interior de la - 
garganta 60. La guía 61 está en el extremo superior 
de una placa 64 la cual, en su porción 65 inferior,
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viai- eA extremo inferior. da xas va.; a urdida que
se mueven hacia abajo para formar una pila de tarjetas 
que se sostiene de canto, como se ve en la Figura 2o 

5 Un retén 66 soportado en forma pivotante sobre el ex- 
tremo libre de un brazo 67 soportado en forma pivotan 
te en 68, sujeta las tarjetas apiladas de canto opo­
niéndose al deslizamiento a posiciones horizontales de 
modo que las.tarjetas son apiladas de canto en el mis- 

10 mo orden en el puesto S de apilado a medida que las tar 
jetas son transportadas desde el puesto F de alimenta­
ción.

Están previstos medios en el puesto de api­
lado para desplazar las tarjetas sucesivas de la trayec 

1$ toria de una tarjeta entrante, como se ve mejor en las 
Figuras 2, 3 y 7; de modo que una tarjeta entrante no 
puede chocar contra una tarjeta precedente y provocar 
la mutilación de cualquiera de las tarjetas. Como se po 
ne de manifiesto en la Figura 2, la tarjeta precedente 

20 se aplicará al fondo 69 del puesto apiladora, mientras 
una tarjeta entrante está siendo aún arrastrada impera 
tivamente por el rodillo 2$ de transporte. Aún cuando 
la fricción de arrastre entre la tarjeta y el rodillo 
25 es suficiente para evitar el deslizamiento, de modo 

25 que el deslizamiento no es problema, de acuerdo con el
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invento., es necesario evitar eh'Vi'M d.¿ la tarjeta 
que esta siendo transportada contra cualquier cosa 
que pueda provocar el deterioro de la tarjeta. De 
este modo, los medios para apartar las tarjetas suce 

5 sivas del trayecto de una tarjeta entrante comprenden 
medios 70 de tornillo elástico giratorio.

Más particularmente, una pared 71 verti­
cal en el puesto S de apilado, bajo el puesto R de 
lectura, soporta, sobre piezas de montaje 72, medios 

10 de accionamiento, aquí representados como un par de 
motores eléctricos 73, 73, cuyos ejes 74 se prolon­
gan a través de aberturas situadas en la pared 71 de 
soporte, y están separados lateralmente en una distan 
cia mayor que el ancho de la tarjeta C que pasa por 

15 la garganta 60 entre los ejes 74. Montados adecuada­
mente sobre los ejes 74 para girar con los mismos,es 
tán tornillos elásticos o dispositivos 75 de torni—  
lio sin fin de empuje arrollados helicoidalmente, que 
tienen un alambre dirigido longitudinalmente respecto 

20 a los ejes 74. En la realización ilustrada, los torni 
líos de resorte están arrollados en sentidos opuestos 
y, por consiguiente, son hechos girar en oposición, 
como se indica por las flechas en la Figura 7. Los tor 
nillos de resorte sobresalen lateralmente uno hacia el 

25 otro de modo que una tarjeta C que se mueve hacia abajo
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entre los ejes 74 será cogida por sus bordes longitu­
dinales opuestos y desplazada progresivamente hacia 
la izquierda en la Figura 7, como se indica por la 
flecha, de modo que el borde trasero de cada tarjeta 

5 es apartado del trayecto del borde delantero de la tar 
jeta entrante. Puesto que los tornillos 75 son elásti­
cos, si el borde delantero de una tarjeta se aplica 
inicialmente a la cresta exterior de cualquier hélice, 
el resorte se deformará sin ofrecer resistencia sustan 

10 cial a la alimentación longitudinal adicional de la - 
tarjeta por el rodillo 25 de transporte, y por consi­
guiente, a pesar del hecho de que la tarjeta está sien 
do desplazada imperativamente a contacto con los toral 
líos 75 de resorte, no puede ocurrirle deterioro a la 

15 tarjeta.
Con referencia a las Figuras 8 y 9, está 

representada una estructura modificada para iniciar y 
mantener la aplicación reciproca a fricción entre las 
tarjetas y el rodillo 25 de alimentación y para guiar 

20 adicionalmente una tarjeta en la garganta 60. En esta 
realización, resortes 137 de lámina corta, montados en 
la pared 39 extrema del puesto de alimentación, al igual 
que los resortes 36, 37 de lámina descritos anteriormen­
te, están destinados a aplicarse a la tarjeta situada en 

25 posición más baja en el puesto de alimentación cuando el
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dedo 35 sobre la placa 9 se desplega hacia abaje a la po­
sición da la Figura 9 desde la posición de la Figura 8 pa 
ra iniciar el transporte de las tarjetas sucesivas. Un se 
gundo juego de resortes 137a tienen extremos unidos al 

5 bloque 40 de tope mediante sujetadores 40a y extremos li 
bres que están en contacto con la cara 50 del soporte 47 
de cabeza lectora, de modo que las porciones curvadas, in 
termedias, de los resortes 137a ejercerán sobre las tarje 
tas la presión requerida para transportar las tarjetas 

10 más allá del lector 48. Con esta construcción modificada, 
la fricción de transporte principal proporcionada por los 
resortes 137a puede establecerse independientemente de la 
presión de los resortes 137 requerida para iniciar el trans 
porte.

15 Además, en las Figuras 8 y 9, un tercer resor­
te o resortes 160 de lámina montados bajo el lector 48 y 
que tienen un extremo libre vuelto hacia abajo que sobre­
sale hacia los dedos extractores, se aplican sobre la tar 
jeta para obligarla a moverse a través de la garganta 60 

20 y para mantener la aplicación a fricción de la tarjeta con 
el rodillo 25 durante la etapa final del movimiento dentro 
del apilador, después que la tarjeta ha pasado totalmente 
a través del puesto R de lectura.

Resultará evidente de lo precedente que el - 
25 presente invento orea un aparato de lectura de tarjetas
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trucció?-. - .no obátante de t-'-ruc eficaz, dan­
do lugar- el rodillo único de alimentación y los medios 
de aplicación de presión a una alimentación uniforme de 

5 tarjetas al puesto de lectura en la gama completa de ve 
locidades de alimentación de tarjetas, en alineación 
uniforme, como se estableció en el puesto de alimenta­
ción, y a pesar de que una tarjeta pueda estar doblada 
o arrugada, siendo apiladas las tarjetas eficazmente al 

10 final en el puesto de apilado sin deterioro o parada del 
aparato.

La presente solicitud que corresponde a la 
presentada en Estados Unidos de América, el 15 de Noviem 
bre de 1.971; bajo el número 198.722, se acoge a los be- 

15 neficios del artículo 51 del vigente Estatuto de la Pro­
piedad Industrial.

REIVINDICACIONES

Los puntos de invención propia y nueva que 
se presentan para que sean objeto de esta solicitud de 
Patente de Invención en España, por VEINTE años, son los 

20 que se recogen en las reivindicaciones siguientes:
1.- Un aparato de manipulación de tarjetas,
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que comprenda mi puesto de alimeuta^íón destinado a re 
cibir una pila de tarjetas alargadera, una placa para 
soporte de dicha pila de tarjetas, estando dispuesta 
dicha placa en un plano inclinado transversalmente res 

5 pecto de dichas tarjetas, medios de guía en el lado in 
ferior de dicha placa a los que pueden aplicarse los 
bordes laterales de dichas tarjetas para alinear uni­
formemente dichas tarjetas, medios que soportan dicha 
placa para movimiento de empuje lateral de dicha pila 

10 de tarjetas a contacto con dichos medios de guía, y 
medios para mover dicha placa.

2.- Un aparato de manipulación de tarjetas 
de datos que comprende-un puesto de alimentación de tar 
jetas destinado a recibir una pila de tarjetas, un pues 

15 to de lectura que tiene medios para leer tarjetas, un 
receptor para las tarjetas que han sido leídas, y me­
dios de transporte para mover sucesivamente las tarje 
tas desde dicho puesto de alimentación a través de di­
cho puesto de lectura hasta dicho receptor, teniendo 

20 dicho puesto de alimentación una superficie de alinea 
ción de tarjetas a la que pueden aplicarse las tarje­

tas contenidas en dicha pila para la alineación de 
las tarjetas con dichos medios de lectura de las tar­
jetas, y medios empujadores que agitan las tarjetas pa 

25 ra su aplicación con dicha superficie de guia.
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3,- Un aparato de manipulación de tarje­
tas de datos como se ha definido en la reivindicación 
2, en el que dicha superficie de guía está dispuesta 
formando un ángulo con'la vertical, incluyendo dichos 

5 medios empujadores o agitadores un soporte para la pi 
la de tarjetas, y medios que mueven dicho soporte para 
agitar dichas tarjetas hasta la aplicación de su borde 
oon dicha superficie de guía.

4. - Un aparato de manipulación de tarjetas 
10 de datos como se ha definido en la reivindicación 2, en

el que dicha superficie de guia está dispuesta formando 
un ángulo con la vertical, incluyendo dichos medios agi 
tadores o empujadores una placa para soportar la pila 
de tarjetas, extendiéndose dicha placa sobre un plano 

15 normal a la superficie de guía, teniendo dicho aparato 
medios de montaje-de dicha placa para movimientos de agi 
tación de tarjetas, y medios para mover dicha placa.

5. - Un aparato de manipulación de tarjetas 
de datos como se ha definido en la reivindicación 2, en

20 el que dicha superficie de guia está dispuesta formando 
un ángulo con la vertical, incluyendo dichos medios agi 
tadores una placa para soportar la pila de tarjetas, ex 
tendiéndose dicha placa en un plano normal a la super­
ficie de guía, teniendo dicho aparato medios que montan 

25 dicha placa para movimientos de agitación de tarjetas,
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y medios que mueven dicha placa, teniendo dicha placa 
una porción extrema inclinada, alejada de dichos me—  
dios de transporte para acuñar la pila de tarjetas 
con la tarjeta inferior baja más cerca de dichos me- 

5 dios de transporte, y medios que funcionan en respues 
ta al movimiento de dicha placa para realizar el trans 
porte de dicha tarjeta inferior desde dicho puesto de 
alimentación hasta dicho puesto de lectura.

6.- Un aparato de manipulación de tarjetas 
10 de datos como se ha definido en la reivindicación 2, 

en el que dicha superficie de guia está dispuesta for 
mando un ángulo con el plano vertical, incluyendo di­
chos medios agitadores una placa para soportar la pi­
la de tarjetas, extendiéndose dicha placa sobre un pía 

15 no normal a la superficie de guia, teniendo dicho apa­
rato medios que montan dicha placa para movimientos de 
agitación de tarjetas, medios para mover dicha placa, 
y medios que responden al movimiento de dicha placa pa 
ra realizar el transporte de la tarjeta situada en po- 

20 sición más baja desde dicho puesto de alimentación has 
ta más allá de dicho puesto de lectura.

7°- Un aparato de manipulación de tarjetas 
de datos como se ha definido en la reivindicación 2, que 
tiene medios que responden al funcionamiento de dichos 

25 medios agitadores para iniciar el transporte de la tar
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jeta situada an posición más baja en la pila por di­
chos medios de transporte.

8.- Un aparato de manipulación de tarjetas 
de datos como se ha definido en la reivindicación 2,

5 en el que dichos medios de transporte incluyen medios 
para mantener la alineación de las tarjetas sucesivas.

9.- Un aparato de manipulación de tarjetas 
de datos como se ha definido en la reivindicación 2, 
en el que dichos medios de transporte comprenden un 

10 rodillo de alimentación que puede girar sobre un eje 
transversal a la dirección del movimiento de dichas 
tarjetas, y medios de aplicación de presión aplicables 
a las tarjetas sucesivas para presionar las mismas a 
contacto de fricción con dicho rodillo.

1$ 10.- Un aparato de manipulación de tarjetas
de datos como se ha definido en la reivindicación 2, en 
el que dichos medios de transporte comprenden un rodi­
llo de alimentación que puede girar sobre un eje trans 
versal a la dirección del movimiento de dichas tarjetas, 

20 y medios de aplicación*de presión aplicables a las tar­
jetas sucesivas para presionar las mismas a contacto de 
fricción con dicho rodillo en todo el movimiento de di­
chas tarjetas desde dicho puesto de alimentación más allá 
de dicho puesto de lectura hasta dicho receptor.

25 11.- Un aparato de manipulación de tarjetas
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de datos como se ha definido en la reivindicación 2, 
en el que dichos medios de transporte comprenden un 
rodillo de alimentación que puede girar sobre un eje 
transversal a la dirección del movimiento de dichas 

5 tarjetas, y medios de resorte aplicables a las tarje 
tas sucesivas para presionar las mismas a contacto de 
fricción con dicho rodillo.

12. -*Un aparato de manipulación de tarje­
tas de datos como se ha definido en la reivindicación

10 2, en el que dichos medios de transporte comprenden
un rodillo de alimentación que puede girar sobre un 
eje transversal a la dirección del movimiento de di­
chas tarjetas, y medios de resorte aplicables a las 
tarjetas sucesivas para presionar las mismas a con- 

15 tacto de fricción con dicho rodillo en todo el movi­
miento de dichas tarjetas desde dicho puesto de ali­
mentación, por de dicho puesto de lectura hasta dicho 
receptor.

13. - Un aparato de manipulación de tarje 
20 tas de datos como se ha definido en la reivindicación

2, en el que dichos medios agitadores o empujadores, 
comprenden un soporte para la pila de tarjetas, medios 
de montaje de dicho soporte para movimiento bajo la pi 
la de tarjetas, y medios para mover dicho soporte, in- 

2$ cluyendo dichos medios de transporte un rodillo de ali
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mentación montado giratoriamente en posición adyacente 
a dicho soporte, y medios que responden al movimiento 
de dicha placa para presionar la tarjeta situada en 
posición más baja sobre dicho soporte a contacto con 

5 dicho rodillo de alimentación para transportar dicha 
tarjeta situada en posición más baja.

14.- Un aparato de manipulación de tarjetas 
de datos como se ha definido en la reivindicación 2, en 
el que dichos medios agitadores comprenden un soporte 

10 que soporta la pila de tarjetas con las tarjetas acu­
ñadas de modo que exponen progresivamente un borde de 
lantero de las mismas, medios de montaje de dicho so­
porte para movimiento bajo la pila de tarjetas, y me­
dios para mover dicho soporte, incluyendo dichos me- 

15 dios de transporte un rodillo de alimentación monta­
do giratoriamente en posición adyacente a dicho sopor­
te y medios de aplicación de presión que pueden mover­
se entre una posición que deja libre el borde delante­
ro de la tarjeta situada en posición más baja y una po 

20 sición en que presiona dicho borde delantero a contac­
to con dicho rodillo, teniendo dichos medios de aplica 
ción de presión y dichos medios agitadores medios para 
mover dichos medios de aplicación de presión a la pri­
mera posición mencionada y permitir el movimiento de 

25 dichos medios de aplicación de presión a la segunda po
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sición mencionadas

1$.- Un aparato de manipulación de tarjetas 
de datos como se ha definido en la reivindicación 2, 
en el que dichos medios agitadores comprenden un so- 

5 porte que soporta la pila de tarjetas con las tarje­
tas acuñadas de modo que exponen progresivamente un 
borde delantero de las mismas, medios de montaje de 
dicho soporte para movimiento bajo la pila de tarje­
tas, y medios para mover dicho soporte, incluyendo di 

10 chos medios de transporte un rodillo de alimentación 
montado giratoriamente*en posición adyacente a dicho 
soporte, y medios de aplicación de presión que pueden 
moverse entre una posición que deja libre el borde de 
lantero de la tarjeta situada en posición más baja y 

15 una posición que presiona dicho borde delantero a con 
tacto con dicho rodillo, teniendo dichos medios de - 
aplicación de presión y dichos medios agitadores me­
dios para mover dichos medios de aplicación de presión 
a la primera posición mencionada y permitir el movi- 

20 miento de dichos medios de aplicación de presión a 
la segunda posición mencionada, incluyendo también 
dichos medios de aplicación de presión medios para 
mantener presión contra las tarjetas para mantener 
las tarjetas contra dicho rodillo a medida que las 

25 tarjetas pasan a través de dicho puesto de lectura.
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16,- Un aparato de manipnlaeién de tarjetas 
de datos como se ha definido en la reivindicación 2, 
en el que dichos medios agitadores comprenden un so­
porte que soporta la pila de tarjetas con las tarjetas 

5 acuñadas para exponer progresivamente un borde delante 
ro de las mismas, medios de montaje de dicho soporte 
para movimiento bajo la pila de tarjetas, y medios pa 
ra mover dicho soporte; incluyendo dichos medios de 
transporte un rodillo de* alimentación montado gírate­

lo riamente en posición adyacente a dicho soporte, y me­
dios de aplicación de presión que pueden moverse entre 
una posición que deja libre el borde delantero de la 
tarjeta situada en posición más baja y una posición que 
presiona dicho borde delantero a contacto con dicho ro- 

1$ dillo, teniendo dichos*medios de aplicación de presión 
y dichos medios agitadores medios para mover dichos me 
dios de aplicación de presión a la primera posición 
mencionada y permitir 1 movimiento de dichos medios 
de aplicación de presión a la segunda posición mencio- 

20 nada, comprendiendo dichos medios de aplicación de pre 
sión medios que pueden cooperar con dicho rodillo para 
presionar las tarjetas contra dicho rodillo sustancial 
mente en su totalidad a través de las tarjetas.

17.- Un aparato de manipulación de tarjetas 
25 de datos como se ha definido en la reivindicación 2, en
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el que dicho receptor comprende an puesto de apilado 
que incluye medios para recibir tarjetas sucesivas 
desde dichos medios de transporte y apartar la tar­
jeta precedente del trayecto de uña tarjeta entran- 

5 te.
18. - Un aparato de manipulación de tar­

jetas de datos como se ha definido en la reivindica­
ción 2, en el que dicho receptor comprende un puesto 
de apilado que incluye medios de tornillo giratorio

10 para la recepción de tarjetas sucesivas desde dichos
medios de transporte y para apartar la tarjeta prece­
dente del trayecto de una tarjeta-entrante.

19. - Un aparato de manipulación de tarje 
ta de datos como se ha definido en la reivindicación

15 2, en el que dicho receptor compreñde un puesto de
apilado que incluye medios de tornillo giratorios pa 
ra recibir tarjetas sucesivas desde dichos medios de 
transporte y apartar la tarjeta precedente del trayec 
to de una tarjeta entrante, comprendiendo dichos me—

20 dios de tornillo giratorios un par de ejes giratorios 
separados para permitir el paso de tarjetas entre ellos, 
y tornillos de resorte elástico soportados por dichos 
ejes.

20. - Un aparato de manipulación de tarjetas 
25 de datos como se ha definido en la reivindicación 2, en
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el que dicho receptor comprende un puesto de apilado 
que incluye medios de tomillo giratorios para reci­
bir tarjetas sucesivas desde dichos medios de trans­
porte y aparatar la tarjeta precedente del trayecto 
de una tarjeta entrante, comprendiendo dichos medios 
de tornillo giratorios un par de ejes separados para 
permitir el paso de tarjetas entre ellos, y tornillos 
de resorte elásticos soportados por dichos ejes y que 
tienen cables opuestos, y medios para hacer girar di­
chos ejes en sentidos opuestos.

21. - Un aparato de'manipulación de tarjetas 
como se ha definido en la reivindicación 1, en el que 
dichos medios que soportan dicha placa montan dicha 
placa para movimiento de pivotamiento sobre un eje trans 
versal a dicha pila de tarjetas.

22. - Un aparato de manipulación de tarjetas 
como se ha definido en la reivindicación 1, en el que 
dichos medios que soportan dichas placas y montan di­
cha placa para movimiento de pivotamiento sobre un eje 
transversal a dicha pila de tarjetas, y dicha placa tie 
ne una sección inclinada a la que pueden aplicarse los 
bordes extremos de dichas tarjetas en un extremo de di 
cha pila paraacuñar longitudinalmente dicha pila.

23-- Un-aparato de manipulación de tarjetas 
como se ha definido en la reivindicación 21, en el que
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noide que tiene un núcleo unido a dicha placa para mover 
dicha placa en un sentido al excitarse dicho solenoide, 
y un resorte aplicado a dicha placa para mover dicha pía 

5 ca en el otro sentido cuando es desexcitado dicho solenoi 
de.

24. - Un aparato de manipulación de tarjetas 
como se ha definido en la reivindicación 21, en el que 
dichos medios para mover dicha placa comprenden un sole-

10 noide que tiene un núcleo unido a dicha placa para mover 
dicha placa en un sentido al excitarse dicho solenoide, 
y un resorte aplicado a dicha placa para mover dicha pía 
ca en el otro sentido cuando dicho solenoide es desexci­
tado , y medios de tope para limitar el movimiento de di- 

15 cha placa en sentidos opuestos.
25. - Un aparato de manipulación de tarjetas, 

que comprende un puesto de alimentación destinado a reci­
bir una pila de tarjetas alargadas, una placa para sopor­
te de dicha pila de tarjetas, medios para acuñar dicha pi

20 la de tarjetas longitudinalmente para exponer un borde de 
lantero de la tarjeta situada en posición más baja, medios 
de transporte adyacentes a.dicha placa y que incluyen un 
único rodillo de alimentación, medios de aplicación de 
presión aplicables normalmente al borde delantero de la 

25 tarjeta situada en posición más baja para presionar este
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último a contacto de fricción eea di^ho rodillo de ali 
mentación; medios liberablea para mantener dichos me­
dios de aplicación de presión fuera de aplicación con 
el borde delantero de la tarjeta situada en posición 

$ más baja; y medios lectores adyacentes a dicho rodi­
llo de alimentación para la exploración de las tarje­
tas sucesivamente al liberarse dichos medios libera- 
bles.

26.- Un aparato de manipulación de tárje­
lo tas como se ha definido en la reivindicación 25, en el 

que dichos medios de aplicación de presión incluyen me 
dios de resorte plano que se aplican a las tarjetas 
transversalmente a las mismas.

27*- Un aparato de manipulación de tárje­
la tas como se ha definido en la reivindicación 25) que 

tiene medios de tope separados de dicho rodillo para 
permitir el paso de la tarjeta situada en posición más 
baja entre ellos y a los que puede aplicarse la siguien 
te tarjeta adyacente superior para situar la última de 

20 modo que se aplique entre dichos medioa de aplicación 
de presión y dicho rodillo cuando la tarjeta situada 
en posición más baja es transportada desde dicha pila.

28.- Un aparato de manipulación de tarje­
tas.

25 Tal y como se ha descrito en la Memoria
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que aat representado en 3? .3 ujoo qu- ae em­
pañan y para los fin,es que se han e*pegifieade.

Esta Memoria consta de treinta y siete ho­
jas escritas a máquina por una sola cara.

Madrid, - 8  M í. 1973

P.AA!bert< 
P*r Pod !zaí
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