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El invento se refiere a un dispositivo de encendido 

para motor de explosión, en particular de vehículos automóvi 
les, notable porque permite obtener un avance automático de 
encendido que aumenta cuando la velocidad de rotación del 
árbol del motor sube más allá de una velocidad determinada.

Se conocen ya dispositivos de encendido que produ­
cen automáticamente un ángulo de avance en función de la vel<3 
cidad de rotación del motor, valiéndose algunos de medios me­
cánicos y otros de medios electrónicos.

Los medios mecánicos son, por ejemplo, dispositivos 
centrífugos provistos de contrapesos, siendo dichos medios 
tributarios del desgaste de las piezas mecánicas en movi­
miento y de los contactos de un ruptor, asi como de las dis­
persiones debidas a la histéresis.

Los medios electrónicos incluyen circuitos analó­
gicos en los cuales una tensión HL que es función de la velo­
cidad de rotación del motor corresponde a una tensión U2 que 
es función de la posición del volante del motor con Relación 
a una posición de referencia.

Los dispositivos provistos de circuitos analógicos 
conocidos proporcionan curvas de avance de encendido que pre­
sentan variaciones no despreciables cuando la temperatura del 
medio ambiente o la tensión de alimentación varia.

Estas variaciones puedenhacer cambiar el avance de 
encendido en un valor que puede alcanzar 2°. Además, estos 
circuitos han de ser alimentados bajo una tensión relativa­
mente elevada, del orden de 40 voltios, con el objeto de li­
mitar la imprecisión debida a los umbrales de las uniones de 
los transistores. Ya que la fuente de alimentación de los vehí
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culos automóviles es generalmente una batería de 13 vol­
tios, es necesario incorporar en el dispositivo, un con­
vertidor de tensión.

La programación de una curva de avance de en
cendido obtenida mediante circuitos analógicos requiere 
la utilización de un banco de ensayo de dispositivos de 
encendido.

El presente invento tiene por objeto el remediar 
estos inconvenientes utilizando circuitos lógicos los cuales, 
y entre otras ventajas no presentan fenómenos de variación, ya 
que dichos circuitos trabajan por conmutación y se conforman 
con una alimentación proporcionada por la batería del vehículo

Un dispositivo para obtener un avance auto­
mático de encendido en función de la velocidad de rota­
ción de un motor de explosión, en particular para vehícu 
los automóviles, caracterizado porque incluye un codifi­
cador angular que proporciona unos impulsos que se trans­
forman en un valor codificado A en función de la variación 
angular el cual se aplica a una primera entrada de un 
comparador, por medio o no de un convertidor de código, 
y un generador taquimétrico que proporciona un valor co­
dificado B en función de la velocidad de rotación del mo­
tor, aplicándose el valor B a una segunda entrada del 
comparador y dicho comparador proporciona un impulso de 
mando a un dispositivo de encendido cuando el valor codi 
ficado A coincide con el valor codificado B.

La descripción que sigue, frente a los dibu­
jos adjuntos, que se dan a título de ejanplo no limitativo 
permitirá entender claramente como el invento puede lle­
varse a la práctica, formando naturalmente parte del in-
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vento las particularidades -que se desprenden tanto de 
los dibujos como del texto.

En los dibujos:
- La figura 1 representa esquemáticamen­

te un modo de realización del invento;
- La figura 2 representa esquemáticamente 

un modo de realización del generador taquimétrico;
- La figura 3 representa esquemáticamente 

otro modo de realización del generador taquimétrico;
- La figura 4 representa esquemáticamente 

un modo de realización del calculador que está incluido 
en el generador taquimétrico;

- La figura 5 representa una curva de avan 
ce de encendido con varias pendientes en concordancia con 
un diagrama de trenes de impulsos de entrada y de salida 
del calculador, respectivamente;

- La figura 6 representa esquemáticamente 
un modo de realización del generador taquimétrico de acuer 
do con el invento;

- La figura 7 representa esquemáticamente 
otro modo de realización del generador taquimétrico ¿

- La figura 8 representa esquemáticamente 
un modo de realización del corrector del tipo de depre­
sión,, de acuerdo con el invento:

- La figura 9 representa esquemáticamente 
un segundo modo de realización del corrector del tipo de 
depresión; y -

- La figura 10 representa esquemáticamente 
un tercer modo de realización del corrector del tipo de 
depresión.
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El dispositivo que permite obtener el avance auto­

mático de encendido, que se representa esquemáticamente en 
la figura 1 , está basado en la utilización de circuitos ló­
gicos e incluye un codificador angular 1 que proporciona una 
señal transformada en un valor codificado A en función de 
la variación angular por medio de un convertidor de códi­
go 4. El valor codificado A se aplica a una primera entrada 
2 de un comparador 3.

Es evidente que el convertidor de código 4 puede 
suprimerse si el codificador angular 1 suministra directa­
mente el valor codificado A.

Un generador taquimétrico 3 proporciona, en función 
de la velocidad de rotación del motor, un valor codificado 
B que se aplica a la segunda entrada 6 del comparador 3 ) el 
cual proporciona entonces un impulso de mando a un disposi­
tivo de encendido 7 cuando el valor codificado A coincide 
con el valor codificado B.

El generador 5, representado esquemáticamente en 
la figura 2 , incluye los siguientes elementos:

a - un reloj 8 que incluye un oscilador muy esta­
ble 9 tal como un oscilador de cuerzo, y un divisor de fre 
cuencia 10 y que define un ciclo de tiempo T entre dos im­
pulsos proporcionados por él:

b - un calculador 11 que permite la programación 
del avance de encendido deseado; el calculador 11 recibe 
los impulsos suministrados por el oscilador de cuerzo 9 

del reloj 8 y un tren de impulsos procedente del codifica 
dor angular 1 ; se obtiene así un cierto número N de impul 
sos que traducen el avance de encendido deseado para una 
velocidad de rotación del motor dada; después de cada ciclo

-  5 -
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ve a su posición de origen.bajo el efecto del reloj 8 ;
c - un contador 12 que detecta el número N de im­

pulsos procedentes del calculador 11 durante un tiempo T de­
finido por el reloj 8 y lo transforma en un valor codificado 
B; y

d - un registro 13 que conserva en memoria el valor 
codificado B durante el tiempo T de un cicLo que sigue el 
tiempo T del ciclo precedente; el valor codificado proceden­
te del registro 13 es constante cuando la velocidad es cons­
tante; este valor puede ser reducido a un nivel compatible 
con el valor codificado A por medio de un divisor 14.

La figura 3 representa esquemáticamente otro modo 
de realización del generador taquimétrico 5 que difiere^ esen 
cialmente del anterior porque el conjunto contador 12—  regis 
tro 13 ha sido sustituido por una combinación de dos contado­
res 1$ y 16 tal que el contador 15 efectúe el recuento del 
número N de impulsos procedentes del calculador 11 durante 
el tiempo T y convierte este número en un valor codificado 
B, mientras que el contador 16 conserva en memoria el valor 
codificado B contado durante el ciclo anterior.

Un mezclador 17 acepta solamente el valor codificado 
B conservado en memoiia respectiva y alternativamente por los 
contadores 15 y 16. Una báscula 18 invierte las funciones 
respectivas de recuento y de memorización de los contadores 
15 y 16 al final de cada ciclo y conmuta el mezclador 17 al 
temativamente sobre el contador que está en posición de me 
moría.

El calculador 11 representado en la figura 4 está 
adaptado, por ejemplo, para obtener una curva de avance de



encendido de tres pendientes, según se representa en la fi­
gura 5) y frente a la cual están dibujados los trenes de im­
pulsos de entrada E y de salida S de dicho calculador.

El calculador 11 incluye un discriminador 19 en el 
5 cual están programados los umbrales SI, S2 y S3 de la curva

de avance. En cuanto el discriminador alcanza estos umbrales, 
los impulsos procedentes del codificador angular 1 son diri­
gidos respectivamente sobre los discriminadores secundarios 
20, 21 y 22, en los cuales están programadas respectivamente 

10 las pendientes Pl, P2 y P3 de la curva de encendido.
Cuando el umbral SI es alcanzado, el discriminador 

20 recibe impulsos procedentes del codificador angular 1.
Cada uno de estos impulsos libera o deja pasar un 

tren de impulsos procedentes del oscilador de cuarzo 9! co- 
13 rrespondiendo el número de los impulsos del tren de impulsos 

al valor programado de la pendiente Pl. Un nuevo tren de im­
pulsos es liberado bajo el efecto de un nuevo impulso proce­
dente del codificador angular 1.

Cuando se alcanza el umbral S2, el discriminador 21 
20 es el que recibe los impulsos del codificador angular 1 y que 

deja pasar, bajo el control de cada uno de los impulsos del 
codificador angular 1, un tren de impulsos cuyo número de im­
pulsos corresponde al valor programado de la pendiente P2.

Cuando se alcanza el umbral S3, el discriminador 22 
25 entra a su vez en acción, tal y como se describe con relación 

a los discriminadores 20 y 21.
Naturalmente, si la curva de la figura 3 incluyera 

n pendientes Pl a Pn, sería preciso prever n discriminadores 
auxiliares análogos a los discriminadores 20, 21 y 22.

Los impulsos que han sido aceptados por los discri30
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minadores 20, 21 y 22 son dirigidos fuera del calculador 11 

hacia el contador 12 (figura 2) o los contadores 1$ y 16 
(figura 3).

Si se considera, por ejemplo, que el valor codifi­
cado A varía en función despartiendo del valor 100 que co­
rresponde al avance de encendido máximo para disminuir hasta 
el valor 0 que corresponde al avance mínimo o nulo, el dispo 
sitivo actúa de la manera siguiente:

- Si la velocidad de rotación del motor es reduci­
da, el contador 12 o los contadores 15 y 16 cuentan solamente 
un número reducido de impulsos. El valor A tenderá hacia 0 
cuando A y B coincidan, de ahí un avance de encendido reducido.

- Si la velocidad de rotación del motor es elevada, 
el contador 12 o los contadores 15 y 16 contarán un grán núme 
ro de impulsos. Al coincidir A y B el valor A tenderá hacia 
100, de ahí un avance de encendido elevado.

Para un motor de cuatro cilindros, el valor codifi­
cado A pasará de 100 a 0 cuatro veces por cada vuelta del dis 
tríbuidor de encendido y por tanto se obtendrán cuatro chis­
pas.

El dispositivo de avance de encendido relacionado 
con la velocidad de rotación del motor puede combinarse con 
un segundo dispositivo relacionado con la carga de dicho mo­
tor o cualquier otro parámetro.

Por ejemplo, este segundo dispositivo puede poner 
en práctica un procedimiento notable porque se utiliza la de­
presión que reina en las tuberías del motor para corregir la 
variación angular entre una posición de referencia, que pue 
de ser la carga máxima del motor, y otra posición de carga 
variable.

30
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A velocidad constante, el valor codificado B proce 

dente del registro es igualmente constante.
El divisor de frecuencia 14 puede situarse ventajo 

sámente en el interior del contador 12.
La figura 7 representa esquemáticamente otro modo 

de realización del generador taquimétrico 5A que difiere esen 
cialmente del anterior porque el conjunto contador 12 y regis 
tro 13 ha sido sustituido por una combinación de dos contado­
res 1$ y 16 tal que el contador 1$, después de reducir por me 
dio del divisor de frecuencia 14 el número de impulsos proce­
dentes del calculador 11 durante el tiempo T, efectúa el re­
cuento de un número N de impulsos procedentes del divisor de 
frecuencia 14 durante el tiempo T, y lo transforma en un va­
lor codificado B, mientras que el contador 16 conserva en me­
moria el valor codificado B calculado en el ciclo anterior.

Un mezclador 17 acepta solamente el valor codifi­
cado B, conservado en memoria respectiva y alternativamente 
por los contadores 1$ y 16.

Un báscula 18 invierte las funciones respectivas 
de recuento y de memorización de los contadores 15 y 16 al 
final de cada ciclo y conmuta el mezclador 17 alternativa­
mente sobre el contador que está en posición de memoria.

En un primer modo de realización, el corrector de 
depresión 26, representado esquemáticamente en la figura 8 , 
incluye un captador analógico 27 que actúa sobre un conver­
tidor analógico-numérico 28 que suministra un valor codifi­
cado C en función de la depresión que reina en las tuberías 
del motor, o de cualquier otro parámetro, con el fin de co­
rregir la variación angular entre una posición de referen-
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Este dispositivo puede estar constituido por un se­

gundo codificador angular accionado por una cápsula manomé 
trica, y que proporciona un valor codificado C que se com­
bina con el valor codificado A o B antes de aplicarse a una 
de las entradas del comparador.

5 El generador taquimétrico -5A representado esquemáti­
camente en la figura 6 incluye los elementos siguientes:

- Un reloj 8A que incluye un primer oscilador 9A que 
suministra permanentemente un tren de impulsos al calcula­
dor 11 y un segundo oscilador 25 de frecuencia más baja que 

10 define el tiempo T.
El calculador 11 permite la programación del avance 

de encendido deseado.
El calculador 11 recibe el tren de impulsos proporcio 

nado permanentemente por el oscilador 9A y un tren de impul 
15 sos procedentes del codificador angular 1.

Por tanto, se produce un cierto número N de impulsos 
que traduce el avance de encendido deseado para una veloci­
dad de rotación del motor dada.

El calculador vuelve a su posición de origen bajo el 
20 efecto del reloj 8A después de cada ciclo definido por el 

oscilador 25.
Un divisor de frecuencia 14 reduce el número N de im­

pulsos proporciónalos por el calculador 11.
Un contador 12 detecta el número de impulsos proceden 

25 tes del divisor de frecuencia 14 durante el tiempo T definí 
do por el oscilador 25, y lo transforma en un valor codifi­
cado B.

Un registro 13 conserva en memoria el valor codifica

30 do B durante el tiempo T que sigue el tiempo T del ciclo
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cía que puede ser la carga máxima del motor y otra posición 
de carga variable.

El valor codificado 0 se combina con los valores 
A y/o B, por medio de un mezclador 29 y/o 30 de modo que se 
obtenga: A 4 - o - C ; B 4 . o - C ,  ó A y B 4 - o - C ,  antes de 
aplicarlo a una de las entradas del comparador 3 ; @1 cual 
suministra entonces un impulso de mando al dispositivo de 
encendido 7 cuando el valor codificado A coincide con el 
valor codificado B.

En un segundo modo de realización, que se represen 
ta esquemáticamente en la figura 9 , el corrector de depre­
sión 26 incluye un generador de señales 31, señales cuya du 
ración TI es función de la depresión; durante este tiempo 
se captan unos impulsos procedentes de un reloj 32; un calcu 
ladór 33 Que multiplica los impulsos procedentes del reloj 
3 2; un divisor de frecuencia 34 que reduce el número de im­
pulsos proporcionados por el calculador 3 3; un contador 35 

que totaliza los impulsos procedentes del divisor de frecuen 
cia 34 durante el tiempo TI y los transforma en un valor co 
dificado 0 , y un registro 36 que conserva en.memoria el va­
lor C durante el tiempo TI que sigue el tiempo TI del ciclo 
precedente, combinándose dicho valor con A y/o B, de la ma­
nera descrita más arriba.

El divisor de frecuencia 34 puede situarse venta­
josamente en el interior del contador 35.

En otro modo de realización, el corrector del ti­
po de depresión 26, que se representa esquemáticamente en 
la figura 10, difiere esencialmente del anterior porque el 
contador 35 y el registro 36 han sido sustituidos por una 
combinación de dos contadores 37 y 38 tal que el contador 37, 
después de reducir por el divisor de frecuencia 34 el número
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de impulsos procedentes del calculador 33 durante el tiempo 
TI, efectúa el recuento de un número NI de impulsos proceden 
tes del divisor de frecuencia 34 durante el tiempo TI, y lo 
transforma en un valor codificado C, mientras que el contador 
38 conserva en memoria el valor codificado C que ha sido con­
tado durante el ciclo anterior.

Un mezclador 39 acepta solamente el valor codifica­
do C conservado en memoria respectiva y alternativamente por 
los contadores 37 y 38.

Una báscula 40 invierte las funciones respectivas 
de recuento y de memorización de los contadores 37 y 38 al final 
de cada ciclo y conmuta el mezclador 39 alternativamente so­
bre el contador que está en posición de memoria.

El valor 0 se combina con A y/o B de la manera* des­
crita más arriba.

Es evidente que los dispositivos descritos que pro­
ducen un avance de encendido, pueden también producir un re­
tardo de encendido.

Asimismo, el dispositivo puede utilizarse para cual­
quier servo-mecanismo en el cual se aprovecha una ley que re­
laciona la velocidad de rotación o cualquier otro parámetro 
con una variación angular entre una posición de referencia y 
una posición variable.

Cae por su peso que numerosas modificaciones pueden 
ser introducidas en loB modos de realización que acaban de 
describirse sin salirse por ello del marco del presente in­
vento.

En resumen: La Patente de Invención que se solicita 
deberá recaer sobre las reivindicaciones siguientes:

REIVINDICACIONES
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1. Dispositivo de obtención de un avance automático en 
el encendido para motores de combustión interna, principalmen­
te para vehículos automóviles, caracterizado porque comprende 
un codificador angular que proporciona impulsos traducidos en 
un valor codificado A, en función de la variación angular en­
tre una posición de referencia tomada en el volante del motor
y una posición variable de dicho volante, cuyo valor A se apli 
ca a una primera entrada de un comparador, por mediación o no de 
un convertidor de código y un generador taquimétrico que propor 
cióna un valor codificado B, el cual tiene un valor predetermi 
nado que es función de la velocidad de rotación del motor de 
combustión interna, aplicándose este valor B a una segunda en­
trada del comparador, con el fin de obtener, en el momento en 
que A coincide con B, un.impulso de encendido que genera la 
chispa de encendido en este instante, lo qe produce una rela­
ción por mediación de los valores codificados A y B, y según 
una ley lineal o no de acuerdo con la ley de avance requerida, 
entre la variación angulares y el número de vueltas del motor 
que se hace corresponder con la relación dada por la curva de 
avance deseada.

2. Dispositivo según la reivindicación 1, caracterizado 
porque el generador taquimétrico comprende un reloj que deter­
mina un tiempo T entre dos impulsos sucesivos proporcionados 
por él, un calculador que multiplica los impulsos proporcionados 
por el codificador angular, en función de la o de las pendien­
tes de la curva de avance de encendido deseada para una veloci 
dad dada, un comparador que detecta un número N de impulsos 
procedentes del calculador durante un tiempo T y lo convierta
en un valor codificado B, un registro que memoriza el valor B 
durante un tiempo T que sigue al tiempo T del ciclo precedente,
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cuyo valor B que puede ser llevado a un nivel compatible con 
el valor A por un divisor, se compara con dicho valor codifi 
cado A y dispara el dispositivo de encendido cuando conoide 
con éste.

3. Dispositivo según la reivindicación 1 , caracte­
rizado porque el generador taquimétrico comprende un reloj 
que determina un tiempo T entre dos impulsos sucesivos propor 
donados por él, un calculador que multiplica los impulse 
proporcionados por el codificador angular, en función de la 
o de las pendientes de la curva de avance de encendido desea 
da para una velocidad dada, una báscula la cual al ser dispa 
rada por el reloj, acciona un primer contador que efectúa el 
recuento de un número N de impulsos procedentes del calcula­
dor durante un tiempo T y lo convierte en un valor codifica­
do B, y un segundo contador que memoriza el valor codificado 
B determinado en el ciclo anterior, alternándose las funcio­
nes de recuento y de memoria de cada contador mediante dicha 
báscula, y un mezclador que registra el valor codificado B 
memorizado respectivamente por los dos contadores.

4. Dispositivo según una cualquiera de las reivin 
dicaciones 2 y 3; caracterizado porque el reloj comprende un 
oscilador muy estable, tal como un oscilador de cuerzo,.que 
proporciona periódicamente un tren de impulsos al calculador 
a través de un divisor de frecuencia.

5. Dispositivo según una cualquiera de las reivin 
dicaciones 2 y 3 i caracterizado porque el calculador compren 
de un discriminador programado de acuerdo con los diferentes 
umbrales de la curva de avance de encendido deseada, y que 
proporciona una señal de puesta en marcha respectivamente a 
n discriminadores auxiliares programados de acuerdo con las
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diferentes pendientes de la curva, proporcionando estos n- 
discriminadores un número N de impulsos durante un tiempo T, 
siendo diferente este número N para cada discriminador auxi­
liar.

6. Dispositivo según la reivindicación 1, caracteri 
zado porque comprende un segundo codificador angular acciona­
do por una cápsula manométrica que corrige la separación angu 
lar ̂  en función de la depresión reinante en las tuberías de 
admisión o de cualquier parámetro de funcionamiento del motor, 
cuyo segundo codificador angular proporciona un valor codifi­
cado 0 , que es función de la depresión o de cualquier otro 
parámetro, y que se combina por mediación o no de un sumador, 
con el valor A o B antes de aplicarse a una de las entradas 
del comparador.

7. Dispositivo según la reivindicación 1, caracteri 
zado porque el generador taquimétrico comprende un reloj que 
determina un tiempo T entre dos impulsos sucesivos proporcio­
nados por él, un calculador que multiplica los impulsos pro­
porcionados por el codificador angular en función de la o de 
las pendientes de la curva de avance de encendido deseada pa­
ra una velocidad dada, un divisor de frecuencia que reduce el 
número de impulsos suministrados por el calculador, un conta­
dor, un contador que totaliza los impulsos procedentes del di 
visor durante el tiempo T y lo transforma en un valor codifi­
cado B, un registro que conserva en memoria el valor B duran­
te un tiempo T que sigue al tiempo T del ciclo precedente.

8. Dispositivo según la reivindicación 1, caracteri­
zado porque el generador taquimétrico comprende un reloj que 
determina un tiempo T entre dos impulsos sucesivos proporcio­
nados por él, un calculador que multiplica los impulsos pro-



porcionados por el codificador angular en función de la o de 
las pendientes de la curva de avance de encendido deseada pa 
ra una velocidad dada, una bascula que, disparada por el re­
loj acciona un primer contador, que, después de reducción 
por un divisor de frecuencia del número de impulsos proceden 
tes del calculador durante un tiempo T, realiza el recuento 
de un número N de impulsos procedentes del divisor de frecuen 
cia durante el tiempo T y lo transforma en un valor codifica­
do B, y un segundo contador que memoriza el valor codificado 
B determinado en el ciclo anterior, alternándose las funcio­
nes de recuento y de memoria por dicha báscula, y un mezcla­
dor que registra el valor codificado B memorizado respectiva 
mente por los dos contadores.

9. Dispositivo según la reivindicación 7) caracteri 
zado p o m e  el divisor de frecuencia está contenido en el con­
tador.

10. Dispositivo según una cualquiera de las reivin­
dicaciones 2 , 3 t 7 y 8 , caracterizado porque el reloj compren 
de un primer oscilador que proporciona permanentemente un tren 
de impulsos al calculador y un segundo oscilador de frecuencia 
más baja, cuyo periodo es igual a T.

11. Dispositivo según la reivindicación 6 , caracte­
rizado porque el corrector de depresión comprende un captador 
analógico que actúa sobre un convertidor análogico numérico 
que proporciona el valor codificado C en función de la depre 
sión, o de cualquier otro parámetro, y que se combina con 
los valores A y/o B, por mediación de un mezclador antes de 
aplicarse a una de las entradas del comparador.

12. Dispositivo según la reivindicación 6 , caracte 
rizado porque el corrector de depresión comprende un genera­

os
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dor de señales cuya duración TI es función de la depresión, 
duración durante la cual se captan unos impulsos procedentes 
de un reloj, un calculador que multiplica los impulsos proce­
dentes del reloj, un divisor de frecuencia que reduce el nú­
mero de impulsos suministrados por el calculador, un contador 
que totaliza los impulsos procedentes del divisor de frecuen­
cia durante el tiempo TI, y los transforma en un valor codifi 
cado 0 , un registro que memoriza el valor C durante un tiempo 
TI que sigue al tiempo TI del ciclo precedente, combinándose 
dicho valor con los valores A y/o B, por mediación de un mez­
clador antes de aplicarse a una de las entradas del comparador.

13. Dispositivo según la reivindicación 6 , caracteri­
zado porque el corrector de depresión comprende un generador 
de señales cuya duración TI es función de la depresión, dura­
ción durante la cual se captan unos impulsos procedentes de un 
reloj, un calculador que multiplica los impulsos procedentes 
del reloj, un divisor de frecuencia que reduce el número de 
impulsos proporcionados por el calculador, una báscula que, 
disparada por el generador de señales acciona un primer contador 
que después de la reducción por un divisor de frecuencia del 
número de impulsos procedentes del calculador durante un tiem 
po TI, efectúa el recuento de un número NI de impulsos, pro­
cedentes del divisor de frecuencia durante el tiempo TI, y lo 
transforma en un valor codificado C, y un segundo contador que 
memoriza el valor codificado C determinado en el ciclo ante­
rior, alternándose las funciones de recuento y memorización 
por la mencionada báscula, un mezclador que registra el valor 
codificado C memorizado respectivamente por los dos contadores, 
combinándose dicho valor con los valores A y/o B, por media­
ción de otro mezclador antes de aplicarse a una de las entra-
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das del comparador.
14. Se reivindica por último como objeto sobre el

ha de recaer la patente de invención que se solicita: DISPO­
SITIVO DE OBTENCION DE UN AVANCE AUTOMATICO EN EL ENCENDIDO 
PARA MOTORES DE COMBUSTION INTERNA, PRINCIPALMENTE PARA VEHI­
CULOS AUTOMOVILES.

Todo conforme queda descrito y reivindicado en la 
presente memoria descriptiva que consta de dieciocho páginas 
mecanografadas, y dibujos que se acompañan.

Madrid, 10 noviembre 1.972 
BEENARDO/UNGRIA
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