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lia presemte iavenciém se refisre a un dispositivo empleado
durante el temdido o cobrado de cables elfctricos sutmarimos, e
particular se refiere a um dispositivo para el desplazamiento en
direccim axial de las espiras emrolladas alrededor de um tam-
bor de rotacifn’

Es sebido que 103 cables submarinos, en particular los cam
bles de energia, tienen un peso comsidedmble: durante el temdido
a causa del trecho emtre nave y fondo del JOeano, el peso del ca~-
ble se hace particularmente sentir, tanto por requerir fuertes
pares de fienaje en ol drgano de que estd dotada la neve para
estad operaclones.

Otro tanto, cuando se trata de subir um cable para efesctuar

por sjemplo reparaciones, se proves con parss motrices en el drges:
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a0 para vencer el peso dél cable mismo.

Por tales motivos el cable es enrollado por una o més es=
plras alrededor del tambor rodsnte que puede ser por cuento
se ha dicho sobre motor o frenadoe

‘ﬁfro el cable, estando fijes en el espacio las posiciones
de las ramas de entrada ¥y salida del tambor, requerfa, para el
regular earollamiento de las espiras, un tambor de longitud ia-
finita y dotade de movimiento de traslacidm axial respscto a
las espiras que deben psrmanecer fijas en el espacios

Dado que 1o dicho ss irrealizgble se han adoptado disposim

"tivos adecusdos pera el desplazamiento ds las espiras em Qe

receifa axisl al bambor, de modo tal de dejar siemprs libre uma
zone para el enrollamiemto del oable que llegae

Eptre estos dispositivos, uno conocido es aguel comstitufdo
por ﬁn anillo puesto alradedor del tamborbe

ElL eje del anillo estd imclinado respscto al eje del Tame
bor de modo tal que um punto situado en la psriferia del anillg
estd desplazado respecto al punto diametralmente opuesto enm uas
magaitud a 1o menos igusl al difmetro del cablees

En tal caso el cable de llegade llamado por la rotacida
del tambor encontrando la superficls del anillo es desviado
gredvalmente en sentido axisl, dejando libre una zona en el tame
bor para el trozo siguiente de cableo

Otro dispositivo estd comstitufdo con instrumentos conocidos
con el mombre de cuchillos desplaza sapiras; el cuchillo estd
conatitufdo principalment? por uma parte, formada segin una suw
perficie eilfadrica parslela al tambor, y por uma parts, que
a continuacidn llamaremos por simplicidad perfil, formada se-
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afa una superficie que no yace en ua plemo ortogouasl al aje del
tambor sino en um plamo que estd imclimado respecto 2 tal plee
w0 ortogonal en una magnitud tal de permitir um deaplazemiento
de las espiras, segin el eje del tambor, siendo tal desplaza~
miento igual a un didmetro del cable mismoe '

De {2l modo las espiras enrollgdas en el tambor
Bon desviadas en direcoldn axial de modo de dejar 1libre un ege
paclo pare el cable que llege.

Si en lugar de wa cuchillo as dispons de dos cuchillos, por
e;iemﬁlo, uno a continuscifn del otro, el perfil de cads outhi-
1lo despleza axislmente las espiras del cable en medio diénetro*a

Todavia un inconveniente que se tiens en dispositives como
aquellos arriba citados es debido al hecho que el cablo“ a causa
de su rigidez tiende a no disponerse a lo largo de todo el perfil
del cuchillce Im tensidm del cable, del orden de algunas tone=
lades, &4 origen a fuerzas de rocs notables em el acoplamiento
eatre espiras y tambor y estd clare qus estas fuerzas de roge
deben ser vencidas por el cuchillo para desplezar las espiras y
i el perfil del ocuchillo mo estd correctamente inclinado se ten-
drd uma distribuciim de presién que temderd a concentraciones
aobre ume zona limiteda del perfil mismo, determinando el dete-
rioremiento dsl material imtermo sl cable.

Adends la inclimscifn del perfil es correcta solo pars um
determisado difmetro del cable y para un determirado cosficiente
de roce entre cable y itambor, de ello resulita por les razones ‘
arriba citadas que le-:imclimacifén del perfil del cuchillo no pue=
de permanecer fijae y por lo tanto es objeto del presente dispo~
sitivo un cuchillo desplaza espiras capaz de distribuir de modo
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uniforme sobre toda su longitud el empuje del cable®

El objeto de la preseante iavencidn es un dispositivo para el
tendido y cobrado de un cable que comprende un tembor rodaate,
motor o frenado, en el cual el cable Se enrolla en uns o nfs es-
plras, dicho tambor estando proviesto de uno o mfs cuchillos des-
plaza espiras aptos de empujar & desplazer lags espiras ea die
recolifn axial, dichos ocuchillos presentando un perfil inclinado
respscto a une linea determinada por la direccifn de llegada de
dieho cable sobre dicho tambor, caractsrizado por el hecho que el
dispositivo estd provisto de medios aptos de rodar los cuchilloa
de modo de variar dicha imclimacidu’s

Ia presente invencifn ser¥ mejor comprendida por la siguienw
te detallada descripcifn dada a titulo imdicative y por lo tanto
no limitetivo con referencia a las figuras de los adjuntos dibu-
jos, en los cualess

- ls figura 1 muestrs en uma vista lateral la posicifn del tam-
bor con el dispositivo;

- la figura 2 representa una seccifn longitudinal de um cuchiw
1lo;

- la figura 3 muestra una vista por debajo del ocuchillo de la
figura 23

- la figura 4 muestra ea una seccidn longitudinel emtre los
ocuchilloss

- la figura 5 muestra en vista a perspectiva uno de los cum
chillos con los deslizedores;

~ la figura 6 muestra en uma seccifn transversal segia le
1fnea VIANI de 1la figure 4 el grupo de mandc ds un deslizador;

- la fiéura 7 muestra en una vista la cara del cuchillo vuslia
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hacie el eje del tambor;

- la figura 8 muestra el cuadro de controle

Bl dispositivo, objeto de la presente iavencifm, estd coloce=
d0 sobre el puente principal de una nave de tendido de cables
(no ilustrada en la figzura) y comprends (véese la figura 1) um
tambor rodante 1 ¥y los cuchillos desplaza egpiras 2y 3e ‘

B) tembor rodante pusde ser motor o frenado segin se desse
cobrar o tender el cable; este ¥ltimo en el caso de temdido estd
recogido en madejas en 1la bodega de la mave y estd dirigido hacia
el tambor alrededor del cual se enrolla segum uma o mfs espiras,
la fltima de las cuales sale hacia la direccidm de tendido del
cables

Los ouchillos 2 y 3, wao para el tendido y el otro para el
cobrado, estdn como ya ss ha dicho comstitufdos por una parte
curva 2* y 3' (véase las figuras 2,4, 5y 7) ¥ por una parte forw
made segin un perfil inclinado 2! y 3'' respescto a una lfmes
determinada por la direcciém de 1llegada del cable 1% (figura 7)
gobre el tambor; el perfil imclinado es apto de empujér N4 deapia-
Zar las egpires en direcoifn axiel al ‘tambor mismoe

pil d18positivo; pars poder sostener de modo uniforme sobre
los cuchillos el empuje ejercide por el cable estf provisto de
nedios aptos tanto paras rodar los cuchillos de modo de variar la
inclinacidn, oomo pera desplezar los cuchillos en sentide axiells
Aqui a continuscifn se describirdm los medios citedos seain una
particuler reelizeciém ilustrade a tftulo de ejemplo: estos es-
tdn constitufdos por elementos de empuje aplicados & las extre-
midades de cada cuchillos Estos elementos de empuje comprenden a

1o menos un primero y un segundo deslizador y un grupo de mando
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para el sccicnamiento de 1os deslirzadorese

Los desglizadores son entre &f iguslese E1l deslizader 4 (véa~
se la figura 4) tiene una forma de paralelepipedc con dos guies
latersles 5 y 6 pare deslizarse sobre adecuades gemelzs formadas
sobre partes fijas como serd luego ilustradoe

Cade deslizador estd unido a la extremidad del cuchillo com
una unidn a bisagre; a lo menos une de les bisagras puede desli-
zarse por un trecho limitedo en el sentido de la longitud del
cuchilloe Aquf e continuscidn ilustreremos el dispositive con cu=
chillos dotados de una bisagra fije y una movible, llamaremes
primer deslizador de wm cuchillo aquel cor unidn & bisagra fija
¥y segurdo deslizedor del mismo cuchillc aquel cor unide a bisagre
novibles

Segin un modo de realizacidn de tal unifn, descrito aquf
a continuacife a tftulo de ejenplo, cada deslizador tiene un per-
no de unidn 7 que va a insertarse o en el hueco 8 o en el hueco 9
visibles en el cuchillo de las figuras 2 § 3o

Bl nueco 8 (véanse las figures 2,3 ¥ 4) estd directamente

unido gl perno de urifn 7 del primer deslizedor, mientras el hue-
co 9 esgtd unido el perno de unide del segundo deslizador a travde
de wne ertioulacidm 10s Bl . hueco 8, estf formedo segdin una super-
ficie interma de forms igusl a la superficie externs del perno de
unidn 7+ El hueco 9 tiere dos superfioies 9% y 9! de deslizemien-
to pare la articulacidn 10.

Cono ye se ha dicho los deslizedores, movidos por um grue
po de mendo que serf descrito luego, se deslizen con las gufes
sobre gufes gemeles formades en partes fijas: & tal propdsito em
la figura 4 estd representado un cuchillo 3, unido e bisagrse fijs

con una extremidad a su primer deslizador indicado con 4% y unido



10

15

20

25

03449

con la otra extremidad a bisagra mévil o su segundo deslizador

dindieado con 4. Em lo misme figura estdn visibles los dos dese

lizedores 11°. y 11% del cuchilloc 2 y precisamente el primer
deglizador 11 con les gufas 12 y 13 ¥y el segundo deslizador 11!
con les gufas 12' y 13'. Las gufas de los deslizadores se des-
lizan sobre gufas gemelas’formadas sobre pertes fljes inmdicedas
con 14,15,16, 17, 18, estando estas Yltimes a su vez unidas

por ejemplo con pernos & la plancha soporte l4e Esta dltims

e8 desplazable sobre el puente de la nave, como estd vigim

ble por las 1lfmeas o trazos de la figura 1 El desplazemiento
de ls plencha 14 permite imsertar o dsginsertar las espiras
gobre el tambor. »

Queda shora para ¥Yer el grupo de mando constitulde por
¢dlindros y relativos pistones cuyo accionamiento provoca el des-
plazemiente del deslizador seain direcciones parglelas al eje
del tambore. El grupo de mando es del tipo oleodimdmico.

Pare mejor ilustrar el grupo de mando de cade deslizador,
nos referiremos a lg figure 6, donde en una seccidén iransversal
de la figura 4 estd vigible el primer deslizedor 11 unido a
bisagra fija con la exitremidad del cuchillo 2 mediante »l per-
no de unidn 7 del deslizador y el hueco 8 del cuchillo mismde

El deslizador estd imteriormemte dotado de dos asientos de
glojamiento 20 y 21 con seceidn cirecular (como se ve para el
cuchille 3 en la figure 5), estando los dos ssientos separados
por una pared 22; al imterior de los essientos de alojamiento,
ge encuentren dos cilindros 23 y 24 de tope en las extremidades
con paredes fijas 25 y 26+ En le pared 22 del deslizador actia
tanto el pistdn 27 del oilindro 23, como el pistén 28 del ci-
lindro 24, estardo los pistones accionados por el flLfido que
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proviene a cada cilindro por los conductos 29 y 30. Ademfs
el deslizador tiene dos hendiduras 3l y 32 pare evitar que duren-
te su desplazamiento interfiere con log conductos 29 y 30
Exeminemos ghore como se actia para el desplazemiento axisl
¥ la variacifn de inclinaciém del perfil del cuchilles Cuando se
desee desplazer el cuchillo en direccidn esxial paralelsmente
2 8{ mismo moviéndolo de la posicidn de fin de carrera en que es-
t4 representado en el dibujo, se envia el flfido a presifn tanto
en el cilindro 23 del deslizador 1l como en el correspomdiemte
oilindro no representado del segundo deslizador puesto & la otra
extremidad del cuchillo; al mismo tiempo se accicma pers hacer
salir el fldido del cilindre 23 y del correapondiente no visible
del segundo deslizedor a la oitra extremidad del cuchillo 2. De
tal modo se obtiene el empuje del pistén 27 del primer deslize~
dor y del correspondiente del segundo deslizador sobre la pared
22 del primer y del sesurdo deslizador y se provoes el desplazam
miento axial del cuchilloc 2. Cuandeo se quiere variar la inclinew
cifn del perfil de umo de los cuchillos se actda solamente sobre
un deslizador; por ejemplo si se quisiers variar la inclinacide
del perfil del cuchillo 2, mo se enviard fldido a presifn al des=
lizador 11, pero se actuard sobre el segundo deslizador 11' unido
cor bisagra movible al extremo opuezto del cuchillo 2«

En la figure 4 tel uniide no estd representada, perc es del
todo endloge a 1la visible er seccidn de la misma figura pare el cu=
chillo 3.

Enviando al segundo deslizador (11°) del ouchille 2 fldide
e presifm a un cilindro y cortdndole en el otro se obtiene el
movimiento del deslizador en sentido exial sl tambor (véase la
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1inea g trazos de 1la figuras 3).

El empuje recibido por el segundo dealiéador hace rodar
el cuchille 2 alrededor de le bisagra fija puesta & la extre-
mided opuesta ¥ (vdase la figure 3 lfnes & trezos) oblige &
paredes laterales 9‘ ¥ 9'' del husco 9 g deslizarse sobre la

articulacidn 10 que rodard respecto a la posicidn primitiva em

la nisma magnitud que el cuchillo.

En la figura 7 estd indicada a lfnea a trazos la rotacidu
del cuchille 3, cuando ss desee andlogamente a cuanto se ha he«
cho para el cuchille 2, variar la inclinacién de su perfilse

El dispositivo tiene medies que miden la intensidad de la
fuerza ejercida por los elementos de empuje sobre cada extre
mided del cuchilloe

Como ya Se ha dicho el cable estd sometido & una tensidn
elevads, y el cuchillo, ‘debilendo desplazar en sentldo axial
las espires sobre el tambor debe vencer lae fuerzas de roce
derivadas del acoplamiento emtre espiras y tambore

Para hacerse cuenta si 1a resccién de dichas fuerzas de
roce estd distribufda de modo uniforme sobre el perfil del cu—
chillo se pueden conocer las reacciones de los pernmos de los
cuchillos y esto se hace con menémetros que revelan la presiéa
del f1dido en los cilindros de cada deslizadors

De modo que sf, despuds de haber desplazado ¢ variado la
inclinacidn de uno de los cuchillos de tendido o de cobredo,
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la inclinaci¥n de uno de 1los manbémetros unido al conducto del
£1dido del primer deslizador del cuchillo d€ una inclinacidn dis-
tinta a la del manfmetro unido al conducto del fl¥ido del segun-
do deslizador del cubhillo, se podrd actuar en el sentido de
conducir la indicacién de los dos manbnetros al mismo valor:
inclinando distintamente el perfil del cuchillo, de modo de he-
cer pasar la resultante ds la reacoifn a las fuerzas de roce

en la parte media del perfil; de tal modo la distribucifn de las
presiones resulta la mds uniforme posible.

En un panel 33 (figura 8) puesto sobre el puente de la
nave, estdn dispuestos 1os mandmetros 34, 35 que dan directemen-
te la fuerza a la extremidad de cada cuchilloe

En el mismo panel estdn aportadas otras ladicaciones relatie
vas a8 los cuchillos: estos Yltimos en efecto estdn unidos con
érgenos sansibles al desplazamiento de sus extremidades y dichos
érganos sensibles dam indicaclones sobre el panel para el cone
trol a distancia de la posicidn y de la inclinacifm del perfil
de 108 cuchillos mismose Se han centralizado todas las indice
ciones en un fnico panel para tener una observacifn fdoil y evie
tar la transmisifn a voz de un operador sl otro de los datos cone
cernientes al dispositivo dursnte su funcionamiento.

El conocer la posicifn de un cuchillo respecto al otro {vda-
se 1a figwa T) es necasario por el hecho que duraente el tendido
0 el cobrado uno solo de los cuchillos estd activo y por lo tan-
+0 un excesivo desplezamiento suyo podria conducir las espiras
en contacto tambid¥n con el cuchillo mo en funcifn comprimiendo
las egpiras entre 103 dos cuchillos con consiguiente perjuicio

para el cables
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#b.una realizacidn citada a titulo de ejemplo los Srganocs
sensibles comprenden paera cada deslizador un primer dispositivo,
para efectuar los desglazamientos de la extremidad del ocuchillo,
un grupo dicho agqui a continuacifn trensmitorfrecsptor apto de
transformer los desplazamisntos de los deslizedores en movimisntos
para las indicaclones sobre el panel, un segundo dispositive de
tipo a ourscr mévil a escala graduada pars determinar la posicidn
de la exiremidad de cada cuchilloe

El primer diapositivo (no visible en las figuras) estf conse
titufdo por une polea unida a la extremidsd del deslizador por

medio de un hillos )
El grupo tranamisor/receptor (ne ilustrado en las figuras)

estd constitufdo por um trensmisor coaxial a 1la poles del pri-
mer dilspositivo y por un receptor coaxial a la polea 36 del se-
gundo dispositive (vdase la figura 8)s

El ssgundo dispositive compren&e la arriba citada polsa FH'dees
ruedas 37 y 38 y un hilo 39 que se enrclla enteramsnte alrededor
de la polea 36 y por um arco slrededor de las ruedas 37 y 38 deter-
minando un recorride cerrado. Fijade &l hile ss tisne la extre~
nidad 40 de un cursor mévil 41, Los érgenos sensibles descritos
ghora, por ejemplo para el primer deslizador de um cuchillo, son
andlogo2 a los érganos sensibles para el segundo deslizador del
mismo ouchille, en particular en la figura 8 serdn visibles las
poleas 42 las ruedas 43y 44 ¥ el hilo 45 y la extremidad 46 del

cursor 4le.
El cursor 41 se desliza con las extremidades 40 y 46 delante

de dos escalas graduadas, como estd visible en la parte derecha
de la figura 8 para el cursor del segundo cuchilloe. Cada escals
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greduada dé el porcentaje, referido a la carrera total disponible ,
del desplazemiento axiel de la extremidad de un cuchilloe.

ElL fumcionamiento del grupo trensmisor/receptor es conocido,
siendo aquel relativoe a un cuelquier grupo.existente pars l&
transmisién & distandis de posiciones lineales o angulares: en
nuestro caso, pere la transmisi§n a diwtancia ds la posicibn angu~
lar de la polea del primer dispositivo a aguella del segundo Glse
positivo sn el panel.

Cuando se efectdia una corrscoién de la posicién del cuchille
se tiene gque el desplazamiento de la extremidad de un cuchille
es advertida por la correspondiente polea puesta em el penel, a
consscuencia de la intervencidn del primer dispositive y del grupo
transmisor/receptor shora descritose El hilo, por ejemple el hilo
39 estando emrollade alrededor de la polea 36 se desplaza y arras—
tra la extremidad 40 del cursor a deslizer sobre la escala gra-
duada, dando la indicaciln de porcentaje del desplazamiento axisl
de la extremidad del cuchilloe

Une ulterior ventaja de este dlspositive reside en el hecho
que la maniobra de los cuchillos es completamente y fdcilmente
controlabls por el psnsl no siendo necezario recurrir a sefiglao-
ciones intermediaz’s

Adn cusndo se han demcrito slgunas formas de sjecucién se
sntiende que entran en el dmbite de la presente invencidn todas
aquellas variantes que utilizan el principlo inventive arriba

expuestos

NOoOTA
Por la patents de invencidn a que se refiere la presente
memorie descriptiva se REIVINDICA la propiedad y la explotacidn

exclugiva des
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l.~ Un dispositive para tender o cobrar un cabls submarie
no, gue comprends un tambor rodante, motor o frenado, sobre el
cual el cable Ss enrolla en una o mds espiras, dicho tambor estan-
do provisto de uno o varios cuchillos desplaza esplras aplts de
empujar y desplazar las espiras en direceidn axisl, dichos cuchi-
1lo8 presentando un perfil inclinado respscto & una lfnea dester-
minada por la direccifn de llegada de dicho cable sobre el tam-
bor, caracterizado por el hecho que sl dispositive estd provisto
de medios aptos de rodar los cuchillos de modo de variar dicha
inclinacidne

2= Un dispogitivo tal como el especificado sn 1, carac-
tarizado por el hecho de comprender también medios aptes de des-
plezar el cuchillo o los cuchillos en sentido axials

. 3ew Un dispositive tal como el espescificado en 1 o 2; carace

terizado por el hecho que dichos medlos para variar la inclina-
cifn del perfil y para desplazar axiaslmente los cuchillos estdn
conatitufdos por elsmentos de empuje aplicados a las extremida-
des de cada cuchillo.

4o Un dlspositive tal como el espscificado en 3, caracteni~
zado por el hecho que los slementos de smpujs comprenden un grus
po de mande constitufde por cilindros y reletivos pistones y a lo
menos un primero y un segundo deslizgdor, cada uno unido g una
extremidad del ouchillo, siendo dichos plstones acclionados para
ol desplazamiente de dichos deslizadores segin direcciones param
lelas 8l eje del tambore

Sem Un dispositive tal como el especificado en 4, carace
terizado por el hecho gue el grupo de mando e3 del tipo oleodl-
udmicos

Sew Un digpositivo tal como 8l especificado en 4, caracteriw

a%
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zado por el hecho que las extremidades del cuchillo estaR anbis
sagradas en los Qeslizadores, a lo menos ung ds 1las bisagras pue=
diendo deslizsrse por un trecho limitado en el sentido de la lon-
gitud del cuchilloo

Te- Un dispositivo tal como el especificado en uma cualquiera

ds las reivindicaciones precedsantes, carscterizado por el hecho

» Oe estar provisto de medios qus miden Ia intensidad ds la fuerza

ejercida por los elementos de empuje sobra cada exitremidad del
cuchill oo
8e= Un dispositive tal comoc el especificade en 7, caracteri-
zado por el hesho gue dichos medios de medida sstdn constitufdos
por mandmetros qu&i-evelm 1la presidn del flido en los cilindros
para acertar 1a posicifn de la resultanie de las pressiones sohre
los cuchillose
9~ Un dispositivo tsl como el easpecificado en una cualquis-
ra de las reivindicscliones precedentes, caracterizado por el hacho
que los cuchillos estdn unidos con drgancs sensibles sl deaplaza-
niento de sus extremidedes.
10+~ Un dispositivo tal como el especificado en 8, caracteri-
zado por el hecho gue dichos {drganos sensibles dan una indicacién
sobre el panel, para el conitrol a distancia de la posicién y de la
inclinaoifn del perfil de log cuchilloss
1le~ "Un dispositive para tender o cobrar un cable submarino%,
Gonaté la presente memorias descriptiva de catorce hojas foligm
dag, ssceritas por una sela caras
Barcslona, 3 de Noviembre de 1972.
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