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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidn se refiere a un mecanismo
selector de zgujas para maquinas tricotadoras circulares,
particularmente para la fabricacidn de medias y similares.

s sabido que las mdquinas tricotadoras circula-
res son aparatos extremadamente complejos, debido a la
presencia de un elevado nimero de partes de trabajo en mo-
vimiento, las cuales han de funcionar en una secuencia
bien ordenada, que puede ger cambiada conforme varian las
caracteristicas del articulo que se egtd produciendo. In

particular los impulsos de mando para los miembros que for-
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man el tricotado (agujas y similares) son impartides por
levas o cerrojos sobre los que se deslizan los llamados
telones de las agujas, jacks empujadores y Jjacks de se-
leceidn que estédn debajo, y demds, de acuerdo con el pro-
grama de trabajo. Estas levas, debido precisamente al cam
bio continuo en el tipo de accidn de los miembros que im-
pulsen, son mdviles entre una posicidén operativa de los
talones y una posicidn inactiva, En consecuencia, el ¢i-
lindro de ngujas estd rodeado por un conjunto de levas
retrafbles (para impulsar las agujas, jacks y demds) las
cuales, por medio de complejos controles y transmisiones
mecdnicos intervienen o no de acuerdo con el programa de
la méquina. Esto es vdlido tanto para lasmdquinas cireu-
lares en las que el cilindro con sus agujes relativas, em-
pujadores y similares es hecho girar mientras las levas
retraibles estdn en reposo, como para aquellas mdquinas
en las que, inversamente, es el conjunto de levas el que
gira en torno al cilindro fijo.

Esta complejidad de la estructura de los contro-
les mecdnicos (que tienen que ser en un gran mimero con el
fin de tener una amplia gama de accidén y de trabajo y "fi-
nura" del disefio y pars asegurar una precisidn rigurosa
en el momento adecuado y en el punto preciso en la fabri-
cacién) posee un doble juego de problemas; es muy compli-
cado cambiar el programa de la mdquina, siendo ﬁecesario
cambiar la secuencia en la que las diferentes levas actian
mecédnicamente; luego, debido al hecho de que cada impulso

de mando que se origina en la leva es transmitido a través
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de una "“cadena cinemdtica" de un tipo mecdnico de mayor
o menor longitud, se produce el problema de reducir has-
ta un minimo el juego, la inercia y los retrasos con el
fin de combinar la precisién de la fabricacidén con una
elevada velocidad de produccidn.

Se puede asegurar que hasta el momento presen-
te, con la excepcidén de intentos esporddicos, todos los
sistemas de seleccidn de agujas empleados en méquinas
producidas actualmente estén basados en el concepto con-
vencional de realizar aquellas selecciones con centroles
mecdnicos o levas,

Recientemente se¢ han efectuzdo algunos experi-
mentos en relecién a la introduccidn de sistemas de se-
leccidn electrénicos y nc mecdnicos, derivados de un pro-
grama adecuadamente codificado para los impulsoes de zccio-
namiento de las agujas y/o jacks, proyectados para subs-
titudir los sistemas convencionales que emplean levas, Sin
embargo, se he comprobado hasta el momenio presente que
estos dispositivos son de una eficiencia relativamente ba-
ja debido a la seleccidén no satisfectoriz que proporcio-~
nan los migsmos, es decir, debido a la baja precisidén con
la gue los mismos son capaces de seleccionar ciertas agu-
Jas en vez de otras, lo que tiere por resultado bien ar-
t{culos de caracter{sticas no muy satisfectorias o bien
wna limitacidén de la producecidzn.

Un objeto de la presente invencidn es el de eli-
minar substancialmente las desventajas antes mencionadas,

mediante la provisidn de un dispositivo selector de agu~
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Jas el cual, por otra parte, elimina el empleo de levas
selectoras mecédnicas mdviles, con todas sus limitaciones
antes mencionadas y por otra parte aseguran ls seleccidn
con una precisidn "pilimétrica", en contraste con la que
puede ser obtenida con mdquinas en las que ya se han in-
troducideo dispositivos de seleccidn controlados eléetri-
ca o electrdénicamente.

Otro objeto de la invencidn eg gque dicho digpo-
sitivo es de una estructura relativamente gimple, y al
mismo tiempo de una elevada fiabilidad de trabajo y "fle-
xibilidad", debido a lo cual es posible en cualguier mo-
mento modificar las caracterfsticas de seleccidn sin mds
intervencidn que en el progrema general codificado.

Estos y otros objetos que serdn méds evidente a
continuacidn se consiguen por un dispositivo selector de
agujas para mdquinas tricotadores circulares que compren=
den un ¢ilindro, una pluralidad de ranuras paraleles,
formados en la superficie externa de dicho cilindro, al
menos una aguja y un jack mévil en cada una de dichas ra-
nuras, un conjunto de cerrojos o levas para controler ta-
les agujas y jacks portados por una camisa coaxial con el
¢ilindro y provista con un movimiento rotativo en relacidn
a dicho c¢ilindro, y medios para hacer que dichos jacks se
acoplen ¢ desacoplen selectivamente con sus levas respec—
tivas, en las que ta¥es medios comprenden un miembro ac-
tivador electromagnético respectivo, asociado con cada uno

de tales jacks impulsores y rigidemente en posicién con

el mismo, habidndose previsto, ademdfs, medios de programacidn
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dispuestos para controlar selectivamente la excitacidn
y desexcitacién de determinados electroimanes correspon=-
dientes a los impulsores respectivés, produciendo conse-
cuentemente el acoplamientc o desacoplamiento de tales
jacks sus levas regpectivzs,

Otras caracteristicas y ventajas de le inven~
cidén serdn evidentes por la descripcidn detallada de una
reelizacidn preferida pero no exclusiva de un dispositi-
vd select:r de agujas de acuerdo con la invencidn, ilus-
trado a medo de ejemplo no limitativo en los dibujos a-
nexos en los que:

La figura 1 es una seccidn esquerdtica a travds
de un planc axial vertical de una mfquina circular para
medias, donde se emplea el dispositivo de acuerdo con la
invencién; la figura 2 es un esquema del desarrollo e
las levas fijas portadas por la camisa de la mdquina (en
relacién a un solo alimentador); la figura 3 es una vista
detallada del dispositivo de control de selececidn rara un
jack, mévil debajo de una aguja en una ranura comuin del
¢ilindro; la figura 4 es un detalle de la figura 3 en di-
ferentes posiciones de trabajo; y la figura 5 muestra es-
quemdticamente algunos de los electroimanes portados por
la méquina para controlar la seleccidn.

En el ejemplo mostrado, se hace referencia a
una mdquina circular en la que el cilindro de agujas es
fijo mientras que la camisa de levas y el aro portalevas
de control para las platinas giren, Los carretes de hilo

también giran con estos miembros.
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Con referencia a las figuras anteriores, el cie
lindro de agujas -2- ea rigido con la estructura fija ~1-
de la mdquina, En este cilindro hey distribuidas de ma-
nera conocida, una pluralidad de ranuras paralelas =3=-,
en cada una de las cuales una aguja -4-, con un Jjack infe-
rior -5-, es mévil en una direccidn axial. En el ejemplo
mostrado se supone que la mdquinz tiene més de un a2limenta-
dor de hilos que se derivan de los carretes =6- y ~7-. Pa-
rareste fir. la parte rotativa de la méquina gue gira en
torno al eéé fijo central -7~ ¢omprende el conjunto forma-
do por la camisa portaleves -8-, el alojamiento de controli
=10~ para las platinas indicadas por el nimero de referen-

cia ~8-, y los brazos -11- que llevan losg soportes -12- de

‘los carretes -6~ y -7-. E1 giro del conjunto asi formado

se obtliene de cualquier forma conocida, por ejemplo por me-
io de una correa -13-, Los miembros de &ccionamiento en
rotacidn no estdn representados.

En los brazos -11- dos guiahilos -15- oscilan en
-14= para suminisgtrar log hilog -1b6~ y -17- desde las bo-
binas -6- y ~7- respectivamente.

En la camisa -8~ hay dispuesto de manera conoei-
da un conjunto de levas cuyo desarrollo estd mostrado en
la figura 2. Las agujas -4~ estdn provistas con falones ~18-
que se deslizan (figuras 2 y 3) contra los perfiles de le-
va ~-19- y -20-. Los jacks relativos estdn provisios, sin
erbargo, con un talén simple -~21- que se desliza sobre los
perfiles de leva =22-, ~23- y -24-,

Por tanto, como quiera que a cada aguja -4~ le co-
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rresponde un jack -5~, a cada uno de dichos jacks le co-
rresponde un electroimén relativo -15-. Si l2 mdguina es-
t4 provista por ejemplo con 400 agﬁjas, taxbtién estard
provista con 400 electroimanes, distribufdos en una cir-
cunferencia coaxial con el cilindro, y fijos, tel cozo es-
t¢4 este dltimo. A cada electroimén -25~, de los cuzles el
ndcleo mévil estd indicado por el niémero de referercia ~-26-,
corresponde una barra de empuje -27- cuyo extremo -28- es-
td proyec*:zdo para presionar contra el extremo inferior
del jack 55- que es de tipo oscilente, es decir, puede pa-
sar desde una posicidn de reposo tal como se muestra en

la figura 3 a una posicidén inactiva tal como se muestra

en la figura 4. En la primera fase de estas posiciones el
taldn -21- del jack ~5- se desliza sobre las levas -22- y
es gulado por las mismas., Durante la segunda fese sin em-
bargo el taldén -21- se desacopla de dichas levas y por tan-
to no sigue su recorrido, permancciendo en lz posicidn
descendida,

La descripeidn del dispositivo serd completada
debido a la descripeidn de su funcionzmiento la cual es
dado a continuacidn.

La mdquina, tal como se ha indicado anteriormen-~
te, estd provista preferentemente con un control electrd-
nico, proyectado para impartir los diversos impulsos de
seleccidn, es decir, impulsos sucesivos de excitacidn y
degexcitacidén, a cada uno de los electroimenes -25-, de
forma que cada impulso de control de seleccidn implica

precisamente a una aguja, sin ninguna posibilidad de error,
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y no unicamente una o mds agujas que estdn situadas apro-
ximadamente en torno al punito desesdc del articulo. En
ausencia de impulsos, el electroimdn -25- nc actidz sobre
la barra -27- (figura 3} y el jack -5- puede sezuir el
perfil de la leva -22-. Bajo esta condicidén la aguja -4-
es elevada también hasta que el bucle es descargado de la
lengffeta, y el hilo suministrado desde el guiahilos -30-
y sucesivamente por el guizhilos -31- es recogido, es de-
cir, la aguja recibve dos hilos que forman el llamado re-
fuerzo si tiene lugar un zgrupamiento consecutivo de agu-
jas, o un disefio 3i tiene lugar una seleccidn de diches
agujas,

Sin embargo si el electroimdn -25- impulsa la
barra -27~ radialmente hacia el eilindro antes de cue la
leva -22- llegue 2l taldn -21-, conforme dicko teldn vuel-
ve a entrar el mismo no puede seguir el perfil -22- pero
si cesa inmediaztamente la accidn del electroiman -25- el
mismo vuelve a su posicidn inicial a tiempo pars elevarse
sobre la leva -23-,

En este segundo caso, la eguja no coge el hilo
del guiaghilo -30- sino del guzhilos -31-, En este caso la
aguja -4~ se eleva hasta gue el bucle es descargzdo de la
lenglleta, para formar un tricotado liso.

Finalmente si el electroimdn ~-25- permanece ex-
citado durante un tiempo suficiente para evitar gue el
taldn -21- se acople no sélo con la leva -22- sino tanbién
con la leva -23—-, la sgujie -4- se eleva con el fin de co-

ger el hilo del gushilos -31-, y como guiera que la misma



no ha sido elevada suficientemente por la leva -15-, no
descarga la lengileta, formenio por tarto una malls car-
gada.
Debe observarse que, cuando el electroimdn ha
5. sido excitado y ha impulsado la barra -27- hacia el ci-
lindro, la barra vuelve a su posicidn inicizal vor la leva
-32-, contra la cual se desliza la punie de la terra -27-,
antes de que los jacks -5~ vuelvan a su posicidn inferior
o de reposo, Egta posicidn de reposo del jack -5- estd
10, determinada por las levas ~34- y —35- que actdan en el
resalfe superior ~36'- del jack -5-, tal como se nuestra
en la figura 4,. Naturalmente cuando dicho jack -5~ es ele-
vado por las levas -22- 46 -23~, la leva -19~ mantiene el
nismo con el taldén -271- siempre en contacto con las levas
15, -22- y ~23~-, Ademds la leva -24- retornz el jack -5- ha-
cia abajo después de que el mismo ha sido elevado por las
levas -22- y -23-,
Para asegurar el funcionamiento sincronizado y
correcto de los diversos electroimanes, el impuiso de ex-
20. citacidn alcanza evidentemente a los mismos un poco antes
de que se eleven las levas =~22- y ~-23~, Sin embargo, esta
anticipacidén es minima debido a la inercia inaprecigble de
las partes en movimiento, y la respuesta inmediata corres-
pondiente de cualquier electroimdn o grupo de electroima-
25, nes excitados,
En el ejemplo mostrado, se ha hecho referencia
a una mdquina con un cilindro fijo y levas rotativas, Eg-

ta eleccidn es ventajosa porque permite que los miexbros
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( jacks, barras) controladas por el electroimén sean man-

tenidos quietos, eliminando asi cualquier fuerza centri-
fuga que de otra forma hebria de ser superada por los e-
lectroimanes antes de impartir el control deseado. Sin em-
bargo, de esta forma, la uUnica fuerza requerida cara los
electroimanes es la fuerza que se produce por el arrastre
de la barra -27- y la rotacidn del jack -5-, y esta es
inapreciable, Ademds, la solucidén propuesta proporciona
la ventaja de que las conexiones eléctficas para los elec-
troimanes son directas y no requizsren el empleo de conmu-
tadores rotativos o escobillas, Sin embargo, incrementando
la fuerze de los electroimanes y conectando los mismos 2
anillog rotativos, el dispositivo puede ser aplicado a
una mdquina cireuwlar para medias del tipo mds comun, es
decir, con un eilindro rotativo y levas en reposo.

Debido a la meniaturizacidén de los electroimanes
v la disposicidén del montaje de los mismos en hileras su-
perpuestas, en las que ls distancia entre dos electroima-
nes de cuslquier hilera es igual al doble de la distancia
entre dos jacks sucesivos -5-, mientras que los electroi-
manes de las dos hileras estdn escalonados por una distan-
ceia iguel a la distancia entre dos jacks sucesivos (o agu-
jas), es posible distribuir en torno al cilindro de agu-
jas un elevado numero de electroimanes segin se requiera
por el correspondiente nidmero elevado de agujas presentes
en el cilindro. Sin embarge, formando las barres -27- con
un espalddén o superficie de soporte -36- suficientermente

elevada, estas barras -27- pueden ser de un tipo sencillo
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¥y controlables bien por los electroimanes de la hilera

superior o por aquellos de la hilera inferior (tal como
se muestra en la figura 1).

De esta forma se ha construido un dispositivo
selector cuya estructure es simplificzda considersblenen-
te debido a la abolicidn de las cadenas usuales de miem-
bros mecdnicos, sin perjudicar en modo alguno la precisidn
de fabricacidén, que depende precisamente en la exazcta se-
lectividal de las agujas.

.La invencidn asi conceblda es cusceptib"e de nu-
merosas mod1f1cac10nes todas las cuales caen dentro del

alcance del concepto inventivo.

NOTA

Se reivindica como objeto de la presente paten-
te de invencidn:

1. Mecanismo selector de agujas para mdguinas
tricotadoras circulares, particularmente para la fabrica-
cién de medias y similares,que comprende un cilindro de
agujas, una pluralidad de ranuras paralelas formadas en
la superficie externa de tal cilindro, una aguja y un jack
méviles en cada uno de tales surcos, un conjunto de ce-
rrojos o levas para controlar dichas agujas y jacks, por-
tado por una camiga coaxiel con el cilindro y provista con

un movimiento rotativo en relacidén con el mentado cilindro,
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¥ medios para hacer que dichos jacks se acoplen o desa-

coplen selectivamente con sus levas resuectivas, cerac-
terizado por el hecho de que los citados medios compren-
den un miembro de electroimén respectivo, asociado con
cada uno de las jacks y rigido en posicidn con ellos, ha-
biéndose dispuesto medios de programacidn para controlar
selectivamente la excitecidén y desexcitzcidn de determina-
dos electroimenes, correspondientes a jacks respectivos,
produciendo correspondientemente el zcoplamiento o desa-
coplamiento de tales jacks respecto a sus levas respecti-
vas.

2. Mecanismo selector de agujas para méquinas
tricotadoras circulares, segin la reivindicacidén 1, carac-
terizado por el hecho de que tales jacks de seleccidn o
Jacks elevadores gson del tipo que oscilan en un plano que
pasa por el eje del cilindro, y estdn provistos con un
taldén que estd dispuesto, en unz u otra de estas posicio-
nes, vien sobre un perfil de leva respectivo o desengan-
chado de dicho perfil de leva, respectivamente, actuando
un electroimdn respectivo contra uno de tales jacks, de
forma que cuando estéd desexcitado hace que dicho talén del
mismo se desacople ¢ acople de la mentada leva.

3. Mecanismo selector de agujas para mdquinas
tricotadoras cireculares, segun las reivindicaciones 1 y 2,
caracterizado por el hecho de comprender, ademds, perfiles
de leva digpuestos para retornor los talones de los jacks
a la posicidn de acoplamientc con sus levas respectivas,

4, DMecanismo selector de agujas pera mdguinas
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tricotadoras circulares, segin las reivindicaciones ante-

e i)
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riores, caracterizado por el hecho de comprender una plu-
ralidad de electroimanes, uno para cada zguja distribui-
dos en torno al cilindro de le mdquinz circuler y contro-
lados por un programador selectar principal.

5. Mecanismo selector de agujas para mdouinas
tricotadoras circulares.

La presente memoria descriptiva consta de trece
hojas foliadas escritas a méquina por une sola cara.

Barcelona, 2 de noviembre de 1972
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