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El invento se refiere a una entibacidn despla-
zable, en particular para yacimiento con pendiente inclinada,
del tipo que incluye dos series de portadas una de las cuva-
les llamuda serie de portad=zs frontales estd situada por el
lado del frente de ataque y la otra, llamada seric de ..orta-
das traseras, estd situada por el lado de los materiales de
relleno, estando cada portades de una serie unida a wma porta-
da correspondiente de la otra serie por medio de un gato de
ripado de doble efecto que estd sujeto en cada una de las nor
tadas conjugadas por medio de ma articulacidén de cardan.

En las entibaciones desplazables de este tipo,
cada portada puede, para su ripado hacia el frente de atague,
cooperar, una vez aflojada, con la portada correspondiente
de la otra serie, Para obtener un trayecto de ripado hori-
zontal de las portadas y para evitar un degplazamiento innd-
misible de las portadas en direccién bien a la via de base,

o bien a la via de cabeza, se ha propuesto ya wnir las unas
con las otrasg, las portadas de cada seris en su extremidad
lateral por un gato de conexiOn articulado, por una parte a
b portada rio arriba y por otra parte a la portada rio aba
jo. En las entibaciones desplazables conocidas que estan
digefladag de este manera, cada portada puede ser guiada a lo
largo de un trayecto de ripado horizontal mediante la coope-
rucidn concertada de los gatos de conexidn y del gato de ri-
pado susceptible de actuar sobre dicha portada.

Sin embargo, debido a la conexidn articulada
de cada portéda con las portadas vecinas de la misma serie,
estas entibaciones desplazables conocidas no dan enteramente
satisfaccidn a sus usuarios; en efecto, para realizar el ri-

pado de estas entibaciones, es nccesario aflojar dog portadas
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de unae misma serie a la vez, de modo gue la superficie del
techo no sostenida es relativamente amplia, lo que puede
provocar derrumbamientos; sin embargo, en particular debido
a la necesided de mantener las portadas en un trayscto de
ripado horizontal, es necesario cambiar en proporciones apre
ciables las separaciones de dos portadas consecutivas de uma
misma serie; a este efecto, en el caso en el que la explota-
cién de la veta se hace "con frente de ataque invertido" es
preciso sitwar, entre cada portada trasera por el lado de
los rellenos, wna pared flexible que constituye una conexion
entre log tableros individuales soportados por cada una de
las portadas traseras con el objeto de evitar la introduc-
cién de los rellenos en la obra por una brecha debida a la
geparacifn de una portada trasera respecto 2 su vecina. Es
te pared flexible debe ser capaz de asegurar uni conexidn
estanca a los rellenos, permitiendo todos los movimientos
tanto de rotacidn como de traglacidén de una portada respec-
to a la portada adyacente y adaptarse a la altura de la obra
en la cual se utiliza la entibacidn., Por tanto, esta pared
de comexién complica el disefio y la utilizacidn de las en-
tibaciones desplazables conocidas del tipo mencionado més
arriba.

El invento remedia estos inconvenientes y tiene
en’ particular por objeto el de realizar wa entibacién des-
plazable que sea de disefio y wtilizacidn relativamente sen-
cillos, en la cual el trayecto de ripado de las portadas sea
horizontal y que necesite, para su ripado golamento el aflo-
jamiento de une sola portada ceda vez.

Con wna entibacidn desplazable del tipo mencig

nado mds arriba, este objetivo se obtiene de zcuerdo con el
4

B L SR -+ )
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invento parque cada portada de wno serie estd igualmente
wida a la portada correspondiente de la otraz serie, por
wa parte por un segundo gato de ripado, sujeto igualmente
en las portadas conjugadas por medio de articulaciones de
cardan que determinan, con las del primer gato de ripedo,
cuando las dos portadas conjugadas son paralelas entre si,
un paralelograma, y por otra parte, por um elemento rigido
de conexién el cual estd también sujeto en dichas portadas
por medio de articulaciones de cardan cuya prolongacidn del
eje que wme las articulaciones a dichas portadas coincide
por lo menos aproximedamente con una diagonal del paralelo-
grama. '

En esta entibacidén desplazable de tipo nuevo,
ya no existen articulaciones entre las portadas congecutivas
de ung misma serie de modo que al ser ripada la entibacidn,
bagtard aflojar una sola portada cada vez para permitir su
desplazamiento mediante la accidn de los gatos. de riﬁado.
Ademds, debido a la utilizacidn de dos gatos de ripado y de
un elemento rigido de conexién, el accionamiento de estos
gatos se ve simplificado y puede ademds £r automatizado ya
que en este caso no es necesario actuar de manera concertada
en los diferentes gatos de la vortuda que se trata de despla
zar y de las portadas vecinas para obtener un trayecto de
ripado predcterminado como sra necesario en la técnica ante-
rior. En esta nueva entibacidn, el elemento mecanico de co-
nexidén hace el papel de una biela que ume &os vértices opues
tos de un paralelograma formado por piezas rigidas articula-
dog las wns con las otras; por tanto, este elemeunto rigido
de conexién determina la posicidn de log dog vértices conge-

cutivos de dicho paralelograma, formondo parte dichos vérti-
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ces de una portadaaflojada y libre con respecto a los otros
dos vértices que forman parte de wa portada fija; el elemen
to rigido de conexidn, en particular cuando estd dispuesto a
lo largo de la pequefia diagonal del paralélograma en cues-
tién, sirve de varilla de suspensién o de soporte para la
portada en movimiento a la cual estd wnido y puede de esta
forme soportar la mayor parte del peso de dicha portada, si
la inclinacién del eje de dicha biela con la linea de mayor
pendiente no es excesiva.

Por tanto, los gatos de ripado de esta nueva
entibacidn no estan ya obligados a sostener wna grén parte
del peso de la portada durante el ripado y su accidn sobre
este Wltima se controla mds fdcilmente; esta ventaja de la
entibacidn de acuerdo con el invento es particularmente util
para el ripado de les portadas traseras cuando estas Wltimas
egtén sometidas a la presidén de los materiales de relleno.

Otras ventajes y caracteristicas del invento
podran verse claremente leyendo la= siguiente descripcidn que
se da a t{tulo indicativo y no limitativo, con referencia al
dibujo-ad junto en el cual:

- Te figura 1 es una vista en planta y en sec~
cién a 1o largo de la lines I-I de la figura 2 de dos por-
tadas conjugadas de acuerdo con un modo de rea;izacién de la
entibacién desplazable seginm el invento;

- La figura 2 es wa seccion en alzado a lo
largo de la lfnee guebrada II-II a través de una portada tra
gsera de la entibacidén que se representa en la figura 1; ¥y

- Iesg figurss 38 & 3¢ representen una vigta es--

quemética de las diferentes fases de ripado de la entibacidn

desplazable segm el invento.




10

15

20

25

30

En las figures 1 y 32 a 3¢, se han representado
en planta respecto a la pared de la veta explotada algunas
portadas de la entibacidn desplazable,

Como puede verse en las figuras 3a a 3¢, el
frente de ataque FT estd inclinado, por ejemplo en 35° res-
pecto a la mayor pendiente P de la veta. Ademds, en el pre-
sente casd, la explotacién de 1la veta se efectia con "frente
de ataque invertido", es decir de manera gue los materiales
de relleno R se encuentran encima del frente de ataque FIT.
Ia vie de cabeza VT se encuentra en la extremidad superior
de la obra y la via de base VB en su extremidad inferior,
estando dichas dos vias situadas en w planc horizontal. Ia
entibacidn representada en el dibujd incluye de menera cono-
cida, una serie de portadas A1, A2 cee An por el lado R de
los meteriales de relleno, llamada serie trasers SA, y una
serie de portadas B1, B2 see Bn por el lado del frente de ata
que FT, llamada serie frontal SF; lasrdos series SA y SP es~
tdn engﬁnchadas de manera adecuada en unos puntos C1 ¥y Co
por su portada extrema superior A4, B1 en un soporte no re-~
presentado previsto en la via de cabeza VI.

Cada portade A1’ A, oo An de la gerie de por-

2
tadas traseras SA y cada portada.B1, 32 ess B,y de la serie
de portadas frontales SF incluye um cajén de chera sdldala 1,
un compartimiento del cual, ilamado compartimiento de sopor-
te 1a, estd provisto de un cierto numero de alojamientos 2,
por ejemplo en numero de dos, pare recibir igual nimero de
puntales hidrdulicos 3. Como es bien sabido, cada puntal 3
estd guiado por wn tubo 4 que esta montado en el correspon-

diente alojamiento 2 del compartimiento de soporte 1a y

que estd wmido a dicho compartimiento de gsoporte 1a por medio
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de dos laminas de muelle superpuestas 5. Las ldminas de
muelle 5 estdn mantenidas separadas le wma de la otra y es-
tén sujetas por uma parte, mediante su zona central, en el
compartimiento de soporte 1a por medio de tornillos de fija-
cién centrales 6 que unen dichas ldminas 5 a una pieza de cQ
nexién 6a sujeta en el compartimiento de soporte 1a, y, por
otra parte, por sus extremidades, en el tubo de guia 4 por
medio de wnos tornillos de fijacibém 7. Ia extremidad infe-
rior 8a del cilindro 8 de los puntales 3 es sollidaria de

una zapate deslizante 9 por medio de una conexidén de rétula
10, mientras que la extremidad suberiar 8b de dicho cilindro
8, estando las portadas aflojadas, se apoya scbre el tubo de
guie 4 por medio de un muelle de retroceso 11. En su extre—
midad superior, los pwntales 3 de una msma portade llevan
una cubiertarcOmﬁn 12 que soporta unas traviesas metélicas
de recubrimiento no representadas.

Como puede verse en las figuras 1 y 3a a 3¢, ca
da wa de las portadas A1 a Ay B1 a B, de wa gerie 5A,
SF, estd unida a la portada correspondiente de la otra serle
SP, SA, de acusrdo con el invento, por uma parte por medio
de dos gatos de ripado de doble efecto 13, 14, que estén su-
jetos en las portadas A1 & Ay ¥ B1 a Bn por medio de articu-
leciones de cardan 15 de modo que sus ejes 13a, 14a sean pa-
relelos entre si cuendo las portadas A;, By que unen, estén
gituadas paralelamente entre ellas, y, por otra perte, por
medio de wun elemento rigido de widn tal como wn gato 16 que
estd iguslmente sujeto en las portadas Ay a Ay y By a By por
medio de articulacicnes ée cardan 17, y cuyo eje 16a estd in
clinado respecto & los ejes 13a, 14a de los gatos de ripado

13, 14. las cuatro articulaciones 15 de los gatos de ripado
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13, 14 en las portadas A1 e An’ B1 a Bn, constituyen conjun-
tamente, antes y después del ripado, los cuatro vértices de
un paralelogramae 18 dos lados del cwal, 18a, 18b, son, en el
ejemplo repregentado en el dibujo, paralelos al eje longitu~
dinal de las portadas Ai, Bi Yy por tanto gl frente de ataque
FT de la obra. El gato de conexidn mecénica 16 estd situado
on posicién horizontal, en el interior del paralelograma 18.
Segim otro modo de realizaciénm, el elemento ri-
gido de conexién 16 puede estar constituido por wna biela.
Como puede verse mds particularmente en las fi-
guras 3a & 3o, la posicién de las articulaciones 17 estd pre
vista en portadas conjugadas Ai, B;, de tal modo que, cuando

dichas portadas estén en una posicién de seperacién mitus md

- xima, tal como la que se representa en:particular en la figu

ra 3b, el eje 16a del gato de conexidn correspondiente 16,
después de habef gido prolongado debidamente por ambos lados,
coinclide sensiblemente con la pequefia diagonal del paralelo-
grama 18 determinado por las articulaciones 15. Esta dispo-
gsicifn particular de las articulaciones 17, permite que el
gato 16 pueda soportar, durante las diferentes fases de ri-
pado, una gran parte del peso de aquellas portadas conjuga—
das As, B; que estdn aflojadas, tal y como se explicard mds
adelante., Ademds, la carrera de los gatos de ripado 13, 14
viene determinade en funcion del angulo que estos ultimos
forman con los ejes longitudinales de las portades Ai, Bi’
los cuzles son en este caso paralelos entre si, y en fun-
cibn de la inclinac:én del frente de ataque FT con relacidn
e la mayor pendiente P, de mﬁdo que el movimiento angulur 0
del eje 16a del gato de conexidén mecanice 16 durante el des—

plazamiento de une de las portadas Ay Bi’ ragpecto & la otra,
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presente una bisectric 16b paralela a la mayor pendiente P,
De este modo, se obtiene para las portades Ay, Bi w trayec-
to de ripado horizontel tal y como se describird mds adelan—
te. Conviene observar gque es posible hacer variar el dngulo
determinado por los ejes 13a, 14a de los gatos 13, 14 con
los ejes longitudinales de las portadas Aj, Bj, decalando
wateral y paralelamente a su eje longitudinel wma serie de
portadas respecto a la otra,

' En las figuras 1 y 2, el compartimiento de so-
porte 1e sostiene, en cada wna de sus extremidades leterales,
un par de palieres de extremidad 19 pars el eje 20 de w blo
que de articulacidn 21 el cual sirve a su vez de palier para
wn segundo eje 22, formando los elementos 20, 21 y 22, de ma-
nera conocida en sf, wna articulacién de cardan 15 que une wn
gatc de ripado 13, 14 con wma portada Ai’ B1. El comparti-
miento de soporte 1a incluye igualmente, como se ve en la par
te derechs de la figura 2, por el lado de su extremidad libre
orientada hacie la portada conjugada By 6 Ai’ dos treviesas
superpuestas de forma idéntica 23 que se extienden paralele-

mente al eje de la portada Ai; B, ¥y que presentan wnag patas

23a dirigidas hacia 1la portada cinjugada Bi 0 A;, y forman
unos pares de palieres de extremidad 24 para el eje 25 de un
bloque de articulacidn 26 que sirve a su vez como palier
para otro eje 27, formendo los elementos 25, 26 y 27, de ma~
nera conocida en s{, una articulacidn de cardan 17 que une
el geto de conexidn mecdnica 16 con wna portada Ai, Bi'

Segun una particularidad del invento, los pares
de palieres 24 son miltiples y el eje de articulacibn 25 del

blogque 26 puede montarse a volunted entre wno de los pares de

palieres correspondientes 24a, 24b, 24c¢ previstos en las tra-
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viesas 23, de modo que sea posible ajusfar de manera disconti
nua la posicibn de 1a articulacién 17 en la partada correspon
diente Ai' Bi'
Tal y como puede verse en las figuras 1 y 3a a
3e¢, cada portada y en particular su cubierta 12, vistas en
planta, presenta wne forma general de paralelograms disefiada
2- tal manera que por un éngulo medio de inclinmcién, dos la-
dos opuestos de dicho paralelogrema sean sensiblemente hori-
zontales y por tanto paralelos a la direccidén general del
trayecto de ripado, mientras que los demds lados son parale-
los al frente de ataque FT., Esta forme perticular permite
que las portadas aseguren el sostenimiento del techo de la

obra con el maximo de superficies de soporte.

Cada portade trasera sostiene wha pantalla de

- altura regulable 28 cuando, como en este caso, se utiliza la

entibacidn desplazable en uma obra con ffente de ataque in-
vertido, es decir cuando los materiales de relleno R gse en-
cuentran encima de la obra.

En el caso de la entibacidn desplazable que se
representa en el dibujo y de acuerdo con el invento, cada por
tada trasera estd provista de un elemento de pantalla indivi-
dual 28 mecénicamente independiente de los elementos de panta
1lle gostenidos por las demds portadas traseras. Este elemen-—
to de pantalla 28 incluye en este caso tres pares de moﬁtan-
tes perfilados fijos 29 soldados en la parte posterior del ca
jon 1 de la portada Ai' Estos montantes 29 alcanzan aproxima
damente la misme altura que los puntales en posicidn replega-
da (véase figura 2). Una primera placa 30 ests sujeta en los
nontantes 29 y constituye la parte fija y rigida de la panta-
1la individual 28 de la portada A;. Es posible aumentar la
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altura de esta parte fija de la pantalla sujetando en ella
une placa de realce 31 por medio de tres barras perfiladas
de fijacién 32 que son gsolidarias de dicha placa de realce
31 y estdn sujetas cada una entre dos montantes 29 de cada
par por medio de pasadores 33 que penetran en unos agujeros
corregpondientes 34 dispuestos en los montantes 29 y enlas
carras de fijacién 32. Ia parte superior de la pantalla 28
que une la barra posterior de la cubierta 12 de la portada

tragera A, con el borde superior 35 de la parte fija de la

pantalla ;8, egtd congtituida por ejemplo por una cortina
de rejilla ée alambre 36 sujeta, por ums parte en la cu~
bierta 12 por medio de wn elemento de fijacién apropiado 37,
goldado en le cubierta 12 y, por otra parte en la plmca dse
realce 31 por medio de wn fleje de fijacién 38 sujeto en la
extremidad superior de dicha placa de realce 31 tal y como
se ve en el dibujo.

De acuerdo con el invento y como se observard en
particular enlas figuras 1 y 2, la pantalla 28 sobresale
a partir de la extremidad lateral rio abajo del cajom 1, de
la portada trasera Ai’ paralelamente al sje longitudinal de
dicha portada A;. A este’efecfo, wmas placas de ampliacidn
laterales debidémente nervuradas 39, 40 estdn sujetas res-
pecﬁivamente en el borde lateral rio abajo de la placa fija
30 y d¢ 1a placa de realce 31, y los elementos de fijacidn
37, 38 asi como la cortina de rejilla de alambre 36 gobre-
galen también lateralmente a la misma distencia desde la
extremidad latersl rio abajo del cajén 1 de la portada Ao

De este modo, como se ve en las figuras 3a a 3c,
las partes de ampliacién rio abajo 39, 40, asi como wna zona

de extremidad lateral de la cortina de rejilla de alambre 36
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de cada elemento individual de pantalla 28, recubren la ex-—
tremidad lateral rio arriba 28a del elemento de pantalls 28
soportado por la portada trasers vecina Ajy41 situada rio
abajo respecto a la partada Ai'

De acuerdo con wn modo de realizacién particular
del elemento de pantalla 28 que se representa en las figuras
ja a 3¢, la extremidad lateral rio abajo de dicho elemento
28, 1z cusl sobresale del cuerpo dg la portada trasera A; en
la cual estd sujeto el elemento 28, estd doblada haecia los
materiales de relleno R. Este modo de realizacién presenta
en particular la ventaja de evitar la deterioracibn de di-
cha extremidad lateral rio abajo por impacto sobre la porta-
da vecina Ai+1’ al final de la carrera de ripado de la por-
tada Ai‘

Como puede verse mas particularmente en las figu
ras 3a a 3c¢, cada portada Ai, Bi de wna y otra serie SA, SF
estd ventajosamente wida a las portadas vecinas de la misma
serie SA, 6 SF por medio de una cadena de seguridad 41. Cada
cadens 41 estd sujeta en las portadas Ay, By, por una parte,
por ejemplo rio arriba por medio de un gato 42 que estd
alojado en un compartimiento longitudinal 1b de wma portada
Ai, By cuyo eje es paralelo 2l eje longitudinal de la por-
tada A4, B; v que estd sujeto en dicho compartimiento 1b por
ma articulacidn 44 cuyo eje es perpendicular al eje del ga~
to 42 y, por otra parte, por el eslabdn extremo corregpon—-
diente 41a en un eje de acoplamiento 45 solidario de la por-

tade vecina A, ,, B. de la misma serie SA, SF.
i+1 i

1
En las figures 3a a 3c, se han repregentado lag

diferentes etapas de ripado de la entibacidn desplazable de

acuerdo con el invento., &n la figura 3a, las portadas A1,
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Ay ¥ By, B, de las series SA y SP estén todavia préximas las
wnas 8 las otres, ya que los gatos de ripado 13, 14 estén en
posicidn replegada. En esta misma figura, las portadas B3

y B4 hen sido ripadas hacia el nuevo frente de atagqus FT,
estando los gatos de ripado correspondiente en posicién des-
plegada. Este movimiento de ripado se obtiene, después de
aflojar lasg portades B3 y B4, mediante la accién de los ga-
tos de ripado 13, 14 de estas portadas que tienden a alejar
dichas portadas 133, B4 de las portadas traseras correspon-
dientes A3, A4. Durante este desplazamiento, el gato de co-
nexién mecdnica 16 de las portadas A3, 33 y A4, B, sirve de
varilla de suspensién de la portada frontal B3, B4; de este
modo el gato 16 estd sometido a wn esfuerzo de traccidm; el
gato 16 efectia wm movimiento de giro alrededor de su arti-
culacién 17 con la portada trasera correspondiente A3, A4
con wn dngulo @ ocuya bisectric 16b es paralela a la mayor
pendiente P. Se entenderd fdcilmente que siempre y cuando
el dngulo @ no sea demasiado amplio, por ejemplo si es infe-
rior a 40°, los gatos de ripado 13, 14 deberdn soportar co-
mo miximo la tercera parte aproximadamente del peso de la
portada B3, 34, y la forma del trayecto de ripado de dichas
, B, es w arco de circulo ¢ cuye fleche es in-

37 4
ferior a 6% aproximademente del radio de dicho arco c. las

portadas B

portudas B, B4 egtén asi sometidas a la accidn conjunta
'y

de los gatos de ripado correspondientes 13, 14 y estan 80~

portados por el gato 16 correspondiente, de modo qué dichas

portadas B3, 34 se desplacen quedando su eje en la misma di-

reccién., Ademia, ya que la bisectric del dngulo 9 es para-

lela a P, el arco ¢ subtende una cuerda dispuesta horizontal

mente, de modo que la nueva posicidn de las portadas B3, By
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despuds del ripado se sitda en el mismo nivel horizontal que
su antigua posicidn representada en la figura 3a por la 1{-
nea de puntos B'3, de modo que el trayecto de ripado obteni-
do sea horizontel sin que sea necesario realizar correccio-
nes. Finalmente, es posible ajustar la importancia del des-
plazamiento de las portadas 33, B4, es decir elpaso de ripa-
2o de la entibaciln eligiendo la carrera total de los gatos
de ripado 13, 14. Con wnos gatos 13, 14 de carrera determi-
nada, - es posible ajustar la posicidén de las articulaciones
17 del gato de conexidn mecdnica 16 en la portada correspon-
diente Ay Ay, B3, B4 mediante wma eleccidn adecuads de los
cojinetes 24e & 244, para el montaje de los ejes de articu~
lacibn 25 susodichos, de tal menera que el dngulo de despla-
zamiento © del gato 16 quede siempre centrado sobre wma bi-
sectric 16b paralels a la mayor pendiente P.

En 1a figura 3b, todas las portadas B1 a Bn de
la serie frontal SF han sido ripadas hacia el nuevo frente
de ataque FT, mientras que las portaéas.A1 a A, de la sgerie
trasera SA ocupan su antigua posicidn que corresponde al an-
tiguo frente de ataque FT, de modo que todas las portadas
Ay a Ay, B, é B, se encuentren en posicién de separacidén mé~
xima respecto a la portada correspondiente B1 a Bn é A1 a An
de la otra serie.

En la figura 3c, se propone ripar las portadas
trzseras A1 a An; en esta figura, lasg portadas A3 y A4 han
sido ya ripadas. Durante el degplazamiento de ripado, el ga—~
to de conexién mecénica 16 de las portadas A3, B3 Yy A4, B4
sirve ahora de barra de soporte sometida a wna fuerza de con
tracién en el sentido de su eje. Como en el caso de la figu

ra 3a el dngulo de desplazamiento © del gato 16 estd centra—
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do sobre una bisectiric 16b paralela a la mayor pendiente P
y por tanto la forma del trayecto de ripado de las portadas
Agy A4 que estén sometidas a la accién conjunta de los gatos
de ripado correspondientes 13, 14 y que estdn soportadas por
el gato delconexibn mecdnica 16 correspondiente, es wn arco
de circulo ¢! que subtiend una cusrda horizontal. Asimismo,
sl el éngulo @ no es excesivo, los gatos de ripado 13, 14 tie
nen que soportar solamente una pequefia fracciln del peso de
lasg portadas A

, A, y la flecha del arco de circulo ¢' repre

senta solamentz un4pequeﬁo porcentaje del radio de dicho ar-
co ¢'. Por tanto el control del desplazamiento de las por-
tadas traseras B3, B4 esté asegurado con la mdxima eficacia
por los gatos 13, 14, cualguiera que sea la presidn de los
materinles de relleno R sobre la pantalla 28 de dichas por-
tadas B3, B4. Ademds, durente el desplazamiento de ripado
de cada portada trasera Ai’ los elementos de relleno no pus-
den pasar entre las pantallas individuales 28 e invadir la
obra, en razdn de la presencia de los elementos de amplia-
cibén 39, 40 y de la parte de prolongacidn lateral correspon-
diente situada encima de dichos elementos 39, 40 de la cor-
tina de rejilla de alambre 36, Como puede verse en la figu-
ra 3¢, cuando wna portada trasera Ai retrocede con relacién
a la l{nea de las portadas traseras anteriores A1 a Ai—1’ los
materiales de relleno forman un talud T a partir del borde
rio abajo 28b de la pantalla 28 de la portada A;_,.

En resumen: La Patente de Invencidn que se soli-

cita deberd recaer gobre las reivindicaciones siguientes:



10,

20

25

30

VY- -

REIVINDICACI ONES

1. Entibacién desplazable, en particular pare
yacimiento con pendiénte inelinada, del tipo que ineluye dos
gseries de portadas de las cuales we, llamada serie de por-
tadas frontaleg ©std situada por el lado del frente de ata-
que y la otra de las cuales, llamada serie de portadas tra-
seras estd situada por el lado de los materimles de relleno,
estando cada portada de una serie unida a wma portada corres
pondiente de la otra serie por medio de un gato de ripado de
doble efecto que estd sujeto en cada wna de las portadas con
jugadas por medio de una articulacibn dé cardan, carachteri-
zada porque cada portada de una gerie estd igualmente wnida
a lg portada corregspondiente de 1la otra serie, por una parte
por medio de wn segundo gato de ripado sujeto también en las
portadas conjugadas por medio de articulaciones de cardan
qﬁe determinan con las del primer gato de ripado, cuando las
dos portadas conjugadas son paralelas entre si, wn paralelo-
grama y, por otra parte, por um elemento rizido de conexidn
el cual estd también sujeto en dichas portadas por medio de
articulaciones de cardan, cuya prolongacidn del eje que une
las articulaciones a dichas portadas coincide por lo menos
aproximadamente con una diagonal del paralelograma.

2, Entibacidn desplazable segin la reivindica-
cién 1, caracterizada porque el emplazamiento de las articu
laciones del elemento rizido de conexidén en dos portadas
conjugadas es tal que, antes y después del ripado de las por
tadas, el eje que une las articulaciones de dicho elemento
de conexidn determina con la linea de mayor pendiente, un
édngulo igual a la mitad del angulo del desplazamiento angu-—
lar de dicho eje, desplazamiento aquél que acompafia el des-
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3. Entibacidén desplazable segun una de las rei-
vindiocaciones 1 y 2, caracterizada porque por 1o menos una
de las articulaciones del elemento rigido de conexilén estd
provista de modo que su posicidn pueda sor regulada en la
portada correspondiente.

4. Entibacidn desplazable segin una de las rei-
vindicaciones 1 a 3, caracterizada porque el elemento rigido
de conexién es wna biela o wm gato.

5. Entibacién desplazable segin la reivindice-
clén 1; caracterizada'porque cada portada, vista en planta,
presenfé la forma general de um paralelograma, cuyos doslados
opuestos son paralelos a la direccidn general del trayecto
de ripado de las portadas.

6. Entibacién desplazable segin la reivindica-
cién 1, en la cual cada portada situada por el lado de los
materiales de relleno estd provista de una pantalla poste-
rior individual de altura regulable, caracterizada porgue la
pantalla individual de cada portada irasera sobresale por la
extremidad rio abajo del cuerpo de dicha portada, de manera
que recﬁbra,el borde lateral rio arribe de la pantalla de
1z portada vecina,

7. Entibacién desplazable segin la reivindicacién
6, caracterizada porque la extremidad lateral rio abajo de
la pentalla individual de cada portada estd doblada hacia los
materi les de relleno.

8. Entivacién degplazable segim la reivindica-
cion 1, carmcterizada porque cada portada esta unida a la
giguiente portada de una misma serie por medio de wna cadena

de segurided una extremidad de la cval estd sujeta directe-

)
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mente en wuna de dichas portadas y cuya otra.extremidad estd
sujeta a la otra portada por medio de wn gato cuyo eje es
paralelo al eje longitudinal de la portada,

Se reivindica por Ultimo como objeto que ha de re-
caer la Patente de Invencidén que se solicita ENTIBACION DESPLA-
ZABLE, EN PARTICULAR PARA YACIMIENTO CON PENDIENTE INCLINADA.

Todo conforme queda descrito y reivindicsdo en la
presente Memoria descriptiva que consta de dieciocho piginas

mecanografisdas y dibujos que se acompaiian.

Madrid, 9 de noviembre 1.972

BERNARDO UNGRIA
p' L]
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