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MEMORTA DESCRIPTIVA

pera solleiter PATENTE DE INVENCION por VEINTE afiom

e nombre de REGIE NATIONALE DES USINES RENAULT y
AUTOMOBILES PEUGEOT

entidades franceses

egteblecidag on 8/10 Avemue Emile Zola, Billancourt
(Altos del Sens) y 75 Avenue de la Grande Armée, Paris,

respectivemente, embas en Franclas

pors "MAQUINA DE MANIPUTACION DESTINADA A DESPLAZAR
"PIBZAS ENTRE DOS POSICIONES DADAS, LEVANTANDOLAS®

(0lase Internacional B65g)
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La presente invencidn se refiers a ung g’u.,
) ;g- .':i,~ “
de manipulacidn destinads a desplazar piezas levantando Jé;

por ejemple de un transportador a otro, o enbtre un transe
portador y uan plano de trabajo o pussto de bratemiente y
reciprocamente, pudiendo este desplazemiento ser en par-
ticular efectuado entre niveles diferentes.

Pales desplazamientos estén generalmente des—
compuestos en une combinacidn de draslaciones o rotacio-
nes que reyuleren verios motores tales como gatos de man=
do secuencial cuando se desea una trayectoria compleja o
fécilmente modificable (en amplitud de movimiento o di-
ferencis de nivel) 1o que no asegura tempoco un disposgim
tive ya conocido con motor ¥nice que geelona un brazo
de menipulacidén por manivela de movimiento angular alter-
nativo.

Ia presente invencidn tiene por objeto uma cons-
trucoidn de médquine que permite satisfacer estas condi-
clones de maners sencilla y con un tamafio limitado,

Esenclalmente, la méquina de manipulacién se=
@in la invencidn, destineds a desplazar piezes entre dos
povlodones dades leventdndolas, comprendiendo un brazo
provisto en uno de sus extremos de Srganos de prensién
de las plezas y por otro lado sometidos a un dispositi-~
vo de mendo de manivels de movimiento angular alterna—

tivo, estd caracterizada porque el citado brazo estd
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artioulado en un punto intermedio de su longitud con la
nanivela, mientras que el extremo de este brazo opuesto
2l provisto de los Srganos de prensibn estd articuledo
& una biele do gufado de longitud més importante que la
§ de la manivela y que tiene und articulacién fija dispues-
ta encime de la manivels, extendiéndose este Yltima v la
biela de guiado a un mismo lado de su eje fijo de arti-
culacidn en una de¢ las posiciones de las plezas &.despla~
zar, mientras gue la manivels es obligada a paser al oire
10  lado en la otras posiclén de las citadus piezas.

Un forma de reelizacidn de una méquina tal es
deserita s ‘continuacién e titulo de ejemplo y con refe-
rencie al dibujo anejo, en el cuals

wl8 figura 1 es una vis'l:a de cua'tsado en alza-

16  do de una instalacidn que inoluye 1a méquina,

wl f:l.gura. 2 o8 una vista en planta de la ing-
talaoién de la figura 13

=l figura 3 es una vista en alzado de frente
de la miquinas

20 wle figurs 4 es una vista en perspectiva es-
quemdtica de la instelacién gue incluye la mdquined

La mdguine representede forms equi perte de
una insteleién de mAnipulacién de machos de fundioidn
(véase figura 4) en la oual sirve para ejecutar una

25 éporad:lén de revestimiento de los machos por temple.
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Tos mechos 1 son transportados a continuacidn
sohrs bandejas 2 que forman parte de un transportador de-
signado por 3 en su conjunto, y en el que una parte del
comino de rodadura de las bandejas estd formado en 3a so-
bre un earro 4, desplazable sobre rodilles % fraunsversale
mente al citado cemino de rodadura bsjo la aceldn de un
gato 6, a fin de desplazar ¢ada macho a trabtar e una po=
gicidn separada con relacidn a las otras pars ser toma~
do por la miquine objeto de 1la inveneidn (posicidn repre=
sentads en las figuras 1 ¥y 2).

Un gato 8 sirve agul para bloquear cada bande~
ja 2 sobre el carro, contra rodillos 9, conduciendo alli
la ndguina objeto de la invencidén el macho despuds del
tratemiento de revestimiento en un recipiente 10,

Se ha representado en T la trayectoria de los
machos que corresponds, en cada sentido, a un levante~
niento inloial seguido de una nueva cafds, Ia miquina
que asegure este trayectorie comprende un brazo desig-
ngdo por 11 en su conjunto, en forma de arce, cuyos
ramales 11e estdn unidos & une horquilla 11b con dos
renales, provistos de Srganos de prensidn de 1os mas
chom, Batos drganos comprenden, en uno de los ramales;
un gato 12 con Srgano mévil de aprieto axial del macho
& tretar, ¥y sobre ol otro remsl un contra-drgano de

aprieto constituido por el drgano mévil de un gato ro=
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tativo 13, destinado, en el caso presente, a someter el
macho a rotacién en el recipiente de revestimiento.

Los remales 11a del brazo 11 estdn articulas
dos en su parte mediana sobre las mufiequillas 414 de dos
brazos de manivela 15 que pivotan por un eje comin 16
en una parte del bastidor de mdquina designado por 17
en su conjunto., Sobre el eje 16 estd calado un pifién
18 con el cual engrana una cremallera 19 montada des=
1izante en el bastidor y unide al vistago del pistén
20 fie un gato 21. El extremo del brazo 11 opuesto al
que estd provisto de los drganos de prensidn estd so-
metido a medios de guiado constituidos por una biele
22 articulads entre dos costados 23 del bastidor de mi-
quina segin un eje 24 colocado més arriba que el eje
16; estando esta biela por otro lmdo articulada con
ol brazo segin un eje 25, en uns brida 26 aplicads
en el extremo de brazo,

Los brazos de menivela 15 pueden asi estar
sometidos, ‘por medio del gato 21, a un movimiento an-
gular entre dos posiciones, de las que la representas
de en trazo continuo en las figuras 1~ .y 2 corresponds
e un final de carrera del gato y & la inmersidén parcial
del macho a tratar en el reciplente 10, y la otre de
las ouales, representads en trazo mixto, regulable
por medio de topes de fin de caryore 27 de los brazos.
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de manivela, corresponde & la posicidén de prensidn del
macho e tratar y de depdsito del macho, después del tre~-
tamiento, sobre su bandeja 2 avanzade en posicién de pre=-
seﬁtacién, Se puede comprobar en la figura 1 que la come
binacién del movimiento angnler mendsdo de los brazos de
nanivels 15 y del movimiento angular impuesito por la bie-
la de guiado 22 s traduce en la trayectoria T represen=
tada. El gato 21 estd montado verticalmente sobre uns ca~
Ja cerrade 28 que protege la cremallera 19, el vdstago de
plstén 20 del gato 21 y el pifién 18, estando fijades los
soportes de los topes regulables 27 sobre la citada oo~
Ja 284 o

Los gatos mencionados que son aqui hidrduli-
cos pueden ger accionados y alimentados segin las téo=
nioes usuales a partir de una estacidn hidrdulica que
figura en 29 en el dibujo. _

Puera del ejemplo descrito, se sobreentiende
que la invencidn se refiere esencialmente a la maquina
en tento que medio de agegurar una trayectoria de me=-
nipulacidn del tipo de la trayectoria T, con levanta~
miento iniolal geguido de uns mueva cefda, y del que
gon pouibles otras numerosas apliocaciones.,

Da presente solicitud, que corresponde a lg
presentada en Francia, el 12 de Noviembre de 1,971, ba=
Jo el nimero 71/40549, se acoge a los benefisclos delar-
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t{oulo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial,.

10

15

REIVINDICACIONES

Los puntos de invencién propis y nueva que se

presentan para que sean objeto de esta solicitud de Pa~
tente de Invencién en Espafin, por VEINIE afios son 1los

glgulentess

1o Méguina de manipulacién destinada a despla~

zar plezas entre dos poalciones dadas, levantdndolas, que

comprende un brazo provisto de uno de sus extremos de
drgancs de prensidn de las plezas y por otro lado some=

tidos a un dilspositivo de mando de manivela con movimien

20
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to sngwler alternativo, caracterizada porque el citado
brazo estd artioulado en un punto intermedio de su lon-

gitud oon la menivela, mientras que el extremo de este
brazo opuesto al provisto de los brganos de prensibn estd
artioulado a une blels de guisdo de longitud més impor-
tante que la de la manivels y aque tieme wna articulacidén
#1.Ja dlspuests encima de la manivels, extendiéndose este
25 dltima y la blela de gulado e un mismo lado de su eje fijo
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de erticulacidn en una de las posiciones de las piezas
a desplagar, mientras que la manivela es obligeda a pa~
gar 8l otro lado en la otra posicidn do las cibadas pie-
zas,

2o~ Méquins de manipulecidn segin la reivindie
cacibn 1, carascterizads porque la longitud de la biela
estd préxima a la longitud ds la parte del brazo compren
dide entre esta biels y la manivels,

3. Mdquina de menipulacidén segin una de las
reivindicaciones rrecedentes, caracterizada porgue la ma=
nivela tiene su eje de pivotemiento provisto de un pifidn
con el cual coopera unz cremallera movida por un geto de
mando por fluido & presidén montado verticalmente sobre
una caja cerrada que conbiene los citedos pifiln y crema-
llere,

4o Méquina de manipulacién segin una cualquie-
rg de las reivindicaciones precedentes, ceracterizada
porgue el reglaje de fin de carrera de posicién de toma
y de colocacidn de las piezas estd asegurada por topes
regulasblea sobre los cusles viene @ apoyarse la menivela.

5e= Miquina de menipulacidén destinsda a dese
plazar piezas'enfre dos posiciones dadag, levantandolas?

Tal y como se hg descerito en la Nemoria que
sntecede, representadb en log dibujos que se acompaﬁan

y para los fines que se han especificadoa
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Esta Memoris consta de nueve hojas escritas a
méquina por una sola cara.
. 21 MoV 1972
Madrid,

Polo

Albertbide, Elz g
Por kod )
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